
Codeurs absolus multitours
Modèles DAF 58 - DAF 65 - DAF 66 - DAF 105

Sorties analogiques paramétrables

DAF 10286 CF

9 / 96

n Plage de mesure de 1 x 360 ° à 4096 x 360°<)
n Système de mesure optique sans contact
n Convertisseur D/A 12 Bit
n Paramétrage électronique
n 2 valeurs de référence
n Signaux de sortie 0 à 20 mA

4 à 20 mA
0 à 10 VDC

0 20                   32     tours

                                           4096 pas

10 V

  0 V

Overflow

0                    16 tours

                4096 pas

10 V

  0 V

Plage
de mesure

20 mA

20 mA

  0 mA

Exemple 3 :  Plage de mesure 20 tours ≠ 2n avec overflow

Exemple 1  :  Plage de mesure 16 tours  =  2n

Exemple 4 :   Plage de mesure 3500 tours ≠ 2n avec overflow

Exemple 2  :  Plage de mesure 1 tour  =  2n

0                        1           2                                3  tours

                      4096 pas              4096 pas               4096 pas

0           3500     4096  tours

                                                       4096 pas

              Over-
             flow

  4 mA

Le codeur peut être programmé pour une plage de mesure
se situant entre 1 x 360° et 4096 x 360°. D'autres fonctions
sont également disponibles (voir tableau page 3). La
programmation peut se faire en usine, selon les données du
client, ou par PC avec le set  de programmation  disponible
en option.

Descriptif

Bride et boîtier en aluminium anodisé - Axe en acier
inoxydable - Roulement ø12 mm  avec une bague Nilos ou
joint  à  lèvres  - Disque gravé en code Gray - Diodes GaAlAs
-  Photo-Array - Gate-Array - ASIC multi-fonctions -  Microcon-
trôleur - Convertisseur D/A -Composants CMS (voir vue en
coupe page 2).

Les modèles DAF 58, DAF 65, DAF 66 et DAF 105 ont des axes,
des brides, des dimensions de boîtier et des raccordements
électriques différents.

Fonctions

Le codeur absolu avec interface analogique DAF est une
variante du codeur absolu multitours programmable CRF
(Fiche technique 10266). Il se compose d'un système de
lecture optique avec traitement digital et d'un convertisseur
digital - analogique. Le traitement digital du signal permet
une résolution de 4096 points pour toutes les plages de
mesure sur 4096 tours. Le convertisseur D/A 12 Bit trans-
forme ce signal en sortie analogique (exemples 1 à 4).

Les plages de mesure, ayants un nombre de tours différents
de 2n, ont une zone non traitable (overflow) si le codeur
dépasse la valeur maximale programmée (Exemples 3 et 4).
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Vue en coupe du codeurVue en coupe du codeurVue en coupe du codeurVue en coupe du codeurVue en coupe du codeur

n Vitesse de rotation 3000 min -1 max. (permanent)
4000 min -1 max. (temporaire)

n Couple de frottement ≤ 5 Ncm ( 8 Ncm - DAF 66 )
(pour  1000 min -1)

n Couple de démarrage ≤ 1 Ncm ( 4 Ncm - DAF 66 )

n Accélération 105 rad/s² max.

n Moment d'inertie du rotor 50 gcm²
n Charge admissible

sur l'axe 250 N axiale et radiale

n Durée de vie
du roulement 109 tours

n Température de fonctionnement
 - 20° C à + 60° C

n Température de stockage  - 25° C à + 70° C

n Humidité relative 85 % sans condensation

n Tenue aux chocs 200 m/s² ; 11 ms
( DIN IEC 68 )

n Tenue aux vibrations 5 Hz ... 1000 Hz ; 100 m/s²
( DIN IEC 68 )

n Degré de protection (DIN 40 050)
DAF 58, 65 et 105 IP 65 (bague Nilos)
DAF 66 IP 66  (joint à lèvres)

n Poids DAF  58 = 0,6 kg
DAF  65 = 0,7 kg
DAF  66 = 0,7 kg
DAF105 = 1,3 kg

Signal d'entrée E6  pour évolution du code et multifonctions

Raccordement électrique  (Standard)

o DAF 58, 65 et 66 Connecteur 12 broches (IP 65)
au boîtier (radial)

Les connecteurs droits sont livrés avec les codeurs.
D'autres possibilités sur demande.

o DAF 105  : Connecteur DC 37 (IP 65)
au boîtier (axial)

Caractéristiques techniquesCaractéristiques techniquesCaractéristiques techniquesCaractéristiques techniquesCaractéristiques techniques
(valable pour toutes les exécutions, sauf mention contraire)

n Système de lecture Diodes GaAlAs  - Photo-Array,
Comparateur de précision -
Photo-transistors

n Code de base Gray
n Evolution du code CW ou CCW,

Signal d'entrée E6
n Entrées multifonctions Dépendent de la configuration

( MFP ) Signal d'entrée E6
n Mémorisation (Latch) via les entrées multifonctions

(MFP)
n Nb de gravure E² - PROM ≥ 10 6

n Tension d'alimentation + 20 V à  + 26 VDC (Standard)
15  ± 0,5 VDC (option)

n Consommation 80 mA typ./ 100 mA max.
(Courant de sortie = 0)

n Linéarité 0,025% typ. / 0,05% max. (±2LSB)
12 Bit garantie

n Dérive de température 0,0015% /K typ.

Sortie courantSortie courantSortie courantSortie courantSortie courant

n Précision
Valeur min.    0 mA   0 mA ±5 µA typ./±15 µA max.

           4 mA   4 mA ±5 µA typ./±15 µA max.
Valeur max. 20 mA 20 mA ±5 µA typ./±15 µA max.

n Résistance de charge 0...  500 Ω (UB= 20 ... 26 VDC)
0...1000 Ω (UB= 22...26 VDC)

Sortie tensionSortie tensionSortie tensionSortie tensionSortie tension

n Précision
Valeur min.    0 V    0 V ±2,5 mV typ./±7,5 mV max.
Valeur max. 10 V 10 V ±2,5 mV typ./±7,5 mV max.

n Courant de sortie max. 5 mA (tenue aux C.C.)
résistance de charge > 2 kΩ

Opto-Array mit Referenz-
kanal und Präzisions-
Komparator

Lichtsender

Codescheibe 12 Bit / Gray

Antriebswelle
6, 8, 10 oder 12 mm ø,
Max. Belastung  250 N,
axial und radial

MONOTOUR-Teil
Optisches Sensorsystem :

MULTITOUR-Teil
GaAlAs-Dioden +
Fototransistoren

Signalaufbereitung,
Logikschaltungen,
D/A-Wandler
Ausgangsschaltkreis

Starr-flexible
Leiterplatte

MULTITOUR-Teil
Coderäder
6 x 2 Bit = 12 Bit / Gray

Robuste
12 mm Lagerung

eI

eU

aktiv "high"

Log 1 = 11...26 V
Log 0 < 3,5 V

Axe d'entraînement
6, 8, 10 ou 12 mm.
Charge admissible max. 250N,
axiale et radiale.

Partie MONOTOUR
Système de lecture optique

Emetteur

Disque code Gray 12 Bit

Opto-Array avec canal
de référence et
comparateur de précision

Roulement robuste
12 mm

Partie MULTITOURS
Diodes GaAIAs+
Phototransistors

Préparation du signal,
commutation logique,
convertisseur D/A.

Circuit imprimé
rigide flexible

Partie MULTITOURS
Démultiplication mécanique
Roues codeuses
6 x 2 Bit = 12 Bit / Gray

active "high"



Funktionen
und Größen

Werte-Bereich Grund-
form

Bestellform

Meßbereich
1,0 bis 4096

Umdrehungen
16

Signalverlauf CW, CCW CW

Justageart
Preset
oder

UpDown
UpDown-Modus

Referenzwert 1
im Gesamtbereich

des
Ausgangssignals

0

Referenzwert 2
im Gesamtbereich

des
Ausgangssignals

0
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Numéro d'article

Programmations

n Programmation de base

Le codeur est livré avec la programmation de base décrite
dans la tableau ci-dessous.

n Programmation spécifique

Le tableau ci-dessous doit toujours être complété si la
programmation du codeur doit être différente de celle de
base.

Les codeurs programmés en usine ont une référence
permettant de les identifier ("V-Numéro"), par ex. DAF 58 -
12 * V41 * A01. Cette référence ainsi que le détail de la
programmation seront mentionné sur les papiers de livraison
et sur le codeur.

                 *        *DAF 58 -  12     V41     A   01

Variantes électriques
et mécaniques

Sortie
A = 0 à 20 mA
B = 4 à 20 mA
C = 0 à 10 VDC

No de programmation
(programmation par TWK)

Nb Bit du
convertisseur D/A
Série 58 - 65 - 66 - 105

Modèle DAF

Diagrammes de temps

Diagramme 1 : prise de référence  (mode "Preset")

Datenbits

MFP1
MFP0

t
stabil

t

t
Presetwert

W

R V

Diagramme 2 : Etat  du Latch

MFP0

Datenbits

MFP1

tt

tH

LA V

Latch

tD Dt

t
V

: Temporisation = 1,1 ms max.
t
H

: Temps d'arrêt = 750 µs min.
t
W

: Temps d'attente = 70 ms min.
tR : Temps de réaction = 60 ms max.
t
LA

: Temps de réaction du Latch = 750 µs max.
t
D

: Temps entre les MFP = 100 µs max.

Mode d'ajustage

Deux modes d'ajustage sont disponibles. Le mode retenu
détermine les fonctions  des entrées multifonctions   (MFP).
Ces entrées commandent le fonctionnement normal du
codeur et la fonction mémorisation (Latch). La mémorisation
est validée lorsque  MFP1 et MFP0 sont mises à 1.

Le mode UpDown  permet d'incrémenter ou de décrémenter
la valeur de position du codeur, via les entrées MFP. - Si
l'entrée MFP 0 est à un état logique 1et l'entrée MFP 1 à un
état logique 0, le valeur de position s'incrémente. En inversant
l'état logique des entrées, la valeur de position décrémente.
La vitesse de l'évolution de la position est proportionnelle au
temps de maintient de l'état. La vitesse initiale est retrouvée
en mettant les entrée MFP brièvement à un état logique 0. La
valeur de position est mémorisée au bout de 6 secondes,puis
le codeur repasse en mode de fonctionnement normal.- Ces
fonctions servent à l'ajustage électronique, ex. décalage du
zéro.

Le mode Preset permet de programmer les deux valeurs de
référence (Valeur de référence 1 et Valeur de référence 2).
La valeur de référence correspond à la position transmise par
le codeur après sa programmation.  Les valeurs de références
peuvent se situer à n'importe quelle position de la plage de
mesure du codeur.

Accessoires

n Pour DAF 105 : Pied de montage

n Pour DAF 105 : Chauffage thermostatique

1) 1)

1) 1)

1) uniquement en mode "Preset".

Bit de
 données

Bit de
 données

stable Valeur preset

Paramètres Possibilités Programmation
de base

Programmation
spécifique

à

tours
Plage de mesure

Evolution du
signal de sortie

Mode
d'ajustage ou

Valeur
de référence 1

Valeur
de référence 2

sur toute la
plage de mesure

sur toute la
plage de mesure

MFP1 MFP0 Adjustment mode : Preset

0 0 Normal operation
0 1 Setting of reference point 1
1 0 Setting of reference point 2
1 1 Output value latched

MFP1 MFP0 Adjustment mode : UpDown

0 0 Normal operation
0 1 Decreasing output value and setting (down)
1 0 Increasing output value and setting (up)
1 1 Output value latched

Mode d'ajustage : Preset

Fonctionnement normal
Valeur de référence 1
Valeur de référence 2
Mémorisation

Mode d'ajustage : UpDown

Fonctionnement normal
Décrémente la valeur de position
Incrémente la valeur de position
Mémorisation



Modèle DAF 58
avec bride synchro

Modèle DAF 65
avec bride synchro

Modèle DAF 66
avec bride de serrage,
et méplat sur l'axe

Les connecteurs droits sont livrés
avec les codeurs. Les connecteurs coudés
sont à commander séparément.

Modèle DAF 105
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42

120˚ (3
x)

M4 - 5      tief+1,5

ca
.9

8

22
,5

ca.15
26130

20
40

ø
12

h7

20 -0,5
+0,2

ø
70

f7

ø
10

5

±0,8

2,5

Dimensions en mm

Connecteur Binder
Série 423  (droit)

Pied de montage
     (option)

120˚ (3x)

M4 - 9      tief+1,5

48

ca
.9

8

ca
. 8

1

71,5

+0,2
-0,5

f7
ø

6

ø
65

ø
58

ø
50

f7

14

3
6

4
97±0,8

Connecteur Binder
Série 423
(coudé)

Connecteur Binder
Série 423
(coudé)

ca
. 8

1

18 72

-0,5
+0,2

f6
ø

10
9

ø
64

ø
59

ø
36

f8

30

ø
65

6,2
3,1

10
97,5 ±0,8

ConnecteurBinder
Série 423  (droit)

Chauffage
(option)
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9
85

105

M6 - 12 tief

85

60

90˚ (4x)

10

Chauffage
(option)

±0,899,5

74 ca
. 8

1

-0,5
+0,1

2
4,5
1,5
2,5

h7
ø

12
f7

25
+0,2
-0,5

ø
45

ø
60

ø
65

120˚ (3x)

M5 - 9      tief+1,5

55

ca
.9

8

Connecteur
Binder
Série 423
(coudé)

Connecteur Binder
Série 423  (droit)

en
v. profond

env.

en
v.

en
v.

en
v.

profond

profond

en
v.

en
v.

M6 - 12 profond

Connecteur DC 37 / IP 65

Connecteur

Vue arrière

Connecteur  Bi 423
 IP65 , 12 broches

Vue arrière

Connecteur  Bi 423
 IP65 , 12 broches

Vue arrière

Connecteur  Bi 423
 IP65 , 12 broches


