SISTEMA DE OBsSeRVACION ALO
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El ALO es un sistema de vehiculos aéreos no tripulados que proporciona
informacién en tiempo real en misiones de reconocimiento, vigilancia y
adquisicién de blancos. El ALO se compone de un segmento de vuelo,
consistente en tres vehiculos aéreos equipados con sensores visibles o
infrarrojos, una unidad de control mévil, desde donde se realiza la
planificacién de la mision, el control de vuelo y el procesado de las
imagenes obtenidas y, por Ultimo, de un sistema de lanzamiento.

La versatilidad del sistema le permite operar en cualquier entorno, ya sea
en configuracién rampa de lanzamiento o en configuracién pista con tren de
aterrizaje.

El disefic modular del sistema ALO permite realizar su montaje y completa
instalacién en menos de treinta minutos.
Las principales caracteristicas del sistema ALO son:

Modo de operacion:

- En modeo auténoeme el vehicule aéreo sigue la trayectoria establecida en
la mision siguiendo una serie de puntos de paso (way points)
predefinides utilizande datos adquiridos por GPS.

- En modo de contrel de azimuth el vehiculo vuela segin la direccién de
azimuth telecomandada.

- En mode manual, el piloto controla el vehiculo aéreo directamente,
realizindose un filtrado previo de los comandos enviados por el
autopilote.

Movilidad y facilidad de transporte: El sistema completo se transporta

en un Onico vehicule (tipe Unimeg), que permiten la operacién desde

cualquier lugar, incluse si no esta preparado a estos efectos.

Necesidad de tripulacién de operacién y mantenimiento muy reducida
(3 personas), gracias a las caracteristicas inherentes a su disefio de
fiabilidad y mantenibilidad.

Alta fiabilidad del sistema a un bajo coste gracias a un diseio de calidad
y al empleo de componentes “off the shelf”.

Probuctos

Vehiculo aéreo

Cada uno de los tres vehiculos aéreos del ALD se compone de los siguientes
subsistemas: célula, propulsién, navegacidn, guiade y contrel, unidodes de
telemetria v telecomande y carga afil.

Lot célula esté fabricada béasicamente en fibra de vidrio y resing de epoxi. Lox
elementos estructurcles crificos se fabrican en fibra de carbone. Tiene un
disefic modulor {fuselaje, ala v cola) gue permite un mentaje/desmontaje
répide y un tronsporie comodo por un méxime de dos personas. lo
prepulsién del vehicule oéreo estd basoda en un metor de dos tiempes con
hélice frontal, de 9 hp de potencia.

El subsistema de navegacion, guiado y control estd equipado con sistema
GPS y autepilolo y permite el vuelo en distintos modos — modo operacién,
modo control de azimuth o mode manual. Lo iransmisién de imdgenes y
datos a lo estacion de control se realiza en benda § en tiempo real o ravés
de lo unidad de telemeiria. Los instrucciones que recibe el vehiculo y la carge
ofil desce la estacién de contral se emiten en banda UHF en des frecuencias
diferentes



Sisrema ALO completo: Estacidn, rampa de
lanzamiento y vehiculo aéreo (3.

Vehiculo aéreo ALD en ramipa de lanzarmilenta.
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Lo configuracion del sistema de cbservacion depende del fipe de misién a
realizar. El sistema permite la dotacién de una camara de television fija de
alfo resclucian, uno camara montado en platoforma con posibilided de
mevimiento en azimuth v elevacién ¢ un sensor infrarroje [mini-FLUR) para
observacién nocturna.

Unidad de control méwvil

Lo unided de control esta integrada en un camién ligero todo ferrenc, que o
su vez sirve pora el tronsporte del sistema completo, disponiende de
compartimentos con occeso desde el exterior para el lonzador, alas y
fuselajes, asi como repuestos y equipos de opoyo pora cperocién y
manienimiento.

Consta de dos puestos de control dedicados ol vehiculo aéreo y a la carga de
pago. Desde el primero se realiza la planificacion y el control de la mision,
asi como el andlisis v procesade de la misma una vez concluida. El puesto
de control de lo corga de pogo se encorga de la presentacion de los
imdagenes recibidas, el control de los sensores [orientacién, zoom, enfoque) y
del registro de las imégenes chtenidas.

LANZAMIENTO Y RECUPERACION

En configuracion rampa de lanzamiento, el vehiculo aéreo se lanza mediante
una catapulta de elastémeros de & metros de longitud que se desmanta para
su fransporte. Su recuperacion se recliza medienie un peracoidas cruciforme
alejade en el fuselaje que garantiza un descense estable, sin oscilaciones y a

baja velocidad.

La configurocian pista permite la cperocian del vehiculo con tren de aterrizaje.

TasLA DE CARACTERISTICAS

Envergadura: 3,03m

Longitud: 1,75m

Peso maximo: 25 kg

Peso carga Gtil: & kg

Sistema de recuperacian: Paracaidas cruciforms

Autonomia: 120 minutos

Velocidad: 50-200 km/h

Alcance : 20-50km (segin configuracien de lo
estacian de confral)

Secuencia de operocidn del vehiculo ALD en
configuracion tren de aternzaje.



