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A gépek dolgozzanak,
azg emberek gondolkozzanak.”
Simon Bélané (1977.)

WA gazdasig humdn erdforrisinak biztositéka

az ifjisaggal vald torddésben reflik.

Gondoskodjunk iddben a kutatds-fejlesztés
innovdcid humdn erdforrasanak versenyképességérdl”
Simon Bélané (2007.)






ElGszo

Amikor kisiskolasként egy farsangon robotnak 6ltéztem, majd érdeklédéssel kdvettem
Mikrobi, majd R2-D2 kalandjait, nem is sejthettem, hogy kézben Kovacs Gy6z6
vezetésével helyet keresnek a magyar informatikai gydjtemény szamara és Simon Bélané
dr., aki annakidején erre megoldast talalt, huszonét esztendé malva megtisztel azzal, hogy
munkatarsanak kér fel. A koényvespolcunkon talalhatd, sokat forgatott ,,Matematika”
cfml tankdnyv szerzéjének nevét is hamar megjegyeztem, ezért az Obadovics Gyula
professzorral valé személyes talalkozas késébb kiillénleges élmény lett szamomra.

Hianypétld kiadvanyt tart kezében az olvasé. Minden korosztily, érdekl6ds és
szakmabeli egyarant talalhat benne érdekes és hasznos olvasnivalét. Talan sokaknak az
lesz a benyomdsa, hogy a kotet irdi az ifjusag, és a velitk foglalkozok szamara irtak egyfajta
vallomast. Tartalma harom részre oszthato.

A magyar tudomanytorténet egy fejezetét olyan szerz6k mutatjak be, akik annak nemcsak
szerepléi, de formaléi is voltak. Ugy gondolom, hogy a kétetben fellelheté dokumentum-
és képanyagot, valamint a személyes visszaemlékezéseket masképp nem lehetett volna
Osszegyujteni. Sokak szamara ez mar térténelem, ami tovabb noveli a gytjtemény értékét.
Ma Magyarorszagon megktlonbéztetett tiszteletet érdemelnek azok, akik mogott oly
életm all, amelyre most is érdemes emlékezni és hasznos azt bemutatni.

A kiadvany masodik része valogatasokat tartalmaz a ,,30 év az informatikai kultaraért”
cfml tudomanyos konferencia el6adasaibodl, illetve azok 6sszefoglaléibol. Ez a rendezvény
az NJSZT és a Nyiregyhazi Féiskola szervezésében valosult meg 2007 novemberében. A
teljes anyag a DVD mellékleten talalhato.

A harmadik, j6v6be tekintd rész célja kettSs. Egyrészt felhivia figyelmiinket a robotikara,
mint dinamikusan fejl6dé tudomanytertletre. Masrészt segédlet kivan lenni a kbzép- és
telsGoktatasban dolgozé tanarok szamara, bemutatva a RoboCup projektet. Az attekint6
cikk bemutatja az eddig elért magyar eredményeket is, amelyek ismételten alatamasztjak azt
a sokszor hangoztatott igazsagot, hogy megfelel$ feltételek mellett az elhivatott tanarok
nagyszerQ tapasztalatokhoz és eredményekhez tudjak segiteni tanitvanyaikat.

A kényv DVD melléklete nem a leirt anyag megismétlése, hanem annak erételjes
kiterjesztése. Az ily moédon csatolt dokumentumok, filmfelvételek és informaciok
megsokszorozzak a tartalmat.

Mult, jelen és a ,,jovo kezdete” egyforma elevenséggel sugarzik 4t az oldalakon. Azt
kivanom az olvasénak, hogy haszonnal forgassa ezt a gyljteményes kétetet, taldljon
benne segitséget a tanitashoz, tudomanyos munkahoz, és biztatast arra, hogy életiinkkel
maradandé értékeket képviselni mindig érdemes.

i < &

Dr. Dez;ro" Gergel) '
temafelelds szerkesztd



Bevezeto

A legkorszertibb notebook szamitogépet hasznalé fiatalok el sem tudjak képzelni,
hogy milyen nagy élményt jelentett szamomra, amikor 1960 nyaran, az els6 nyolcas
szamrendszerben {rt, néhany soros programom a fél tornatermet elfoglalé M-3-as
szamitoégépen eredményesen lefutott. A Miskolci Egyetem Matematika Tanszékén voltam
docens akkor, és mint az AKADEMIA levelez6 aspiransa nyaranta Budapesten végeztem
a kutaté munkamat. Hittem a szamitastechnika gyors fejlédésében, a szamitogépek
széleskord alkalmazhatésagaban, de azt is tudtam, hogy a szamitastechnikai oktatas
iskolai, egyetemi bevezetése, valamint az e témakorok irant érdekl6dé szakemberek
Osszefogasa nélkil gyors eredményt nem lehet elérni. Az egyetemen 1962-t6l kezdtem
tanitani a programozast.

1960-ban létrehoztuk a MTESZ Borsod megyei elndksége mellett makods
Szamitastechnikai Bizottsagot, amely 1968-ban az NJSZT elsé megyei szervezete lett. A
korszerd szamitastechnikai oktatds bevezetését a Miskolci Egyetemen a Szamitastechnikai
Laboratériumaba telepitett Cellatron ser2c és Odra 1013 szamitégépek tették lehetvé.
A MTESZ rugalmassaga révén hazai és nemzetkozi rendezvényeket szervezhettiink. A
Bolyai Janos Matematikai Tarsulat — megismerve a Szamitastechnikai Laboratériumunk
munkajat — ugy dontdtt, hogy az 1970-es Orszagos Vandorgyulést a Miskolci Egyetem
rendezi meg ,,Szamitastechnikai Vandorgytlés” cimmel. A pedagégusok szamara
tartottunk itt szamitastechnikai eladdsokat és gyakorlatokat. Kalmar Laszl6 akadémikus
a Szegedi Egyetemprofesszora is meghallgatta a MOST-1 gépi kédu nyelv el6addsokat,
programot {rt, és le is futtatta. Az altalanos és kdzépiskolai tanarok koziil sokan az ott
szerzett alapokat bovitve valtak szamitastechnikai targy oktatéjava.

Budapesten — az 1968-ban alakult MTESZ-en belil mikédé NJSZT szervezet —
6nall6 tarsasagga alakult 1975-ben. Ettdl kezdve fétitkarhelyettesként 1980-ig az NJSZT
tizennyolc megyei, terlileti szervezetének megalapitasat végeztem el. Az NJSZT Szabolcs-
Szatmar-Bereg megyei szervezete 1977. december 15-én alakult, és a tagsagat képez6 lelkes
szakembergarda, kévetkezetes munkaval, az NJSZT alapité okirataban megjeldlt teriiletek
mindegyikén, hazai és nemzetkézi elismerést kivalté munkat végzett. Az eredmények
csodalatosak, mert a Szervezet 30 éve alatt a szamitastechnika-informatika olyan gyorsan
tejl6dott, amit mas tudomanyok csak 300 év alatt értek el. Ezen az uton érdemes tovabb
haladni.

Az Olvas6 e konyvbdl a hazai szamitastechnika-informatika térténetének egy szeletét
— az NJSZT Szabolcs-Szatmar-Bereg megyei Szervezet kivalé munkédjan keresztil —
ismerheti meg,.

Jin €

Dr. Obidovics |. Gynla
professor emeritus

10



ELSO RESZ A szamitdstechnika, informatika fejlédési
ive az NSZJT Szabolcs-Szatmdr-Bereg
megyei Szervezet tiikrében

1. A kezdet
1.1. A’70-es évek

ANeumann Janos Szamitégép-tudomanyi Tarsasag, vagy ahogy a kézbeszédben emlegetjiik
a Neumann Tarsasig Szabolcs megyei szervezete 1977-ben azért tudott megalakulni,
mert voltak olyan intézmények és vallalatok, amelyekben mar mikédtek szamitogépek.
A szervezet épithetett az itt dolgozo szakemberekre, akikbél Osszeallt az alapito tagsag.

Els6 tudomanyos tanacskozasunk szamba vette a megye szamitastechnikai allapotat. Az
ott készult jegyz6konyv és egy Tanarképzé téiskolas hallgaté (Toth Miklos matematika-
miszaki szakos) szakdolgozata, valamint Simon Béla matematika-fizika-szamitastechnika
szakos tanar altal megSrzott Gjsageikkek segitettek abban, hogy attekintést tudjunk adni
a kezdetrol.

A megyel szamitégépparkra ranyomta bélyegét az 1971-es Szamitastechnikai
Kozponti Fejlesztési Program, melynek nyoman megindult a hazai szamitogépgyartas és
szakemberképzés. A gyartasi lehet6séget a KFKI (Kozponti Fizikai Kutaté Intézet) és a
VILATI (Villamos Automatika Tervezé Intézet) kaptak.

Kozponti  Statisztikai  Hivatal (KSH) Megyei
Igazgatosagan 1970-ben telepitették az Olivetti cég
masodik generacios ,,AUDITRONIC 770” mini
szamitogépét.

A Szaboles megyei Epité és Szerels Vallalat
(EPSZER) 1973. januartél a VILATI altal gyartott
PRACTICOMP 4000 tipusu géppel rendelkezett,
amelyen kezdetben anyagszitkséglet szamitasokat

1. kép. Auditronic 770

végeztek és a rendelésallomany nyilvantartasat.
A munkattemezési feladatokat CPM (kritikus Gt moédszerével) oldottak meg, melynek
programjat Szivés Jozsef ,vallalati dolgozd” készitette.

Szabolcs  megyei  Allami  EpitSipari  Vallalat
(SZAEV) 1973. kozepe 6ta tizemeltetett VILATI
PRACTICOMP 4000 mini-szamolégépet.

A Bessenyei Gyorgy Tanarképz6 Féiskola (BGYTF)
az 1972-ben bevezetett ,,Numerikus és gépi moédszerek”
tantargy gyakorlati képzéséhez egy KFKI gyart-manyu
TPA 1001-1 tipusd szamitogépet biztositott.

— Ty

2. kép. PRACTICOMP 4000
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A KFKI-ban tervezett és épitett elsé szamitogép
a TPA-1001 tizenkét bit szohosszusagu, 4k sz6
operativ taroléval rendelkez6 tranzisztoros, masodik
generacios kisszamitégép volt. Mecz Andras csoport-
vezetS iranyitasaval bérmunkakat is vallaltak: A
Mez6gazdasagi  Tervezé és Beruhazasi Vallalat
teriiletfelméréshez készitett programot a féiskolan
futtattak le. A Nyiregyhazi Konyvtar, a Konzervgyar
is igénybe vette a féiskola szamltogepet A Nyiregyhazi
Kozati Vallalat az épitési munkak koltség-
és erbforras  tervének elkészitéséhez
kérte a segitséget 1977-ben szerzédéses
megallapodas keretében.

A Villamosszigetel és Muanyaggyar,
Kisvardan 1975 6ta ASCOTA 170 tipusa
gépeket hasznalt a konyveléshez.

A Magyar Optikai Mavek (MOM)
Matészalkai  gyara TAF  periférias
egységekkel rendelkezett, mely 1977
szeptemberétdl tizemelt.

A Szabolcs megyei Viz- és Csatornami

3. kép. TPA 1001-1 sdmitigép

Pach-zenét is jdtszik ..

- Szémitégépek
a lanarképzés szolgalataban

Vallalat a  magyar  gyartmanyu
PRACTICOMP 4000 kisszamitégépet
helyezett tizembe 1978. januarjaban. Szivos Jozsef ottani szamitokézpont vezetd szakmai
tapasztalataira és személyes kapcsolataira tdmaszkodva orszagos PRACTICOMP
taldlkozot rendezett.

e

’ 4 =

4. kiép. VILAT?FL/‘oppyﬂ-at adatrigzité 5. kép. Rajzdigitalizilé

a SZAVICS AV =ndl a Viziigyi Igaz gatdsagndl
A Taurusz Gumiipari Vallalat RC-3600 tipusu gépet telepitett 1976-ban. 1978-ig
futar szallitotta Budapestre a magnesszalagokat. A vallalat telefonvonalat bérelt, igy az
adatatvitel Baudos VIDEOTON modemek kézbeiktatasaval tortént. A kis teljesitményt
matrixnyomtatét VIDEOTON sornyomtatora cserélték, amely a Budapestrdl érkezé
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teldolgozott adatokat helyben is képes volt kinyomtatni.

A Volan 1963-ban MERCEDES SR 42 lyukszalagos géppel
kezdte a statisztikai feldolgozast. Tervezték egy TPA-L gép
beszerzését.

A Gabonaforgalmi és Malomipari Vallalat Szabolcs megyei
tagvallalatanal, illeszkedve az orszagos kozponti feldolgozashoz,

a gabona felvasarlasi adatokat lyukszalagra rogzitették és postin
tovabbitottak az ELGAV (Elelmiszeripari Ugyvitelszervezési és
Gépi Adatfeldolgozé Vallalat) szamara még 1977-ben. 5

A Fels6tiszai Vizugyi Igazgatésig VILATI TPA-70 tipusa ’
szamitogépet hasznalt. !

A MAV Szamitastechnikai Uzemében Zahonyban 1978-ban 2 e
db VTS 56100/M tipust mikroszamitégép dolgozott. A Zahonyi :
Automatizalt Informaciés Rendszer (ZAIR) kidolgozasa 1973-ban
kezd6dott. 1980-ra 8 db VT 20 tipusu mikroszamitogép tizembe
helyezését tervezték. 1983-ra 2 db ESZR gépet vartak.

A hataron tdli,,szovjet” szélesvaganyrél a hazai keskeny nyomta

T

6. kép. VILATI TPA70

va vaganyokra at kellett rakni a rakomanyt.
Az adatok to-
vabbitdsa a hely-

szinréla szamito- |
kézpontba radio-
adokon keresztiil
tortént.

A képen Miké
7. kép. VIDEOTON £ 4am

nyomtatd

zahonyi
szam{tokozpont e

oA

vezet$ fogadta tagjainkat és mutatta be e IR
az altaluk hasznalt rendszert egy 1978-as & & A NSZJT tagok iizemldtogatison Zahonyban
lizemlatogatas alkalmaval.

1.2. A’80-as évek

A ’80-as évek technikai ujdonsagai, a személyi szamitogépek, nagy lelkesedést valtottak ki
a szakemberek és laikusok korében egyarant. Anyagilag is tébben hozzaférhettek ezekhez
a gépekhez, és széles korben terjedhettek a mikroszamitégépes alkalmazasok. Fontossa
valt a szakember utanpétlas. 1983-ban indult az iskola-szamitégép program.

»Allami tervbizottsagi és minisztertanacsi hatarozat sziiletett, hogy 1985-ben atfogd
elektronizalasi programot kell kidolgozni.”” idézet Vamos Tibor NJSZT orszagos elndk
1980-ban meghivasunkra Nyiregyhazan tartott el6adasibol. 1986-ban el is fogadtak.
Informacios Infrastruktira Fejlesztési Program indult szamitogépes halozatok kiépitésére
1987-ben.
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1.2.1. A szamitastechnika elterjedése a Sz-Sz-B megyei kézépiskolakban

Simon Béla statisztikat ké-
torszig 1983, februar 19 s7it6  programjaval tanarok
munkajat kénnyitette meg,

|
1 1 1) 4 = , . .
nrlll a e a elesn k Programozasi tudasat mar
»y

1970-ben elkezdte megszerez-
Statisztika a képernydn ni a  Miskolei  Egyetemen
szervezett Vandorgytlésen
Obadovics J. Gyula egyetemi oktat6tdl. Az el6adasi jegyzetbdl egy részlet:
Simon Béla, mint az NJSZT megyei szervezet alapité tagja a Szamuely Tibor

[ (FUL 00 AL =

-~ R P g i T =

" 3 ’ gt 19
@ Tt inete w Mochoun! G i ¥
v Froprtiecnt ol
ﬂ/d’u:f fé4¥ mo‘lnn'an
p‘aiﬂ? ié ut melonandad - ;E,M 1 rL___
z

Mezbgazdasagi Szakkézépiskolaban 1980-ban beinditotta a szamitastechnikai szakkort,
az orszag kozépiskolaiban els6ként 27 fével. A programozasi gyakorlatokat a nyiregyhazi
GATE Mez6gazdasagi Féiskola szamitégéptermében végezték a TPA-L szamitogépen.
Az MTA KFKI-ban gyartottak a Tarolt Programu Analizator-nevi félvezetSs
memoriaju, Intersil 6100 VLSI processzord TPA-L/32 szamitogépet. 1981-ben a GATE
Mez6gazdasagi Péiskola az NJSZT ,lobbi” tevékenysége segitségével kedvezményes
vasarlas utjan jutott a géphez, és a BASIC nyelven programozhaté TEASYS rendszerhez.

14



Négy terminalon hasznalhattak egyszerre a hallgatok. Bz a rendszer teremtette meg a
Szabolcs megyeick elényét a BASIC-korszakban.
Majd 1983-ban megjelentek a Hiradastechnikai Szévetkezet

HT-1080Z  mikroszamitoégépei az  iskola-szamitogép T ——
programhor.
1983. szeptemberében elkezd6d6tt megyénkbenisamatematika-
fizika, matematika-kémia, stb. kdzépiskolai tanarok felkészitése B

a szamitastechnika oktatasara, amelyet Izsépi Béla, a Zrinyi llona
Gimndzium tanara szervezett meg. A szamitastechnikdban mar jartas tanarok 5-6 kézépiskola
tanaraival foglalkoztak (12-16 £6s létszammal).

Pl Izsépi Bélahoz tartozott a Zrinyi Ilona

Gimnazium, a Kolcsey Ferenc Gimndzium,
(/ML 2 Vasvari Pal Gimnazium, a Kossuth Lajos

9. kép. HT-10807Z

T doso Eededrre

#”’« HT 1 2 Gade

€ e wgesd ] Gimnazium.

R MR Simon Bélahoz tartozott: a Mezbgazdasagi
g THAY | el ' Szakkozépiskola, a Kereskedelmi és Vendég-
) ; latoipari Szakkozépiskola, a 107-es (Wesselé-
nyi) Szakkoézépiskola, 110-es (Inczédy) Szakko-
MR SENBENE S mEEna s o zépiskola, az Elelmiszeripari Szakkézépiskola és
Szakmunkasképzo.

A képzések beindultak: Kisvardan, Nyirba-
torban (Matészalkan), Nagykalloban, Tisza-
vasvariban is.

A felkészitett tanarok iskoldikban elkezdték a szamitastechnikai szakkorok szervezését,
tandr és nem tanar kollégaik oktatdsat.

Toébbek kozott Kosa Jozset (Banki Szakkozépiskola), Toth Laszloné (Mezogazdasagi
Szakkozépiskola), Tarr Attilané (Wesselényi Szakkozépiskola), Szaboné Varga Julia
(Vasvari Pal Gimnazium), Kelemen Laszloné (Kisvarda, Bessenyei Gimnazium), Forrd
Katalin, Babosi Laszl6 (Nagykall6, Budai Nagy Antal Szakkozépiskola), Zaharia Istvanné
(Sipkay Barna Szakkézépiskola) és sokan masok!

Azutan beindult a ,,népoktatas”. Az NJSZT égisze alatt zajlott a TV-BASIC program.
Orszagos kiterjedést konzultaciés halézatot szerveztek meg, igy kaptunk mi is 4db
PRIMO gépet a nyiregyhdzi NJSZT Mikroklub szamara. A megyei vizsgakézpont a
nyiregyhazi GATE Mezbgazdasagi Foiskola volt. A vizsgara felkészité tanfolyamokon
videofelvételrél megismételtiik a TV adasokat és megoldottuk a feladatokat. A Kossuth
Gimnazium élenjaré iskola volt a partnerségben Boros Laszl6 tanar aktivitdsa révén.

1984-ben Sostéi KISZ-tabor (Nyiregyhdza). A varosi KISZ-titkar szervezésében és
vezetésével beindult a tdborban a szdmitastechnika oktatasa altalanos és kozépiskolas
tanulok szamara, amely bentlakdsos volt: szallast (az oktatok részére is), s napi haromszori
étkezést biztositottak. Az oktatds megszervezésében oktatasi anyagok és gépek
biztositasaban az NJSZT megyei szervezete jelentette a bazist.
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1988-ban a Muvel6dési Minisztérium korrigalt tantervet hagyott jova, amelyben a
technika targyon belill tanithattak a szamitastechnikat. Megindult a szamitastechnika
tervszerd oktatasa a kozépiskoldkban. Robbanisszertien elterjedt az orszagban a
szamitogépes gyakorlati alkalmazas mind az oktatisban a kulénb6z6 tantargyaknal,
mind az iparban (gyartasi folyamatok vezérlése, tervezése, bérszamfejtés, stb)) és a
kozigazgatasban (statisztikai adatok feldolgozasa, adatnyilvantartasok).

1.2.2. A szamitégép minden teriileten

1988. szeptember 22-24. koz6tt nemzetkozi
konferenciat szervezett az Orvos-biologiai
Szakosztalyunk. A szakosztdly vezetGje dr.
Zsonda Laszlé belgyégyasz szakorvos volt,
aki megszervezte a Szamitoégép az egészségért
témaju Nemzetkozi Konferenciat. 15 orszaghdl
680 résztvevo jelent meg ezen a rendezvényen. A
J6sa Andras Megyei Korhaz ezen a konferencian
mutatta be a hordozhaté mikroszamitégépes
méréberendezését, amely alkalmas  volt
radiéizotépos  diagnosztikus vizsgalatokra a
betegagy mellett.

A konferencia programja a Figgelékben
lathat6, a méréberendezés a 10. képen.

A MTESZ Hiradé a MTESZ Szabolcs-

Szatmar-Bereg megyei szervezetének o 2
Kozleményei X. évfolyam 2. szamban (1983. 10. kép. Mikro Gamma 28 rendszer
december) megjelent Simon Bélané és Fazekas (Fejlesztd: Dr. Nyitrai Lajos fizikns)
Arpad 6sszefoglalé cikke, amelyben felsorolidk, hogy a kiallitison milyen tipusu
mikroszamitogépeket mutattak be:

— MO-8X személyi szamitogép

—  COMPUT-80 mikroszamitogép

— LSI ATSZ Mickey-80B személyi szamitogép

—  MOD-81 modulatis orvosi adatgy(jt6 berendezés

—  Microkontroll Airecomp 16 személyi szamitogépek

—  ABC-80 és ZX-Spectrum személyi szamitogép

—  HTZ-80 School Computer.

»Kiemelked6en kedves szinfoltja volt e szekcidnak Pintér Tamas VII. osztilyos
tanul6 bemutatkozasa, aki édesapja révén a ZX-Spectrum személyi szamitoégép kozelébe
jutott és blvoletében mar attanulmanyozta a megyei konyvtar torténelmi anyaganak az
amerikai polgarhaborira vonatkozé részét, ugyanis jelenleg olyan programot fejleszt, ami
leszimulalja a szemben 4ll6 csapatok harcat.”
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A Nyirségi Beruhdzisi Villalat NEUMANN JANOS SZAMITOGEP-TUDOMANYI TARSASAG
kéréséreaN]SZTmegyeiszervezete ﬂ k ’ 'I r" I el i e
kihelyezett szamitogépes tanfolya- z “ IalaSIn a va a ﬂ“ranvnﬂsm
mot szervezett, amelynek célja szal megyel miszaki

és | i honap keretében 1allitA =
az volt, hogy a villalat vezetSi A arsaviteaisnct | Kigllitas, eloadas-serozat
14 iTlII-:I'.l.‘-‘:i\ togepek : :1 avcul'::a'ksu'g“\' / 'lﬂ e eirﬁl
megtanuligk a COMMODORE i i i a STamitogep

. oktober 4—6. kbzott.
mikroszamitogép programozasat.

ar

Tarnavolgyi Gyorgy lenti cikke abbdl az alkalombdl jelent meg a Kelet-Magyarorszag
1983. december 20-i szamaban, hogy Simon Bélanét a MTESZ megyei szervezete Kabay
Janos-emlékéremmel tiintette ki.

Megismem; a ,°v6 ludoményc’ﬂ i .

A szamitogéprél —mindenkinek

— Hol talél{mzhatgdnk? — kérdeztem Simon Bélanét telefonon, miutdn
felhivtam a Ny:_re”gyhazi Mezbgazdasdgi Féiskoldt. Hangjdn érzéditt, hogy
gondban van: siri az elfoglaltsdga mindennap.

Dr. Hadhazyné dr. Iszaly Katalin a Mez6gazdasagi szakosztalyi csoportunk vezetjeként
sokat tett a szamitastechnikai kultura terjesztéséért a megye mez6gazdasagi szakteriiletén.

Szamitastechnika 1984. janius 26-an megjelent cikkben
o i e : részletezi a szakosztaly tevékenységét a

a merdgazdasdagi {diskolan megye teriletén,
Az elmult években egyre tébbet olvashatunk szaklapokban és napilapokban egyarant
a szamitastechnika elterjedésérdl... E kévetelményeknek tikrézédniik kell a fels6foka
Hullgu tak — intéz/fnények’ I?épff':si r/endszeréb}en is... A ny{'regy}}ézi GATE
g ipkEthE " Mezbgazdasagi Foiskolan 1978-t6l kotelezd tantargyként mindkét

cfm tantargyat. 1981 januarjatol minéségi valtozas kovetkezett be a tantargy oktatasaban,
amikor tlzembe helyezték a KFKI gy = g, S
ltal kifejlesztete és gydrtore TPA-L/32 Eeeroes  Fatalok szamitigépes tabora
tipusu kisszamitogépet. Elkezd6dott a [ 3 ; ; ' i
szamitastechnika oktatdsa kiscsoportos :
foglalkozas keretében...”

1984. augusztus honapban volt az elsé
Megyei Szamitastechnikai KISZ tabor.

.. TObb nyiregyhdzi vallalat, a
SZAVICSAV, a Dohanyfermentald, vala-
mint a Tanarképzo6 és a Mezbgazdasagi
Féiskola, a kozépiskolak adtak kolcsén
szamitogépeiket. A KISZ Koézponti

szakon — gépész és repil6gép-vezetd —bevezették a szamitastechnika

&
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Bizottsaga anyagilag segitette az elsé ilyen kezdeményezést.”

1985. januar 14. & 4 P 8 &8 & 8 04

T TR e

s Ha félvdllrol venném a dolgot, sigy kérdezném,
mire e a nag)y felhajtas a BASIC kdiriil? De komolyra
Sforditva: ennyire fontos dologrol van sz6, hogy népoktatis
sgintjére kell emelni a szamitigépet?
- Igen! — ,Nemzetet kell nevelni” — ezt
mondtak legutébb egy orszagos tandcskozason.
A szamitastechnika mar nem a kiisz6bon van, hanem itt all

mellettunk...”

A fenti cikk megjelenésének aktualitasa a TV-BASIC inditasa volt,
melyet Simon Bélané szervezett meg a megyében. A tanfolyamok
megtartasahoz a kozponti NJSZT szervezet 4 Primo gépet
adomanyozott a teriileti szervezetnek.

¥ TR 2 A Kelet-Magyarorszag 1984. december
Mlkrﬂm“h smmﬂ“nﬂil-kﬂdvﬂlﬂkﬂﬂk 9-i szamaban beszamolét olvashattunk a
Mikroklub-hal6zat megalakulasarol:

»A klub lehetévé teszi, hogy barki, aki tanulni akar,
hasznalhassa a szamitogépet. Szerveznek is programokat:
alta-lanos iskolasoknak, szakembereknek, érdekl6dSknek. A
lehet6ségeket hairom nagy részre csoportositjak: tanfolyamot
szerveznek azoknak, akik erre tartanak igényt; konzultacios
lehet6séget teremtenck azoknak, akik a tv-sorozat vagy mas
ismeret alapjan szakembereknek tanacsat kivanjak igénybe venni; géporat kaphatnak azok,
akik jartasak a szamitégép kezelésében és valamilyen feladatot meg akarnak oldani.”

A tanfolyamok megtartasaban és a T'V-Basic oktatdsaban kiemelked? szerepet jatszottak:
Ketskeméty Janos, Hadhazy Tiborné, Simon Bélané (Mez6gazdasagi Féiskola), Téthné dr.
Sztics Etelka, Mecz Andras (Tanarképzé Féiskola), Izsépi Béla (Zrinyi Ilona Gimnazium),
To6th Laszloné, Simon Béla (Mezbgazdasagi Szakkézépiskola), Boros Laszlo (Kossuth
Lajos Gimnazium), Almassy Laszloné (Széchenyi Istvan Kézgazdasagi Szakkozépiskola).
A képen az emlitett tandrok egy része éppen a Kossuth Gimnaziumban rendezett
kézépiskolas csapatok szamitastechnikai versenyének megnyitéjan lathato.
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13 e

11. kép. . z‘é;m'iﬁ;rmbﬂ’zka; verseny megnyitija

!
——

Az NJSZT Szabolcs megyei szervezete a nyiregyhazi Mezégazdasagi Féiskolan szervezte
meg 1985. novemberében az ,, Agrar-felséoktatasi Intézmények 1. Orszagos

Szamitastechnikai ~ Verseny”-ét.  (ldsd
Tajékoztatd bal oldali képen)

A verseny 11 éven at folytatodott az
orszag  kilonbozé  agrarfelsGoktatasi
intézményeiben. Minden évben kiadvanyt
készitett a rendezd intézmény a kiadott
feladatokbdl és a gybztes csapattagok
névsorabdl. A legutolsé verseny helyszine
Kaposvar volt 1995-ben.

A Kelet-Magyarorszag 1998. junius 9.-1
fotéjan lathat az a PC gépes oktaté labor,
amely a KSH-MEM (Mez6gazdasagi és

Elelmezésiigyi Minisztérium) allami megbizasi szerzédés alapjan jott létre a nyiregyhazi
Mez6gazdasagi Féiskolan. Ennek a projektnek a vezet6je Simon Bélané volt. A projekt

célja egy regionalis oktatélabor kifejlesztése
volt.

A projekt kezdetének idépontja, az 1987.
év, korszakvaltas volt a szamitégépek itthoni
torténetében. Professzionalis képességekkel
rendelkezé Personal Computerek, azaz a
személyi szamitégépek sorozata indult el.
Az IBM 1981-ben gyartotta az elsé PC-t,
amelybe egy Intel 8088-as mikroprocesszort
épitette be. A képen lathat6, amint éppen

a mezbgazdasagi szakemberek szamara tartottunk tanfolyamot Bodané Kiss Edit
segitségével. Ezek a gépek a PC/XT Intel 8087-es co-processzor-széridjanak elsé tagjait
tartalmaztak. Ennek készonhet6en a fGiskolan beindulhatott a szamitastechnika szakiizem-

mérnoki posztgradualis képzés is.

A mikroszamitégépek hasznalatanak kévetkezé 1épeséie a helyi halézatokba kétése volt.

19



Az oktatasbanisjolalkalmazhatéak voltak a Novell halozati szoftverek a kdltséghatékonysag
miatt. Késébb, ezeket a lokalis halézatokat szervergépeiken keresztil be lehetett kapcsolni
az internetre, azaz a vilighdléra a TCP/IP protokoll segitségével.

A lokalis halézatok kiépitésében, a megyében élen jaré volt a Volan 5. sz. Vallalata

Nyiregyhazan. Szabé . Zoltan, aki akkor hardver- és rendszer programok fejlesztésével
foglalkozott, aktiv tagja volt Mesterhazi Marta szamitastechnikai osztalyvezet6vel egyttt
a megyei Neumann tarsasagnak, tobbszor tartottak bemutatokat a mikroszamitogépes
hal6zati rendszeriikrdl a Szabolcs megyei Miszaki Honap keretében.
A képen lathaté rendszert 1998-ig hasznalta a Szabolcs Volan Zrt., amely még ma is
tzemképes. A TPA (Tarolt Programt Analizator) 1148-as konfiguraci6ja, 256 KB RAM-
al rendelkezett, valamint 4 db 2*5 MB ¢és 4 db 2*28 MB disk alrendszerrel. Operacios
rendszere az RSX-11M, 16 db aszinkron terminalt mikodtetett.

NEUMANN JANOS SZAMITOGEPTUDOMANYI TARSASAG
SZABOLCS-SZATMAR MEGYEI SZERVEZETE

Szeptember 26.

10,00 éra
Ankét
MESTERHAZI MARTA szamitistechnikai osztalyvezetd
SZAPBO J, ZOLTAN miiszaki lizemeltetd csoportvezetd
Megyei mikroszamitogépes halozat TPA—1148-as
kérnyezetben : :

Volén 5. sz. Villalat
Nyiregyhaza, Kordnyi Frigyes u. 12.

12. kép. A Volan TPA-1148 rendszere

1.3 A’90-es évek és az Internet

A 790-es évek mar a hédlozati alkalmazasokrol és a vilaghalordl széltak. Az Internetet
egy soha véget nem éré vilagméreti parbeszédnek tekinthetjiik. Miel6tt hazai vizekre
eveznénk tekintsiik meg a kezdeteket.

1.3.1 Kezdetben vala az ARPAnet

A szamitégéphaldzatok Gse az ARPAnet (Avanced Research Projects Agency Network),
azért jott létre, mert egy katonai kutat6 bazis szamara szikség volt tobb nagyteljesitményt
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szamitogépre és a foldrajzilag tavol 1évS kutatok egytttmikodésére.

EBzért kapcesoltak 6ssze az 1960-as évek végén a Los Angeles-i Californiai Egyetem
Honeywell DDP516 szamitogépét, a Stanford-i kutaté intézet SDS-940-es gépét, tovabba
a Santa Barbara-i Kaliforniai Egyetem IBM360/75-6s szamitogépét, valamint a Utah-i
egyetem DEC PDP-10-es gépét.

A projektben dolgozé Ray Tomlinson szamitogép mérndk 1971 végén megalkotta az
e-mail-t a SENDMSG tzenethagyé népszerli program adaptilasaval és a @ szimbdolum
kitalalasaval.

Tovabbi fejlesztésik volt 1972-ben a kétiranyu interaktiv kommunikéaciét biztositd
protokoll a Telnet protokollja, amellyel programokat is futtathatunk a tavoli (remote)
gépen.

1973-ban tortént az FTP protokolljanak megalkotasa, fajlok gyors atmasolasa céljabol.

1982-ben hoztik létre a TCP/IP protokollt azért, hogy barmely tipusu szamitogép
bekapcsolédhasson ezaltal a halézatba. Igy mar nem volt biztonsagos a katonai célokra és
1990-ben meg is szint az ARPAnet, de mar 1986-ban egy Gj NSFnet (National Science
Foun-dation network)-t kezdtek kiépiteni a lassi ARPAnet mellett. Egyetemi LAN-okat
kotottek Gssze. Bz az NSFnet alkotta a gerincét annak, amit ma Internet-nek hivunk.

Tim Berners-Lee 1989-1991 ko6zott alkotta meg a
World Wide Web-et. Elsének épitette fel jegyzetfiizetét
ugy, hogy egyes szavakhoz szamokat irt, amelyek egy
masik fajlhoz kétédtek. A hipertext-et 6 hozta divatba
a sajat gépén lévo fajlokkal. Késébb probalkozott
azzal, hogy masok gépén 1évé fajlokhoz is kéthesse a
kapcsolodasokat.

Felépitett egy kbdolasi rendszert, a HiperText Markup
| Language-t a tartalom létrehozasara és megalkotta a
HyperText Transfer Protocol-t, amely az Interneten
levé  kilonb6zé  szamitégépek  dokumentumait
sszekapesolja. s 1étrehozta a World Wide Web elsé
bongészé programijat.

1991-t6l ugrasszerien megnétt a Web hasznalok

szama.

13. kép. Tim Berners-Lee

1.3.2 Magyarorszag kapcsolédasa az Internethez

1987-90 koz6tt fokozatosan épilt fel a legfontosabb akadémiai kutatdintézeteket, egyetemi
tanszékeket, és nyilvanos konyvtarakat 6sszekapcsold orszagos szamitégép-halozat elsé —
sajat fejlesztést X.25 technologiat hasznalé — valtozata, biztositva az alap-szolgaltatasok
(e-mail, fajl atvitel, tavoli bejelentkezés) hozzatérhetGségét.

1990 volt a nemzetkdzi nyitas éve, az EARN-BITNET és EUnet kapcsolat utan kiépilt
a teljes értékd Internet kapcsolat.

Magyarorszagon 1990-ben Giese Piroska (RMKI) és Telbisz Ferenc vezetésével 1étrejott
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egy a CERN és az MTA k6zott miikéds halézat. 1991 januarjaban Magyarorszag IP cimet
kérvényezett Washingtontl, a MATAV-t6l pedig vonalat bérelt.

A vilaghalé szabad hozzaférésének bejelentése utan elindult az els6 magyarorszagi
WWW-szerver.
,» Tanszékink WWW szerverét 1993-ban inditottuk el. Biiszkék vagyunk ra, hogy ez volt
az elsd magyarorszagi World Wide Web szerver! (Es kb, az 500. WWW szerver a vilagon.)”
— irtak a Budapesti Maszaki Egyetem Irdnyitastechnika és Informatika Tanszék honlapjan.
AKFKIRészecske- és Magfizikai Kutatéintézet (RMKI) Szamitogép Halozati Kézpontjaban
1995 februarjaban azzal a céllal nyitottdak meg a Zanforum levelezési listat, hogy vitaférumot
biztositsanak a tanarok szamara.

A Kalmar Laszl6 Szamitastechnikai Szakkozépiskola mar 1994-t6l az 11F tdimogatasaval
X.25-9s vonalon keresztil érhette el az RMKI kézpontot.

1.3.3 Szabolcs megye is bekeriil a halézatok halézataba

Bod1 Antal Szab I-Net Kht. tgyvezeté BGYTF Szamitokézpont vezeté Birdé Sandor
Szab-I-Net Kht. mdszaki igazgaté BGYTF Szamitokozpont
rendszergazda 1997-es NETWORKSHOP el6adasabdl egy
részlet: ,,Nemzeti Informacios Infrastruktiira Fejlesztési program
(NIIF) Régiokézpont palyazatin elnyert DEC  Alpha
AXP szerver adja az intézmény kozponti eréforrasat. Ezt
megeléz6en szintén az 11F-t6l kaptunk egy SUN Sparc-2
munkaallomast és ekkor még X.25-6n keresztiil kezdtik el
14. kép. SUN Sparc-2 megismerni az Internet halézatot és a UNIX kulturat.

A DEC géppark jelentette szamunkra az igazi kihivast. Mar ekkor, 1994 tavaszan,
latszott, hogy a j6v6 az integralt szolgaltatasoké lesz, igy mi mar nem is kezdtiink el gophert
fejleszteni, hanem egybdl a WWW fejlesztésbe kezdtiink. A Szabolcs-Szatmar-Bereg
Megyei Koézalapitvanynal sikeriilt egy palyazatot elnyerniink, amelynek eredményeként
az orszagban elsének sikerilt kialakitanunk 10 Mbps sebességl Internet-kapcsolatot a
nyiregyhazi Kabelkom Kft. kabeltévé halozatan 1995 novemberében. Ez azt jelenti, hogy
potencialisan egy 25 000 csatlakozasi ponttal rendelkezs nagysebességl szamitogépes
halozat alapjait raktuk le. Természetesen a HUNGARNET alapelveket semmilyen
korilmények kézott nem akartuk sérteni, igy igyekeztink szévetségeseket keresni ezen
eredményeknekakiaknazasara. A célmegvalésitasahozsikertiltmegnyerniinkaNyiregyhaza
Megyei Jogi Varos és a Szabolcs-Szatmar-Bereg Megyei Onkormanyzat segitségét és
tamogatasat. Megtalaltuk a kedvezs szervezeti format a Szab-1-Net Kézhasznu Tarsasag

megalapitasaban. Amennyiben a terveink valéra valnak, elérjik célunkat, hogy az altalunk
kidolgozott fejlesztési programba minden érdekl6ds bekapcesolodhat és igy az Internet
mindannyiunk szamara kéltségelosztasos elven megfizethetévé valik. A Szab-1-Net hal6zat
nem HUNGARNET tgyfelei, az akadémiai rendszertdl figgetlenil csatlakozhatnak az
Internethez, a HUNGARNET tagok pedig a NIIF Régiokézponton keresztiil valhatnak a
H-BONE rendszer felhasznaléiva. A NIIF | Intelligens Varos” kisérleti pilot-program
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keretében 20 nyiregyhazi HUNGARNET-intézményt kapcsolunk be a haldzatba
(Szabolcs-Szatmar-Bereg Megyei Mizeumok Igazgatosaga, Széchenyi Istvan Kozgazdasagi
Szakkozépiskola, Banki Donat Ipari Szakkézépiskola, Vasvari Pal Gimnazium, 110 sz.
Széchenyi Istvan Ipari Szakkozépiskola és Szakmunkasképz6 Intézet, Apaczai Csere Janos
Gyakorlé Altalinos Iskola, Szent Athandz Gorég Katolikus Hittudomanyi Féiskola,
Szabolcs-Szatmar-Bereg  Megyei Onkormanyzat Levéltira, Arany Janos Altalanos
Gimnazium, FElelmiszeripari Szakmunkasképzé Iskola, Kridy Gyula Gimnazium,
Muvészeti Szakkozépiskola, Moéricz Zsigmond Megyei és Varosi Konyvtar, Szabolcs-
Szatmér-Bereg Megyei Onkormanyzat Pedagdgiai Intézet, Eétvos Jozsef Gyakorld
Altalanos Iskola és Gimnazium, DATE Kutatékozpont, GATE Mezégazdasagi Féiskolai
Kar, Vaczi Mihaly Varosi Mavel6dési Kézpont és Gyermekcentrum, Sipkay Barna
Kereskedelmi és Vendéglatoipari Szakkozépiskola és Szakmunkasképzs).”

Ezt a népes csoportot 1992-ben az NJSZT megyei Szervezete segitette Osszehozni egy
INTERNET FORUM megrendezésével. Ezt kovetGen heti rendszerességgel jartunk
tanulni Bodi Antalékhoz.

) [SZABIET HOME PAGL] - Mozilla Firafox

T T
o -c o (e T T e

] il - erhzet vl

S Z A B I NET
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Nyiregyhizi Foiskola Rikoczi d (i Intézménye
{Jegelid GATE Mg Fai

L szabinfo

- \i‘.-'\ kibainat

3 ugyfelsinknek
hirtevél
elafizetés
linkek
Ietbites
Gjdonsagok

i, Vi AQET At 46,

EESEESd9C [, Fa. L N e Te———" -
15. kép. A SZABINET honlapja 16. kép. A Nyiregybdzi Fiiskola
Rakdezi diti egységének honlapja

1.3.4. 20 éves az NJSZT Megyei Szervezete

A szervezet megalakulasinak 20 éves évforduldjanak alkalmabdl szakmai délutant
szerveztink, amelyen Sima Dezsé az NJSZT elndke ismertette a megtjulé NJSZT
programjat, és egy fontos bejelentést tett Alf6ldi Istvan az NJSZT lgyvezetS igazgatoja,
az (ECDL) Eurépai Szamitégép-hasznalé Jogositvany megszerzésének magyarorszagi
lehet6ségérdl. A megyei informacios halozat integralt hasznositasanak lehetéségérdl tartott
el6adast Bodi Antal a Szab-I-Net Kht. tgyvezetSje az Intelligens polgar — intelligens
telepiilés szekcioban. (Tovdbbi eliadik kivetkezd oldalon, a MEGHITO-n)

Emlitést érdemel a 90-es évek eseményeibdl egy nemzetkdzi rendezvény 1994. nyaran.
Egy Nemzetkézi Tudomanyos Mahelyt (Workshop) szerveztiink egytittmikédve a Magyar
Tudomanyos Akadémia Szabolcs-Szatmar-Bereg megyei Tudomanyos Testiletével. A
nemzetkézi tudésok meghivasardl Tarnai Katalin, mint megyénk szilétte gondoskodott,
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aki akkoriban a Kozponti Fizikai Kutaté Intézetben (KFKI) a Bioldgiai rendszerek

formalis leirasanak mdodszereit kutatta.
MEGHIVO

A Neumann Janos Szdmitégép-tudomanyl Tarsasag
Szabolcs-Szatmar-Bereg megyel szervezele megalakulasanak
20 éves évforduléja alkalméabdl szakmal délutant szervez

1997, oktdber 30. 13 Gra
Nyiregyhiaza, Tudomdny és Technika Haza
(MNyiregyhiza, Orszagzisz1o 1ér 8. )

A szakmani délutéin kereléhen

F v az NISZT orszipos elniksépe ismerteti az NISZT megdjuli programjat;
¥ v saervesik elsd kézbdl adhak fiekoziatist a7 Eurdpal Szamitagép-hasendloi lngo
sitvimy (ECDL.) beindi &l, a vizepakiizpontok srerverésénil,
¥ vorszhgos hirh elbadok az Internet  hatdsairol, illetve a kialakuldban kv
.elektronikus tarsadalom™ jtvBbeli kilitdsairdl tartanak al;
“a megye kiemelkedds informalikai eredményeinil helyi e <oamaolnak be

A vészleres program a kiadvény hedoldoldn rldffon

A NISZT Szaboles-Szatmibr-Bereg megyel szervezelének
20 éves tiirténetét a rendezvény helyszinén
emlckkiallitis keretéhen mutatjuk be.

A rendezvényen tirténd részvérel ingyvenes!

Kénilk, ne szalassza el a lehetdsdget, mert

@ regismerkedhet az orszég epyik legtekintélyesebb szakmai szt -vezelének tové-
| enység-vel;

@ « napral napra rohamosan fejlédd informatika viligarel elsd kézbdl kaphat hiteles
&5 idBszerii ismereteket:

@ Ichetlsép, lesz az NISZ T-tagsdg megtjitdsdra,

@ és természelesen ] lagok jelentkezését is szivesen virjuk!

Minden érdeklidst szeretettel vir

az NISZT orszigos ds megyei einiksége

NJSZT megyei szervezete megalakuldsanak 20 éves évfor-
duldja alkalmabdl szervezett szakmai délutan programja

1997, oktober 30.
Nyiregyhaza, Tudomény és Technika Hiza
{Nyirepyhaza, OrszigeiszI 1ér 8. )

13.00 - 13,10 MEGNYITO
Csabai Liszloné -~ Nylregyhiza polganmestere
Dr. Zilahi Jozsef - Megyei Onkormdnyzat Einoke

110 13.20 20 FVES AZ NJSZT MEGVEISZERVEZETE
Simon Bélané Dr. Balogh Agnes — az NJSZT megyei elndike

13.20 - 14.00 Az, NJSZT PROGRAMIA
A megijulé NJSZT programja — Dr. Sima Dezso,
ECDL., az Eurdpai Szamitégép-haszndldi Jogositviny
az NUSZT ugyvezeld igazgatdia
IFIP vildgkonferencia 1998, Bécs-Budapest — 7ok lsivanné
az NISZT tiszteletheli fotitkdra

Wz NJSZET elndke
Alflds fstven

14,00 - 15.30 INTELLIGENS POLGAR ~ INVELLIGENS TELEPOLES
Telemodernizdcit perspektiviti - Dr. Gdbor Andrds
a Budag cgazdasdg-tudomdnyi Egyetem tunszekvezeidfe
Intelligens teleplilés mint a régiofejlesziés eszkize — Malndr Ferenc
o FutureCom Kfi. igyvezetdje
Tudésktizpontok szerepe az Informdceiés tarsadalomban — Dr, Nagy Kiiroly

a PROTAN Re. vezérigusgaidio
A megyei informdeifs hildzat integralt hasznositasdnak lehetdségei —
ficdi Antal, a Szab-l-Net Kb, igyvezetdje

15.30 - 15.50 SZ.ONET

15,50 - 18,00 MEGYEI HELYZETKEP
A mepye gazdasigi folyamatal a statisztikn tikrében - O Hoinad Bila
« KSH megyei igazgatéja
~Kapesolat™ - Nyiregyhdza varos kommunikicios projektje - Badndr Janos
Myivegyhiza Polgdrmestert Hivatal infarmatikai esztalyvezetdje
Az Internet hildzat jelentdsépe a tandrképed Miskola fejlidésében —
Dr. Balogh Arpdd, a BGYTF foigazgaidia
Orvosi informatika - informatikai képzés az cgészségiipyi fGiskalin —
Dr, Szegedi Jinas, & DOTE Egészségugyi Foiskalai Kar sz

Az el6adasok kozott szerepelt egy igen érdekes téma, a képfeldolgozas orvosi
alkalmazasarol. A szerz6k bemutattak a helyszinen azt a képfeldolgozé rendszeriiket, amelyet
a KFKI Anyagkutat6 Intézetében fejlesztettek ki és alkalmaztak a daganatos sejteck DNA
tartalmanak mérésére. (lisd alabbi kép, illetve a képes mellékletben,).

PROGRAMME

SUMMER
‘WORKSHOP

TG

INTERNATIONAL SCIENTIFIC FORUM
COMPUTATIONAL MODELLING IN BIOSCIENCES

ORGANIZED BY
Scieniific Hody of SZABOLCS-SZATMAR BEREG coulty
‘of the Hungarian Academy of Scicuess
and John von Ncuman Society for Computer Sciznces

HAZA, EHUNGARY
August I3 - August 26

COUNTY HALL

and
Apriculnirs] Faculty of the GODOLLO University af Agricultaral Scisnces.
Nyireuyhiza

1999-ben az Informatikai Szakmai Napon a MTESZ-el k6zdsen az informacié

Eevdogh, 119, Saeatirmai, 2

Figure 1. Diack

\pplication of Digital Image Processing in Diagnesis and Prognasis of
Human Temours

elérés

adatbazisairdl és az Y2K-rél tartottunk tajékoztatast, hogy hazankban is elkeriljitk a régi
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adatbazisrendszerek datum problémai miatti esetleges panikot.

Tébbek kozott Bati Ferenc az AmCham (Amerikai Kereskedelmi Kamara) igazgatéja
tartott eléadast a 2000. év problémdjardl ,,Kormanyzati programok, Kozép- és Kelet
Eurépa és Oroszorszag 2000.ik év problémaja (Y2k kérdései)” cimmel.

A Migzaki &3 Természettudomanyi Egyesiiletek ©

Szovetsage n'

MTESZ Szabolcs-Szatmar-Bereg Megyei Szervezete L
és DAy A

A Neumann Janos Szamitdgép-tudomanyi Tarsassag
Szabolcs-Szatmar-Bereg Megyel Szervezete

INFORMATIKAI SZAKMAI NAP programja
Informacid-elérés adatbézisokbol
1999 marcius 10. Szerda

MTESZ Nyiregyhdza Tudominy és Technika Haza
Nyviregvhdza, Orszigziszld tér 8. IV.emelet

1.4.Az 4j évezred hajnalan

Az 4j évezred a megifjodast hozta tarsasagi életiinkben. 2001-ben megalakult az NJSZT
Szabolcs megyei ifjasagi szervezete Birdé Daniel gépész féiskolai hallgatd vezetésével.
Evfolyamtarsaval Fiirjész Péterrel egyiitt demonstratorként dolgoztak az ISZK (Informécié
Szolgaltaté Kézpont)-ban és a Linux ingyenes operacids rendszert akartak megismerni.

Onall6 honlapot épitettek fel az ISZK ,,pingvin” gépén. 2002-ben megemlékeztek C. E.
Shannon halalanak évfordul6jarol.

Claude E. Shannon bevezette az informaciémennyiség mérésére a bit mértékegységet,
a digitalis kommunikéacioban a bit/sec atviteli sebességegységet. Tovabba megalkotta az

NISZT Szaboles-Sralmir-Boreg meey i Reersret

Ijisigi Sreevesite
4300 Nyiregs biva
. Rakies a6y

MEGHIVO

ebneir 28-ar délulin 17 Granél t tlarturs CE STIANSON haszlanak

vt Litkara




informaciéelmélet ENTROPIA fogalmat és kiszamitasi modjat. A SHANNON képlet
diszkrét formaja:

H=-K3} plogp,

A Linux szabad szoftver megismerésére és hasznalatira Szabd Istvan informatikus
segitségével megalakult a Mez&gazdasagi Féiskola Rakoczi uti szamitokézpontjaban az
NJSZT Nyiregyhazi Linux Klubja. A klub torténetének két szakasza van, az elsé 2002-
2005 kozotti idészakra esik. Ebben az idészakban az Ifjusagi Csoport vezetSjének Bird
Danielnek a meghivasara sokszor tartott bemutatd el6adast a Debian GNU Linuxrol
Holanyi Janos a Linux-felhasznalok Magyarorszagi Egyesiletet (LME) Debian
csoportjanak vezetGje.

18. kép. Holanyi Janos ,,.A Debian reﬂdf{er—gas{da(g )m:g alapjai” cimit
eldaddsat kivetd g yakorlaton a kinb tagjaival

A klub torténetének mdasodik szakasza Magyari Baldzs NJSZT tagunk nevéhez fazédik.
Kiterjesztette a Linux Klub foglalkozasait az Egészségiigyi Foiskola hallgatéi felé és
a nyfregyhazi ,,Linux guruk” korére. O alkotta meg az NJSZT NLK 4j tipust drupal
rendszerd honlapjat.

A harmadik évezred kiiszobét atlépve, a megujult vezetség (névsor a flggelékben)
minden erejét GsszegyUjtotte, hogy méltoképpen megtinnepelje az NJSZT Szabolcs Megyei
Szervezetének eziist jubileumat 2002. november 15-én. Ez a nap egybeesett Bolyai Janos
sziletésének 200. évforduldjaval és a Tudomany Napjaval. A Tudomanyos Tanacskozast
megtisztelték az NJSZT orszagos vezet6i: Raffai Maria alelndk, Obadovics J. Gyula egykori
NJSZT fétitkarhelyettes. AMTESZ részérél Tarnok Istvan és Sholcz Béla. Obadovics |. Gyula
egyetemi tanar itt ismertette el6szér nagykézonség szamara az Gj matematikai felfedezését
a ,,Modalmatrix alkalmazasa linearis differencialegyenlet-rendszerek megoldasara” cimi
el6adasaban. A plenaris Gilésen Dezsé Gabor egyetemi tanar Kolozsvarrdl pedig arrdl tartott
el6adast, hogyan népszerisitik a Bolyaiakat az erdélyi iskolakban. Simon Bélané dr. f6iskolai
tanar a Nyiregyhazi Féiskolardl a ,, Tudomany és tarsadalom EU akcidterve” el6adasaban
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els6ként ismertette Magyarorszagon az Eurdpai Unid cselekvési programjit a tudomanyos
eredmények tarsadalmi méretd megismertetése céljabol.

Az akcibterv része annak az eréfeszitésnek, amelyet az EU tesz azért, hogy létrehozzon
egy BEurdpai Kutatasi Térséget (ERA). Az EU-ban a tagorszagok kutatéi 1984 6ta un.
Kutatasi Keretprogramokon keresztiil részt vehetnek kiemelt kutatasi tamogatasokban.
2002 janiusaban hagyta jova az Burépa Parlament Minisztertanacsa a kovetkezé négy
évre 52016 6. Keretprogramot. Tudnunk kell, hogy e keretprogram hét prioritasa k6zott a
masodik helyen van az Informaciés Tarsadalom Technolégia (IST), amelyre 3 625 millié
euré van elkilonitve, s ebbdl 100 millié eurdt szannak a GEANT és GRID kutatasi
halozat tovabbi fejlesztésére. Ebben a keretprogramban kiillon fejezet az EU Akcidterv:
WSCIENCE AND SOCIETY: An action plan to improve the connection beetween citigens, scientists
and policy-makers”.

A cselekvési program vagy akcidterv célja, hogy a kdvetkez6 harom {6 témakorhoz
embereket és forrasokat mobilizaljon:

I. Eurépai tudomanyos oktatas és tudomanyos kultara.
II. Polgarbarat tudomanypolitika.
IIL.A politikaformaldk iranti tudési felelGsség.

Az akcidterv 38
pontban dolgozza ki '
a teend6ket. A jubile-
umiN]JTT 2002 kiad-
vanyban megjelent a
teljes forditas. Ldsd a
DV'D mellékleten.

A szekcio  tlések
programjait a fligge-
lékek kozott soroljuk
fel. A tudomanyos

tandeskozds  KiS€tG 19 20 ga Bolyai Janos kidllitis (balra a kidllivist birdetd plakds, jobbra a
rendezvénye volt egy ldtogatdk olvashattik a Bolyai Janos eredeti kézirasit édesapjanafk irt levelébdl,
Bolyai Janos emlék- mely 1823. november 3.-an kelt: .. .a parallelakrdl egy munkdt adok ki; ebbe a
kiallitas. A poszte-  pillanatha nincs kitalilva, de ag az it, melyen mentem, csaknem bizonyosan igérte a
reken Bolyai Janos cl elérésit, ha az egyébarint lebetséges; nincs nreg, de olyan felséges dolgokat hoztam
£f6 mUvét ismertettik — &s hogy magam elbamultam, s irikos volna elveszni. .. most tobbet nem szdllhatok

kivonatosan Weszely csak annyit, hogy semmibil egy iijj mds vildgot teremtetteny; mindag, valamint eddig

Tibor ,Bolyai Janos kiildottem csak kartyahdz a toronyhoz, képest...”

— Az els6 200 év” cimi Tudomany-Egyetem sorozatban megjelent konyve alapjan. (Kiadta
a Vince Kiad6 Kft., 2002.)

Az linnepségen jubileumi jutalomban részesiilt Marik Sandor Gjsagird, aki évtizedeken
keresztiil szerkesztette a MTESZ hiradét és Simon Bélanéval ugyanabban az évben (1983-
ban) kaptak Kabay Janos emlékérmet. (Forras: Kelet-Magyarorszag, 2003.)

2002 utan harom tevékenysége allandésult a szervezetnek. Egyik a Linux Klub
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foglalkozasai, a masodik a Magyar Fuzzy Tarsasag ElsG Tertleti Csoportjanak munkaja
és a harmadik nagykozonséget megmozgaté tevékenység az informatikai versenyek
szervezése Szabolcs megyei didkok szamara.

Jubilélé tudoményos egyesiilet

Nyiregyhdza (EM - M. 5.)
- Huszondt éve alakult meg
megyénkhen a Neumann Ja-
nos Szamitégép-tudemdnyi
Tarsasag; az alkelomhbdl teg-
nap tudominyes lanacsko-
zast tactotiak a Tudom&ny
é5 Technika Hazahan.

Negyedszizada kolinleges ric-
kasdgnak szamitott a Szami-
togép-tudomanyi Térsassg, hi-
SZEN A A mdr csaknem minden
fiatal dltal ismert PC-K, szemd-
I¥i szamitbgépek csupén a nyole-
Yanas években kezdiek elter
jedni.

Voltak azonban a megvében
olyanck, skik tanulmanvaik
vagy hobbijuk révén mar rendael
keztek szémitdpépes ismeretek-
kel, ¢k sparvezddiek domanyos

A képen jobbrél balra: Slmun EBéldnédr., az N JSZT megym elndke,
eirvesiiletté (Grdemes megiees I:bad-:mcﬁ J. Gyulaprofesszor, lz=Epi Btlzaz NJSZT egyi k
ni: gz MJISET 14 megyei. sz dapitdtagj megvénkben Foto: Marlk Sandor
154 20, tagegyesilete letrak).

___ Swolgshotssok  _ wirek  _ Gsorokozss _ intemot _ Keress

COvélemény < 4 SZABOLCS-SZATMAR-BEREG MEGYE FRISS HIREI & b Létrehozva:
E Nyomtatés igﬂg' dpr. 22.,
& Cikk killdése [ Mesterséges intelligencia 18:56

= Levél a EELET-MALYSRIRSEE

szerkesztinek |Megalakitjak a Magyar Fuzzy Tarsasag megyei csoportjat a
Nyiregyhazi Féiskolan.

Aprilis 24-én, csutértokon 16 orakor megalakitidk a Magyar Fuzzy
Tarsasag Szabolcs megyei csoportjat a Nyiregyhazi Foiskola Rakoczi
ut 69. sz. alatti épiiletének 113-as termében.

21. kép. Online cikk a Magyar Fuzzy Tdrsasag megyei csoportianak megalakuldsdrdl

A Fuzzy Tarsasag terlleti csoportja a tobbértékd (fuzzy) logikara és a neuralis halok-
ra  ¢épulé automatikus irdnyité rendszerek  fejlesztésének
tanulmanyozasat tizte ki célul. A fuzzylogika teljesen tj tudomanyag,
amely lehetévé teszi a mérnokéknek, hogy egy bizonyos eszkdz
vezérlésével kapcsolatos tudasukat és tapasztalatukat beépitsék egy
mikro-chipbe, amely automatikusan végzi helyettiik a vezérlést. Ezt
nevezzitk mesterséges intelligencianak. Ma mar lehet talalkozni

22. kép. Fuzzy feliratos
vernyomdsmérd

olyan eszkozokkel, amelyeken szerepel a ,,fuzzy” felirat. J6 példa
erre a 22. képen lathat6 vérnyomasmérd.
Tobbek kozott megszervezte a csoport, 2004 marciusaban Dr. Kovécs Szilveszter
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a Miskolci Egyetem adjunktusa ,,Adaptiv fuzzy logikai rendszer alkalmazasok” cimd
el6adasat, valamint 2004 novemberében az ,,Innovacié jegyében” ciml tudomanyos
tanacskozast.

A Fuzzy Tertleti Csoport célkitlizésének megfelelen, a Tudomany Hoénapja keretében,
évrél évre szimpoziumot tartott kiilénboz6 témakban.

) Magyas Furdy Tdedasiy ERG Tés@lats Csapsatja - Mo2ilia Firetan
b4 dprmcter  Bowt  Chopevel  (Preveidk  Codced e
° v €@ X ar {3 ooseye g hotuzeshazesndes o - i 7

L) s vt el ettt Mrogmon: @ Bevesenss (0, P bk

FIGYELEM !t

23. kép. A web-oldalt Bird Daniel készitette

Gazdasagi versenyhen a nagy térségek

A régi EU-tagallamoks jelent6s gvartasokat helveztek at a csatlakozé orszagokba

Nyfregyhaza (KM - Ny. Zs.)
- Az EU 15-6k innovicids tel-
Jesitménye is lemarad az
USA mogatt, s e tény az idén
csatlakozd orszagok szamira
killénds jelentdséggel bir.

Tobbek kizbtt erre is felhivia
a figvelmet a Neumann Janos
Szémitogép Tudomanyi Tarsasag
(NJSZT) Szaboles Szatmiar Bereg
megyel searvezete &5 a Nyiregy-
hézi Féiskola Miszaki és Mezd-
gazdasig- tndomanyi Kara ldinds,
a kigelmaltban megtartott ren-
dezvénye. Az innovaeld jegyé | g
ben” cimd tudominyos tandcs: o
kozisan elhanezote az innovicid
legfontosabb  szegmensében, a
‘high-tech seabadalmalcban az EU
lemaradt, de a trendvizsgilatok
szerint a belithatd jévdben talin
feljon. ©

Az, Innovacié jegyében” cimi szimpdziumon (2004-ben) Simon Bélané dr. eladasaban
felhfvta a figyelmet arra, hogy a 2002-ben megtartott Barcelonai dllamféi cstcsértekezleten
ugy hataroztak, hogy 2010-re 1,9-r61 3 %-ra kell névelni a GDP-részesedést a kutatas és
tejlesztés raforditasokban. Ezzel kapcsolatban egy statisztikai elemzést mutatott az EU 15-
ok innovacios teljesitményérdl, 6sszehasonlitva az USA és az Gjonnan csatlakozé orszagok
teljesitményével. (Forras: Kelet-Magyarorszag, 2004. december 23.)

2003-ban a Neumann Tarsasag névaddjanak Neumann Janosnak centenariumi
sziiletését iinnepelte az orszag szakmai kozéssége. A mi tertileti szervezetiink azzal
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emlékezett meg a neves évfordulordl, hogy a megye altalanos iskolai 7-8. osztalyos és
kézépiskolai 9-10. osztilyos tanuldk szamara szamitastechnikai versenyt szervezett,
mintegy felelevenitve a ’80-as évek verseny hagyomanyat. Az elsé versenyt a GATE
Mezbgazdasagi Féiskola szamitastechnikai laborjaiban zajlott.

kizépiskolds versenyt Dr. Lengyel Antal (jobbrol a masodik) a GATE
Mezdgazdasdgi Foiskolai Kardnafk fdigazgatd-helyettese nyitotta meg

A verseny kétfordulds volt. Az elsé forduloban teszt feladatok megoldasat kellett
bekiildeni interneten. A bekiildott tobb mint 200 megoldasbdl és egyben jelentkezékbél,
a két korosztalybdl 10-10 diak johetett be a masodik forduléra. Ebben a forduloban
szamitogépen megoldandé feladatot kaptak a diakok.

A donté forduld nyerteset:
1. korosztaly — 8. évfolyam
1. Lukacs Balazs - E6tvos Gyakorlé Nyiregyhaza
2. Kiss Balazs — E6tvos Gyakorld Nyiregyhaza
Torb6esik Marton — EStvos Gyakorld Nyiregyhaza
3. Németh Norbert — Hunyadi Alt. isk. Nyirbator
2. korosztaly — 9-10. évfolyam
1. Koteles Gergb — Széchenyi Istvan Kozgazdasagi Szakkozépiskola Nyiregyhaza
2. Kokényesi Krisztian — Lippai Janos Szakkozépiskola és Szakiskola Nyiregyhaza
3. Gyimesi Zsolt — Kandé Kalman Szakkézépiskola Zahony
Mezei Tibor — Széchenyi Istvan Kézgazdasagi Szakkozépiskola Nyiregyhaza

Csontos Tibor a megyei szervezet titkaranak szervezésében rendszeressé valtak ezek a
versenyek a didkok és a tanarok nagy 6romére.
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A diakok érdekl6dését 2005-ben a robotok felé
iranyitottuk. Megismertetve Sket a szorakoztatd
robotok egy robotfutball
bemutat6 kapcsan. A bemutatén a Kassai Egyetem
robotfocistai jatszottak mérkézést a Nyiregyhazi
Féiskola Bessenyei termében. A bemutatot
kévetben Josef Svetlik és Marek Sukop a robotok
alkotdi valaszoltak a diakok kérdéseire.

Bzzel az eseménnyel indult el a Neumann
Tarsasag ¢érdeklédése a RoboCup iranyaba. A
Robo-Cup egy olyan nemzetkozi projekt, amely
a futballt valasztotta kézponti kutatdsi témanak
a Mesterséges Intelligencia, a Robottan és mds
kapcsol6do tertiletek kutat6i szamara, abbol a célbol,
hogy a létrejott innovaciok alkalmasak legyenek

vilagaval meccs

tarsadalmilag fontos
valamint az iparban is alkalmazhatok legyenek. A
Brémaéban rendezett RoboCup 2006 vilagversenyen
Simon Bélané részt vett, mint latogat6 hazaérkezése
utan képes élménybeszamolot tartott a didkok
korében.

Az élménybeszamolot szilard elhatarozas kdvette,
hogy a magyar didkok is szerepeljenck a kévetkez6
évi RoboCup Junior bajnoksagon.

(Forras: Kelet-Magyarorszag, 2007.)

problémak megoldasara,

1.4.1. ,,Vasuti kozlekedésinformatika az EU keleti hataran” -

A zahonyi aruforgalmi kérzet mindennapjainak
meghataroz6 eleme az a kozlekedés logisztikai
informatikai rendszer, amelynek fejlesztést és
tizemeltetését a MAV INFORMATIKA Zrt.
latja el. Ezen munkanak az elmult kozel egy
évtizednyi valtozasait mutatjuk be a teljesség
igénye nélkul.

A MAV INFORMATIKA Kft. Zihonyi
Tertleti Szolgaltaté Kozpontja 2000-ben a
Y2000 problematika miatt korabbi ESZR
berendezését IBM 390 sorozatu szamitogépre
cserélte. A korabban Kkifejlesztett Zahonyi
Automatizalt Informaciés Rendszer (ZAIR)

{Faldd Mydki Zsok)

Jatékosok a ,szerelsoron™
Robotok a palyan

Myiregyhaza (KM) - Mar szeretik a fufbal-
listakat — merthogy ezek a jitékosok robotok,
ée bar nincs keziik, labuk, fejik -a labdat
azert fellsmerik, Bz is réspe annak ax orszd-
zos robotfuthallversenynek, amelyet o Neu-
mann Jinos Szamittgép-tudomanyl Tarsasig
Szaboles-Szatmar-Bereg Megyvel Szervezete a
Nyiregyhazi Foiskola ¢s a Binki Donat Ma-
szaki Kizépiskola kozremikodésével rendez
dltalinos és kozépiskoldzok szémara.

- A versenyt a tancold; a4 menskitd 6z a
futhallozt robotok Hgdkban hirdettiik meg.
Az orszéghan arokkal a kizépiskoliklkal vet-
itk fel a kapesolabot, ahol mér van Lego-
Mindstorm szakkor. Nyiregyhazan, a Banki
Donat Ipari Szakkdzéplskeldban talaltunk
olyan csapatra, amelyik eurdpai Lego
asprengésversenyen (FLL)Y dobogas helyesdst
art gl, A gydrtesel szamdra dijként az atian-
tai vilaghainoksagra vald kintazast ajantjuk
fol - momdta el lapunknak dr. Simon Béla-
né, az NJSZT megvei elnike. Hozzdtette: a

" RoboCup Vildgszovetség jelexte, hogy hat

csapatol fogadnak Atlantiban Magvarorszig-
rol, By most tAmogatisokat gydjtensl, hogy
2 lehetsépes fiatalok kiutazhassanak.

Szikora Imre tollabodl

25, kép. Szikora Imre Zahonyi ko pontvezetd

megmaradt, viszont sikertilt fokozni annak megbizhatosagat. Az IBM 390 sorozatd gép
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alkalmas volt arra, hogy a rendszer valtoztatas nélkiil tovabb szolgaltasson felhasznaléi
részére.

2003-ban ujabb kézponti gép cserére keriilt sor. Ennek két oka volt: egyrészt korszerd
kézponti gépet vasaroltunk, lényegesen nagyobb kapacitassal és 4 szoftverekkel, masrészt
kedvez6bb finanszirozasi modot talaltunk a licenszek hasznalatahoz.

Az IBM z800 gép kétprocesszoros (egyik OS és a masik LINUX operaciés rendszerrel
mikédik, 40 illetve 200 mps sebességgel), 8 GB operativ tarral rendelkezik, s a hardverrel
egyltt vasaroltunk DB2 adatbazis kezel6t és WebSphere szoftvereket is.

A telepitéssel egy id6ben atalakitottuk az allomasi informacios kézpontok és a kbzponti
gép kozotti halozatot is. A MAV Szallitasiranyitasi Rendszerének (SZIR) alaphalézatan

(X.25. rendszerli) mikods ZAIR nagyobb kézpontjait TCP/IP
elérésre alakitottuk at.

Az 4j kézponti egységgel, valamint az IP halozattal lehet6ség nyilt
a ZAIR rendszer tovabbfejlesztésére. A kozvetlen IP kapcsolattal
lényegesen egyszeriibben és nagyobb sebességgel tudtuk feldolgozni
a vasuti folyamatokbodl érkezé adat tizeneteket, felligyelni a rendszer
mikodését, segiteni az allomdsokon folyé munkat, illetve a
feldolgozasi sebesség névekedése kovetkeztében 1j technoldgiai
folyamatok megvalositasara is lehetSséglink nyfilt.

Uj feladatként kifejlesztettitk a Diszpoziciés rendszert, amely
a MAV kereskedelmi, aruszallitasi folyamatait segiti, informatikai
kapcsolatot létesitett a MAV  digyfelei és az arufuvarozasi
szakszolgalattal. A Diszpoziciés rendszerre alapozva készilt el a
ZAIRINFO rendszer is, amely elektronikus uton ad tajékoztatast az
tgyfeleknek a kdrzeten keresztll torténd arufuvarozas helyzetérdl.
26. kép. IBM 2800 2ép AfejlettebbszoftvereketkihasznalvakifejlesztettiikaZ ATRWEB-es
alkalmazasait is. Bzid6t6l kezdve mar kettés alkalmazasrdl beszélink, egy ZAIR

alaprendszerr6l, amely a korabban kifejlesztett médon és kérnyezetben mikodik, és egy
WEB-es rendszerrél, amely DB2 adatbazis kezel6t és WEB-es hozzaférést jelent. Ez
utébbi az adatokat az alaprendszertSl kapja, arra raépilve nyujtja szolgaltatasait. Ebben a
rendszerben —az alaprendszerhez hasonlé — lekérdezéseket lehet hasznalni a MAV intranet
hal6zatardl a korabbi kétott haldzati elérés helyett. Kiilsé tgyfeleink részére biztositottuk
a ZAIRINFO WEB-en t6rténé elérését.

Magyarorszagnak az Hurépai Unidhoz valé csatlakozasa ujabb kévetelményeket
tamasztott a rendszeriinkkel szemben. Meg kellett oldani az aruszallitdsi folyamatok
VAM ellenérzését, elébb az tn. VAMREG késébb az ARUREG kapcsolaton keresztiil.
Valamennyi arukezelés, amely VAM tevékenységet igényel a MAV és VAM szervek kozott,
elektronikusan torténik, kivaltva ezzel a korabbi manualis munkat.

AMAV szervezeti valtozasai cégiinket is érzékenyen érintették tovabbi fejlesztési igények
mertltek fel a ZAIR rendszerrel kapcsolatban.

Elsésorban a MAV CARGO Zrt. létrehozasa jelentett véltozast, hiszen a MAV Zirt.
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Arufuvarozasi Szakaga valt 6nall6 szervezetté, ezért a hozzaféréseket és jogosultsagokat
szét kellett valasztani, illetve az 4j szervezet tovabbi igényekkel 1épett fel, ami a ZAIR
valtoztatasat igényelte. Igy fejlesztettiik ki a ZAIR Controlling rendszerét, amely a MAV
és MAV CARGO kozotti eréforras hasznalat elszamolasat segiti a ZAIR alapadataira
tamaszkodva, természetesen mar WEB-es alkalmazassal.

Lekérdezesek Elszamolasok

Zairinfo Lekerdezes

ZAIR WEB rendszer

VAM kapcsolat

SZIR kapcsolat

ZAIR alap rendszer UZ kapesolat

Zahony térség vasutiizemi folyamatai

27 kép. a ZAIR fejlesztett és iizemeltetett rendszerei

A MAV tovabbi tagozédasa kovetkeztében tjjaalakult a Zahony-Port Zrt., amely az
atrakasi tevékenységet végzi a MAV leanyvallalataként. A ZATR szolgaltatasait igy ismét
meg kellett osztani és tovabbi fejlesztéseket igényelt a tevékenységek és jogosultsagok
elhatarolasa, a szolgaltatasaink bovitése, elsésorban a controlling rendszer tekintetében.
Sikerilt elérniink, hogy mindkét Gj cég részt vegyen a ZAIR finanszirozasaban, igy 6nallé
fejlesztések megrendelésére is lehetSségiik van.

Ma ugy érezzik, hogy a ZAIR akkor t6lti be fontos,
az egész korzetet érintS, tobb felhasznalds, a térségi
logisztikat tamogat6 szerepét, ha az alaprendszert
is korszerl eszkozokre telepitve, szoftver elemeit
megujitva alakitjuk at.

Fétermékinka ZAIR, mikédésének negyedszazados
évforduldjat innepelhette 2008-ban.

Az 1983-ban ESZR R-32 gépen bevezetett

s . . S ¥
vasutiizemi rendszer szamos megujitasi folyamaton

28. kép. A 25 éves ZAIR
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ment keresztll, de elveit meg6rizve szolgalta és most is szolgalja a szallitasi folyamatok
tamogatasat, a benne résztvevék informatikai ellatdsat. Ma mar lényegesen korszeribb
szoftverek léteznek, amelyek hatékonyan segitik mind a fejlesztést, mind az alkalmazasok
hasznalatat. A zahonyi specialitasokat viszont mégsem egyszer a rendszerekben
alkalmazni, megoldani.

AMAV INFORMATIKA Kft. a tébbi leanyvallalathoz hasonléan Zrt.-vé alakult 2008-
ban.

Az atalakulds kovetkeztében Regionalis Informatikai Kézpontta valtunk, valtozatlan
feladatokkal és létszammal. Uj lehetéségként vallalkozni kezdtiink olyan kézponti
feladatokra, melyekben részfeladatokat vallalhattunk.

Budapesti kézponti projektvezetéssel az e-Ticket Elektronikus
jegyeladasi rendszer e-bolt részét kozpontunk munkatarsai,
mintegy kétévi munkaval valésitottdk meg. Ma mar a MAV
START Zrt. is rendelkezik a t6bbi eurdpai vasuthoz hasonléan
internetes jegyeladasi rendszerrel, melyhez mi is tevékenyen
hozzajarultunk, kifejlesztése a MAV INFORMATIKA Zrtt.
egyik siker térténete.

Tovabbi feladatokat kaptunk a MAV CARGO Zrt. szimos

informatikai fejlesztésében. A Nemzetkozi Leszimoldsi rendszer — 29. kép. Az internetes
egyes részeit, a MAV ¢és az Ukran vasutak kozotti informacio Jegyeladi

cserében, a kocsi bérek csokkentését célzé széles nyomtava kocsi tartozkodasi id6
csokkentésében jelentSs informatikai tevékenységiink van. A koézpontunk igyekezett az
tgyfelink igényeit a legmesszebbmendkig kielégiteni.

A korszert informatikai és logisztikai szolgéaltatasok megkdvetelik a valtozasokra a gyors
reagalast, a rugalmas alkalmazkodast, a felhasznaléi igények maximalis kiszolgalasat. Ennek
érdekében tervezzitk a ZAIR megujitasat, mely architekturajaban megutjulva, korszert
szoftvereken alapulva, WEB-es alkalmazasként szolgalja mind a vasuti vallalatokat, —
bele értve a magan vasutakat is —, mind az tgyfelek (szallito, szallitmanyozé és rakodo)
igényei-hez alkalmazkodva.

Az er6s6dé fuvarpiaci verseny miatt a szolgaltatdsainkat igénybevevé felhasznaléink
fokoz6do kéltségérzékenysége komoly kihivasok elé allitja kézpontunkat mind a fejlesztési,
mind az tizemeltetési feladatok terén. Ezen kévetelményeknek valé megfelelés érdekében
t6 termékink a ZAIR-nak megujitasat tGztik ki rovid tava célként és toreksziink
szolgaltatas portfolionk szélesitésére. Felhasznaléink elmult években elnyert bizalma és
munkatarsaink felkésziiltsége j6 esélyt adnak céljaink elérésére.

1.4.2. Integraci6 a megyei felsGoktatasban is

Az 4j évezred kezdetén, a két fGiskola (Bessenyei Gyorgy Tanarképzé Foiskola, GATE
Mezbgazdasagi Féiskolai Kar) jogilag deklardlta egyesiiléstiiket. A tavoli tébb km
tavolsagra 1év6 tanulmanyi éptiletek informacios halézatanak 6sszekbtése 4 technolégiak
alkalmazasat vonta maga utan Nyiregyhazan is.
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Els6 probalkozas a lézeres Gsszekottetés volt, amely 100 MGbit/s adatatviteli sebességet
biztositott. Az éptlet fédémszerkezetének mozgasa miatt a jégolvadas utan ki kellett
cserélni ezt az eszkozt egy megbizhat6bb, de kisebb adatatvitelt biztosité (5-7 MGbit/s)
mikrohullamui adé-vevére.

Az adatatjarasi problémak megoldédtak, amikor a Rakoczi uti intézmény teljes egészében
atkoltozott a Sostoi utra 2003-ban.

27 e Ve AN P y/
30. kép. Lézer add-vevd a Rakdezi iti intézmény 15, 53. kép Sdstdi iiti legmagasabb épiilet
legmagasabb épiiletének tetején tetejére helyezett mikrobullami add-vevd
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MASODIK RESZ Vilogatdsok
a,,30 év az informatikai kultiraért”
Tudomdnyos Konferencia eléaddsaibol

1. Tudomanyos Konferencia 2007

Az NJSZT Szabolcs-Szatmar-Bereg megyei Szervezete uUjra egy egész napos unnepi
megemlékezést tartott eddigi tevékenységérél fenndallasanak 30. évforduldja alkalmabol.

Az tUnneplés csucspontja volt a Tudomanyos Konferencia meghivott el6adokkal és a
helyi NJSZT tagokkal. A rendezvény févédndkei Dr. Janosi Zoltan rektor Nyiregyhazi
Féiskola, Dr. Péczeli Gabor NJSZT elndk, tanszékvezetd, Budapesti Maszaki Egyetem, és
védnokei Dr. Laczay Magdolna GTFK f6igazgatd, Nyiregyhazi Féiskola, Dr. Sikolya Laszlé
MMFK f6igazgatd, Nyiregyhazi Féiskola. A programbizottsag és a szervezs bizottsag
munkaja eredményeképpen nagy sikerd plenaris iilés zajlott le a délel6tt folyaman, délutan
szekciotlések kévetkeztek. A konferencianak két kiséré rendezvénye volt: ,,Eletképek a 30
év torténéseibdl” kiallitas és egy Robotbemutato.

1. kép. A p/mrz'x iilésszak az MMEK nagyeldaddjaban

Az NJSZT orszagos elndksége azzal ismerte el a teriileti szervezet munkajat, hogy
kihelyezte az aktualis elntkségi tilését Nyiregyhazara. Részt vettek: Péczeli Gabor NJSZT
elndk, Obadovics J. Gyula egykori fétitkar helyettes, Kovacs Gy6z6 egykori fétitkar,
Domolki Balint egykori elnék, Bedé Arpad vezetSségi tag, Toth Ferenc alelnok, Alféldi
Istvan (Ggyvezets igazgatd), Aranyosné Varga Gabriella (igyvezetd igazgatd helyettes).

A kévetkezOkben az elhangzott plenaris eléadasokbdl olvashatunk kettét, valamint
olvashatunk a szekcié eléadasokbdl rovid, illetve bévebb kivonatokat. Az érdekl6dd
olvasé tovabbi részleteket a cikkekb6l a DVD mellékleten olvashat.
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1.1. Plenaris eldadasok

AZ INFORMATIKAI GYUJTEMENY TORTENETE.
ANYIREGYHAZI ELSO HAZAI
INFORMATIKA-TORTENETI MUZEUM

Dr. he. Kovacs Gy6z6

Neumann Janos Szamitégép-tudomanyi Tarsasag, Budapest 1105. Bathori utca 16.

kovacsvmail.datanet.hu

A vilag leghiresebb technikatorténeti gytjteménye a washingtoni Smithoniai Institution

Hajol emlékszem, talan a hetvenes években voltam el6sz6r Amerikaban, Washingtonban,
ahol szinte az elsé dolgom a Swithonian Institution (amit mindkézonségesen Smithonian
Muzeumnak hivnak) meglatogatasa volt. A hivatalos programombdl elcsiptem egy napot,
amit — teljes egészében — a muzeumban toltéttem. (1. kép - DVD melléklet)

A Smithonian Institution, azon kiviil, hogy kiilonféle tudomanyos kutatasokat timogat,
az alapité okirat szerint: a fudds nivelésére és elterjesgtésére az emberek kozitt [1] célt szolgalja.
Valoban, a mizeum kiallitdsai a tudomany eredményeinek a népszerisitésére hivatottak.
Ennek érdekében a mizeum gydijti és kiallitja az amerikai technika és tudomany muszaki
értékeit, igy az intézet mara a vilag legnagyobb technikai mizeumava fejlédott.

Az intézet alapitasa Swmithson James (1765-1829) brit tudds nevéhez fizédik, aki 120 000
fontsterling értéki vagyonat egy ilyen intézet megalapitasinak a céljabdl, az Egyesiilt
Allamokra hagyomanyozta. Az intézet 1846-ban nyilt meg.

A ,,mizeum varos”, varosnak nevezem, miutan tobb hatalmas éptiletbdl all — nagyjabol
— a National Mall két oldalan helyezkedik el, ha netan valaki véletlenil arra ,,vetemedik”,
hogy az épiiletekben mindent meg szeretne alaposan nézni, ehhez — az amerikaiak szerint
— néhany hénapot a latogatasra kéne szannia.

Az elsé latogatasom alkalmaval — beszélgetve a muzeum egyik készséges amerikai
latogatdjaval — hallottam, hogy a mizeum ma is kap tamogatast kiillonféle szponzoroktol,
téleg amerikai nagyvallalatoktol és az allami biidzsébdl is, igy tovabb fejlédik, ugyanis ami
az épiletekben lathat6, az maga Amerika. Minden orszag biiszke az értékeire, Eurépa pl.
tObb-szaz éves varosaira, épiileteire, képzémiivészeti alkotasaira stb. Amerika fiatal orszag,
ha Kolumbuszt és nem a vikingeket tekintjik Amerika felfedez6jének (1492), akkor csak
télezer éves, igy gyakorlatilag nincs multja, ezért nincsenek igazi régiségei sem. Amerika
tehat a kozelmultjara és f6lega technikai eredményeire lehet biiszke, azokra, amiket ,,r6vid”
torténelme alatt alkotott. Ennek a torténelemnek a targyi emlékeit, pedig a Smithonian
Muzeumban 6rzik [2]. A mar emlitett mizeumilatogato6 azt is elmondta, hogy Amerikaban
szigoru torvény biztositja, hogy a muszaki alkotasokat nem lehet kidobni, minden értékes
miuszaki alkotasnak a fennmaradasat biztositani kell. Ezt a rendelkezést senki sem meri
megszegni. Ha egy miszaki eszk6z — legyen az rakéta, autd, szamitégép vagy hisdaral6 —
valakinél megoregszik, elromlik, mar nem javithaté és igy nem hasznaljak, akkor azonnal
fel kell ajanlani a Smithonian Institution-nak. Ha elfogadjak, akkor at kell adni a mizeum

38



szakembereinek, ha pedig nem fogadjak el, akkor el lehet adni, vagy pedig ki lehet dobni
a szemétbe. Ilyen védelem mellett j6tt Gssze a mizeumnak a Washingtonban kiéllitott,
illetve a varoson kivili raktarakban tarolt hatalmas, és paratlanul gazdag gytdjteménye.
(Itt jegyzem meg, a miszaki emlékeket valoszinileg mas gyGjteményekben is meg lehet
Orizni. Pl az egyik legjelentSsebb informatikai gyGjtemény a Computer Museum, amit —
valamikor —a Digital Equipment Corporation szponzoralt, ma a Szilicium volgyben tizemel,
de hasonlé a hadsereg éltal tamogatott katonai mizeum az Aberdeen-i Létéren, illetve a
szamtalan egyetemi mizeum. Erre mindegyik j6 példa.)

Miel6tt megérkeztem volna Washingtonba, el6tte leveleket valtottam Uz Merzbach
asszonnyal, a muizeum akkor készilé legfrissebb kidllitasainak, a szamitbeszkoz
gyUjteménynek a kuratoraval, aki megigérte, hogy nem csak a kiallitast tudom megnézni,
hanem a szamitégépek raktarat is, oda is beengednek. Az utébbi — sajnos — nem sikeriilt,
a varostol tal messze volt a raktar, de a kidllitison mindent megnézhettem, sét le is
tényképezhettem.

Azemlitettels6latogatasomalkalmavalugyanismégegyaltalan nemvoltszamitastechnikai
vagy informatikai kiallitas, az els6, a mizeumnak ,,leadott” szamitégépek koziil néhanyat
még az elektronikai kiallitison mutattak be.

Merzbach asszony azzal is megtisztelt, hogy munkatarsaival egytitt elmondtak a leend6
kiallitasukkal kapcsolatos elképzeléseiket és megkérdezték a véleményemet, mit szolok
hozza, illetve én hogyan allitanam ki a mizeum altal Osszegyujtott szamold eszkézoket,
tobbek kozott az ENIAC nagyobbik részét, valamint az IAS szamitégépet.

Mar csak két — azota is tobbszoér emlegetett — megjegyzésemre emlékszem.

- Szévatettem, hogya mizeum munkatarsai nem killdnboztették mega szamologépeket
a szamitégépektdl. A gépek kiallitasi sorrendjét az elkészitéstik datumahoz és nem a
telépitésiikhoz vagy a mikoédésik modjahoz kétotték. Nekem az volt a javaslatom,
hogy a kiallitast osszak két részre, a valasztovonal pedig Neumann Janos IAS gépe
legyen, ami akkor mar a mizeumban volt, miutdn azt tekinthetjiik az els6, hasznalhato
¢és sok példanyban elkészilt szamitigépnek. 1gaz, tudomanyos szempontbdl az elsé
programvezérelt, automatikusan mkédé binaris és elektronikus szamitégép az
EDVAC volt, melyet ugyancsak Neumann tervezett, de ez a gép — lUzemszerlen
— sohasem mukoédott. Maga Neumann is az EDVAC-ot zsakutcanak, vagy ha ugy
tetszik intellektualis kisérletnek tekintette, igy legfeljebb tesztelések alkalmaval

hasznalta.
Az ENIAC-ot (2. kép - DVD melléklet),
amit — helytelentil — néhany amerikai és eurdpai

technikatorténész még ma is a vidg elsd elektronikus
szamitigépének  tekint, Neumann nem  tekintette
szamitogépnek, ,,csak” egy elektronikus szamolbgépnek.
A nevének a végén talalhat6 ,,C” nem Computer-t, hanem
Calculator-t jelent, amit utélag neveztek at az alkotok
computer-nek. A Computer elnevezés, ami eredetileg a
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szamolod ember jelenti, John Vincent Atana-soff-nak volt a szdlelelménye. (3. kép - DVD
melléklet)

- A masik javaslatom az volt, ha elfogadjak — mondtam — az érveimet, Ggy rendezzék be
a termet, hogy tegyék kozépre Neumann Janos LAS gépér. Elotte helyezzék el az IAS el6tti
gépeket, pl. kiilonféle analég szamologépek, majd a MARK I, Wihrlwind és végil
az ENIAC, mégotte, pedig az IAS utani Newmann elyii gépeket, mint az ILLIAC,
MANIAC, ORDVAC, JOHNNIAC stb., illetve az IBM gépeknek, illetve az ezt
kévetd szamitégépeknek a hossza sorat. (Az analégiat az idészamitasbol vettem, azt

is két részre osztottak: Kr.e. és Kr.u.l)
Legkozelebb talan egy vagy két év milva jutottam
el Washingtonba, az els6 utam ismét Ute Merzbach
asszonyhoz vezetett, aki megmutatta az 4j szamitégép
kiallitast, ahol mindent nagyjabél tdgy taldltam,
ahogyan korabban javasoltam [3]. Persze balgasig

lenne azt allitanom, hogy mindez az én javaslatomra

tortént, gondolom, Amerikiban is sok szakemberrel : q

konzultaltak, akiknek az enyémmel megegyezett a 4. kip. LAS sximitiggp

véleménye, igy ezt fogadtik el. Oriiltem annak, hogy
a terem koézepén allt — minden periféridjaval, javitdegységével korilvéve — Neumann Janos
szamitogépe, az IAS Computer (4. kép.).

A Smithonian Institution torténet nem lenne teljes, ha a két utolsé latogatasom (1996/97
és 2003) torténetét kihagynam. 1996-ban tnnepelte a (f6leg amerikai) vilag az ENIAC
sziilletésének az 50. évforduldjat [4]. KoszonhetGen Hermann Goldstine baratomnak, a
philadelphiai innepségre, amit a University of Pennsylvania-n tartottak (ott készilt az
ENIAC) — némi nehézségek aran - engem is meghivtak. A hivatalos iratokban és az
4j kiadvanyokban az ENIAC, mar mint Computer és nem mint Calculator szerepelt.
Mondtam Goldstine baratomnak, hogy tegyiik szova ezt a technika-t6rténet hamisitést,
lebeszélt rola, tnnepeljink és ne legyiink tnnepronték. Neumann Janos nevét — az
ENIAC-kal kapcsolatban — tinnepi beszédében egyedil Hermann Goldstine emlitette
meg, illetve egy fogadason szerénységem, akinek ott szét adtak. Neumann Janos volt
ugyanis, aki a munkatarsaival egyttt (f6leg Adele Goldstine-vel), az ENIAC-bol, némileg
megerészakolva a konstrukciét 1946-ban Aberdeenben, az atszallitasa utan, kvazi tarolt
programil szamitigépet csinalt. Neumann Janos sziiletésének a 100. évforduldjat az amerikai
intézmények meg sem akartak tinnepelni, azt mondtak, pl. a princetoni IAS-ben, de
ugyanazt a philadelphiai University of Pennsylvania-n is, Amerikaban nem szoktak minden
tudés sziiletésének a 100 éves évforduléjat megiinnepelni, csak a leghiressebbekét. En is
gondoltam! — volt a valaszom, ennek ellenére a Neumann Centenariumi megemlékezést6l
elzarkoztak.

Erdekes médon a Pentagon — pontosabban Paul/ Deitz, az Aberdeen Proving Ground
szamitokozpontjanak az igazgatdja — segitett, akik Amerikaban a leginkabb gondozzak
Neumann Janos emlékét. Tudjak, hogy a legelsé amerikai kisérleteket, tehat a hangsebesség
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feletti repiilégépek elméleti problémainak a megoldast Karman Toédor inditotta el
Aberdeenben, aki Neumann Janost kérte fel a hullimproblémaknak (Srvényeknek) a
matematikai kezelésére. Azt sem felejtették el, hogy Neumann Janos oldotta meg az
atombomba egyik megoldhatatlannak tiné problémajat, az iupulsion-t, azaz a berobbantast,
e nélktl a bombat nem lehetett volna felrobbantani. Amikor Los Alamos-ban jartam, egy
id6s kutato, aki ismerte Neumann Janost, azt mondta: Ha nines von Neumann, akkor nines
atombomba.) [5]

Végiil — amint mar jeleztem — a Pentagon, kdzvetlentil az aberdeen-i kutaté intézet allt
mellém, igy sikertilt Amerikaban tébb intézetben is (Princeton, Aberdeen, Los Alamos
és végul Washington) Neumann emléktablat (5. kép - DVD melléklet) is elhelyezni és
megtartani a centenariumi innepséget. [6]

Ebbdl az alkalombdl voltam utoljara Amerikaban. Mi sem természetesebb, megint egy
napot szakitottam a Smithonian Institution meglatogatasara, ahol megint nagyon szivesen
fogadtak, de a régi munkatarsakbél mar mindenki elment nyugdijba.

Persze a kiallitas is kicserél6dott, sot teljesen at is rendezték a mai informatika-torténeti
elgondolasnak, illetve a mai amerikai {zlésnek megtelel6en. Sajnos ehhez az INTEL is
hozzajarult, ugyanis az 4j kiallitas atrendezését az INTEL timogatta.

A kiallitdas kozéppontjaba az ENLAC keriilt, aminek egy darabjat a PENN-ben is
kiallitottak a kévetkez6 felirattal: A vildg elsd, elektronikus, nagy teljesitményi, dltaldnos céli,
digitalis szamitigépe - THE WORLD’s FIRST, LARGE SCALE, GENERAL PURPOSE,
DIGITAL COMPUTER (6. kép - DVD melléklet). A nem szamitd, hanem szdmolégép
felirata nyilvanvaléan hamis és félrevezetd, de ezt igy tanitjak Amerikaban. Sajnos,
nagyon sokan nalunk is szolgaian atvették kiilonféle amerikai forrasokbol. A gép koril
vide6 monitorok, amiken a korabeli ENIAC filmeket mutatjak, Mauchly és Eckert
sz0l a latogatokhoz, az egész kidllitas azt sugallja, hogy a szamitégép elsé uttoréi, a
szamitastechnika legnagyobb alakjai: Eckert és Mauchly voltak. (7. kép - DVD) Goldstine-t
megemlitik, de arrdl nincs sz6, ha nincs Goldstine, akkor nincs ENIAC. Goldsine beszélte
ra a hadsereg vezetését, hogy az ENIAC-ot meg kell épiteni. Nem is beszélve a Neumann
Janossal és Goldstine feleségével, Adele-vel kozosen végzett fejlesztéi munkakrél. Ok
dolgoztak ugyanis ki a programozas alapjait, az elsé magasszintQ nyelvet, a flow-chart-ot,
nincs sz6 arrdl sem, amit mar emlitettem, hogy Nekik készonheté az utolsé ENIAC
atalakitas is kvazi szamitogéppé.

Az IAS pedig — megfosztva perifériaitdl — bekeriilt a sarokba (8. kép - DVD melléklet),
szinte a legkevesebb magyardzattal. Neumann jelentéségét a kiallitas létrehozoi pedig
szinte meg sem emlitették. John Vincent Atanasoff pedig, akir6l egy amerikai birdsag
mondta ki, hogy az els6 szamitégép — az ABC — épitéje, még rosszabbul jart, neki ugyanis
csak egy vitrin jutott, az elsébbségérdl pedig semmi. Pedig az ENIAC elveit Mauchly
Atanasofftdl tulajdonitotta el, amirél — Atanasoff szerény ember 1évén — a hadsereg csak
nagyon késén értesiilt.

A masik lényeges valtozas az volt, hogy a kiallitast a rendez8k panoptikumma alakitottak
at. A gépek mellé — hasonléan a radidtechnika kiallitashoz — fel6ltéztetett emberi figurakat

41



tettek, amik — szerintem — elvették a kiallitds komolysagat. Lehet, hogy ez csak nekem volt
— mit mondjak — vissgataszitd, a kiallitds mai kuratora szerint az amerikaiak ezt szeretik.
(9. kép - DVD melléklet)

Ami pediga technika-térténeti hamisitastilleti, megtudtam, az 4j kiallitas elStt nagy vitak
voltak az amerikai szamitastechnikusok kézott, igy pl. Goldstine-nel is, aki szintén sz6va
tette Neumann Janos hattérbe szoritasat és Mauchly, valamint Eckert — és természetesen
az ENIAC — el6térbe hozasat. Sajnos a Neumann-t partolok a vitaban alul maradtak,
Mauchly és Eckert keriiltek a fokuszba.

... & Atanasoff — kérdeztemr Senki sem ismeri — volt a valasz.

Ezzel kapcsolatban — végezetil — elmondtak egy modern példat. Megkérdezték tSlem,
tudom-e kit6l vette meg Bill Gates az IBM PC operacios rendszerét, amivel a Microsoft a
vildghirét (és a pénzét) szerezte. Azt tudtam, hogy az elsé operacios rendszert Bill Gates vette,
az elad6 nevét mar tébbszor is megnéztem, utana mindig elfelejtettem. Most se tudom.

Na ldtjia — jott a folytatas — Maga se tudja. Maga szerint ki volt a nagyobb ember, aki feltaldlta és
kidolgozta a mikrogépek operdcids rendszerét, vagy pedig az a — Bill Gates — aki iizletet csindlt beldle.
Amerika a lebetdségek hazdja, ahol ag emberek nagysagat pénzben és iizleti sikerben miérik, és nem
tudomanyos dicsdségben.

A hazai informatikai gyiijtemény megsziiletése

1975-ben tortént, éppen Anglidban voltam hiarom hénapos tanulmanyiton. Uldogéltem
a University College-i szobamban, amikor megszoélalt a telefon, Phillip Miklés, a MTESZ
akkori fétitkarhelyettese hivott Budapestrél és gratuldlt, mint a MTESZ legujabb
tudomanyos Tarsasiganak, a Neumann Janos Szamitégép-tudomanyi Tarsasag
totitkaranak. A meglepetéstdl se képni, se nyelni nem tudtam.

Még miel6tt elutaztam volna Anglidba, tudtam, hogy hosszu kiizdelem utin — nagy
valészintiséggel — engedélyezni fogjak az addigi elndki bizottsagi statusz helyett a
tudomanyos egyesiiletté valast, miutan a szamitastechnika rohamos fejlédése sorin az
elnoki bizottsag olyan naggya valt, mint a MTESZ korabbi tudomanyos egyestiletei koziil
is a legnagyobbak. Sz6 volt arrdl is, esetleg betagozédunk a mar meglévs egyesiiletek
valamelyikébe, ezt a lehetéséget egyontetiien visszautasitottuk. Végiil — tavollétemben —
elfogadtak, hogy a Neumann Janos Szamitégép-tudomanyi Tarsasag legyen a MTESZ Uj
tudomanyos tagegyestlete. Phillip Miklésnak ezért nagyon sokat készonhettiink.

Arrdl 1s tudtam, hogy a Tarsasag jelentGs és ismert tagjai palyaztak a fotitkarsagra,
ugyanis — abban az id6ben — a fétitkar volt az egyestilet vezet§je, az elndki cimmel nem
jart intézkedési jogkor. (Gondolom, a politika mintdjara, se a partszervezetben, se a
tudomanyos egyesiiletben nem az elndk, hanem a fétitkar volt a tényleges vezetd) Fn
addig a hardver szakosztaly vezetS-helyetteseként funkcionaltam, eszem agaban sem volt
a fétitkarsagra palyazni.

Mégis nyertem, miutin nem voltam Magyarorszagon, a részletekrél mindenkitél mast
és mast hallottam. Talan a leghihet&bb valtozat az volt, hogy az elnékségben én voltam az
egyetlen, akit senki sem javasolt, de senki sem utasitott el.
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Lehet.

Az elndkséget Vamos Tibor akadémikus vallalta, aki az egyesiiletet is iranyitotta addig,
amig én a tanulmanyutamrél meg nem érkeztem.

Megjéve Londonbdl az Anker kézben hasznalt irodankat teljesen kitiritve talaltam, abban
még egy papir cetli sem volt, a szorgalmas takaritok csak az tires butorzatot hagytdk meg a
gyony6rien kifestett szobakban. A Tarsasag addigi kb. 7-8 éves multja mind6rokre elveszett.

Tudtam, hogy az elndkség elsé Osszejovetelén programot kell hirdetnem, aminek a
teljesitéséhez meg kell nyernem az elnékség tagjait.

Kézben majdnem meghitsult a fétitkarsigom, ugyanis a beiktatasom utan deriilt
ki, hogy nem vagyok a Part tagja. Ezt fel sem tételezték rélam, marpedig a fGtitkarsag
olyan funkci6 volt, amihez a Partnak is hozza kellett jarulnia. Milyen egyesiilet ugyanis
az, amelyiknek a fGtitkara nem vesz részt a MTESZ partszervezet tevékenységében,
nem lehet el- és beszamoltatni, ilyen fétitkar a megvalasztasomig a MTESZ-ben nem
létezett. Megkeresett az akkori partszervezeti févezér, hogy vagy belépek a Partba, ha
nem, akkor az lenne a leghelyesebb, ha lemondanék. En viszont gy lattam, nem volna
helyes se az Onkéntes belépés, se a lemondas, a MTESZ elndkségnek joga van viszont
levaltani. Ezt viszont Ok nem akartik, mondvan: nem akarnak botranyt a MTESZ-ben.
Ma sem tudom, hogyan jutott nyugvépontra a helyzet, nagy a gyanim, hogy Vamos Tibor
¢és Phillip Miklos keze volt a dologban. Egy darabig vartam, hogy lemondatnak, miutan
ez honapokon keresztiil nem tértént meg, folytattam a mar elkezdett munkamat. Annal is
inkabb, miutdn az elsé fétitkari programomat az elndkség — egyhanguan — elfogadta. (10.
kép - DVD melléklet)

Itt kell a torténetbe némi elézményt beszurnom.

Az M-3 dics6 és mégis szomoru térténete

A Magyar Tudomanyos Akadémia 1956-ban eldontdtte, hogy Tarjan Rezs6 (11. kép
- DVD melléklet) t6bbszori javaslatara megépiti az orszag elsé szamitégépét. Tarjan a
javaslatot [7] — egytitt Hatvany Jozseffel és Dr. Edelényi Laszloval — még 1954. februar
2-4n kiildette a borténben létesitett kutatéintézetbSl — ez volt a hirhedt KOMI 401 Vallalat
(Ko6zérdektt Munkak Igazgatdsaga) — amelyben az elitélt, tanult (értelmiségi) embereket,
pl. mérnékoket, matematikusokat, kézgazdaszokat, tanarokat stb. a politikai rend6rség
dolgoztatta. Tarjan — ha j6l emlékszem — 1953-ban, kémkedésért volt elitélve, de — tébbek
k6z6tt — szabotazsért ugyanott raboskodott Kozma Laszl6 professzor is (12. kép - DVD
melléklet), aki késébb 1958-ban a Budapesti Mszaki Egyetemen megépitette az orszag
elsé szamitogépét, a MESz-1-et.

Nem volt megszokott dolog, hogy bérténbeli rabok a Magyar Tudomanyos Akadémia
III. Osztalyanak (matematika) a borténbdl ajanlatot tegyenek egy digitalis vagy analog
szamitégépnek a megépitésére, marpedig ezt Tarjan és tarsai megtették. Ugy volt
elképzelve, hogy a gépet Tarjanék a bortonben megtervezik a szamitégépet, amit az
Akadémia valamelyik kutatéintézetében megépitenek, majd tesztelésre és izembeallitasra
bevisznek a borténbe, ahol a rab-tervezék azt izembe allitjak.
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Alevelet nem részletezem, ugyanis az Akadémia — anyagi okokra hivatkozva —a javaslatot
visszautasitotta.

A javaslattevéket — 1955-ben — szabadlabra helyezték, akkor mar ki lehetett mondani,
hogy az embereket koncepeids perek-ben itélték el, az elitélt miszaki értelmiségi szakemberek
artatlanok voltak. Kozma Laszl6 elmondta, az itélet kimondasakor szinte Orliltek az 5-10
éves {téleteknek, mert igy élve maradhattak. Mindenki abban bizott, hogy néhany évi
raboskodas utan ugy is kideril az artatlansaguk. Az un. ,,bln” és az itélet k6z6tt ugyanis
nem volt semmiféle Gsszefiiggés, nem csak a per, hanem az {télet is koncepcids volt. Az
elitéltek végiil valéban kiszabadultak, s6t, ezért Nekik kartalanitas jart! Kizarolag Hatvany
Jézsef mondta el nekem, hogy az O kirtalanitisa 1955-ben szazezer forint volt, amit
azonnal egy fakarosszérias, allandéan lerobbané DKW autoba fektetett.

A borténbdl szabadult szakemberek kozil Kozma Laszlé visszakapta nem csak a
professzori allasat, hanem a Kossuth-dijat is, s6t a Budapesti Miszaki Egyetemen
nekilatott egy jelfogds szamitogép, a MESz-1 megtervezésének, és megépitésének,
amivel a jelfogds kapcsolastechnikat mutatta be a didkjainak. Ezeken a bemutatokon
— olyan szerencsés voltam — hogy utolsé éves egyetemistaként még én is részt vettem,
s6t — didktarsaimmal egyiitt — feladatokat kaptam Laci bacsitél, amiket — azt mondta —
telhasznalt a szamitogépében. (13 kép. - DVD melléklet)

Az elektroncsoves szamitogép épitésére a javaslat azonban tovabb élt, Tarjan Rezsé a
bértonbeli elképzelésiiket a Magyar Tudomanyos Akadémidn nem engedte elfelejtetni.
Talan ennek koszénhetd, hogy az MTA Méréstechnikai és Muszeriigyi Intézetében —
1955-ben — megalakult a Szamitastechnikai Osztaly azzal a céllal, hogy ott tervezzék meg
a Tarjan altal elképzelt elsé magyar elektronikus (elektroncséves) automatikusan mikéds,
programozhaté, digitalis szamitégépet. (Ez volt el6sz0r a gép neve, a szamitogép elnevezés
Miinnich Antal baratunk és munkatarsunk széleleménye volt.)

1956-ban Tarjan terve tovabb fejl6dott, megalakult az MTA Kibernetikai Kutatd
Csoportja, de a varakozassal ellentétben nem Tarjan, hanem Varga Sandor vezetésével.

Varga szovjet emigrans volt, aki a folszabadulas utan jott vissza Magyarorszagra, ahol
hamarosan — mint a t6bbi szovjet emigrans — a politikaban kapott szerepet, Gerd Ernd
titkarsaganak lett a vezetSje. Ugy latszik, nem felejtette el villamosmérnéki ambicisit
(allitélag a haboru alatt a hadiiparban tevékenykedett, & tervezte a T 34-es harckocsik
toronyforgatd automatikédjat) és igy 6t nevezték ki (vagy jelentkezett, ma mar senki sem
tudja) az MTA KKCS igazgatéjanak, Tarjan a tudomanyos igazgatOhelyettesi statuszt
kapta.

En 1957-ben keriiltem be a csoportba, amelyik szorgos munkéval folytatta az MTA MMI-
ben mar elkezdett, Tarjan Rezsé altal elképzelt B(udapest)-1 szamitogép egyes részeinek
az épitését, nem igazan nagy eredményességgel. Utdlag kideritettem, hogy a B-1 — nagy
valoszinlséggel — az EDVAC masolata lett volna, ugyanis a vilag néhany részén — pl.
Angliaban, Svédorszagban, Daniaban stb. — nem az [AS szamitégépet, hanem az EDVAC-
ot masoltak. Gondolom, mi is ezt tettiik volna, erre utalnak az MTA MMI-ben Tarjan altal
végzett késlelteté mtivonal kisérletek is, valamint Tarjan londoni tanulmanytja, ahol az
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amerikai EDVAC klén, az angol EDSAC terveit és épitését tanulmanyozta. Mindezek az
epizédok egyértelmien egy leendd soros szamitégépre utaltak.

A budapesti fejlesztési kisérleteink eredménytelenek voltak, a levegében logott, hogy
Varga el fogja rendelni a kisérletek befejezését. Ez volt az oka, hogy Varga és Tarjan
kézott a viszony megromlott. Tarjan kutatni akart Varga pedig felépiteni egy mikodo
szamitogépet. Varga pragmatikus mérndék volt (a tank tornyanak forogni kellett), Tarjan
pedig egy jolelkd almodozo. Vargatdl tartottunk, Tarjant pedig szerettiik.

Varga — hamarosan — latva hidbaval6 kisérletezésiinket, a tettek mezejére 1épett és azt
tette, amit altalaban az elsé szamitogép-épiték tettek az egész vildgon, megszerzett egy
szamitogépet, amit lemasoltunk. Talin a magunk védelmében a gépet nem szolgaian
masoltuk le, mint ahogyan a vilag tobbi részén se tették, hanem beleépitettik az
elképzeléseinket, és a gondolatainkat. Az els6 nulladik generaciés masolt gépek, mint az
angol EDSAC, a svéd BESK vagy a din DASK, mind egy ,,anyat6l” szarmaztak, de mind
az eredeti géptdl, mind egymastdl is kiillénbéztek. A mi M-3-unk sem hasonlitott se az
eredeti szovjet M-3 géphez, se az ugyancsak lemasolt kinai és svéd M-3-hoz, még csak
kompatibilisek sem voltak egymassal. Csodalatos id6k voltak.

A habort utan koézvetleniil ugyanis, kb. 1946-t6l egymads utan jelentek meg azok a
nyugati tudésok és kutatok, aki mar hallottak a haboru alatt épilt amerikai elektronikus
szamitod eszkozokrél — ENIAC, EDVAC, majd késébb az IAS gép — amiket meg akartak
ismerni, és le akartak méasolni. Goldstine mondta, a habord utan annyi volt a tudomanyos
latogatojuk, hogy mar a latogatasok korlatozasan gondolkodtak. A nagy csoda — akkor —az
éppen elkészilt EDVAC volt, a latogatdk altalaban ezt masoltak. Az ENIAC-ra a latogatok
mar nem igen voltak kivancsiak.

A szovijetek nem mentek a gépeket meglatogatni, csak egy levelet kiildtek Hermann
Goldstine-nek és kérték, kiildje el Nekik azokat az anyagokat, amikbdl a szamitégépeket
megismerhetik. Miutin a Szovjetunié az egyik gy6ztes nagyhatalom volt, az USA
szovetségese, raadasul a hideghdbori még nem kezd6dott el, Goldstine minden lényeges
tervet lemasolt és elktildétt a washingtoni szoviet nagykovetségre. Az elsé szovjet
szamitogépet — lehet, hogy Goldstine kiildeménye alapjan, bar ezt az illetékes szovjet
szakemberek tagadtdk — a MESZM-et 1947 és 51 kozott Sz. A. Lebedjev akadémikus
(14. kép - DVD melléklet) tervezte és épitette meg Kievben. 1951-ben Lebedjev-et és a
szamitastechnikai fejlesztéseket Moszkvaba telepitették at, mar ott épiiltek meg a késGbbi
legnagyobb szamitégépek, a BESZM, az M sorozat stb., amelyek mar mind Neumann elvi
gépek voltak. EDVAC szerl soros szamitogépek — a legjobb tudomdsom szerint — mar
nem épiltek.

Amerikaba — az 6tvenes évek végén — nem mehettiink, ezért Varga a volt moszkvai
kutatéintézetéhez fordult és megszerezte onnan a még csak megtervezett, de még meg
nem épitett, kézepes méretli M-3-as szamitogép terveit, amik néhany ladaban érkeztek
meg az MTA KKCS-hez és leallitotta a B-1 kisérleteket.

A Moszkvabdl érkezett tervek alapjan folytattuk a munkat, amit Domolki Balint
vezényelt, Varga engem nevezett ki miszaki helyettesének, Szanyi Laszl6 volt az aramkorok
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és a szekrények elektronikus épitésének a felelése, mig
Edelényi Laszloé vezetésével készilt el a szamitégép
a mechanikaja. A részletek szamos lefrasban
megtalalhatok [7], [8], [9], igy én ezzel most nem
foglalkozom. (15 kép.)

A Szegedi Tudomanyegyetemen ¢és a Szegedi
Akadémiai  Kibernetikai Kutatéintézetben  1958-

ra ¢épilt meg a Kalmar Laszlé (16 kép. - DVD iy \\ i
, . . . o , o . - | TEIE
melvleklet) terve{ .szer}n,t a szegedi l(?glkal aép, 15 #ép. M-3 Dimilki Balint és
amit Muszka Daniel épitett meg. (17 kép. - DVD Kovies Cris
ovacs ()00

melléklet). Nagyjabol ugyanebben az id6ben tervezte

és épitette meg Ugyancsak Dr. Muszka Daniel az eddig egyetlen hazai mtallatot, a szegedi
katicabogarat (18 kép. - DVD melléklet). Kézottink és az intézeteink kozott kitind
egylttmikodés alakult ki, tébbek kézott Dr. Muszka Daniel szervezte meg és vezette a
Neumann Tarsasag egyik els6 vidéki szervezetét, a szegedit is.

A szegedi csoport nagyon szeretett volna egy szamitogépet, az Akadémia és a kormany
folyamatosan igérgette a szamitégépet a kutatoknak, de az {géretét nem valtotta be. Azt
hiszem, nem volt elég erds a szegedi lobbi.

Az 6tvenes évek végén a KGST elhatarozta, hogy — a j6vében — csak a Szovjetunioban
lehet szamitogépet tervezni és épiteni, a szocialista allamok onnan fogjak kielégiteni
szamitogép-szikségletiiket. Pedig — az MTA KKCS-ben - mar mi is elkezdtiink egy
modernebb M-3-at fejleszteni, s6t a gépet félig-meddig mar meg is épitettiik. Az ,,illegalis”
munkat — amikor a KGST rendelkezés megjelent — az Akadémia azonnal ledllitotta
mondvan, a magyar tudomanynak a mikédé M-3 még sok évre kielégiti a szamolasi
szitkségleteit.

Azutan kiderilt, hogy mégsem, igy az Akadémia 1963-ban megrendelt és megvasarolt
egy URAL 2 szamitégépet, ezért Budapesten az M-3 feleslegessé valt. Az URAL-2
1965-ben kezdte meg a mikodését. Az M-3-at — az igazgatém tamogatasaval — ekkor
felajanlottam a szegedi egyetemnek, illetve a szegedi Kibernetikai Laboratériumnak
azzal a ,,hats6 gondolattal”, ha egyszer egy szamitokézpont Szegeden elkezd mukddni,
akkor az Akadémia kotelességének érzi majd, hogy a vidéki szamitokézpontot késGbb
tovabbfejlessze.

Igy is tortént. Az M-3 szamitégépet levittitk Szegedre, tizembe allitottuk, Muszka Daniel
vezetésével megalakult a vidék elsé szamitokdzpontja, ahol a gép 1968. januar 2-ig dolgozott.

Mikor kiderilt, hogy az M-3-at lecserélik egy MINSZK szovjet szamitégépre, azonnal
elkezdtiink mocorogni, hogy a gépet meg kellene tartani, mint Magyarorszag elsé
elektronikus szamitégépét. A MESz-1 akkor mar a Miszaki Mizeumban volt. Sajnos,
ugyanezt a feltételt a gép atadasakor nem kotottik ki, igy a gépet a szegedi egyetem
akkori rektora szétvagatta és az egyes részeket — mint draga elektronikus alkatrészeket
— szétosztatta az egyetem tanszékei kézott. Miutan az elektronikus alkatrészek egyrészt
régiek, masrészt hasznaltak voltak, azt hiszem, hogy az M-3 részei nem épiiltek bele
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semmibe, hamarosan a szegedi 6cskavas telepen kotottek ki.

Muszka Diéniel a gép néhany latvanyos elemét (magnesdobok, alegységek stb.)
megmentette az enyészettSl, a tobbi elveszett. Emlékszem, ebben az id6ben beszéltem
az Orszagos Muszaki Muzeum igazgatéjaval is, akit megkértem, hogy a gépet tegytk be a
muzeumba. Szinte széba sem allt velem, csak annyit mondott: M7 ebben a niizenmban csak
100 évesnél dregebb berendezéseket drziink.

Elfelejtette, és nekemis csak évekkel késGbb jutottaz eszembe, hogy a szamitastechnikaban
— mint a mesében — hdrom nap egy esztendd, mert a gépek nem a korabban megszokott,
hanem a technikdban soha nem tapasztalt titemben avulnak.

Elkezdjiik a régi szamitogépek megmentését és gytijtését
A Neumann Janos Szamitégép-tudomanyi Tarsasag torténetét ott hagytam abba, amikor
— mint megvalasztott f6titkar — 1975-ben visszatértem Angliabdl és programot hirdettem.
Hirtelen nagyon sok tennivalé vart ram, amelyek kozott a legfontosabbak a kdvetkezok
voltak:
- tagtoborzas, az egyesiilet épitése, amivel egyitt jart a Tarsasag tevékenységi korének
a vidékre valo kiterjesztése,
- amegyeszékhelyeken a helyi — azaz a teriileti - szervezetek megszervezése,
- didktagsag, stb.
- végil, de nem utols6 sorban a régi, kiselejtezett szamitégépeknek az Osszegytjtése,
nehogy olyan sors varjon rajuk, mint az M-3-ra.

A kittzétt célt csak fokozatosan sikertilt elérniink, hiszen a szamitastechnika még nagyon
4j diszciplina volt Magyarorszagon, viszonylag kevés gép volt az orszagban, a szakemberek
is kevesen voltak, ezért a gépekre nagyon nagy szlkség volt, a hetvenes években nem volt
ritka, hogy egy-egy szamitogépet a vasarlok akar 10 éven keresztiil is hasznaltak. (Az M-3
is majdnem 10 éves volt, amikor az egyetemen leallitottak.)

Meghirdettiik az 6reg szamitégépek Osszegytjtését, amihez — els6ként — Dr. Muszka
Daniel egytittmikodését nyertem el. Meglehetésen hossza ideig a gyujtést csak ketten
folytattuk. Kozben sokat segitett az a rendelkezés, ha egy cég a kiselejtezésre vard gépét a
gyUjteménytinknek ajanlotta fel, akkor a sokszor még magas konyvi értékét a f6konyveld
nullara tudta leirni és igy ezen az értéken adta at a gy(jteménynek.

Probléma volt, hogy az els6 — begyijtétt — gépeket hol taroljuk. A Tarsasagnak
pénze nem volt, igy raktart bérelni nem tudtunk. Mint annyiszor, a szamitastechnikat,
valamint a Neumann Tarsasagot becsiilé és tamogatd cégek — és némi ismeretség — jott
a segitségtinkre. Els6ként a gardzsom volt a gy(jtétt gépeknek a taroldja, itt halmoztam
fel — némileg kiszoritva az autébmat — mindent, amit megszereztem (egy csomé dolog még
most is ott van) és mashol nem tudtam elhelyezni. A hetvenes években a volt intézetem,
az SzKI f6leg kilfoldon dolgozott, én is, igy — nagyjabol az év felét — utazassal toltottem.
Kedvenc élményeim a bolhapiacok voltak, ahol nem tudtam megallni — ha valami érdekes
és oleso szamitogép-alkatrészt vagy pl. elektromechanikus szamolégépet lattam — hogy
azonnal meg ne vegyem. Ezek is — természetesen - a garazsomba keriiltek.
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Nagyobb raktarat — els6ként — Muszka Daniel tudott szerezni, a barati kéréhez tartozo
algy6i olajmez6 vezetli segitettek, akik egy meglehet6sen rossz allapotban 1évé, késGbb
mar bedazé ures raktarat adtak at (ha jol emlékszem, 1979-tSl) ingyenes — és hataridé
nélkili — hasznalatra.

Kozben igyekeztink a begytjtétt és lassan tonndkra ragd anyagot — ahol csak lehet —
bemutatni. A Neumann Tarsasagban 1983-ban inditottam el a Tdrsadalom Informatizildsa
programot, aminek keretében — t6ébbek koézott — kiadtuk a Mikroszamitigép Magazint
(19. kép - DVD melléklet), az els6 szamitastechnikai didkyjsagot, megszerveztik a
Mikroklub halézatot, 1979-ben elkezdtitk a Neumann Kongresszusok sorozatat, valamint
1982-ben az SZMSZM - Szamitastechnika Mindenkié a Szamitastechnika Mindenkiért
szamitastechnikai szakkiallitasokat (20. kép - DVD melléklet). Pontosabban, egy évvel
korabban kezdtiik el, de az még csak elsé kisérletnek volt tekinthetd.

Ezekbdl a kiallitasokbol — 1986-t6l kezdve — a Budapesti Tavaszi fesztival keretében,
Kiss Imre fesztivdligazgatd jovoltabdl fejlédtek ki a nagyon népszerG az Orszagos
Mikroszamitogépes Talalkozok (21. kép.- DVD melléklet), amelyeken — szinte valamennyin
— volt Informatika-torténeti kiallitas, ahol a hazai szamitogépes mult emlékeit mutattuk be
a kiallitas latogatoinak.

Nyiregyhazan megnyilik az els6 hazai szamitégép-muzeum (Ha ugy tetszik:
Informatika-t6érténeti mizeum) 1989

A régi szamitégépek egyre gytltek, 1988-ra mar tébb mint 40 tonna koriili gépiink volt,
amiket csak mostoha koriilmények mellett tudtunk elhelyezni. Alig volt raktari teriiletiink,
igy éget szitkség volt a gytjtemény elhelyezésére.

Ekkor jutott eszembe a ,,nagy 6tlet”, ajanljuk fel a gyGjteményt a megyei szervezeteinknek,
hatha van valahol egy tres épiilet, amit a helyi telepiilés vezeti fel tudnak ajanlani egy
informatikai-muzeum céljara.

Az otletet tett kévette a Neumann Janos Szamitégép-tudomanyi Tarsasag vezetGsége
kiirta a palyazatot. En altaliban naiv vagyok, azt szoktam gondolni, hogy az emberek
hasonléak hozzam — pedig, eddig még csak egyetlen egy hasonléan gondolkodd emberrel,
Muszka Daniellel taldlkoztam — akik kapva kapnak egy ilyen lehet6ségen, hogy az orszag
els6 informatikai mizeumanak a tulajdonosai legyenek. Akkor még Muszka Daniel sem
tudott Szegeden csodat tenni, pedig — ha valaki — O mindent megprobalt egy szegedi
szamitastechnikai muizeum megalapitiasa érdekében. J6 érvei is voltak, hiszen Szeged
Kalmar Laci bacsi varosa, és a varosra nézve is nagy szégyen lenne, ha a nagy nehézséggel
megteremtett gyljtemény Szegedrdl (pontosabban az algyéi raktarbdl) egy masik varosba
keriilne.

Mit mondjak, a jelentkez6k nem tolongtak, pedig azt hittem, hogy 6ssze kell hivhom
egy bizottsagot, aki majd eldonti, hova keriil a gyGjtemény. A felhivasra egyetlen palyazo
jelentkezett, a Szabolcs-Szatmar-Bereg megyei szervezet, aminek Siwon Béliné, Agi volt az
alapitdja, aki azdta is lelkes tagja a Nenmann larsasdagnak. Most kapott a 30 éves jubilenm alfealmdabiol
Neumann dijat. (22. kép - DVD melléklet)
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Agi nem csak jelentkezett, hanem addigra mar tokéletesen elSkészitette a mizeum
fogadasat, beszélt a varos és a megye vezetéivel, Csabai Ldsglinéval, a varosi tanacselndkkel,
Meggyessi Jozsef megyei tanacselndkkel, aki sajnos azéta mar meghalt, és Baja Ferenccel, a
késébbi politikussal, a varosi muzeum igazgatéjaval, akiket tokéletesen meggy6zott, hogy
a szamitastechnikai mizeumra Nyiregyhazanak o6riasi sziitksége van.

Kitino6 érvekkel rendelkezett, (ha jol emlékszem), pl.:
- Nyiregyhaza a kornyék oktatasi kbzpontja, ahol nagyon sok diak tanul, és akiket
nagyon érdekel a szamitastechnika.
- Ezek a diakok, akik kézil tobben a nyiregyhazi NJSZT ifjusagi tagjai is voltak,
védnokséget vallaltak a mizeum felett.
- Nyiregyhaza kézel van a roman-ukran-magyar harmashatarhoz, igy biztositani lehet
a muzeum nemzetkdzi latogatottsagat stb.

A vérosnak csak egyetlen kikotése volt, odaadjik az 1000 m*-nél nagyobb sostdi tires
kiallitasi csarnokot, de azt az NJSZT-nek kell rendbehozatni és nekiink kell a kiallitasi
anyagot Szegedrdl Nyiregyhazara szallitani és persze nekiink kell a kiallitast berendezni.
Mindezeket én szemrebbenés nélkiil elvallaltam, bar — éppen ebben az id6ben — egy fillér
se volt a kasszankban. A nagy szamitastechnikai intézményekben viszont akkor és azéta
sem csalédtam. Megkerestem a legnagyobbakat, akik sz6 nélkil a zsebikbe nyultak, és
Osszeadtak a csarnok rendbehozatalahoz szitkséges kb. masfél millié forintot.

Ekkor mar csak a szallitas volt hatra. Kordbban alkalmam nyilt megismerkedni Kéirpadti
Ferene vezér6rnaggyal, aki akkor éppen a honvédelmi miniszter helyettese volt. El6z6leg 6
volt a hadseregben a mavel6déssel, a kulturalis tevékenységgel és a kiskatondk tanulasanak
a megszervezésével megbizott — valamilyen beosztasu — f6nok. A kapcsolat tgy keletkezett,
hogy —a nyolcvanas évek kbzepén — elkezdtem szervezni a mikroklubokat, az iskolan kiviili
szamitastechnika tanuldsinak a helyszineit. Karpati Ferenc felhivott és megkérdezte, nem
szerveznék-e hasonlokat a laktanyakban, egyetlen problémdjuk van, hadseregnek nincs
pénze a szamitigéper (Commodore, Sinclair sth) beszerzésére.

Szerencsém volt, tudtam segiteni, ugyanis éppen ebben az idében ajanlott fel az oktatasi
miniszter Kdpeczi Béla a Neumann Tarsasagnak, ha jol emlékszem, 800 darab PRIMO
szamitogépet (23. kép - DVD melléklet), amit az iskolak, mivel nem a hivatalos iskola-
szamitogépek voltak, nem akartak elfogadni. Valaki ajanlotta a miniszternek, adja
a Neumann Tarsasagnak, amelynek a nevében — ebben az idében — én szerveztem az
informatika tarsadalmi programjat. Megszerveztem a laktanyai Mikroklub programot, a
nagyobb laktanyakba két-harom, a kisebbekbe egy-két PRIMO szamitégépet adtunk, a
TV késziilékeket, ezek voltak a szamitoégépek monitorai, altalaban a kulturterembdl tették
a gépek mellé. Arra emlékszem, a ceglédi laktanyaban Karpati Ferenccel egyitt avattuk
tel a Mikroklubot. Soha korabban ennyi aranyparolis katonatiszt el6tt nem mondtam még
avato beszédet.

Nos, a nyiregyhazi szallitassal kapcsolatban is a Honvédelmi Minisztériumot kerestem
meg, Karpati Ferencet, segitsen. Ordmmel fogadott és még el sem mondtam, mit szeretnék,
mar biztositott a segitségérdl.
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Azutan elmondtam, hogy mirélvan sz6, a régi gépek kzott nem csak mikroszamitégépek,
hanem sok tonnds egységek is vannak — 4atvittik ugyanis az URAL 2-t, a Razdant, a
MINSZK-et, néhany lyukkartyas gépet, — egyszoval minden nehéz targyat, ami a szegedi
raktarban, illetve az Orszagos Miszaki Miazeum raktaraiban volt. Karpati Ferenc nem
csak autokat adott, hanem sok-sok keréken gurulé szallit6 jarmtveket is, amiken a tankokat
szokta a sereg szallitani. Adott — mind Szegeden, mind Nyiregyhazan — legalabb 100-100
katonat, akik a fel- és a lepakolasban segitettek. Ment is minden, mint a karikacsapas.
T6th Endrének az Orszagos Muiszaki Mizeum munkatarsinak a segitségével mar el6re
elkészitettiik a kiallitas tervét, igy a lerakott gépeket a hadsereg segitségével azonnal a
helytkre tetttk.

A kiallitast innepélyesen nyitottuk meg (24. kép - DVD melléklet), a megnyiton nem
csak a helyi notabilitasok, hanem a kulturalis élet neves alakjai, pl. Vamos Eva, aki akkor
az Orszagos Muszaki Muzeum igazgatohelyettese volt, valamint Muszka Daniel is részt
vettek. Altaldban beszédet is mondtak. Elhivtam régi baratomat a bécsi Heinz Zemanek
professzort (25. kép - DVD melléklet), az elsé és eddig utolsé osztrak szamitogép, a
Mailiifter] tervezéjét és épitSijét is. _—

Zemanek professzor nem hitt a szemének, amikor a i l]ﬂ' | Al
kiallitdst meglatta (26. kép - DVD melléklet), réviden s ﬁ
csak annyit mondott, nem hiszi, hogy ennél nagyobb és V
értékesebb nemzetkézi archiv szamitégép-gytjtemény van Ay o
Eurdépaban (27. kép).

Megtisztel6 modon a mi gylGjteménytinket az amerikai
Smithonian Institution kollekcidjahoz hasonlitotta. Mi 5
persze boldogok voltunk. (28. kép) 27. kép. M3 mdgnesdobozok

A kévetkez6 évben tébbszor is atutaztam Nyiregyhazan,
ha nyaron mentem, mindig utba ejtettem a miuzeumot, ami
télen zarva tartott, mert a helyiséget nem lehetett flteni.
(29. kép - DVD melléklet)

Azutan eljott 1991, megtortént a rendszervaltozas,
amikor egy levelet kaptam Nyiregyhazardl, az 4j
(demokratikus)  polgarmestert6l, hogy a  varosi
vezetSk dgy dontdttek, a muzeumot csak tgy tartjak
fenn, ha a Neumann Tarsasag havi 33.000 Ft-t
fizet a varosnak bérleti és fenntartdsi koltségként.

Se kopni, se nyelni nem tudtam. Ha jol tudom, {rtam egy (vagy tObbr) levelet a
polgarmesternek, amikben megprébaltam a megel6z6 befektetéseinkre, valamint a varos
tanacselnokndijével és a megyei tandcs elndkével kotétt megallapodasunkra, valamint a
varos érdekeire hivatkozni, nem hasznalt. A polgarmester az utols6 levelében azt irta, ra

28. kép. Az URAL 2
Nyiregyhazin

nem kotelezéek a kommunista rendszerben kétott megallapodasok, vagy elvissziik a kiallitd
terembdl azg deskavasainkat, vagy pedig kidobatia az embereivel és elviszik a MEH-be. Nincs veliink
targ yalnivaldja.
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2007 novemberében ismét meglatogattam a séstoi pavilont, érdekelt, hogy megvan-e
még. Megvolt, de mar a nyiregyhazi allatkert része, abban van a trépusi gyGjtemény.
(30. kép - DVD melléklet)

A gytijtemény sorsa Nyiregyhaza utan

Az volt a szerencsém, hogy ebben a szerencsétlen helyzetben a hadsereg és Karpati Ferenc
is funkcionalt. Felkerestem és elmondtam kétségbeejt6 helyzetiinket kérve, ha tud, segitsen.
Segitett. Ismét mozgodsitotta a katonai jarmuparkot, megjelentek ismét a tankszallitd
jarmivek és a kiskatondk Nyiregyhazan, mindent felpakoltunk és elhoztunk.

Kézben megkeresett Szépvolgyi Géza, az NJSZT Orvosbiolégiai Szakosztalyanak a
titkara, az ASZSZ (Allami Szamitégépes Szolgilat) Gjonnan kinevezett vezérigazgatdia,
hogy ne vigyitk mar vissza a kiallitas anyagat Szegedre, ott gy sincs hova tenniink, hanem
az ASZSZ székhaz hirom emeletén, a széles folyosokon rendezziink be az anyag nagy
rész¢ébdl egy alland6 informatika-torténeti kiallitast. (31. kép - DVD melléklet)

A tanacs és a felajanlas tobb volt, mint amire szamitottam, egy percet nem tétovaztam.
Szétvalogattuk a szallitmanyt, az anyag egy része visszakertlt Szegedre, egy masik
része az Orszagos Muszaki Mizeumba, egy részét pedig — amennyi befért — elvittiik az
ASZS7. székhazba, ahol 1991-ben nem sokkal a Nyiregyhazarl valé kitizetésiink utin
megnyitottuk az informatika-torténeti okzatd kidllitasunkat. Ha jol emlékszem, a megnyitora
ismét elhivtuk Heing Zemanek professzort, aki kbzben egyszer mar Szegeden is megnyitott
egy alkalmi informatika-térténeti kiallitast, nagyon tetszett az elhatarozasunk, hogy egy
székhaz folyoséjan rendeziink kiallitast.

A megnyit6 utan elkezdtitk a szervezést, felkerestiik el6szor a kertileti iskoldkat, majd
mas budapesti, késébb pestkornyéki iskolakat is, hogy tartsanak nalunk szamitastechnika-
torténeti 6rakat. Azt hiszem, a kiallitas nagyon sokat lenditett az iskoldk informatika
tanitasan.

Azutin — mint minden allami véllalatot — az ASZSZ-t is elérte a privatizalds, az
tulajdonos — nem szakmabeli — felszolitott benntinket, hogy vigytk el a kiallitast, mert az
nem illik az 4j cég tevékenységébe. Elvittiik, a kiallitds pedig — gy latszott — véglegesen,
ismét visszakeril a raktarunkkal egytitt Szegedre.

Kozben—nagyjabolaz ASZSZ kiallitas megnyitasa idején —mégvoltegy lényeges esemény,
hogy a gyljteményt még véletleniil se lehessen a jovében privatizalni, megszerveztiink
egy alapitvanyt, nem tul Ggyesen, mert azt végil Afoldi Istvinnak az NJSZT tgyvezets
igazgatojanak kellett a torvényeknek megfeleléen rendbe hoznia. Az Alapitvany alapitd
tagjai az NJSZT, az Orszigos Mszaki Muzeum és az ASZSZ, voltak.

Kés6ébb folytattuk a gytjtést, de a gydjtott anyagot — raktarozasi lehet6ség hijan — alig
tudtuk elhelyezni. Hely tigyben Szeged is rosszul allt, Budapest pedig még rosszabbul.
Igy a legvaltozatosabb helyeken kerestem a gytjteménynek tovabbi tarolasi lehetéséget,
minden cégnek azt mondtam, hogy csak ideiglenesen keresek raktart, de a raktarakban —
altalaban — évekig ott voltunk.
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A teljesség igénye nélkil:
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Cegléden Salamon [ozsef amatSr szamitogépgyjts, akkor kézépiskolai tanar segitett
hozza benntnket — a baratja révén - az éppen maganositott szovjet laktanya két
tank-garazsanak a haszndlatahoz. Oda taroltuk be a megkapott Siemens gépet, amit
kés6bb ugyancsak atvittiink Szegedre.

Kaptunk egy raktarrészt — Dr. Beck Gyorgy vezérigazgatd és Megriczky Laszlo
kereskedelmi igazgaté jovoltabol — a Compaq egyik raktardban is, sét nekiink adtdk
az akkor mar kiselejtezett — ugyanott tarolt — Tandem szamitogépet is. Valamikor
milliokba kertlt gépet altaldban a bankok hasznaltak.

Rendeztink egy szamitogép-bemutatot a szegedi nemzetkézi kiallitason, ahol —
gondolom halabél — a kidllitas utan megengedték, hogy a vasar néhany tires szobéjat
ideiglenes raktarkénthasznaljuk. Igaz, kés6bb megjartuk a szivességgel, ugyanis a vasar
vezetbinek, sziikségiik 1évén néhany szobara, a ,,mi raktarnak hasznalt szobainkat”
—anélkil, hogy széltak volna — kitiritették és onnan, a gondosan elhelyezett gépeket
bezsufoltak egy kisebb szobaba ugy, hogy a gépeket egymas hegyére-hatara raktak,
mint a deszkat. Ennek kévetkeztében a gépek alaposan megsériiltek.

Szionyi Laszdd, a KFKI igazgat6ja (32. kép - DVD melléklet) egyszer, amikor éppen
a gyljteményrdl beszéltem valahol, megkérdezte, ha raktarozasi gondjaink vannak,
nem tudna-e a KFKI segiteni, ugyanis szamos TPA gépet is begytjtottink. Egy
ilyen kérdésre csak egyetlen valasz lehet: de nagyon! Nem telt bele egy hét, maris jott
a felajanlas, a KFKI az egyik tarol6jdban, kb. 1000 m*-nyi teriiletet levalaszt, és oda
elhelyezhetjitk a Budapesten gytjtott Gjabb gépeket (mondanom sem kell, egy év alatt
dugig megtelt a raktar), természetesen a KI'KI fizeti a felmeriil6 kéltségeket. Remélik
ezzel is segitik — mondta Szényi Laszl6 — a gydjtemény fennmaradasdr. Egyébként ebben a
raktarban is volt egy kellemetlen téli emlékiink. Abban az évben elég sok ho esett, a
raktar nagyon kis esésd palatet6zete a ho sulya alatt megrepedt és egy viszonylag kis
felileten beszakadt. Kézben enyhe és fagyos napok valtogattak egymast, az enyhe
napokon a megolvadt holé becsurgott a raktarba, egyenesen bele a lyuk alatt allé
szamitogépbe. Ott a viz megfagyott és lassan-lassan kitoltotte a szekrényt, majd a
tovabbi csorgas — mint a dobsinai jégbarlangban — jégoszloppa nétt, ami majdnem
elérte a tet6t. Azutan jott a tavasz, a jég elolvadt a gép kiszaradt és elkeriilt Szegedre.
Azért félelmetes volt a latvany, a jégbortonbe zart szamitdgép, szeretek fényképezni,
de a meghdkkenéstdl a fényképezést teljesen elfelejtettem.

A KFKI raktarat — 2006-ban, amikor atszervezték a KFKI szervezetét (lehet,
hogy tovabb privatizaltdk) — anélkil, hogy szoltak volna, felszamoltak. A régi
alkalmazottakat nyugdijaztak, igy senki sem volt, aki értiink sz6t emelhetett volna. A
raktarat mar majdnem kitiritettiik, talan 6-8 raklapnyi szamitégép volt a helyszinen,
amit kidobtak. Amikor — tél utan — felmentem a raktarba, azon mar idegen lakat volt,
beliil pedig semmi. Azéta — ismét készonet Szényi Laszlonak — kaptunk egy szobat,
de a korabbi anyagainkat mar nem tudtuk fellelni.



Visszatérve az SZMSZM kiallitashoz és Mikroszamitogépes talalkozokhoz, amiket mi az
NJSZT-ben mégiscsak amatér médon szerveztiink, hamarosan megjelentek — nem is csak
magyar, hanem kilféldi — szamitégépes kiallitasokat rendez6 cégek, mi pedig — amat6rok
— visszavonultunk.

Igy kezdédtek el Budapesten az elsG professzionalis szamitégépes kiallitasok, a
Compfair, az Alkalmazas, a Software szakkiallitasok, majd az IFABO. Talan halabdl,
talan nosztalgiabdl szinte mindegyik szakkiallitis rendez6i felajanlottak - rajtam keresztiil
a Neumann Janos Szamitégép-tudomanyi Tarsasagnak — pedig akkor mar semmiféle
tisztséget a Tarsasagban nem viseltem, egy-egy kidllité helyet, hogy az 6sszegyUjtott
régi gépeink egy részét bemutassuk. Ezt a lehetSséget — az Orszagos Miszaki Miazeum
tarsasagaban — én mindig kihasznaltam. A felajanlasban leginkabb Ihrig Péter, a Compfair
egyik tulajdonosa jeleskedett, aki sohasem mulasztotta el, hogy az archiv szamitogépek
részére ne biztositson helyet a kiallitdson.

Egy alkalommal lehetéségem nyilt, ha jol emlékszem, valamelyik kiilkereskedelmi vallalat
jovoltabol néhany négyzetméteres magyar informatika-torténeti kiallitast a Hannoveri Vasaron
is megrendezni, ide is kivittink néhany szamitogépelemet, talan Jdnosi Marcell els6 kazettas
floppyjat is (33. kép - DVD melléklet), ami a latogatok kérében Gszinte meglepetést okozott.

Az egyik legnagyobb és talan a legnagyobb érdekl6dést kelté informatika-torténeti
kiallitast a magyar szdamitastechnika és a Voldn Elektronika Rt megsziiletésének a 40. éves évforduldjan,
ugyancsak a Hungexpo-n rendeztiink meg, ezt a kidllitast a Volin Elektronika RT — Faur
Kalmdin vezérigazgatd — tamogatta. A kiallitdsra megjelentettem egy kis kotetben néhany
informatika-térténeti {rasomat (34. kép - DVD melléklet), valamint egy falinaptart is,
amit — némi kézlgyességgel — informatika-torténeti képeskonyvé lehetett valtoztatni. A
kiallitison — meglehet6sen nagy alaptertleten — a hazai informatika (nekem jobban tetszik,
hogy szamitastechnika) 40 jelentSs készilékét allitottuk ki, és mellette megrendezhettem
—a még €l6 alkotokkal — egy konferenciat vagy inkabb beszélgetést is, ami szintén nagy
érdeklédést keltett. (35. kép - DVD melléklet)

A szegedi gyUjtemény az algydi raktar kialakitasa jelentGs és nagyon pozitiv valtozasokon
ment at. 1985-ben vissza kellett adni az olajiparnak a raktar-barakkok jelents részét,
megmaradt kb. 500 m? taroldtertlet, ahova mindent 6ssze kellett zsafolni. (Itt jegyzem
meg, ha megtudtuk, hogy valaki az éppen aktudlis kormanybdl Szegeden jar, igyekeztiik
elesipni és a gytjteményt megmutatni. Nagy volt a csodalkozas, bes6portink egy csoméd
elismerést és igéretet, amik rendre nem teljesiiltek.)

Miel6tt az olajipari barakkbdl véglegesen kidobtak volna benniinket a Szegedi
Tudomanyegyetem jott a gytjtemény segitségére. Az egyetem kapta meg a volt szovjet
laktanyét, aminek a 500 m*-es szerelGcsarnokat az egyetem 1988-ban odaadta hasznalatra
a gyGjteménynek. Ez az éplilet ugyan nem azott be, viszont egyszer betortek a raktarba és
onnan — gondolom a MEH-be szillitva — kabeleket zsakmanyoltak.

2002. februarban ismét koltozni kellett a kaszarnya masik éptletébe, ahol el8szor 400 m?,
majd pedig tovabbi 700 m? teriiletet biztositottak a kiallitis szimara. (36. kép - DVD melléklet).
Ebbe az épiiletbe, Muszka Daniel és munkatarsai, valamit diakjai atszallittattak a gyGjteményt,
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szelektaltak, és latogathaté moédon Gsszerendezték. Tulajdonképpen, azéta van Szegeden
informatikai kiallitas, ahol j6 id6ben, mert az éptiletet fiteni nem lehet, 6rakat tartanak nem
csak az egyetemi hallgatonak, de mas iskolak didkjainak is. (37. kép - DVD melléklet)

Egyébként a mizeum ujabb koéltézés elétt all, hamarosan at kell kéltoztetni a kézeli
szinhazépiletbe, ott lesz majd a gytjtemény végleges helye. Az éptilet kialakitdasahoz a
szegediek elézetes becslése szerint kb, 300 millié Ft-ra lesz sziikség.

A még Gjabb, nagy valtozas akkor kévetkezett be, amikor a Szegedi Tudomanyegyetem
és a Szegedi Virosi Onkormanyzat is — magaénak érezve az ligyet — csatlakozott az
Alapitvanyhoz, vallalva, hogy z6ldmez6s beruhazas formajaban felépitik az Informatikai
Muzeumot Szegeden. Ismét sokat segitett Alf6ldi Istvan, aki az NJSZT nevében rendszeres
tamogatast biztositott a gydjteménynek, ezen kivil biztositotta a térvényes tgyintézést,
és sokat tett annak az érdekében is, hogy a kollekcid kdzérdekl muzedlis gyijtemeény rangot
kapott.

Zarszo

Nyilvanval6, hogy az elmult évek minden informatika-torténeti eseményét nem tudtam
ennek a ,,révid” dolgozatnak a keretében 6sszefoglalni, az események kozott a magam
izlésének és emlékeimnek, illetve azon torténések kézott valogattam, amikben magam is
részt vettem. A kedves olvasé remélem, megérti, hogy a torténteket nem tudtam részletesen
felsorolni, az eddig leirtak csak izelit6t adtak a szamitastechnikai emlékek megmentése
érdekében tett eréfeszitéseinkrol.
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A ROBOCUP PROJEKT ES MAGYAR SZEREPLOI ATLANTABAN

Simon Bélané dr.
Nyiregyhazi Féiskola, 4400 Nyiregyhdza, Sést6i u. 31/B.
simona@nyf.hu

A cikkben bemutatiuk azt az ntat, amely elvezetett a nyireg yhdzi didkok bajnoki cimének megszerzéséhez
a 2007. RoboCup Junior vilagversenyen.

Bevezetés
Az elsé talalkozasom a RoboCup projekttel 2004-ben tortént Szingapurban. Részt vettem
a ,,The International Conference on Computational Methods(ICCM)” konferencian egy
el6adassal, melynek cime: ,,Fuzzy custering on the WEB zmp/ewem‘ed by JSP technology” [1].
Szerzétarsam Kancsar Dezs6 mérndkinformatikus ‘
volt. Mindketten racsodalkoztunk az 4zsiai kutatok,
fejleszték Robottanban és Mesterséges Intelligenciaban
elért eredményeikre. A varosallam koényvesboltjaban
céltudatosan kutattuk az ilyen témaju konyveket és
folyoiratokat. Itt talaltunk ra az Eaglemoss angliai

which way
fm ot whoro they o

kiad6 ,,Ultimate Real Robots” cimt képes folyoiratanak e s
26. és 27. szamara. A folyoirat részletesen ismertette a =
RoboCup Junior (RC]) bajnokség kiildetését és aktualis /- & AYRC] Futball Liga palya

elbirdsai

szabalyzatat.

A kutat6 munkim kévetkez6  allomasan
Herlanybana SAMI 2005. Konferencian, az eurépai
kutatok kérében egy masik témaju el6adasom ,,Uszng
the neurofuzzy module of the Fugz ylech5.5 software” |2]
" kapcsan egy masfajta robotfutball bemutaténak
| lehettem szemtanuja.

Itt ismerkedtem meg Josef Svetlik és Marek
Sukop PhD hallgatokkal, akiket a kévetkezé évben
meghivtam a Nyiregyhazi Féiskolara bemutatéjuk

| megismétlésére.
2. kép. 2006 marcins 31. S3lovik Az eddigi inspiriciék hatdsira kidolgoztam
Robotfutball bemutatd Nyiregybdzdn egy projektet: ,Robotok a gélvonalon” cimmel.

A projekt célja az elsé magyar futballozé robot csapat létesitése, melynek forrasigénye
4,5 millié Ft volt. A megvalésitas érdekében lobbiztam az akkori megyei 6nkormanyzat
elnokénél Gazdag Laszlonal és Karpati Tibor megyei 6nkormanyzati és orszaggytlési
képviselénél. A lobbizas sajnos nem jart megfelel6 sikerrel.

A megkezdett uton tovabb menve egy tanitvanyom szakdolgozata kapcsan és a szlovak
kollegak meghivasara eljutottunk a 9. FIRA Eurdpa Bajnoksagra 2006-ban.

Ahogyan a 2. képen latjuk a focizé robotok a FIR A bajnoksagban kocka alakid kétkerekes
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autonom robotok, amelyek golflabdat ragnak kapura. A
futballoz6 robotok egy masik tipusaval, egy évvel késébb
— szintén egy kutatéi tanulmanyutam soran — talalkoztam
Brémaéban. 2006-ban, Brémaban tartotta meg a RoboCup
Szovetség a 10. Vilagbajnoksagot. Itt személyesen
tapasztalhattam meg, hogy mi is az a RoboCup.

Mi a RoboCup?

A RoboCup egy olyan nemzetkdzi projekt, amely a futballt
valasztotta koézponti kutatdsi témanak a Mesterséges
Intelligencia, a Robottan és mas kapcsolédd teriiletek
kutatéi szamara, abbdl a célbdl, hogy az elért innovacidk
tarsadalmilag fontos problémak megoldasara valamint az
iparban is alkalmazhatok legyenek.

ARoboCupSzévetségmindenévbenmegrendeziarobotok
futball bajnoksigat kiilonbozé ligakban (emberszabasu
robotok, kdzepes- kicsiny mérett robotok, négylabu (Aibo) robotok, életment$ robotok,
szimulaciés robotok).

A bajnoksigok 1997 6ta évrdl évre mérd/tesztels szinterei a mesterséges intelligencia,
a robottan, a mechatronika, anyagtudomany, nanotechnologia, elektronika, informatika,
matematika, viselkedéstudomany, agykutatas aktualis eredményeinek, és Gjabb kihivasok
elé allitjak a kutatast és fejlesztést vilagszerte.

ARoboCup (The Robot World Cup Soccer Games and Conferences) egy olyan nemzetkézi
kutatasi projekt, amely megkisérli a robot futballbajnoksdgok szervezésével tamogatni
a mesterséges intelligencia, a robottan és a velitk kapcsolatos tobbi tudomanyteriilet és
technika fejl6dését.

A projekt végsé célja, hogy az elért kutatasi eredmények olyan djitdsokban jussanak
érvényre, amelyekkel tarsadalmilag fontos problémdk oldhaték meg és egy 4j ipardg
alapjait is megteremtik.

Az elsé bajnoksag a japan Nagoyaban volt 1997-ben, amelyet a RoboCup Szévetség elsé
elnéke Hiroaki Kitano nyitott meg. O és a 2004 és 2006 kozott a Szovetség elnoki tisztét
betdlté Minoru Asada 2000-ben Gjabb célkitdzést fogalmaztak meg.

,»2050-re egy teljesen autondém emberszerd futballcsapatnak le kell gy6zni az akkori
vilagkupa gy6ztes csapatat a hivatalos FIFA szabalyok szerinti mérkézésben.”

3. kép. A Bajnoksdg helyszine a
béesi Miiszaki Egyetem Zemanek
Terme

Realis-e ez a cél?

A valaszt az ,Irany A 2050-es RoboCup” cimi tanulmanybdl [3] kapjuk meg. 2002-ben 6t

szerz6: Hans-Dieter Burkhard, Dominique Duhaut, Masahiro Fujita, Pedro Lima, Robin

Murphy, Raul Rojas indokolja meg a célkittizés realitasat a RoboCup Ligak eddigi fejlédési

ttemének bemutatasaval. Ugyanitt kijel6lik a kdvetend§ utat a ligak szamara 2050-ig.
WEz a cél 1l ambicioiusnak tiinbet a mai technoldgidhoz, képest -miégis fontos az ilyen hosszsi tavii
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célkitiizés és annak kivetése. Otven év telt el a Wright fivérek elsd repiilésétil az Apolld holdra kiildéséig
és visszatéréséig. Ugyanannyi iddt telt el a digitdlis szamitdgép feltaldldsatol a Deep Blue gyozelmiéig a
sakkvildgversenyen. Igy itven év mitlva lebetséges lesz, hagy megépitsiik az emberszerdi futballistit sok-sok
kutatd hosszii éveken keresztiili erdfeszitésével. -érveltek k6zos cikkikben.

A tanulmany tovabbi részében a szerz6k megkisérelték beazonositani a kozeljovében a
robotkutatokra és fejlesztOkre vard feladatokat:

» — Robotvaz megtervezése, amelybe beletartozik a ,,b6tr” és ,,csontvaz” anyaga, az

energiaellaté rendszer, az aktualizalé rendszerek és a miszaki terv.

— AlapvetS vezérlési problémadk; mint a nagyteljesitményld mozgas, a robusztus
viselkedés, 6sszetett viselkedés, és a nagy szabadsagfokd rendszerek emberi iranyitasa.

— Az érzékel6 rendszerek kutatasa, mint alaté és hall6, valamint egyéb érzékel6 rendszerek,
mint példaul az emberi bSr eréérzékelése, szenzor fizid, szenzor-motor integracio.

— Olyan magas szint kognitfv rendszerek, mint a stratégia, a tanulas, az agy és kognitiv
tudomany kérdései éppugy, mint az intelligencia megtestesitése nagy szabadsagfoku
rendszerekben (DOF).”

A 2006-ban megrendezett Vilagkupa az els6 1épés volt a 2050-es célhoz vezetS uton -
fogalmazott Brémaban Minoru Asada a nyit6 eléaddsaban. Valdban itt jatszottak el6szor
futballmeccset a humanoid robotok, s a szurkolok kéz6tt mar egy magyar kutato is ott volt
személyemben.

Bréma hatasa

A Vilagbajnoksag varazslatos hangulata és izgalma Gjabb motivaciot jelentett a magyar
futballoz6 robotok fejlesztési projektjének megvaldsitasara. A projekt tervezéséhez az itt
szerzett tudds és kutatdi kapesolatok nagyban hozzajarultak. A RoboCup-hoz Magyarorszag
eddig még nem csatlakozott ez kiderilt a helyszinen. Viszont Szlovakia ebben az évben
tiz csapattal vett részt a RoboCup Junior osztalyaban. Ez a tény még inkabb fokozta az
elhatarozast, hogy meg kell ismertetni Magyarorszagon is ezt a nemes versengést.

Robotfoci 2050 film az NKTH tamogatasaval
Sikeres Nemzeti Kutatasi Technolégiai Hivatal (NKTH) Apponyi Albert palyazat
eredményeképpen elkészilt egy DVD film ,,Robotfoci 2050” cimmel.

A DVD {6 filmje fél 6raban angol, német és magyar Mesterséges Intelligencia kutatd
professzorok és robot fejleszté mérnékdk véleményére volt kivancsi:

A filmbél megtudhatjuk a jelenlegi el8késziileteket a ,,nagy meccsre”. Olyan
mihelytitkokba is betekinthetiink példaul, hogy hogyan késziil a robotfocista szeme, mire
képes egy cyborg. Felveti annak kérdését, hogy az emberi tirsadalomnal lesz-e magasabb
rendd tarsadalom a f6ldon.

A DVD extrakbol megtudhatjuk, hogy milyen ligdk szerint szervezik az évenkénti
vilagbajnoksagot és mik a f6 szabalyok 2006-ban.

1997 6ta folynak robotmérkézések a vilagban. Helyszini felvételeket lathatunk a
legutébbi vildgbajnoksag helyszinérdl, Brémabdl, ahol 35 orszaghdl dsszesen 350 csapat
vett részt
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A koz6nség leginkabb a négylaba AIBO robotok mérkézését tiintette ki figyelmével, de
a kétlabuak kapura rugasainak is lelkesen szurkolt.

A junior kategéridban leginkabb a zenél6-tancol6 robot csapatok versenyét jutalmazta
a kozonség.

Mesterséges Intelligencia tantargy tanitasa

A robotfejlesztések elméleti alapjainak tanitdsahoz bevezettiik a Mesterséges intelligencia
modszerek és alkalmazasok tantargyat f6iskolas hallgatok részére. Az elmélet gyakorlati
alkalmazasat a készen kaphat6 és éppen 2006-ban piacra bocsatott Lego MINDSTORMS
NXT robotépits készlettel valésitottuk meg. Az oktatashoz az amerikai Carnegie Mellon
Egyetem altal kifejlesztett oktaté CD sorozatot is megvasaroltuk. A robotok programozasa
az elsé félévben a NXTG specialis grafikus kezel6 feliilettel rendelkez6 nyelven tortént. A
robotok tavvezérlése nem megengedett a RoboCup szabalyai szerint és ehhez igyekeztik
igazodni a tanérak soran is.

Robotépits szakkérok

Altalanos és kozépiskolas diakok szamara fakultativ szakkori foglalkozasokat szerveztiink abbdl
a célbol, hogy a 2007-es RoboCup Bajnoksagra magyar ifjisagi csapatokat is tudjunk benevezni.
Sikerilt olyan lelkes diakokat beszervezni, akik lego épitésben igen jaratosak voltak, kiemelked6
eredményeket értek el matematikdbol és fizikabol, ugyanakkor az angol nyelvet targyalo szinten
birtokoltak. A szakk6érokon RCJ Menekité Liga és a Futball Liga szabalyai szerint készitették a
robotokat a didkok. Az atlantai RoboCup Junior bajnoksagra valé eredményes benevezés utan
intenziv edz6taborban késziiltek a csapatok. A kiutazas anyagi feltételeinek biztositisa nem volt
egy koénnyd feladat. A didkok sziileinek tdimogatasaval és a f6iskola hozzajarulasaval harom
nyiregyhazi csapat szallt fel a reptilégépre Atlanta felé.

4. e;zb. Ldszlo és Bartha Vi.fl‘Of programozzik a
Sfutballozo robotot
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Atlantai vilagsiker az RC] kategoriaban

Hoztunk egy els6 dijat a ,,Poszter és prezentacid” kategoriaban. Az OND nevi altalanos
iskolai fociz6 csapatunk teljesitményét tartotta a legjobbnak a japan, kanadai és ausztral
Osszetételd zstri. Ebben a kategoriaban 23 orszagbdl 30 csapat kormérkézéseken mérte
Ossze erejét, ahogy a rendes futballban is szokas. Mérkézéseik sorozata a k6zépdontSben
a 7. helyezéssel ért véget, ami a finaléba val6 bejutast jelentette, de ott vesztettek és mar
nem jutottak dobogoéra. A “Poszter Prezentaciéo* nagydijat viszont elnyerték, ami egy
vilagbajnoki oklevelet jelentett. A zstri azt értékelte, ahogyan a gyerekek bemutattak
munkdjukat képekkel és szoban, természetesen angol nyelven, helyszini interji alkalmaval.
El kellett mondaniuk robotjaik felépitését és programozasat, mert a kérdezs arrdl akart
meggy6z6dni, hogy mennyire sajait munka a robot és a program és hogyan tudjak ezt
kommunikalni. Ebben tehat a gyerekek igazoltak, illetve erésitették a magyarok szellemi
teljesitGképességérdl keringd hireket.

5. ép. Nagy Laszlé és Szabé Antal a vildghajnoki
oklevéllel a keziikben
A Menekit6é Robotok Ligaban 23 csapat volt versenyben, s a mieink a kézépmez6nyben
végeztek. Sylvester Aron (14 éves) és Hegediis Tamas (14 éves) életment6 robotjukkal 12,
helyen végeztek hat futamban szerzett pontjaikkal.

6. kép. A TAS csapat menekitd robotjanak szurkol
Szabé Antal és Sylvester Aron
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A kozépiskolas futballoz6 csapatunk (Ladik Szaboles 17 éves csatar robotja, Havasi
Tamas 15 éves kapus robotja) szerencsétlen sorsolasuk révén sok meccset elveszitett és a
selejtez6bSl mar nem juthatott tovabb. (31 csapat nevezett be ebbe a ligaba.) Tébb olyan
ellenfél csapattal jatszottak, akiknek robotjaik sulyban 3-szor akkorak voltak, mint az ovéik.
Mentségiikre szolgal, hogy a Technikai Bizottsag az 5. napon a nemzeti képvisel6kkel
tartott talalkozon bejelentette, hogy jovére lecsékkentik a silykorlatot 2,2 kg-r6l 1,5 kg-ra.
A versenyeken az RCJ kiildetése szerint: ,,Nem az a legfontosabb, hogy ki nyer, hanem, hogy
mennyire gyarapitottak tudasukat a résztvevok és mennyi baratra tettek szert a nagyvilaghol”.

7. kép. Kozépiskolis csapatunk ag ansztral
bardtokkal

Osszegezve, bemutatkozasunk a vildg el6tt sikeres volt és Srommel télthet el mindenkit,
hogy neviink ott szerepel a dfjazott orszagok kéz6tt mar az elsé szereplés alkalmaval is.

Felhasznalt irodalom

[1] Agnes B. Simon, Using the neurofuzzy module of the FuzzyTech5.5 software
3rd Slovakian - Hungarian Joint Symposium on Applied Machine Intelligence, Herlany,
2005.

[2] Agnes B. Simon and Dezsé Kancsar: Fuzzy clustering on the WEB implemented by
JSP technology, Liu, G. R. (Eds): Computational Methods, (Pg.1165.-71.) published by
Springer, Netherland, 2006.

[3] Burkhard, H.-D., Duhaut, D., Fujita, M., Lima, P, Murphy, R., Rojas, R.: The Road to
RoboCup 2050.

In IEEE Robotics & Automation Magazine 37, 2002.

[4] Judit Simon: "RoboCup2050 or Why do robots play football?”. DVD film, Made by SiS,
Hungary, 2006.

Készilt a Kutatas-fejlesztési Palyazati és Kutatashasznositasi Iroda tamogatasaval.
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1.2. Szekciodulések

IT ROVID TORTENETE NYIREGYHAZA VAROSHAZAN

Bodnar Janos
Nyiregyhazi Informatikai Kht. 4400 Nyiregyhdza, Kossuth tér 1.
bodnar@anyirhalo.hu

Fontosabb datumok
— 1979: megalakul a Hivatal Szamitastechnikai Csoportja (Daro 1720 konyvels automatak)
— 1983: ,,hal6zat mikrogépekkel” koncepcid kialakitdsa
— 1984: els6 mikrogépes programok (ado6, lakasigénylés)
— 1984-85: cls6 haldzati alkalmazas (tigyfélbarat alkalmazas)
— 1996: internetes kapcsolat a halézaton
— 1997: Varoshaza weboldal
— 2001-2003: Nyirhal6 projekt
— 2006: Nyiropen projekt
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TOREKVESEK A DIGITALIS iRASTUDAS FOKOZASARA
AJOSA ANDRAS KORHAZBAN

Szab6 Sandor
Szabolcs-Szatmar-Bereg Megyei Onkormanyzat Josa Andras Oktaté Kérhaz - Oktatasi Csoport
H-4400 Nyiregyhaza, Szt. Istvan u. 68.
szabo@josa.hu

A Jdsa Andras Oktatd Korhaz a megye egyik legnagyobb foglalkoztatdgia. Az 1980-as évek kizepétol
eg yre fokozddd meértékben alkalmaz szamitdstechnikdt, de az egészségiig y elldtisban, a betegellitis egészét
dtfogd szdamitigépes alkalmazdsok basgndlataban csupdn 5-7 éves tapasztalata van. Ennek lebetdségei
sikeres informatikai palyizatok eredményeként megnyiltak meg. Ezentil sajatos kirnyezeti hatdsok, igy
a tevékenységek sxéleskorii elektronikus elsgamolisi kitelezettséges is s3orgalmazitak ext mar az 1990-es
kazepétdl. A betegelldtisok eseményei és mozganatai ma madr elektronikus formdban keriilnek riggitésre,
a gazddlkodds és fenntartis hattér teriiletei is sgamitdgépes rendsgerek tamogatisdval végzik feladataikat.
Vezetdi informcids és kontrolling rendszerek segitik. hatékonyabbi tenni az intézmény mitkidését. Igy
egyre korsgeriibb informatikai rendszerek jelennek meg a munkafolyamatokban, melyek elektronikns
kapesoldddsai az intézmény falain is dthatnak. A rendszerek hasgndlatiboz felkésziilt felhaszndldkra
van $3iikség, kiknek folyamatos informatikai képesét belsd oktatdsi kapacitdsok moggdsitisaval és
eg yéb motivdcids esgkiok alkalmazdsdval is tamogatia a korhaz,

INFORMATIKA OKTATASUNK VALTOZASAI
A NYIREGYHAZI FOISKOLAN

Téthné dr. Sziics Etelka
Nyiregyhazi Féiskola Természettudomanyi Féiskolai Kar Matematikai és Informatikai Intézet
4400 Nyiregyhaza Sostéi at 31/B
ctelka@zeus.nyf.hu

Fdiskoldnk alapvetd szerepet kapott az informatika, a szdmitastechnika oktatdsinak és kultirdjanak
megteremtésében Szaboles-Szatmar-Bereg meg yében. 1973-ban, az orszdgos visgonylatban is az elsik kizott
megalakul Nyiregyhdazdan a szdmitokoz pont, exzel jelentds szerephez jut a Féiskola, hogy meghatdrozd
legyen a megye informatikai, szamitdstechnikai kultiirdjanak megteremtésében és terjesztésében. 1 ényeges
lépés, hogy 1977-ben megalaknl az NJSZ'T megyei szervezete, exzel a szakember garda megfeleld keretek
kizitt tud dolgozni. Feladatunk volt, hogy megszervezziik azg elektronikus irdsbeliség elterjedését, ezt
tettiik, amikor kidolgoztnk a szamitdstechnika, az informatika sgakos tandrok képzéséhez sziikséges
tantervi struktirdt. Alapvetd célunk, bogy minél szélesebb tarsadalmi réteghez eljusson ez a folyamatosan
[eglodd ismeretanyag, amely az, informatikdt jellensz.

Az informatika, mint tudomanyteriilet fiatal, alig 50 éves mdltra tekint vissza,
a tudomdnyegyetemeken valé oktatdsa mar az 1960-as években megkezdédott
Magyarorszagon. Bz a révid idSszak is elég volt azonban ahhoz, hogy az informatika
beépiiljon a mindennapi életiinkbe. A szamitégépek a tudomanyos, a gazdasagi és miszaki
szféra utain meghdéditottak a human teriileteket és atformaltdk az emberek mindennapi
€letét.

63



AZ E-KORMANYZAS MAGYARORSZAGI SZABALYOZASA

Aggod-Feko Adrienn
Nyiregyhazi Féiskola GTFK Gazdasigelméleti Tanszék
Nyiregyhdza Séstoi at 31/B
fekoadrien@nyf.hu

A tanulmdny célja bemntatni ag e-kormdnyzds szabilyozdsi kirnyegetél, azokat a torvényeket és
irdnyelveket, melyek eldsegitik a teljesen elektronifeus igyintézés megvalisitisdt. Exek mellett feltirja a
hidnyossagokat, melyek ag e-kormdnyzat sitjaban dllnak. Az e-kormdnyzat kialakitdsakor az i2010
célkitiizéseit kell figyelembe venni. A szabalyozds terén ag Eurdpai Unid irdnyelveket, ajanldsokat
Jfogalmaz, meg, mely hazdnk szdmdira is meghatdrozo, az EU tagjaként. A tanulmdny bemutatia agokat
a legfontosabb kormdnyrendeleteket, tirvényeket, melyek ag; e-iig yintéxést szabialyozak.

Bevezetés

Az e-kormanyzat kialakitisa hazankban kézponti feladatként szerepel. Az elektronikus
kormanyzat bevezetése a kezdeti nehézségek és koltségek ellenére, hosszabb tavon szamos
elénnyel jarhat, mint példaul hatékonyabba, atlathatébba valik a kozigazgatas, cs6kkenek
a kozigazgatasi és az allam makodési koltségei. Az e-kozigazgatas fejlesztésére bizonyos
orszagok, mint példaul a skandinav allamok és Nagy Britannia évente kézel 12 milliard
eurot koltenek. (http://eceuropa.cu/idabe/en/document/5664/194).

Hazankban a az e-szolgaltatasok kialakitasara forditott intézményi kiaddsok Gsszege
2006. I. félévéig, 6sszesen 5,36 milliard forint (kb. 21,43 millié eurd) volt, ami lathatéan
lényegesen kevesebb, mint az elektronikus kormanyzat terén fejlett tagallamok fejlesztésre
forditott Gsszegei.

Az elektronikus kormanyzat kialakitasat, megvalositasat szamos tényez$ gatolja
hazankban. Egyik ilyen probléma volt kezdetben a jogintézmények, szervezeti keretek
hianya. Az elmult néhany évben egyre nagyobb szerepet kapott a jogi szabalyozas ezen
a teriileten, mely az e-kézigazgatas mikodését hivatott megkonnyiteni. Mind a mai napig
vannak bizonyos teriiletek, ahol nem sziiletett, illetve nem teljeskéri a szabalyozas, mint
példaul az elektronikus alafris kérdése. Az Allami Szamvevészék 2007, janiusi jelentése
az elektronikus kormanyzati szolgaltatasok fejlesztésének ellenérzésérdl, foglalkozik a
jogszabalyi kornyezettel.
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INFORMATIKAI TOBBLETTEL
DIPLOMASAINK REGIOBAN TARTASAERT
HALLGATOI TAPASZTALATOK, ELVARASOK TUKREBEN

Foldiné Nagy Dora
Nyiregyhazi Féiskola, 4400 Nyiregyhaza, Sost6i u. 31/B.
nagydor@nyf.hu

A tuddstermelésen, annak dtaddsdn és hasgnositasin nagy a hangsily. Ex magaba foglalja a felsdoktatis
intézmeényrendszerét, tevékenységének profiljdt, és mindezek regiondlis tnddscentrumokkd s3ervezddését.
Gazgdasdgot integrild funkcidikon keresztiil a struktiraalakitisban is sgerepet kell vallalni, s rajtunk
miilik, hogy a humdnerdforris emberi tényezdi milyen sginten tudnak megfelelni a munkaerd-piaci
elvdrasoknak. Napjainknak legsilyosabb ellentmondisa e a megfelelés, amely a jol képzett munkaerd
elvandorldsinak is gerjesgtdje. A fejlettebb régiok, de még inkabb nemzetillanok részérdl csiberdt
Jelent a jobb életmindség kindlata. A kutatisi projekt, amely az ,,agymegtartis” szdindékdt dllitotta
a kozéppontba, nagyban hogzdjarulhat abbog, hogy a diplomival rendelfeezd kvalifikalt munkaerd
helyben is megtaldlja szamitasait. Eigyrészrol ex a megsgerzett kompetenciak mobilizdlbatdsagat segiti eld,
mdsrészrdl viszont a gazdasdagi nivekedés alapfeltételét jelentd szamitdstechnikai frdstudads fejlesztéséhez,
§ annak tarsadalmi szintil dltalanossa tételéhez, jarnlhat hozzd.

A fels6oktatasi intézmények képzései tobb évig, néha tobb évtizedig elfogadott
struktarara és tematikara épiltek. A gyorsan valtozo piac igényeinek valé megfelelés
azonban a képzéstdl is naprakészebb tudasanyag biztositasat varta, varja el.

Fontos kérdés, hogy mennyire tudunk alkalmazkodni az EU koz6s céljaihoz, értékeihez
és az eurépai fejlédési trendekhez. Az oktatas és képzés helyzetét mindenkor a fenntarthato
gazdasagi névekedés, a foglalkoztatas- és szocialpolitika atfogd Osszefiiggéseibe agyazottan
vizsgaljak.

Ez a megkozelités a sokszintségben rejlé lehetéségek kiaknazasara épit, és a nemzeti
oktatasi rendszerek sajat belsé fejlodését allitja ugyanazon célok elérésének szolgalataba.

A fels6oktatas jovoje ezaltal a hallgatok szamara korszerbb tudast kell, hogy biztositson,
a magyar fels6oktatas szamara pedig az eurdpai felsGoktatasi rendszerhez, a bolognai
folyamatban valo részvétel z6kken6mentes megvalésitasat kell, hogy megteremtse.

Az Burépai Unidban a munkaeré szabad aramlasa alapvetd fontossagi. Az eurdpai
oktatasi térségben miel6bb biztositani kell a munkaerépiacra felkészité felsGoktatasi
rendszerek kozelitését, kompatibilitasat, egymassal val6é Osszehasonlithatosagat, az
allampolgarok mobilitasinak és munkaeréként valé alkalmazhatésiganak elGsegitése
érdekében.

Ahhoz, hogy a fels6oktatis kozelebb keriilion a piac szerepléihez célszerd Oket is
bevonni a kutatasba, hosszabb tavon a képzések iranyvonalanak meghatarozasaba.

65



ROBOTFEJLESZTO SZAKKOR
A BANKI DONAT MUSZAKI KOZEPISKOLABAN

Zsig6 Zsolt
Banki Donat Miszaki Kézépiskola, 4400 Nyiregyhaza, Koranyi I u. 15.

zsigozs@yahoo.com

A Binki Dondt Miiszaki Kozépiskola a megye egyik legnagyobb szakképzd intézmeénye. Kozel 1000
didk tanul itt, és nem meglepd, hogy kizZiiliik sokan miszaki érdeklidésiiek. A felséoktatisba felvetter
ardnya kizel 50%. Didkjaink nagy résge a miiszaki felsdoktatds intégmeényeiben tanul tovabb, a legtobben
villamosmérnikok, gépészmérnikiok, szoftverfeilesztok lesznek. Sok didk mdr kozépiskoldsként is végez
tervezdsi-fejlesztési feladatokat, amelynek Reretét add természettudomdnyos didkkir a tebetséggondozds [0
szintere az, intéményben.

A kezdetek

1991-ben indult fizika szakkor az iskoldban. El6szor ez a szakkor is olyan volt, amilyenre
én magam is jartam, még kozépiskolasként. Az elsé félév utan azonban kezdtek elttinni a
gyerekek, a feladatmegoldas elél menekiilve. Valtoztatni kellett a mdédszeren, hiszen a mi
diakjaink nem kimagaslé képességtiek, és az akarati tényezékkel is gond volt.

HOGYAN KAPCSOLODNAK OSSZE A ROBOTIKA,
A SZAMITOGEPEK ES A MESTERSEGES INTELLIGENCIA

Dr. Istenes Zoltan
Eotvés Lorand Tudomanyegyetem, Informatikai Kar, Programozaselmélet és Szoftvertechnoldgiai Tanszék,
H-1117 Budapest, Pazmany Péter sétany 1/C.
istenes@inf.elte.hu

A robotok, a szamitigépek és a mesterséges intelligencia szoros kapesolatban dll egymassal. Fejlodeésiik
tirténete s3amos hasonldsagot mutat. A robotika jivibeni fejlideése és elterjedése varbatian a szamitdgépek
Jeplddéséhez, és elterjedéséhez lesz mérbetd. Sikeres miikidésiikhiz, ngyanakkor a mesterséges intelligencia
kutatdsok elengedbetetlenck. A robotok elterjedéséneke néhany dllomdsat és példdjdt tekinti at a cikkiink.

Bevezetés
A mesterséges intelligencia kutatdsok és a szamitégépek szorosan Gsszekapcsolédnak a
robotok fejlédésével.

Cikkiinkben a teljesség igénye nélkul, az elsé fejezetben réviden attekintjik, hogyan
fejlédtek a szamitégépek, a robotok és a mesterséges intelligencia kutatasok. A masodik
fejezet bemutatja, hogy az emberi sakkvilagbajnok legy6zése milyen djabb kihivas elé
allitotta a mesterséges intelligencia kutatoit és a robotika fejleszt6it. A harmadik fejezet
betekintést nyujt, hogy egy kezdeti sikertelen sivatagi robotaut6 verseny csupan néhany
¢év alatt milyen komoly és sikeres kutatasi teriilleté nétte ki magat. Végul a negyedik fejezet
egy izgalmas szamitégépes programot ismertet, hogyan lehet kiilonb6zé mesterséges
intelligencia technikakat 6tvozni és felhasznalni robotika probléma megoldasara.
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HARMADIK RESZ A jovd

1. J6v6 a Humanoidokkal

A RoboCup réviditett neve a Robot Soccer World Cup elnevezésti projektnek, amelyet
1997-ben inditott el M. Asada és H. Kitano két japan kutatd azzal a céllal, hogy minden
évben legyen lehetéség Gsszemérni a mesterséges intelligencia és robottan terén a vilaghan
folyé kutatasokat és ezaltal 6sztdndzni tovabbi Gjdonsagok sziiletését. Kezdetben csak
kerekeken guruld, kis és kézepes méretd autoném robotok futballmérkézéseit foglalta
magaba a vilagbajnoksdg. Ma mar sokkal szélesebb tertiletét Sleli fel a robotfejlesztéseket
alatamaszt6 kutatasoknak és technolégidknak. A projektet 2000-ben az ezredforduld
alkalmabdl egy hossza tavu célkitlizéssel vjitottak meg. A 2050-ig sz016 projekt célkitizése,
hogy tizenegy humanoid futballistdkbdl all6 valogatott csapat szabad téri mérkSzésen az
akkori FIFA bajnokcsapattal megmérkézik.

Azutébbi hdrom évben miis megtapasztalhattuk a viligméretd projekt megvaldosuldsanak
utemét az Ifjusagi korosztaly versenyein vald részvételink soran.

1.1. Csatlakozasunk a vilagméreti kutatasi, oktatasi projekthez
a ROBOCUP-hoz

1.1.1. A RoboCup Szovetség és a Vilagkupa torténete didhéjban

A futballt, mint a robotfejlesztések tesztelési terepét mar 1993-ban megfogalmazta egy
kanadai professzor Alan Mackworth. Amerikai és japan egyetemi kutatisok egymastol
tuggetleniil kerekeken gurulé kisméretd robotokat ,tanitottak™ golflabdat guritani
megadott célpontba. 1995-ben egy konferencia el6adasban ismertette Minoru Asada az
osakai egyetem professzora és Hiroaki Kitano a Sony kutat6 fejleszté6 mérntke a Robot
Soccer World Championship és RoboCup Federation tervezetét.

1.1.1.1. Torténet nélkiiliink

Az elsé nemzetkdzi versenyt 1997-ben Japan és Korea kzdsen szervezték Nagoya-ban.

The First Robot World Cup
Soccer Games and Conferences

volt az egyszert logdja.
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Haromféle futballmérkézést hirdettek meg:

Simulator Liga, (33 csapat: US.= 8§, Europe=8, Australia=2, Japan=15)
Small Size Robot Liga (4 csapat: USA, France, Spain, Japan)
Middle Size Robot Liga (5 csapat:Japan=2, Australia=1,USA=2)

A gy6ztesek:

Szimulacié: Németorszag , Small size: USA, Middle size: Japan.

»Tudomanyos teljesitményért” kiloén dijban részesiilt egy amerikai csapat, genetikus
programozas alkalmazasaért.

»Miszaki teljesitményért” kulondijat japan csapat kapott a robotokban hasznalt dj
meghajté mechanizmusért.

A masodik rendezvény Parizsban volt 1998-ban.

A harmadik Svédorszagban, ahol 4j ligat inditottak Iegged Robot I eagne néven.

A RoboCup-2000 Ausztriliaban zajlott. Ujdonsag volt a Junior kategéria, a
Humanoid kiallitas, és a Rescue demonstracio.

RoboCup-2001 Seatle-ben (USA), ahol bemutatkozott a Rescue Liga, mint a robot
technolégia tarsadalmilag hasznos gyakorlati alkalmazasa.

Ezzel kiépilt a RoboCup harmas tartépillére, amelyet egy molekula szerkezettel
szimbolizaltak.

RoboCup-2002, Fukuoka Japan, Elsé humanoid liga.
Robocup-2003, Padova, Italia.

RoboCup-2004, Lisszabon, Portugalia.
RoboCup-2005, Osaka, Japan.

1.1.1.2. Torténet veliink

68

RoboCup 2006, Bréma, Németorszag. A 10. verseny és szimpdzium magyar
latogatovallll Ezen a bajnoksagon szereztik meg az els6 tapasztalatokat és
tettlink igéretet Minoru Asada, akkori szévetségi elndknek, hogy bekapcsoljuk
Magyarorszagot is ebbe a projektbe. A latottak és tanultak alapjan készitettiink egy
DVD filmet NKTH tamogatassal. [3].

RoboCup 2007, Atlanta, USA. Elészor hirdetik meg a RoboCup@Home ligat. Ezzel
Gjabb alkalmazasi teriiletre Osztoéndzi a szévetség a kutatékat. Magyar vonatkozas:
Harom nyiregyhazi ifi csapat benevez a RoboCupJunior osztalyba. Hungary felkeril



a dfjazottak listajara.(Lasd: 2. grafikon).

- RoboCup 2008, Suzhou Kina. Magyar részvétel az ifjasagi tanc ligaban. A
RoboCupJunior osztalyban a futballban 4j tipust palyan demonstraljak a kovetkez6
nehézségi fokozatot, azaz z6ld szint lesz és oldalfal nélkdili.

A felnétt korosztalyban a megujulast a kétlabu standard robotok futballja és a Mixed
Realty liga inditasa jelentette. Az utébbiban a csapatoknak valédi mikro robotokkal kell
rendelkezni (5db), és lejatszani egy futballmeccset a valosagban is és virtudlisan is. Egy
42 inch-es palyakijelz6n megjelend virtualis objektumok interaktiv kapcsolatban vannak
a valédi mikro robotokkal.

Challenges in RoboCup2008

Order Division League Awards
num
1. I. Simpozium Best Student Paper 1
2. IT. RoboCupSoccer Simulation2D 3
3. Simulation3D 4
4. Mixed Reality 6
5 Small Size robot 6
6. Middle Size robot 9
e Standard Platform 4legged 3
8. Standard Platform 2legged 3
9. Nao Simulation Robotstadium 3
Nao Simulation MSRobotics
10 . 3
Studio

11. Humanoid Best Award 1
12. Humanoid Kid-size 6
13. Humanoid Ten-size 6
14. ITII. RoboCupRescue Rescue Robot 3
15. Rescue Robot Best in Autonomy 3
16. Rescue Robot Best in Mobility 3
17. Rescue Simulation Virtual robot 4

Rescue Simulation Agent
18. -, 5
Competition
19 Rescue Simulation Infrastruct. 1
) Compet.
20. IV. RoboCup@Home RoboCup@Home 4

1. tablazat. 1.igak a felnitt osztalyban 2008-ban

1.2. A RoboCup nem csak a futballrél szol

A RoboCup Szévetség fontosnak tartja, hogy a kutatasok eredménye az emberek szamara
hasznos eszkézOkben testesiiljon meg.

A kinai RoboCup dijkiosztasi tablazatbél (1. tablazat) lathatjuk, hogy a RoboCup
futball (soccer) kategéridja mellett milyen hangsilyozott szerepe van a katasztrofa esetén
bevetheté menekité (rescue) robotok fejlesztésére iranyuld kutatasoknak. Az utobbi

69



években gyarapodott a tarsadalmilag hasznos gyakorlati alkalmazasok tertlete.
Az otthoni kisegité robotok fejlesztését inspiralja példaul a RoboCup@Home liga,
amelyet 2007-ben hirdettek meg el6sz6r.
A legtjabb kategéria a Robocup@Home az otthoni kisegité robotokra helyezte a
hangsulyt. Az elvaras ebben a kategoriaban a kévetkezé:
- Tartalmazzon ember-gép kozotti oda-vissza kapcsolatot.
- Legyen szocidlisan relevans.
- Legyen alkalmazas orientalt.
- Koénnyen és olcson lehessen eléallitani.
- Egyszert és magatdl értet6do legyen a kezelése.
- Megjelenése figyelemfelkeltd legyen.

A probaterepe a kisegité robotoknak eleinte egy konyha és egy nappali szoba, kés6ébb
kévetik a mindennapi életiink egyéb tertiletei: egy kert, egy park, egy bevasarld centrum,
egy utca ¢és igy tovabb.

1. kép. A konyhdbol behozott poharat teszi le ag;
ebédlasztalra egy német csapat kisegitd robotja a 2008-as
RoboCup-on

Elemezve a legutébbi RoboCup-on az orszagok teljesitményét, jelenleg ugy tdnik, hogy
harom vezet$ orszag van ebben a projektben: Németorszag, Japan és Kina, de Iran is ott
van negyedikként a legtébb dijat elnyerd orszagok kézott.
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Dijazott orszagok Kinaban (Adults)
25

20 A

15 1

10

1. grafikon. Odaitélt dijak szdma felndtt osztdalyban

Kina 2000-ben még csak ifi csapattal jelent meg, 2006-ban a felnétt osztalyban, a
szimulaciés futballban kapott 2 dijat, Atlantaban 6,5% felnétt dij birtokosa lett, koztik a
small- és a middle-size futballozé robotok ligajaban kapott dobogds helyezéseket. (*egy dij

megosztott volt egy masik orszaggal)

Szlovakia jelenléte 2007-ig egyediili volt az egykori szocialista orszagokbol. Akkor mar

a hatodik alkalommal vettek részt.

Orszag SP SS RP RS
Anglia

Izrael

Japan

Kina 6 4 3
Mexiko

Németorszag 2

W NN W

Olaszorszag 2
Portugalia
Spanyolorszag 2 1
Szingapur 1
Szlovakia
Taiwan 1
USA

Osszesitett: 9 10 10 10
2. tabldzat. Junior kategdridban a dijmegosldsok

DP

12

DS

12
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SP(Soccer Primary): Szupercsapatban 3x1., 2.d{j +egyéniben 1x1.,2.dfj, +
1 dbBest Poster dfj = 9
SS(Soccer Secondary): Szupercsapatban 3x(1., 2.)dfj +egyéniben 1x(1.,2.)dfj, +
1 xBest poster dij+Tajvan és Kina k6z6s egyéni 1=10
RP(Rescue Primary): Multiteam-ben 2x1.2.3d{j+egyéni(individ.team)1x1.2.3.dfj+
Best Poster = 10
RS(Rescue Secondary):  Multiteam-ben 2x1.2.3d{j+egyéni(individ.team)1x1.2.3.d{j+
Best Poster = 10
DP(Dance Primary): SuperTeam-ben  3x1.2.3.dfj+Indiv.-Team 1x1.2.3.dfj = 12
DS(Dance Secondary):  SuperTeam-ben  3x1.2.3.d{j+Indiv.Team 1x1.2.3.d{j= 12

Atlantai dijak az ifjusagi korosztalyban

7 o

5

@Sk

g 5 mss
§ 4 aRP
= 3 oRS
7, a mDP

1 @Ds

o LT TN T AT INEN

& \\@ ) 19 & & 0] S
w-‘tg,f e‘\ + e" S @;’d %-ﬁc;"ﬁ %:; er‘*“- yﬂ“‘"

2. grafikon. Az egyes orszagok dijainak szdama liganként

1.3. Miért j6, hogy csatlakoztunk a RoboCup-hoz?

1.3.1. Inspiral a kihivas

Mind a fuzzy matematika kutatasunkra, mind az oktatasi médszereinkre pozitiv hatassal
van a RoboCup-hoz csatlakozas. A RoboCup-on valé részvétel nem enged lazitast, mert
évrdl évre 4j dolgokkal kell megjelenni, amirél az un. TDP (Team Description Paper) -ben
szamot kell adni. A junior ligakban résztvevs csapatunk példaul els6 évben a LEGO NXT
készletbdl készitett robotjat szerkezetileg is atépitette a kévetkezd évre és Uj érzékelSket

épitettek be, a programozasi nyelvben is el6relépés tortént.

Magyarorszagot a féiskolank ifi csapatai jegyezték be a RoboCup térténetébe a 2007-es
Atlantai részvétellel. A futballozé ligaban a Legjobb prezentaciéért dijjal a vilagranglistara

vittitk hazank nevét.(Lasd a 2. képen).
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e Soccer Challenge

Soccer Challenge Primary

1! Nanyang 3 Singapore
Team Takahama Japan
shapphaia weapon Japan

2 Soccerfreaks Germany
Taipei 2 Tarwan
Nobunaga Japan

3 China dragon team Chinia
Nanyangl Singapore
Mofarocker/F-T-IVI Germany

Poster OND Hungary

2. kép. Részlet a RoboCup szivetség Web oldalirdl

Mi voltunk az els6k Magyarorszagon, akik a 2006-ban megjelent NXT készletbdl
Amerikabdl rendeltiink. A felkésziiléshez is onnan rendeltiink oktat6 tananyagot.

A kapesolatok a vilag minden tajara kiszélesedtek. Oriasi inspiralé hatdsa van a
versenyeken valé részvételnek a nyelvtudas fokozasaban is.

Latva a tobbi csapatot, kedvet kaptunk benevezni a tincolé robotok ligajaba is. A felnétt
korosztalyban vald részvételhez is megtettiik mar az elsé 1épéseket. Kisméretd kerekes
focizo6 robotok versenyébe szeretnénk benevezni féiskolas hallgatokkal.

1.3.2. Tudasanyag sokszorozo6dik a RoboCup kozésségben

A felhalmozott kutatdsi eredmények és gyakorlati tapasztalatok felhasznaléiva véltunk
20006 ota.

J6l hasznosithat6 tanulmanyt kaptunk a felnétt osztalyba 1épésiinkhéz a Cornelli(USA)
egyetemi csapattdl, amelynek magyarra forditott valtozata a small ligara készil6 csapattagok
szamara kotelez6 olvasmany.

A Cornell-i csapat (USA) vezette be 2000-ben a minden iranyi mozgasmeghajtast, amit
azota tobben atvettek. Két f6 elénye van ennek a szabvanyos két-kerekd meghajtassal
szemben:

1. A robotok jobban manéverezhetnek és
2. Az utvonal generalds problémaja lényegesen egyszeribbé valik.

Részletek a [4] magyarra forditasabol:

»A small ligaban a f6 kihivas a rendszeren és az integracios szinten van. Amellett, hogy
a mérkézések kitdné prébaterepek az U eszkozok és technolégidk szamara, valamint a
bizonytalan és dinamikus kornyezetl autoném rendszerek vezérlése szamara, oktatasi
szempontbdl is egy nagyszerl moédszer, amellyel ravezethetjik a hallgatékat, hogyan kell
komplex rendszercket, rendszerszemlélettel tervezni, épiteni, vezérelni és feligyelni.

73



Az alaprendszer szerkezete donté fontossagu egy csapat sikeréhez. Modularisnak kell
lennie, kénnyen adaptalhatonak és lehet6vé kell tennie sok ember szamara, hogy egymastol
tiggetleniil fejleszthessék a rendszert.

Ennek a modularitasnak latszania kell minden szinten: A magas szintd doéntéshozastol le
egészen a fizikai robotokig.” — eddig az idézet.

Trajektéria
generalas
A j o o
Mozgas Végrehajtasi lehetéség
primitivek| v és trajektori informacio

Y

Szlrés 'y »l| Magas szintl
és becslés . : 80
La &g igazitas, poziciok, stratégia
. PR ientaciok és sebességek

Hazai robotok pozicitja A + orient g D .
és orientacioja, ellenfél — - Rigas, labdavezetés,
és labda pozicio Kivanatos robotsebességek v VY és egyéb parancsok

Globalis latas Alacsony szint(j
robotvezérlés
f Globalis érzékelés ? Lokalis érzékelés

1. dbra. A small rendszer feladat szerinti architektiirdja

1.3.3. Projekt alapt tanulas, oktatas robotokkal

A projekt alapu tanuldsi médszer (Project Based Learning) szakit a tanar-centrikus és
mesterségesen felépitett oktatasi formaval. Helyette a tanulasi folyamatra helyezi a
hangsilyt, ami hossza tavd, interdiszciplinaris , hallgato-centrikus, a valodi problémakat
¢és gyakorlatot integralé folyamatot jelent. Ezéltal a hallgatok olyan készségekre tesznek
szert, mint probléma megoldas, rendszertervezés, terméktervezési moédszerek hasznalata,
ésszerll dontéshozas, vitakészség, A tanulokkal valé kapcsolataban a tanar az edzé, a
segitségnyujto és tanulo-tars szerepét toltheti be.

Roland Seigwert Svéajcban 15 éve tart projekt alapu kurzusokat mérndk hallgatok
szamara a Robottan tanitasa soran. Lego robotokkal tanitja a terméktervezést. Hiromszaz
hallgat6t 75 csoportra osztott be.

Egy japan Robocup-os csapattdl tudtuk meg, hogy 6k is ilyen oktatasban vesznek részt
és szamukra a small ligaban benevezhetd robot futballcsapat fejlesztése a projekt.

1.4. Hazai eredmények

1.4.1 Tehetséges diakok tamogatasa

Az RCJ (RoboCupJunior) osztalyban a cél elsGsorban a tanulas. Tehetséges didkok
szamara a versenyen valé6 megmérettetés fontos.

Az OND ifi csapatunk vilagranglistas lett 2007-ben, a 3. képen lathatjuk a meccset.
2008-ban, pedig mar tanc ligaban is bemutatkoztunk. (Dicséré oklevél Kindban).
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3. kép. Jobbra Nagy Ldszl az OND csapat kapitinya
birdi fiittyre vir

4. kép. TAS csapatunk menekitd robotja verbetetlen volt
a rampan

2007-ben megszerveztlik az orszagos méretl ifjasagi robot kupat. A Magyar Ifjasagi
Robot Kupa szerverét is féiskolankon mikddtetjiik.[5] A foéiskola tehetséggondozo
szakkére ma mar harom csoportot is foglalkoztat: kett6t a f6iskolan és egyet az Apaczai
Gyakotl6 iskolaban.

1.4.2 Innovacio a fGiskolai oktatasban és kutatasban

A f6iskolan mind az oktatasra, mind a kutatasra hatdssal van a RoboCup-pal val6 kapcsolat.
A f6iskolai oktatasban Uj tantargy kisérleti bevezetése tértént Mesterséges Intelligencia
modszerek cimmel, ahol bevezettiik a PBL modszert.

A modszert leginkabb a levelez6 hallgatok oktatasa soran tartjuk hasznosnak.

Ok ugyanis helyzetiiknél fogva csapatmunkara predesztinaltak. Elére meghataroztuk a
végterméket: Lego NXT készletbél mobil autoném robot épitése és programozasa adott
teladat elvégzésére. A robottan egy-egy elméleti kérdését angol nyelvi anyagbél leforditani.
Csoportosulasuk dnkényes volt- 3-4 £6. Talalkozas a tandrral maximum 4 alkalom volt
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amikor segitséget kaptak. Fotokkal, videdkkal kellett dokumentalni a felkésziilés folyamatat
és CD-én (esetleg e-mailban) benyujtani értékelésre. A csapatkapitanyok doénthettek
abban, hogy a tanar 4ltal adott osztalyzatot, hogyan osztjak tovabb. Tapasztalatunk szerint
a hallgatok tetszéssel fogadtak ezt a médszert.

WIs Programll -2
! N
‘-_%’ ‘;:\@%’J' & ﬁj i&ﬁj ﬂ :wic, panel énlathat 6 a

© Hatrafel ¢
e i E L

mozg as
vez érlé se

) =

5. kép. Bal: Molndrék épités és programozds kizben Jobb: program prezenticid részlet

Kutatasban a small liga szabalya szerint focizé robot prototipus fejlesztése folyik. A
kutatas-fejlesztési projektben féiskolai hallgatok és oktatok egyarant részt vesznek. A
mechanikai az elektronikai és az intelligencia alrendszereket sok- sok csapat leirasa alapjan
tanulmanyoztuk.

Fontosabb kényveink [6],[7]. Alapdolgozatok, melyek a doéntéseinkben segitettek
[41,[8,[9]-

Az idén mar alkatrészeket is tudtunk beszerezni.

A mechanikai alrendszer meghajté egysége négy mindeniranyd (omnidirectional)
kerékbdl all majd, amelyeket Faulhaber DC motorok hajtanak meg. A kerék kisérleti
példanyat lathatjuk a 6. képen bal oldalan, a meghajtérendszer tervét a kép jobb oldalan
latjuk, amelyhez a motorok a beépitett enkéderekkel megérkeztek. A narancssarga golflabda
és a labdavezeté motor is rendelkezésre all. A kirdgé szerkezethez sziikséges alkatrészek
és latérendszer kamerdjanak specifikdlasa is megtértént. A latérendszer programterve is
készil. A palyan kivili host gép és a robotok kozotti vezeték nélkiili kommunikaciohoz
szitkséges alkatrészek vasarlasa is folyamatban van.

6. kép. Bal: minden-iranyii kerék kisérleti példdnya
Jobb: hajtimii és labdakirigd tervezet S3azvai Attila oktatd munkdja
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1.5. Osszefoglalas

Mind a kutatasban, mind az oktatasban szlikség van a projekt-szemléletre. Magyarorszagon
egy felsGoktatasi rangsort készitbk a munkaltatoktol és fejvadaszoktdl kapott
vélemények szerinti megallapitast tettek kozzé ,hidnyzik a végzésok gyakorlatiassaga”.
(Sajat hallgatéinktdl is kaptunk ilyen visszajelzéseket, hogy ,tulsaigosan elméleti a
képzésunk”). A projekt alapa tanulasi modszer bevezetése ebbdl a szempontbdl hasznos
lenne Magyarorszagon is, és nem csak a Robottan oktatasaban. Diploma dolgozatok
csapatmunkdban is szilethetnek. A Mesterséges Intelligencia targy a tébb karrdl
jelentkez6 hallgatdkat is beintegralhatja egyetlen projektbe, ami a gondolatok cseréjének
,brainstorming” és a tudasok Osszegzésének kutforrasa.

A Robottant mint fizikat, matematikat és informatikat integral6 tantargyat be kellene
vezetni a kézoktatasba is.

A vilagméretld versenyzésnek jelentGségét a Mesterséges Intelligencia és Robottan
tertiletén vald el6rehaladasban Kina példaja is jol bizonyitja.

Szlikséges a projekt mind az oktatasban mind a kutatasban. A futball mint prébaterep
nagyon vonz6. A csapatmunka j6 alkalom a gondolatcsere és a tudas integraldsa
szempontjabol és az egyének teljesitéképességét is fokozza.
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2. Irany a 2050-es RoboCup

[rany a 2050-es RoboCup

A muiiltbeli haladas kijel6li szamunkra a tovabbi versenyekhez
és fejlesztésekhez vezetd kutatasi iranyokat

Past Progress Brings Us Towards a Research Road Map
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A RoboCup kezdeményezésnek a hadiizenete a kévetkez6 (H. Kitano és M. Asada
ezredfordulds cikke szerint [1)): ,,A 21. szdzad kozepére egy teljesen antondm emberszeri
Sfutballesapatnak le kell gyiznie ag akkori vildgkupa gydztes csapatit a hivatalos FIFA szabalyok
szerinti mérkdzésben.” Ennek a célnak a szem el6tt tartdsaval nézziik meg, hogy hol tartunk
most, és mit kell tenniink ahhoz, hogy elérjik ezt a célkitlzést.

2.1. A 2050-es cél

Mit jelent az emberszerl viselkedés a robotoknal, és hogyan tudjuk ket ravenni arra, hogy
jobban teljesitsenek, mint az emberek? Megkérdeztik a kiilénb6z6 robotligak (humanoid,
menekitd, kisméretd, kézepes méretli és Sony 4-1abu) képvisel6it, hogy kérvonalazzak az 6
jovObe vezets utjukat, figyelembe véve az eddigi tapasztalataikat. Arra is megkértiik Sket,
hogy tekintsék at és mérjék fel a FIFA szabalyok figyelembevételével milyen fejlédésen
mentek keresztil. Elvarni valakitél, hogy 50 évre el6re megjosolja a technikai haladast,
nagyon nehéz feladat. Nem meglep6 tehat, hogy a valaszok eléggé 6va-tosak voltak.
Konkrét datumokat kaptunk a mar mikods ligaktdl, a humanoid liga azonban még
gondolkodik azon, hol is volt a kezdet. Ebben a cikkben olvashaté valaszok fontos kezdé
lépéseknek tekintheték a RoboCup kutatasok iranyvonalanak kijeldlésében.

Ez a dolgozat a RoboCup iranyelv feltilvizsgalatinak és finomitasanak lesz az alapja.

Asada és Kitano igy érvelnek: ,,Ez a cél tul ambiciézusnak tinhet a mai technolégidhoz
képest, mégis hissziik, hogy fontos az ilyen hosszt tava célkitdzés és annak kévetése. Otven
év telt el a Wright fivérek elsé reptlésétSl az Apolld holdra kiildéséig és visszatéréséig.
Ugyanannyi id§ telt el a digitalis szamitogép feltalalasatol a Deep Blue gy6zelméig a
sakkvilagversenyen. Szerintiink ahhoz is kell 6tven év, hogy megépitsitk az emberszeri
futballistat sok-sok kutaté hosszu éveken keresztiili eréfeszitésével.

Nyilvanvalé, ahhoz hogy kijelenthessiik, hogy van egy »alddi robot futballistank, olyan
emberszabasu robotra van sziikséglink, amelyik tud gyorsan futni, tudja rugni a labdat,
cselezni tud vele, és csodalatosan tud fejelni. A jatékosoknak kétlabuaknak kell lennitik
éppugy, mint a valédi emberi jatékosoknak™[1].

Egy gép képes volt legy6zni az emberi sakkbajnokot, ugy, hogy nem hasznalt emberi
intelligenciat. (Vannak olyan jatékok, mint pl. a Go, amelyeket ilyen médon nem lehet
kezelni.)

A sakkhoz csupan arra volt sztikség, hogy kiszamitsa a j6 1épéseket, a futballban viszont
azonnali akcidkra van szlikség a valosagban. A kérdésfeltevés, hogy hogyan futballozhat
egy gép, mar 6nmagaban is mutatja a kiilénbséget.

Mi az, amit elfogadhatunk futballmeccsként, és mi sztikséges ahhoz, hogy megvédjik a
szereplGket, kiiléndsen az embereket, a sériilésektdl.

Természetesenazemberi futballhoz hasonlban szitkség van rigasi gyakorlatokra (edzésekre)
és testi teljesité képességekre, de megengedjiik-e a robotoknak, hogy vezeték nélkili széles
savon kommunikaljanak, ahhoz, hogy ki tudjak cserélni a képeket és a terveket. Legyen-e
minden iranyban latisuk? Megengedhetnénk nekik, hogy a gélhoz sziikséges reptilési
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paramétereket kiszamoljanak, és hogy adatokat hasznaljanak a ragé eszkéziitkb6l. De mekkora
energiat engedjink meg a dobasokhoz? Felvet6dik a biztonsag kérdése is. A robotoknak az
emberhez hasonlé magassaggal és sullyal kell rendelkezniiik, és kétldbanak kell lenniiik,
de mi teszi még Gket egy futballistihoz hasonléva? Hogyan kell a robotoknak mikodnitik?

2.2. FIFA tbrvények

Hzek kozil a kérdések kozul néhanyra valaszt adnak a FIFA hivatalos szabdlyai, de nem
mindegyikre. Megengedjik-e példaul a jatékosoknak, hogy jaték kézben elemet cseréljenek
(vagy rokon rendszereknek)?
A FIFA szabalyokkal (kiilénésen a Jaték szabalyaival [2] Osszehasonlitva:
http://www.fifa.com/refs/laws_E.html ) a RoboCup legutébbi [3],[4] szabalyait, az alabbi
£6 eltéréseket fedezhetjlik fel:

— ajatékmez6 (palya), mérete, hatarvonalak és azok dimenzidi (a FIFA 1,9, 11, 15 és

17-es térvény)
— ajatékosok szama (FIFA 3-as t6rvény)
— ajatékosok 6ltdzete, tudasa, ereje és kiils6 beavatkozas (FIFA 4, 7, 12-es torvény)

Mivel a FIFA emberi jatékosokat feltételez, az eltérések jelenleg t6bb szempontra is
vonatkoznak, mint ahogy le vannak irva a FIFA térvényekben.

A killénbségeket nézve, azt a kovetkeztetést lehet levonni, hogy a robotfutball haladasat
akkor tudjuk mérni, ha olyan palyat hasznalunk, mint az igazi palya, specialis jelek,
hatarvonalak és vilagitas nélkiil. Ezen kivil a jatékosok szaman és természetesen a
jatékosok oltozetén is valtoztatni kell.

2.3. Kihivasok

A robotfutballt a robottan és a mesterséges intelligencia mérfoldkéveként is tekinthetjik.
Az ember nélkili keresés és életmentés USAR (Unmanned Search and Rescue)
forgatékdnyvét, mint a RoboCup technolégiak f6bb alkalmazasi tertletének egyikét
kutatjak.
A RoboCup kezdeményezte a RoboCup Rescue projektet, hogy elésegitse a kutatast a
tarsadalmilag fontos kérdésekben is.
Sok technikai és tudomdnyos problémat kell megoldani, hogy megfeleljiink az
elvarasoknak.
A kutatasban a kovetkez6 teriileteket lehetett mar beazonositani [1]:
— Robotvaz megtervezése, amelybe beletartozik a ,,b6t” és ,,csontvaz” anyaga, az
energiaellaté rendszer, az aktualizalé rendszerek és a miszaki terv.
— Alapvet§ vezérlési problémak, mint a nagyteljesitményld mozgas, a robusztus
viselkedés, 6sszetett viselkedés, és a nagy szabadsagfokd rendszerek emberi irdnyitasa.
— Az érzékel6 rendszerek kutatasa, mint a lat6 és hall6, valamint egyéb érzékels rendszerek,
mint példaul az emberi bor eréérzékelése, szenzorfuzio, szenzor-motor integracio.
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— Olyan magas szintd kognitiv rendszerek, mint a stratégia, a tanulds, az agy és kognitiv
tudomany kérdései éppugy, mint az intelligencia megtestesitése nagy szabadsagtoku
rendszerekben (DOF).

A legujabb trendeket kovetve, érzelmeket is elvarhatunk a robotoktol!

A robotok sziikségszerl technikai fejl6désén kivil fontos azt is figyelembe venni,
hogy valtoznak a foci versenyekhez és a menekité bemutatdkhoz szitkséges feltételek is.
Nagyobb palydkra lesz szitkségink éppagy, mint a javuld észlelésre (jobb szenzorok és
intelligens feldolgozasok altal) és lehetévé kell tenni a rendes edzGterem hasznalatat.

A kihivasokhoz tartozik, hogy olyan olcsék legyenek az eszkoz0k, hogy az egyetemek
is meg tudjak épiteni robotcsapataikat. A legtobb egyetem koltségvetését meghaladja egy
11 tagu futballcsapat vagy éppen egy megfelelé szamu menekits csapat (tartalékkal). Ezért
egytttmikodésekre van szitkség. Egy specialis kihivas lesz egy robotcsapat Osszeallitasa
kilénb6z6 intézményekbdl.

Mindezeket a kérdéseket 2050-re meggy6zGen kell megvalaszolni, és ki kell fejleszteni a
megfelel6 anyagokat és mddszereket. Nézzitk meg kdzelebbrdl a ligakat.

2.3.1. Humanoid Liga

Ebben az 4j ligaban a RoboCup Szovetségnek el kell érni azt a célt, amit H. Kitano 1996-
ban igy fogalmazott meg: ,,2050-re egy teljesen autoném robotokbdl 4ll6 csapatot kell
kiallitani, amelyik gy6zni tud az emberi futballbajnoksagon.”

Néhany technikai probléma megoldasa mellett meg kell hatirozni a ,,humanoid”
definiciéjat ahhoz, hogy ezt a célkitizést sikeriiljon végrehajtani.

2.3.1.1. A humanoid definicidja

Harom szempontot kell megktlonbéztetni: fizikai szempont, képességek és a viselkedés:

1. A fizikai szempontok a robot kiilsé megjelenését definialjak: a fej, a test, a labak, karok,
a sulya, a magassaga aranya a folddel érintkezd feliilethez (talpahoz), és a foldfelszin
forméja. A fizikai szempontok geometriai paramétereket hataroznak meg ahhoz, hogy
a robotot elfogadhat6 jatékosnak mindsithessiik.

2. A képességek alatt értjuk mindazokat a készségeket, amelyeket a robotba tudunk
integralni. Milyen képességeket kell megengedni ahhoz, hogy mas jatékosokkal
kommunikaljon: megengedjik-e, hogy a robotcsapat minden jatékossal gyorsan
kicseréljen egy csomé informaciot? Megengedjiik-e a 360 fokos latast, vagy azt, hogy a
humanoid robot ugyanolyan sebességgel fusson el6re, mint hatra?

3. A viselkedés alatt azokat a szabalyokat értjitk, amelyeket be kell integralni a robotba.
Példaul az ttkozés elkertilését garantalni kell a jatékosok biztonsaga érdekében. A
sebesség nagysagat limitalni kell (Megengedjik-e a 100 m/5 sec secbességet?). A
robotnak a teste minden részével jatszani kellene ahhoz, hogy az emberek lassak el6re
az G elkdvetkezs mozgasat.
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2.3.1.2. Tudomdnyos kibivdsok

Itt négy szintet kiulénboztethetink meg: anyagok, helyvaltoztatas, szenzoregyesités és
csapatkoordinacié. A humanoid robotok szamara a sziikséges anyagok és eszkdzok komoly
megujitasara van igény.

1.
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El6szor is olyan mesterséges izomra van szlkség, amellyel futni és ugorni tud. A
jelenlegi aktuator rendszerek tul torékenyek ezekhez a mozgasokhoz. Egy ilyen
eszkoz rendelkezhetne parhuzamos és redundans mechanizmusokkal, azért, hogy at
tudja vészelni a teljesitményét a degradacidk és a sériilések miatt. Mdsodszor olyan
anyagokra van szikség a lagy feliletld robotok épitéséhez, amelyek elégeé erdsek,
hogy elbitjak a szerkezetiiket. A feltleti anyagokat kombinalni lehet tapintas-
érzékelS rendszerekkel abbdl a célbdl, hogy a kérnyezettel valé érintkezést érzékelni
tudja. Az energiaforrasnak is valészindleg valtoznia kell. Az 4j technolégiak, mint
az Uzemanyagcellak, nagy és fenntarthaté elektromossagra képesek, mialatt csupan
vizet termelnek melléktermékként. Szamos eszkoznek, a szenzoroktdl a strukturalis
¢s feliileti anyagokig, komoly megujulason kell dtmennitik és a létezé technoldgiakat
helyettesitenitik kell.

. Nézzik a helyvaltoztatast: Bizonyos lépésekre feltétlen sziikség van, mint pl. az a

képessége a robotnak, hogy sétdljon (ma mar képesek lassan sétalni). A masodik 1épés,
hogy tudjon elesni, felallni. Aztan a kévetkez6 1épés, hogy gyorsan sétaljon és fusson.
(Egy id6ben csak egyik laba érintkezzen a félddel). Tudomanyosan ez azt jelenti, hogy a
robot dinamikus modellt vezérlése elére kiszamitja, elkésziti a hatasat annak, amikor
a laba a talajjal érintkezik. Az ilyen dinamikus modell bonyolultsiga miatt a valds
idejl programozas fontos kérdés. (A tanulas lehet egy alternativ megoldas). A futasi
mod vezérlése utan tanulmanyozni kell az egész test vezérlését ugras kézben. Ennck
a vezérlésnek integralni kell az ttk6zés elkertilésének problémajat (példaul, amikor
fejelnek). Végil meg kell oldani a valds idejd dtmenetet az Osszes mozgas kézott. Bz azt
jelenti, hogy keresni kell a metszéspontokat két trajektéria kozott.

. A szenzorfuzié altalanos probléma a RoboCup-nal. Itt az a probléma, hogy hogyan

zarjuk a hurkot (ciklust) a magas szintd szenzorok (latéérzékels) és az alacsony szintd
vezérlési szint kézott. A robottdl elvarjuk azt a manipulaciés képességet, amellyel a
levegében tudja tartani a labdat. (El6sz6r egyedil, aztan tobb jatékossal egyiitt). Ebben
az esetben a latasnak lehet6vé kell tenni a kévetkezé pozicié elérelatasat, hogy onnan
el tudja ragni a labdat és oda is tudjon érni abba a pontba. Ehhez a 3-dimenzids valés
idejd felismerésnek kell mikddnie a szabadban, korlatlan vilagitasi feltételek mellett.
Ezt az els6 kihivast kévetnie kell majd a futas kézbeni labdavezetésnek. A labdavezetést
gyorsan kell végrehajtani, fenntartva az litkézés elkertlésének kivanalmat az el6tte
1év6 mozgd objektummal.

Akoordinacié problémaja nagyon késén lesz megoldva, mert szorosan ktédik a robotok
képességeihez és/vagy a szabalyokhoz. Itt az a probléma, hogy a csapatkoordinaciot
azonnal definialni kell. Elképzelhet, hogy amikor a robotok modelljei mar tékéletesek,
akkor az ,,Isteni algoritmus” az, ami definialni fogja az optimalis szervezetet. A kérdés



csak az, tudunk-e erre a problémara teljes matematikai formulat adni? Val6jaban ezt a
kérdést nem igazan tudjuk megvalaszolni.

2.3.1.3. Elsé lépések

A teljesen autoném humanoid robotok felé vezet6 tton mintegy elsé lépésként, a RoboCup szabad
utat nyit a tavirdnyitott humanoid robotok szamara és az olyan virtualis humanoid futballjatékok
szamara, amelyeket a szimulalt humanoid robotok csapatai jatszanak, j6 minéségli szamitogépes
grafikaval és pontos fizikai szimulacioval plusz a latas és érzékelés szimulacidjaval [1].
A 2002-es RoboCup Humanoid Ligaban elénydsen részt venni szandékozé robotoknak

a kovetkezé kévetelményeknek kell eleget tenni:

— kétlabon sétaljon - kerekek nem segithetik a sétalast

— rendelkezzenek kb. 40/70/120/180 cm testmagassiggal a killonbo6zé kategoriakban.
A verseny 2002-ben két kiizdelembdl all majd:

— egyik pontbdl a masikba el6re- és visszamenni.

— a biintetd rugas tres kapu el6tti helyzetb6l
és egy egyszerl jatékbol:

— buntet6 ragas ellenfél kapusnak

— meccs 1-1 vagy 2-2.

2.3.2. Menekitd robotok

A robotok sokféleképpen tudjak segiteni a katasztrofavédelmi csapatokat. Egyik fontos
feladat az aldozatok megtalalasa. Javaslunk egy aldozat felderité forgatokényvet, amelyik
leirja, hogyan kutatnak a ment6alakulatok jelenleg. Egy vagy tobb robotot bevezetnek egy
elzart térbe egy bejarati résen keresztil, hogy megkeressék és lokalizaljak az aldozatokat,
lehet6vé téve a mentést végz6 dolgozoknak, hogy megbecsiiljék az aldozat allapotat.
Beszélnek hozzajuk és még leeresztenek egy radiot, vagy bio-monitort is, azutan miel6tt
lemeriilne az elem, elhagyjak a beomlast. A sziikséges technologiai iranyzatot ugy kell
tekinteni, mintegy alkalmassagi fejlédést a mobilitasban, érzékelésben, térképkészitésben,
tervezésben, energia-kezelésben, kommunikalasban és ember-robot kapcsolatban. Nézzik
az alkalmassag 6 szintjét:

1. Robusztus tavmiivelet: Azok a robotok, amelyek beomlast és zart teret tudnak
kezelni, azok tavmuikodtetésiek. Az operator kezeli az Osszes vezérlést, leképezést
(térképkészitést) és tervezést, felhasznalva azokat a topologikus falkéveto stratégiakat,
amelyeket a thzoltok fejlesztettek ki. A szenzorkészleteknek képesnek kell lenniiik az
alapéletjelek észlelésére: h6, mozgas, hang és szin. Ahhoz, hogy robusztus legyen,
a robotnak olyan felszini intelligenciaval kell rendelkeznie, hogy az elvesztett
kommunikaciét Gjra tudja épiteni. Az operator felel a hatralévé kiildetési id6
megbecstiléséért, ami az energiafogyasztast és tavolsagot alapul véve, a kijutashoz
szitkséges. A felhasznaldi interfész vizualis és képes parhuzamosan jelezni tSbb
szenzorbdl érkezé adatokat.
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2. Intelligens asszisztens: Ez a kovetkez6 szint a robot vagy munkaallomas szamara
azért van, hogy aktivan segitse az operatort. Az operator még iranyitja és tervezi a robot
akciojat, de ezek 6vatos mozgasrendszer alatt hajtoédnak végre. A robot tanacsot is ad az
operatornak talélok jelzéséhez, segiti az operatort topologiai térkép készitésében és az
aldozatok helymegjel6lésében és megbecsiili a maradékidét a helyszin elhagyasahoz. A
telhasznaldi interfészt mas robotok felvételeinek is igazolni kell (ez az egylttmikédd
tavmuvelet).

3. Félig-autoném vezérlés: Ennél a pontnal a robot automatikusan végre tudja
hajtani az aldozat felderitési forgatékényv bizonyos részeit, valamint ellendrizni
tudja a szabdlytalan alaku platformok poézat. Az érzékelés még kooperativ, de a
robot gondoskodik arrdl, hogy a keresés teljes legyen a széban forgd térfogatban
és figyelmeztetS szenzoregyesitést végez. Ezenkivil becslést ad arrdl, hogy mennyi
energiara van még sziiksége ahhoz, hogy a feladatok alapos elvégzése utan el tudja érni
a kijaratot. Az interfész kijelz6k a kérnyezethez és a felhasznalé igényéhez igazodnak.

4. Aldozat becslés: Mikozben a navigacié és az aldozat kinyomozasa teljesen
automatikussa valt addig az aldozatok megbecslése még kooperativ médon térténik. A
robot tudja vinni és maga mogé szorni a radio és bio-szenzorokat. A user-interfész mar
tobbféle és nem csupan vizualis kijelzésre timaszkodik.

5. Metrikus térképkészités és tervezés: Ezen a szinten alapvets vezérlés cseréli le a
topologiai megjelenitéseket és térképeket metrikusba és optimalisan keres.

6. Szerkezeti becslés : Hirom dimenziés metrikus térképkészitési képességére épitve
a robot arra is képes, hogy adatokat szolgaltasson a térfogatrdl, s az operator gy
jellemezni tudja a szerkezetet és donteni tud az aldozat kihozatalarél.

2.3.3. Sony 4-1abt Robot Liga

A Sony 4-1abu robotjainak ligdjaban mésok a feltételek, mint a t6bbi ligdkban. A £6 kiilénbség
abban van, hogy minden csapatnak a Sony altal kifejlesztett robot platformot kell hasznalni.
Nehéz el6re megjosolni, hogy hogyan fogja a Sony ezt a platformot tovabbfejleszteni. Ebben a
dolgozatban mi a hardver kérdéseit csupan az altalanos technolégiai tendenciakra timaszkodva
vitatjuk meg. De a robot mérete lehet majdnem ugyanaz, mint a jelenlegi robot platform.

2.3.3.1. Két alapvet§ jovébeli cél

Erre a feltételezésre alapozva két vilagos célt thzink ki a 4-labuak ligija szamara. Az
els6, gybzni az ember iranyitotta robot-csapattal szemben. Az emberiranyitasu csapat
alapkészségével vigyazni kell. Az & sétald és labdakezel6 sebességiiket kell hasonléva tenni
az autonom robotokéval. Rdadasul a vezérl6 interfésznek, amit az ember iranyit, olyan jonak
és gyorsnak kell lenni, hogy precizen tudja iranyitani a robotokat. Ahhoz, hogy ilyen emberi
vezérlést rendszert fejlessziink, az a jobb, ha definidlunk egy alap interfészt egy tavvezérlésa
PC-hez, azért, hogy az ember-iranyitast csapat ezen az interfészen keresztil tudja felhasznalni
a kifejlesztett alapkészségeket. Miutan ez a cél egy magasabb szint( feladat (mint dontés,
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egylttmikodés és stratégia) versenyévé valik, stirgetni fogja az ilyen technolégiak fejlesztését.

A masodik mérfoldké ,legy6zni az embert a vilagkupa FIFA térvényei szerint”. Lehet,
hogy egy kissé tul ambicibézus ez a célkitlizés a 4-labuak ligajaban, ugyanis a robot mérete
és mozgasi sebessége nem felel meg a FIFA palya- és labda-el6irasoknak. Ugyanakkor
szeretnénk ugyanazt a célt kitGzni, mint a humanoid ligaban. Ez a cél azonban egy j6
motivacio is lehet a j6 ugrd és futd 4-labaak kifejlesztésére [5].

Figyelembe kell venni még a vezeték nélkiili kommunikaciot is. 2002 elején elkezdjik
hasznalni a vezeték nélkiili LAN rendszert a robotok egymas koz6tti kommunikacidjahoz.
Azonban végsé soron, majd a kommunikaci6 eszkéze a hang és a gesztikulacio kell, hogy
legyen. Természetesen a valodi alkalmazasokban a gépek egyik fontos képessége lesz a
vezeték nélkili kommunikacié. Ezért a RoboCup szamara is fontos figyelni a vezeték
nélkili kommunikdciés rendszer fejlesztését, ami ugyan nem hasznalhaté a végsé célban,
de a valésagos alkalmazasokban igen ajanlatos lesz. Ezeket a tényeket figyelembe véve,
azt gondoljuk, hogy a £6 technikai kérdések felvetik majd azt a problémat, hogy hogyan
redukaljak a jaték-kornyezetre vonatkozo6 korlatozasokat.

2.3.3.2. Jelenlegi dllapot

— A palya méret 2x3 m. A labda és a kapuk szinesre vannak festve. Palankok veszik
korbe 45 fokos déléssel. A helymeghatarozashoz hat szinesre festett rad van. A
palya alapjat z6ld bolyhossagmentes sz6nyeg boritja. A palya még kdrbe van véve
vilagossziirke fallal, hogy elkeriilhetd legyen a robotokban keletkez6 szinzavaras a
néz6k ruhdi miatt.

— Jatékosok szama mindkét csapatban 3.

— Megvilagitasi feltételek jol ellen6rzottek. Pl. a RoboCupO1-ben, Seattle-ben 800-
1000 lux volt a palya megvilagitasa és a vilagitas szinhémérséklete 3800 K fok volt.
Ezt a feltételt az egész esemény alatt fenn tudtuk tartani.

— A jaték lefolyasa: A jat¢k ugy kezdédik, hogy a haton vagy a fejen 1év6 érintési
szenzorokat megitik. Ha g6l van, a csapattagok kikapjak a robotokat és
megkiillénboztetett helyre teszik. Mindkét félidé 10 perc. Mivel a palyat korbe
veszik a palankok, nincs bedobasi szituacié.

2005. év

— Palya: A mérete 3x4 m. Nincsenek szinesre festett jel6l6k. Olyan jel6l6k lesznek,
amelyeket formdjuk vagy anyaguk szerint lehessen megkilénboztetni. Néhany
kiemelkedés (1 cm) lesz, szimuldlva a talaj valésdgos egyenetlenségét. Alacsony
palank.

— Jatékosok: szama csapatonként 5.

—  Megvilagitas: Egyenetlen vezérlés a kamera specifikacion (400-1500 lux kozott) beldl.

— Jatékmenet: Automatikus kezdé konfiguracié WLAN parancsok dltal.

2010. év
— A palyaméret: A FIFA palyanak 1/10-e. Nincs specialis jel, nincs palank.
— Jatékosok: Futé és ugro 4-labu robotok emberi futasi sebességgel.
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— Megvilagitas: Belsé térben specialis vilagitas ellenérzés nélkiil.

— Jatékmenet: Nincs emberi segitség, de vezeték nélkiili kommunikacié lesz.
2030. év

— A palya mérete: a FIFA el6iras szerinti.

— Ajatékosok: szama 11.

— Avilagitas: kiltéri.

— Ajatékidd alatt: Nincs emberi segitség és vezeték nélkiili kommunikaci6 sincs.
2050. év

A biztonsagra és a megbizhatosagra kell tigyelni.

2.3.4. Kozépmeéretili Liga (Middle Size League=MSL)

Az MSL-ben négy, durvan 50x50x80 cm-es méretd robotok jatszanak egymassal egy 10x5
m-es fallal kérbevett palyan. Nincs megengedve a mez6 globalis latasa, mivel a robotok
sajat magukon hordozzak a szenzorokat, koztitk a korlatozott latast is. A robotok teljesen
autonomok, azaz az Osszes szenzoraik, aktuatoraik, energiaellatasuk és (legtébb esetben)
szamolasi lehetéségeik rajtuk vannak és kiilsé emberi beavatkozas nincs engedélyezve,
kivéve a robotok palyara helyezését és kivételét onnan. Kils6 szamolasi forras engedélyezve
van még, ha a legtobb csapat ezt nem is igényli. A vezeték nélkili kommunikacié a
csapattagok kozott és/vagy a kilsé szamitogéppel megengedett. Mint a legtobb masfajta
ligaban a lényeges objektumok szinekkel vannak megkiilénboztetve: a labda narancsszind,
a kapuk sargak és kékek, a robotok feketék, a palankok fehérek és a robotok csapatszinei
fuxia (magenta) és vilagoskék.

2.3.4.1. Miilt és jelen kutatdsi kérdései

A legrégebbi RoboCup MSL-ben volt egy természetes fokusz a latérendszerekben,
nevezetesen a szint szegmentalé algoritmusokban. Az Gsszes csapat videokamerat hasznalt,
a még okosabb modellek egyszerti Web-kamerat. Az alapveté probléma az MSL-ben az
volt, hogy hogyan lehet gyors algoritmusokkal j6 szinszegmentalast elérni. Ettél figgott a
csapatteljesitmény, mivel a lényeges objektumok kiilénb6z6 szintek voltak. Az elsé meccs
alatt 1997-ben a japan Nagoya-ban még senkinek sem tudta a robotja 6nmagat lokalizalni.
A navigaci6 arra éptlt, hogy lényeges jelzésekhez viszonyitva hol van az elhelyezkedése,
pl. a labda koriil addig kellett mozognia a robotnak, amig a labda mégé keriilve az ellenfél
kapuja lathat6 nem lett. Az 1998-as jatékokon a CSFreiburg csapatanak volt a legszuperebb
viselkedése, az 6n-lokalizalas. Minden robotjuk egy 6nlokalizalé algoritmussal rendelkezett,
amely egy az alaplapon 1évé lézerkeresével (LRF=Laser Range Finder) bemérte a
palankoktol valo tavolsagokat. [6]. Az LRF mérések és a geometriai palyamodell kozti
korrelacié egy nagyon pontos becslést adott mindegyik robotjuk poziciéjardl és hasonléan
az ellenfeliik pozicidjardl is. Azokrdl a szitudciokrdl is jelentést készitett, amelyekben a
palank nem volt “lathat6”, mert éppen egy ellenfél-robot allt a fal és az LRF koézott. A
CS Freiburg csapat teljesitménye tObb csapatot is arra 6sztonzott, hogy megkiizdjon az
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onlokalizacié probléméjaval. A legtSbb csapat viszont nem tudta megvasarolni az LRF-et
robotjaihoz, igy a latérendszerre épuls lokalizacio valt természetes lehetéségnek, mert egy
videokamera mindenki szamara elérhet6 volt. locchi és Nardi az olasz ART csapattal voltak
az els6k, akik ezt a stratégiat kifejlesztették 1999-ben, alkalmazva a futballpalya vonalakat
(fehér vonal a szlirkén) mint természetes tulajdonsagokat kivalasztva, alkalmazva a Hough
transzformaciot, egy video-képbdl, amit a robot elejére helyezett kamera készitett, egytitt
a geometriai palyamodellel és odometriai informaciéval [7]. Egy évvel kés6ébb [2000]
Marques és Lima (portugal csapat) bevezettek egy masik Hough transzformaciora épiilé
algoritmust, hogy meghatarozzak a robot pozicidjat egyetlen képbdl, amit egy tobbiranyd
katadioptrikus rendszer (videokamera + titkér kompozicidja) készitett, amely meg6rzi a
palya madartavlati képét ) [8].

Pontosan ezért a minden iranyban latas népszer( téma lett a 2000-es MSL versenyben,
habar jelen volt mar a legelejétél az MSL robotokban. A minden iranyu katadioptrikus
latérendszereket azért hasznaltak, hogy a futballoz6 robotokat a kérnyezetitknek olyan
teljes kord latasaval vértezzék fel, hogy abbdl az egyetlen képbdl el tudjak donteni a labda
pozicidjat, a sajat helyezkedésiiket a kapukhoz képest, a csapattarsuk és ellenfeleik helyét,
stb.[9].

Egy masik dolog, ami fontos elényére valt egy csapatnak, az a mindenkori mechanikai
megoldas volt. Az iraniai Sharif CE csapat (MSL gy6ztes 1999-ben) és az olasz Golem
(2000. év masodik helyezettje) a teljes korten 1at6 (félig vagy teljesen) robot felépitéssel
érték el eredményeiket.

2.3.4.2. Kutatdsi témdk a jovében

Annak ellenére, hogy a RoboCup MSL kutatok az észlelés és a navigacié problémajara
ugy hivatkoznak, mint ,,alacsony szintG” kérdések, tisztan lathato, hogy a £6 tudomanyos
kihivas olyan megoldasok és modszerek felfedezése, amelyekkel a tébb-robotos csapatokat
olyan képességekkel lehet felruhazni, amelyek Gsszehangolt csapatmunkara teszik képessé
oket.

Nyomatékossa kell tenni, hogy az észlelésben és a navigaciéban elért bizonyos
teljesitmények egyediek a RoboCup-ban a bonyolultabb szerkezetekbe vald integraciojuk
miatt. Hzek az architektarak magukba foglaljak a feladattervezést, a koordinaciét és
végrehajtast éppugy, mint a megoldasukat gyors algoritmusokkal mindez erés kivanalom
egy olyan nagyon dinamikus és ellenséges kornyezetben, mint amilyet egy robotfutball
mérkézésen megtapasztalhatunk.

Néhany csapat azonban komoly eréfeszitéseket tett abban az iranyban, hogy kooperativ
viselkedést mutassanak, mint példaul a passzolas egymas kézétt, védeni a kaput, amelyet a
kapus ideiglenesen elhagyott vagy egy definidlatlan palya-zonat, a labdat birtokol6 jatékos
tamogatasa tamadas kozben [10]. Hidnyossagok mutatkoznak még a kisérleti eredmények
formalis logikai modszerekkel val6 igazolasiban, a teljesitmény kiértékelésében és a
viselkedés tervezésében. Egy fontos 1épés a csapatkoordinacié és egylittmtkodés felé az
osztott valosagmodell reprezentaciok kifejlesztése, amelyben az informaciok a lényeges
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objektumokrdl a killonb6z6 csapattagoktdl érkeznek a tébbféle szenzoraikbdl. Guttman
és tarsai egy Markov lokalizacidra épiil6 modszert irnak le [11] a kooperativ labda-
meghatarozasra, ami annak a robotnak is, amelyik nem latja a labdat lehet6vé teszi, hogy
kévesse a labdat [12]. Sok munka szlikséges még ezen a tertileten, nevezetesen a kiilénb6z6
szenzorokbol érkez6 (mint LRE, hang, infravords) informdcid egyesitése és a mérési
bizonytalansagok kezelése, amelyek a szenzoroknal és a pontatlan robothely becsléseknél
fordulnak elé.

Masik kutatasi téma, ami tobb csapat szamara érdekes, az egyedi és kooperativ viselkedés
elsajatitasi (tanulasi) képessége [13]. Meger6sitéses tanulasi elmélet és mas modszerek a
(tobb) robot feladat tervezésnek az optimalishoz kozelité modszerekre alapulé tanulas
altal. Az optimalist egyébként olyan dinamikus programozasi modszerekkel lehetne elérni,
amelyek Oriasi szamitastechnikai koltségekkel jarnak.

Az MSL szabalymédositasi vitak arra vonatkoznak, hogy az oldalfalat megsztintessék
(azzal a céllal, hogy javitsak az észlelés robusztussagat azaltal, hogy nem izolaljak el a robot
észlelési rendszerét a ,kilvilag” olyan zajatél, mint az emberek vagy mas objektumok,
amelyek a labda vagy a kapu szineihez hasonlok), tovabba legyen-e lehetSsége a robotoknak
arra, hogy labda-manipulalé eszkozoket birtokoljanak (hogy javithassak labda vezetésiiket
és hogy elkertljék annak a palyardl valé kiesését, el kell tavolitani a palankokat), legyen-e
automatikus a biraskodas (vezeték nélkiili hal6zaton keresztiil automatikusan valaszolni a
biréi dontésekre, ami jelenleg legtébb csapatndl hasznalatos).

Mintegy tapogatdzé jovokép az MSL-ben, a kovetkezé mérfoldkéveket josoljuk:

— 2005: palank nélkili jaték képessége a jelenlegi szinten, beleértve az automatikus
biraskodast.

— 2010: iranyitatlan valtoz6 megvilagitasi feltételek mellett jatszani labda-manipula-
cios eszkozokkel és csapatmunka demonstralassal.

— 2020-2040: csapatmunka demonstralas, beleértve a tanulast, a labda-manipulacios
eszkozoket, nagyobb palyan t6bb jatékossal.

— 2050: a csapatmunka Ujrahasznositdsa, észlelés, navigacié, labdamanipuldlas és
MSL médszerek tanuldsa 11-jatékosbol 4llé humanoid csapatban.

2.3.5. Kisméretii Liga (Small-Size League)

Az SSL-ben minden csapat 5 jatékosbél all egy ping-pong asztal méretd palyan. Ujabban
abban allapodtak meg, hogy 2,8x2,4 m—es legyen a palya a 2002-es Japanban rendezend6
bajnoksagon. A palyat 45 fokos szogben d6l6 alacsony palank veszi koriil, ami nem engedi
meg, hogy egy rigas utin visszapattanjon a labda a palyara. Az MSL-hez képest a {6
kiillénbség — eltekintve a robotok és a palya méreteitSl — az, hogy 3 méter magasra helyezett
videokamerat hasznal minden csapat, amivel madartavlata képet kapnak a jatékrol és ezt a
képet dolgozzak fel. Ennek alapjan lokalizaljdk be a szines (van sarga és kék csapat) robot-
jelzéseket és a narancsszind labdat. Ezekbdl az informaciokbdl a szamitégép kiszamitja
a robotok mozgasat, az altalanos stratégiat, és vezeték nélkili jelatvitellel utasitast ad a
robotoknak. A jelek pl. a kerekek sebességére utasithatnak, de bonyolultabb mtveletekre is

88



utasithatnak pl. forduljon 30 fokot jobbra .

Négy {6 technikai kérdést lehet az SSL-hez kapcsolni:

1. Robusztus(hiba nélkiili) szinfeldolgozas és szinkévetés. A terem megvilagitasa
szabalytalan: egy meccs alatt arnyékok és megjosolhatatlan variaciok lehetnek.
A szoftvernek urrd kell lennie ezeken a nehézségeken mialatt az olcsé kamerakbol
jov6 videokockakat dolgozza fel. Legutdbb ez nem okozott mar gondot a legjobb
csapatoknal és a labdat sem meg a robotokat sem vesztették el.

2. Robusztus mechanikai terv. Ahhoz, hogy az SSL-ben j6 szinten jatsszon egy robot,
gyorsnak kell lennie (1-2 m/s maximalis sebességgel haladjon) és az erés ttkozést is
ki kell birnia. Tipikus az SSL-ben, hogy a robotok leesnek az asztalrdl és folytatjak a
jatékot. Uj hangsulyt kap az utébbi két évben a tobb iranyt meghajtas (Cornell 2000.)
és a labda vezetésére és passzoldsara alkalmas dribbling bar. (Cornell 2001.)

3. Robusztus vezeték nélkiili kommunikaciok. Ezt tekinthetjik az egyetlen
megoldatlan problémanak az SSL-ben. A legtdbb csapat ugyanazt az REF csipet
haszndlja és ez eddig sulyos interferencia problémakhoz vezetett és a versenyek ennél
fogva tal hosszu id6t vettek igénybe a szimultan meccsek tervezési problémai miatt.
Egy olyan megoldas, mint a Wavelan kartyak, vagy a Bluetooth modulok hasznalata a
jovében megoldast jelentenek.

4. J6 programok a robot viselkedésére. Nyugodtan kijelenthetjik, hogy a legtdbb
csapat az SSL-ben elfogadott egy pusztan reagalo tervet egyszerd stratégiai célokkal. A
palya kis mérete miatt a (a robotok sebességéhez képest) nem kifizetendé bonyolultabb
stratégiakat kiszamitani. A legtobb rendszernek az el6relatasi horizontja csupan 2-3
képkocka a robotok gyorsasaga miatt. A palya nagyobbitasa lesz az ujabb kutatasi téma,
amihez okosabb programokat lehet irni. Ma még egyszert stratégiahoz kell tervezni a
szimpla reakciokat.

2.3.5.1. Mutlt és jelen eredmények

Az SSL-ben 3 bajnokcsapat volt 5 versenyben: Az 1977-es és 1998-as kupat a CMU
nyerte (Carnegie Mellon University Team). Egy koherens rendszer megalkotasa volt az
érdemuk. Az 6 latorendszeriiket vette at a tobbi csapat. Az intelligencia nagy része a kiilsé
szamitégépben volt. A robotokban minimalis volt az intelligencia.

Az 1999-es és a 2000-es versenyt a Cornell csapat nyerte. Szabvannya valtak az okos
utvonal tervezéssel és néhany viselkedéssel felvértezett robotjaik. A 2000-es csapatuk
tobbiranyd meghajtasa 3 kerékkel még Gjszerbb volt. Ok vezették be a dribblert, a forgaté
hengert, amellyel a robot teljes egészében vezetni tudta (iranyitotta) a labdat.

A FU-Fighters csapat 1999-ben vezette be a keménylovés mechanizmusat; a FU-
Fighters csapat olyan sebességekkel tudta 16ni a labdat, amit még az emberi szemnek is
nehéz volt kévetni. Ezért 2000-ben eltavolitottak a palya korili vizszintes palankot, hogy
elvegyék a kedviiket az irdnyithatatlan labdardgasnak. Ennek ellenére a legjobb csapatok
is bevezették az erds rugast évrdl évre.

A 2001-es verseny gy6ztes Lucky Star csapat Szingapurbdl, megmutatta, hogyan vezet
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gy6zelemre a kitGnd vezérlést rendszer és a pontos robotmozgas a mechanikailag jobb
kiviteld csapatokkal szemben.

A FU-Fighters Omnivision, egy csapat kis helyi kamerakkal gy6zott mas helyi latasa
csapatokkal szemben és megmutatta, hogy az SSL-be 4t lehet vinni az MSL algoritmusait.
Az FU Fighters bevezetett egy olcs6 parabolikus konkav tikérrendszert, amellyel a robotok
Onlokalizalasat ki lehetett szamitani. A vide6 képkockakbol, vezeték nélkili atvitellel a
kiilsé szamitogépre, ki lehet szamitani a labda és a robotok pozicidjat és a kapu szajat. A
FU-Fighters Omnivision egy olyan rendszerre mutatott példat, amelyet Gssze lehet vetni
az MSL legjobb rendszerével.

2.3.5.2. Jovdbeli kutatdsi feladatok

Nagyon nehéz olyan fejl6dési iranyt mutatni az SSL-ben, amely néhany évnél tavolabbra
is mutat. Ezen a terlleten olyan gyorsan kovetkeznek be a fejlédések, hogy nem latjuk a
szitkségét annak, hogy elvalasszuk a kbzepes és kismérett ligakat 2010 utan. A szamitogép-
alkatrészek miniatiirizaldsa lehet6vé fogja tenni, hogy a 4 munkaallomas mindegyikét egy
helyre, a kisméretli robotba lehessen egyesiteni és a feldolgozas is a roboton torténjen, és
nem lesz szitkség globalis kamerara. Ezért aztan nem lesz értelme a két kategérianak. 2010-
re az SSL és az MSL konvergalni fognak. A lépegetd robot-fejlesztések elére haladasaval
a kerekes robotok mérkézésérdl a humanoid robotok mérkézése felé fog az érdeklédés
terel6dni.

A kovetkez6 9 év fejl6dési iiteme a kévetkezd lesz:
— 2002: nagyobb palya (2,8 x 2,4 m) globalis kameraval
— 2003: emberi beavatkozas nincs megengedve. Teljesen autondm jatékos emberi biréval.
— 2004: robotok helyi kameraval lesznek versenyképesek a 2,8 x 2,4 m-es palyan.
— 2005: 6x5 m-es nagyobb palyan 7x7 £6s csapatok globalis latassal.
— 2007: lokalis latast csapat lesz versenyképes a globalis latasu csapatokkal szemben.
— 2008: 11-11 £6s csapatok globalis latassal.
— 2010: 9x6 m-es palyan 11 globalis latast robot, az SSL és MSL egybeolvad.

2.4. Koszonetnyilvanitas

A szerz6k mindegyikének készonjik a vitat, killon koszonet illeti Hiroaki Kitano-t a
humanoid ligahoz adott kiegészitéséért. 2050 nem egy hadizenet, de az erbfeszitések
egyesitése odaig, az igen.

Kulcsszavak
Autoném robotok, RoboCup, Humanoid robotok.
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sensing,” in RoboCup 2001: Robot Soccer World Cup 1] A. Birk, S. Coradeschi, and S.
Takodoro, eds. Berlin, Germany: Springer-Verlag, to be published.

[13] Y. Takahashi, T. Tamura, and M. Asada, “Strategy learning for a team in adversary
environments,” in RoboCup 2001: Robot Soccer World Cup 1] A. Birk, S. Coradeschi, and
S. Takodoro, eds. Berlin: Germany: Springer-Verlag, to be published.

Hans-Dieter Burkhard a Mesterséges Intelligencia Csoport vezetje a Berlini Humboldt
Egyetem Informatikai Intézetében. Matematikai tanulmanyait Jénaban és Berlinben
végezte és az automata elmélet, a petri halozat, az osztott rendszerek, a VLSI diagnozis és
a tudas-alapu rendszereken dolgozott.
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Dominique Duhaut a szamitdstudomany tandra a franciaorszagi Dél-bretagne-i
Egyetemen. PhD fokozatat matematikai logikabdl szerezte 1982-ben.

Masahiro Fujita a Sony Digitalis Eszk6z6k Laborjanak vezet6 tuddsa és rendszergazdéja.
Kommunikacié és elektronika B.A. fokozatat a Waseda Egyetemen szerezte Tokidban,

1981-ben. Villamosmérnoki M.S. fokozatat a Kaliforniai Egyetemen szerezte Irvine-ban,
1989-ben.

Pedro Lima Licenciatust és M.Sc. fokozatot szerzett 1984-ben és 1989-ben
villamosmérnokként és szamitégép-mérndkként az Instituto Superior Técnico-n(IST), a
Lisszaboni Miszaki Egyetemen Portugaliaban. Villamosmérnoki PhD fokozatat az RPI-n
szerezte New York-ban. El6adé volt az IST-n 1982 és 1994 kozott, 1994 ota tanarsegéd.
Tagja az International Journal of Intelligent Control and Systems és a portugal Robitica folybirat
szerkeszt$ bizottsaganak. 2000 6ta tagja a RoboCup Szévetség Végrehajtd Bizottsaganak
és a RoboCup Kozépméretd Ligajanak elntke volt 2001-ben Seattle-ben, Washingtonban,
Amerikaban. Tarselnke a RoboCup 2002-es Szimpdziumanak Fukuokaban, Japanban.

Robin Murphy gépészmérnoki B.S. fokozatit és szamitastudomanyi M.S. és PhD
fokozatat 1980-ban, 1989-ben és 1992-ben szerezte a Georgia Tech-en. 1992 és 1998
kozott tanarsegéd a Matematika és Informatika Tanszéken a Colorado Schoool of Mines-
ban. 1998 6ta egyetemi docens a Dél-Floridai Egyetem Informatika Tanszékén. A Robot-
Assisted Search and Rescue Kézpont igazgatoja.

Raul Rojas a szamitastudomany tanara a Berlini Freie Egyetemen, Németorszagban.
Matematika B.A. és M.S. fokozatat Mexikéban, PhD fokozatat és Habilitacidjat a Frei
Egyetemen szerezte. A szamitastudomany tanara a Halle Egyetemen, Németorszagban és
a Bécsi Miszaki Egyetem. Tébb konyvet is publikalt, koztiik a Newral Networks (Springer,
1996), a The First Computers (MIT Press, 2000) és az Encyclopedia of Computers and Computer
History (Fitzroy-Dearborn, 2001.).

Elérhet6ség:

Hans-Dieter Burkhard, Institute of Informatics, Humboldt University, D-10099, Berlin,
Germany, Unter den Linden 6. Tel: +49 30 2093 3167. Fax: +4930 2093 3168/3169.
E-mail: hdb@informatik.hu-betlin.de
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Utdszd

E konyv és a hozza tartoz6 DVD melléklet megjelenitése alkalmat adott arra, hogy
végiggondoljuk tevékenységiinket és szamba vegyik a munkankat segitd személyeket,
intézményeket a multban és jelenben egyarant.

Nem sorolnank fel itt djra e konyvben szereplé neveket, akiknek érdeme e kényv
tartalma és természetesen készonet illeti Sket.

A megyei szervezet eredményeiben nem kis szerepe volt és van az NJSZT mindenkori
Titkarsagnak. Toéth Istvanné egykori és Alfoldi Istvan jelenlegi tigyvezetd igazgatok
mindenkor biztositottak szimunkra a zavartalan mkédési feltételeket.

Ezuton is megkdszondm segité munkajukat.
Kilon készonetet mondok: Krajecz-Balogh Ménikanak a kivitelezési munkaért, a konyv
végsS formaba Ontéséért. ~
N o j&flld »
Simon Bélané dr.
NJSZT megyei elnok
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25 éves az NJSZT

8.00-12.00 Regisztracio (foldszint, porta)
9.00-14.00 Informacios pult (féldszint, porta)

KIALLITASOK
9.00 - 9.30 Szamitastechnika fejlodéstorténete megyénkben cimii kiallitas megnyitasa

9.00 - 9.30 Bolyai Janos élete és munkassaga cimii kiallitas megnyitasa
9.30-10.00 K.lallltasrork megtekintése
Filmvetités
10.00-10.30 S&ziinet

JUBILEUMI UNNEPSEG
Az iinnepség megnyitasa
Csontos Tibor, az NJSZT megyei titkara

Udvozl6 beszéd
Tarnok Laszld, a MTESZ megyei elndke

10.30-10.35

10.35-10.40
Unnepi beszéd
Simon Bélané, az NJSZT megyei elnoke

Az NJSZT 2003. évi programja
Raffai Maria, az NJSZT alelndke

11.00-11.15 Jubileumi jutalmak atadasa

10.40-10.50

10.50-11.00

PLENARIS ULES
Modalmatrix alkalmazasa linearis differencialegyenlet-rendszerek megoldasara
11.15-11.40 AP S
Obadovics J. Gyula egyetemi tanar
11.45-12.10 A Bolyaiak népszeriisitése az iskolaban

Dezs6 Gabor egyetemi tanar, Kolozsvar
Tudomany és tarsadalom EU akcidterv
Simon Bélané, f6iskolai tanar, Nyiregyhaza
ECDL vizsgak

Raékos Szilvia, az NJSZT ECDL iroda vezetdje

12.15-12.40

12.45-13.00

SZEKCIO ULESEK
Kutatas és fejlesztés szekcio
< ,, Szabo Sandor
Szekciovezetok Csajbok Zoltn
Egészségiigyi informatika megyénkben
Szabo Sandor informatikus, Josa Andras Koérhaz
Szabad szoftver alapu informatikai megoldasok
Toth Sandor informatikus, Kisvarda, Korhaz

14.00-14.20

14.20-14.40
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14.40-15.00

15.00-15.10

15.10-15.20

15.20-15.30

15.30-15.40

15.40-15.50

Szekciovezetok

14.00-14.20

14.20-14.40

14.40-15.00

15.00-15.10

15.10-15.30

Szekciovezeto

14.00-14.20

14.20-14.40

14.40-15.00

Az Internetes alkalmazas fejlesztés Gj iranyai a gyakorlatban
Balogh Jozsef informatikus, MAV Informatikai Kft. Zahony
Egyiranyu fiiggvények a kriptografiaban

Ko6dmon Jozsef féiskolai adjunktus

Elliptikus gorbék

Csajbok Zoltan foiskolai tanarsegéd

Fuzzy-klaszterezés weben

Botos Andras féiskolai adjunktus, Kancsar Dezs6 programozo
Egy dimenzidredukalo algoritmus és alkalmazasi teriiletei
Fazekas Arpad matematikus

FuzzyTech5.5 fejlesztéprogram a féiskolankon OTKA tamogatassal
Simon Bélané féiskolai tanar, Dezsé Gergely féiskolai tanarsegéd

Oktatas szekcio

Tothné Dr. Sziics Etelka
Csontos Tibor

A Sulinet helyzete megyénkben

Csontos Tibor informatikus

Megyénk 30 éves szamitastechnikai kultiraja

Tothné Dr. Sziics Etelka fdiskolai docens

Matematika és szamitastechnika

Takécs Péter foiskolai tanarsegéd

A szamitastechnika tanitasanak személyi és technikai hattere az Apaczai
Gyakorlé iskolaban

Bodnar Mihaly igazgatohelyettes, szakértd

Tehetségnevelés szamitastechnikabél az Apaczai gyakorlé iskolaban /

A szamitastechnika szakos hallgatok tanitasi gyakorlatanak értékelése
Fodor Attilané szakvezet6 tanar, szakértd

Bolyai Janos szekcio

Dr. Filep Laszlo
Simon Béla

Bolyai Janos felfedezésének hatiasa a matematikai gondolkodasra
Dr. Filep Laszl6 foiskolai tanar, Nyiregyhazi Foiskola

A nem-euklideszi szemléletmédra utalé torténelmi képek
Munkacsy Katalin egyetemi adjunktus, ELTE

A kor négyszogesitésének Bolyai-féle megoldasa

Simon Béla kozépiskolai tanar
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1100 1110
110 - 1120
1120 1130
1150 - 1215
1215 1240
1240 130
14 _ 1420
1420 _ 1440
1440 _ 150
150 152
15% 154
15% — 16%
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30 éves az NJSZT
Program
PLENARIS ULES

Megnyito
Csontos Tibor NJSZT Sz-Sz-B. megyei titkar

Koszonto
Dr. habil Kerekes Benedek Tudomanyos kutatasi és fejlesztési foigazgato,
Nyiregyhazi Foiskola

A magyarorszagi informatikai gytijtemény torténete
A nyiregyhazi, elsé hazai Informatikai Muzeum
Dr. he. Kovacs Gy6z6 NJSZT volt fétitkara és volt alelndke, Budapest

A RoboCup projekt és magyar szerepldi Atlantaban
Simon Bélané dr. féiskolai tanar, NYF GTFK, NJSZT Sz-Sz-B. megyei elnok

Digitalis szakadék — ,, ...keskeny a hid rajta”
Alfoldi Istvan NJSZT iigyvezet6 igazgatd, Budapest

Elismerések, jutalmazasok

SZEKCIO ULESEK (14% — 16%)
INFORMACIOS TARSADALOMERT szekci6

IT révid torténete Nyiregyhdza Varoshazan (eredmények, kudarcok)
Bodnar Janos igazgato, Nyiregyhazi Informatikai Kht.

Megyei helyzetkép
Iszaly Gabor osztalyvezetd, APEH Regionalis Igazgatosag Informatikai Osztaly

Torekvések a digitalis irastudas fokozasara a Josa Andras Korhazban
Szab6 Sandor informatikus, Josa Andras Megyei Korhaz

Informatika (térinformatika) fejlédése Nyiregyhazan — tapasztalatok
vallalkozoi oldalrol
Dely Ferenc értékesitési igazgatd, Geoview Systems Kft., Nyiregyhaza

Linux vallalati kérnyezetben
Magyari Balazs rendszergazda, Felso-Tisza-vidéki Kornyezetvédelmi és
Viziigyi Igazgatosag

Az E-kormanyzas magyarorszagi szabadlyozdsa
Aggod-Feko Adrienn foiskolai adjunktus, NYF GTFK Gazdasagelmeéleti Tanszék



14% _ 1410
1410 — 1420
1420 — 4%
144 _ 150
150 _ 152
15% — 154
154 — 16

INFORMATIKA OKTATASA szekci6

Az ,, Agymegtartds” cimii ROP palydzat eredményeinek hasznositasa
Dr. Hadhazyné dr. Iszaly Katalin tanszékvezet6, NYF GTFK
Gazdasagmodszertani Tanszék

Informatikai tobblettel diplomasaink régioban tartasaért — hallgatoi
tapasztalatok alapjan
Foldiné Nagy Déra féiskolai adjunktus, NYF GTFK Gazdasagmodszertani Tanszék

A Nyiregyhazi Foiskola informatikai infrastrukturdaja
Halasz Attila informatikai szakreferens, Nyiregyhazi Féiskola

Informatika oktatasunk valtozasai a Nyiregyhazi Fdiskolan
Tothné Dr. Sziics Etelka f6iskolai docens, NYF TTFK Matematika és Informa-
tika Intézet

A tavoktatas szerepe a Gabor Dénes Féiskola ILIAS elektronikus tavoktatasi
rendszerén keresztiil
Méhész Janos igazgatd, Gabor Dénes Féiskola Nyiregyhazi Konzultacios Kozpont

Szakiranyi informatikai képzés a Miiszaki és Mezégazdasagi Karon
Dr. Ormos Laszlo6 foiskolai tanar, NYF MMFK Kozlekedéstudomanyi és
Infotechnologiai Tanszék

Robotfejlesztd szakkor a Banki Donat Miiszaki Kézépiskolaban
Zsigb Zsolt tanar, Banki Donat Miiszaki Kozépiskola, Nyiregyhaza

Févédnokok
Dr. Janosi Zoltan rektor, Nyiregyhazi Fiskola
Dr. Péczeli Gabor NJSZT elnok, tanszékvezet6, Budapesti Mlszaki Egyetem

Védnokok
Dr. Laczay Magdolna GTFK f6igazgato, Nyiregyhazi Féiskola
Dr. Sikolya Laszl6 MMFK f6igazgatd, Nyiregyhazi Fdiskola

Programbizottsag
Elngk
Simon Bélané dr. NJSZT Sz-Sz-B. megyei elnok

Tiszteletbeli elnok

Dr. habil Kerekes Benedek
Tudomanyos kutatasi és fejlesztési féigazgatd, Nyiregyhazi Féiskola
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Az NJSZT Szabolcs-Szatmar-Bereg Megyei Szervezetének vezetdségei

1977-1986
Elnok: Varga Lajos Tarselnok: Mecz Andras Titkar: Simon Bélané
Tagok: Halasz Ferenc Miké Adam, Mikecz Tamas, Téth Laszloné, Nagy Mihaly, Szivés Jozsef

1986-1990
Elnok: Kanasi Erika Titkar: Simon Bélané
Tagok: B6di Antal, Csajbok Zoltan, Szab6 Sandor

1990-2002
Elnok: Simon Bélané Tarselnok: Méhész Janos Titkar: Csajbok Zoltan
Tagok: Bodi Antal, Szab6 Sandor, Téth Laszloné

2002-2007
Elnok: Simon Bélané Titkar: Csontos Tibor,
Tagok: Szabo Sandor, Magyari Baldzs, Takacs Péter, Biré Daniel

NJSZT Szabolcs-Szatmar-Bereg megyei Szervezetének alapito tagjai 1978

A kozpont nyilvantartasa szerint

Balint Karoly Bodnar Istvanné Dienes Barna
Taurus Gumigyar Nyiregyhaza Nyiregyhazi Konzervgyar Nyiregyhazi Konzervgyar
4400 Nyiregyhaza, Derkovits u. 107. 4400 Nyiregyhaza, Vasgyar u. 9-11. 4400 Nyiregyhaza, Vasgyar u. 9-11.
Balla Dezs6 Gyula Bodnar Janos Dragar Péter
MAV Szamitastechnikai Bessenyei Gyorgy Tanarképzd Mez6gazdasagi Féiskola
Uzemegysége Féiskola 4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.
4625 Zahony, Felszabadulas tér 2. 4400 Nyiregyhaza, Sostéi ut 30.

Erdei Istvan
Ban Bertalan Bodnarné Harsagyi Klara EPSZER
Felsétiszavidéki Vizligyi Igazgatésag Szabolcs megyei Allami Epit8ipari 4400 Nyiregyhaza, Kalléi ut 4.
4401 Nyiregyhaza, Széchenyi u. 19. Vallalat

4400 Nyiregyhaza, Toldi u. 1. Fazekas Arpad

Bécsi Gaborné KSH Szabolcs-Szatmar megyei
MAV Szamitastechnikai Budahazy Antalné Igazgatdsaga
Uzemegysége Alkaloida Vegyészeti Gyar 4400 Nyiregyhaza, Martirok tere 9.
4625 Zahony, Felszabadulas tér 2. 4440 Tiszavasvari

Fejes Ferenc
Bertalan Margit Csengeri Istvan Mez6gazdasagi Féiskola
Taurus Gumigyar Nyiregyhaza Szabolcs megyei AEV 4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.

4400 Nyiregyhaza, Derkovits u. 107. 4400 Nyiregyhaza, Toldi u. 1.
GOmory Laszlé

Berzeviczy Laszl6 Csontos Karoly Bessenyei Gorgy Tanarképzé
Taurus Gumigyar Nyiregyhaza MOM Matészalkai Gyara Féiskola

4400 Nyiregyhaza, Derkovits u. 107. Matészalka 4400 Nyiregyhaza, Sostéi ut 31./B.
Bodnar Eva Czap Istvan Hadhazy Tiborné

KSH Szabolcs-Szatmar megyei MAV Szamitastechnikai Mez6gazdasagi Féiskola
lgazgatésaga Uzemegysége 4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.
4400 Nyiregyhaza, Martirok tere 9. 4625 Zahony, Felszabadulas tér 2.
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Haléasz Ferenc
Felsétiszavidéki Vizugyi Igazgatésag
4401 Nyiregyhaza, Széchenyi u. 19.

Héri Géza
KEMEV Nyiregyhaza
4400 Nyiregyhaza, Voérésmarty tér

Horanyi Jozsefné
Gabonaforgalmazé Vallalat
Nyiregyhaza

4400 Nyiregyhaza, Martirok tere 9.

Isz&j Ferenc

Bessenyei Gyorgy Tanarképzé
Féiskola

4400 Nyiregyhaza, Sostéi ut 30/A.

Kakuk Jozsef

Gabonaforgalmazé Vallalat
Nyiregyhaza

4400 Nyiregyhaza, Martirok tere 9.

Kantor Gyoérgy

MAV Szamitastechnikai
Uzemegysége

4625 Zahony, Felszabadulas tér 2.

Kecskeméti Janos
Dohanyfeldolgoz¢ Vallalat
4400 Nyiregyhaza, Dugonics u. 2.

Ketskeméty Janos
Mezégazdasagi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.

Koleszar Gyulané
Szabolcs megyei AEV
4400 Nyiregyhaza, Toldi u. 1.

Kollar Ferencné
Mezégazdasagi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Rakéczi ut 69.

Késa Andras
Nyiregyhazi Konzervgyar
4400 Nyiregyhaza, Vasgyar u. 9-13.

Krizsai Laszloné
Gabonaforgalmazoé Vallalat
Nyiregyhaza

4400 Nyiregyhaza, Martirok tere 9.

Kulik Laszlé
Nyiregyhazi Konzervgyar
4400 Nyiregyhaza, Vasgyar u. 5-9.

Lazar Lukrécia
Mez6gazdasagi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Rakéczi ut 69.

Major Zoltanné

KSH Szabolcs-Szatmar megyei
lgazgatésaga

4400 Nyiregyhaza, Martirok tere 9.

Marton Gyoérgy
EPSZER
4400 Nyiregyhaza, Kalléi ut 4.

Markus Istvanné

MAV Szamitastechnikai
Uzemegysége

4625 Zahony, Felszabadulas tér 2.

Mecz Andras

Bessenyei Gyorgy Tanarképzé
Féiskola

4400 Nyiregyhaza, Sostéi ut 31/B.

Mezé Janos
M. N. EJU.
4400 Nyiregyhaza, 2. Pf.: 3.

Mikecz Tamas
Nyiregyhazi Konzervgyar

4400 Nyiregyhaza, Vasgyar u. 9-13.

Miké Adam

MAV Szamitastechnikai
Uzemegysége

4625 Zahony, Felszabadulas tér 2.

Molnar Istvan

MAV Szamitastechnikai
Uzemegysége

4625 Zahony, Felszabadulas tér 2.

Molnar Maria
SZAVICSAV
4400 Nyiregyhaza, Stadion u. 5.

Nagy Mihaly

Bessenyei Gyorgy Tanarképzé
Féiskola

4400 Nyiregyhaza, Sostéi ut 31/B.

Ormos Laszlo
Mez6gazdasagi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.

Orosz Laszloné

MAV Szamitastechnikai
Uzemegysége

4625 Zahony, Vonatkisérd laktanya

Dr. Orosz Laszl6

MAV Szamitastechnikai
Uzemegysége

4625 Zahony, Felszabadulas tér 2.

Papp Ildiké
Mez6gazdasagi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.

Radics Laszlo

Szabolcs megyei Allami Epitipari
Vallalat

4400 Nyiregyhaza, Toldi u. 1.

Rakos Margit
Magyar Nemzeti Bank
4400 Nyiregyhaza, Széchenyi u. 3.

Salamon Lajos
Papiripari Vallalat
4400 Nyiregyhaza, Tinde u. 2.

Simon Barna
Felsétiszavidéki Vizlgyi Igazgatésag
4401 Nyiregyhaza, Széchenyi u. 19.

Simon Béla
Mez6gazdasagi Szakkdzépiskola
4400 Nyiregyhaza,

Simon Bélané
Mez6gazdasagi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.

Simon Gyérgy

Gabonaforgalmazo Vallalat
Nyiregyhaza

4400 Nyiregyhaza, Martirok tere 9.

Szabd Arpad
Nyiregyhazi Konzervgyar
4400 Nyiregyhaza, Vasgyar u. 9-11.

Szabo Gyula
Mez6gazdasagi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.

Szab6 Sandor

MAV Szamitastechnikai
Uzemegysége

4625 Zahony, Felszabadulas tér 2.

Szaraz Karoly
EPSZER
4400 Nyiregyhaza, Kalléi ut 4.

Széplaki Janos

MAV Szamitastechnikai
Uzemegysége

4625 Zahony, Felszabadulas tér 2.

Szijarté Péter
Pedagdgus Tovabbképzé Kabinet
4400 Nyiregyhaza, Buza ut 5.4.

Szikora Imre

MAV Szamitastechnikai
Uzemegysége

4625 Zahony, Felszabadulas tér 2.

Szivés Joézsef
Viz- és Csatornami Vallalat
4400 Nyiregyhaza, Stadion u. 5.

Tomasovszky Erzsébet

Viz- és Csatornami Vallalat
4400 Nyiregyhaza, Stadion u. 5.
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Tomosvary Karolyné
Mez6gazdasagi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.

Toth Istvanné
Nyiregyhazi Konzervgyar

4400 Nyiregyhaza, Vasgyar u. 9-11.

Toth Laszlo
Mez6gazdasagi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.

Toéthné Szics Etelka

Bessenyei Gyorgy Tanarképzé
Féiskola

4400 Nyiregyhaza, Sostéi ut 31/B.
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Taréczi Gyorgy
Felsétiszavidéki Vizugyi Igazgatdsag
4401 Nyiregyhaza, Széchenyi u. 19.

Utas Zsuzsanna
Nyiregyhazi Konzervgyar
4400 Nyiregyhaza, Vasgyar u. 9-11

Varga Janos
LIGNIMPEX
4625 Zahony,

Dr. Varga Lajos
Mez6gazdasagi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Rakoczi ut 69.

Vass Anikd

MAV Szamitastechnikai
Uzemegysége

4625 Zahony, Felszabadulas tér 2.



Jelenlegi tagok az NJSZT kozpont nyilvantartasa szerint

Balint Karoly
Taurus Gumiipari RT.
1087 Budapest, Kerepesi ut 17.

Berki Zoltan
Allianz Hungaria Biztosit6 Rt.
4400 Nyiregyhaza, Dézsa Gy. u. 11.

Biré Daniel
4931 Torpa
Jokai ut 15.

Botos Andras
4481 Sostohegy, Muskotaly u. 19.

Csajbok Zoltan

APEH Sz-Sz-B megyei Igazgatésaga
4400 Nyiregyhaza, Szabadsag tér
8-9.

Cseh Imre
Kolcsey Ferenc Gimnazium
4400 Nyiregyhazam, Széchenyi u. 6.

Darag6 Laszlo
DE - Egészségligyi Foiskola
4400 Nyiregyhaza, Koranyi k6z 9.

Dezs6 Gergely Dr.
Nyiregyhazi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Sostéi ut 31/B.

Endrédiné Markus Erika
Nyiregyhazi Féiskola — E6tvos
Altalanos Iskola

4400 Nyiregyhaza, Ungvar stny. 12.

Gal Zoltan
4400 Nyiregyhaza, Alkony u. 63.

Halmi Tamas
4400 Nyiregyhaza
Erdé sor 4.

Héri Gézané
Széchenyi Istvan Szakkdzépiskola
4400 Nyiregyhaza, Varosmajor u. 4.

Iszaj Ferenc Dr.
Tanarképzd Foiskola
4400 Nyiregyhaza, Séstoi ut 30/A.

I1zsépi Béla
Széchenyi Istvan Szakkdzépiskola
4400 Nyiregyhaza, Varosmajor u. 4.

Kancsar Dezs6
Berszoft Bt.
1161 Budapest, Madach u. 29.

Katé Gabor
Vasvari P4l Altalanos Iskola
4244 Ujfehérts, Kdkeny u. 6.

Kiss-Téth Marcell
4025 Debrecen, Segner tér 7/C. 3/1.

Kollar Lajos
DE — Matematika-Informatika Intézet
4032 Debrecen, Egyetem tér 1.

Koos Istvan Dr.
DE - Egészséglgyi Foiskola
4400 Nyiregyhaza, Séstéi ut 2-4.

Kovacs Lajos
Széchenyi Istvan Szakkdzépiskola
4400 Nyiregyhaza, Varosmajor u. 4.

Kovacs Sandor Dr.
Korzeti Orvosi Rendel6
4232 Geszteréd, Kossuth u. 14.

Ladik Szabolcs Viktor
4400 Nyiregyhaza, Ferenc krt. 22.

Magyari Balazs
4400 Nyiregyhaza, Himes u. 20-22./C.

Maklary Gergely
Kossuth Lajos Tudomanyegyetem
4010 Debrecen, Egyetem tér 1.

Méhész Janos
KSH-SZUV Nyiregyhaza
4400 Nyiregyhaza,
Tanacskoztarsasag

Molnar Istvan Dr.
Kossuth Lajos Tudomanyegyetem
4010 Debrecen, Egyetem tér 1.

Simon Bélané Dr.
Nyiregyhazi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Sostdi ut 31/B..

Sitkuné Gérémbei Cecilia
Nyiregyhazi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Sostdi ut 31/B..

Szabé Sandor
Josa Andras Oktatd Kérhaz
4400 Nyiregyhaza, Szent I. u. 68.

Széles Tamas
Szent Imre Katolikus Gimn. és Koll.
4400 Nyiregyhaza, Ungvar stny. 19.

Szemcsék Imre

Nyiregyhazi Regionalis Munkaeréfejl.
Kp.

4400 Nyiregyhaza, Széchenyi u. 13.

Szilagyi Tamas
4551 Nyiregyhaza, Diak u. 44.

Szopkoé Csaba
4464 Tiszaeszlar, Brasso u. 2.

Tihor Jézsef
4474 Tiszabercel, Bessenyei Ut 35.

Téth Tamas

Nyiregyhazi Féisk. — E6tvds Altalanos
Iskola

4400 Nyiregyhaza, Ungvar stny. 12.

Téthné dr. Szlics Etelka
Nyiregyhazi Féiskola
4400 Nyiregyhaza, Sostoi ut 31/B..

Varga Balazs
Banki Donat Szakkozépiskola
4400 Nyiregyhaza, Koranyi F. u.

Zsigo Zsolt

Banki Donat Szakkozépiskola
4400 Nyiregyhaza, Koranyi F. u.
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Képes melléklet






Obadovics J. Gyula NJSZT f6titkar helyettes tagtoborzo
kérutjan el6adast tartott a nyiregyhazi
Mezbgazdasagi Féiskolan 1976-ban

Obddovics |. Gyula

Dr. Gald Miklds és Major Dénesné oktatik




Szakkorok, versenyek, kiallitasok a 80-as években
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TPA-L 32 tipusii Sinclair ZX Spectrum

Primo gép



Foérumok, versenyek

Zdhonyi forum résztvevdi (fent a fdiskolai oktatik,
lent villalati szakenberek)

:

Kozépiskoldsok megyei versenye Kossuth Gimnazinmban



»30 éves a magyar szamitogép”
orszagos kiallitas
a Sostoi Ifjusagi Parkban

e
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30 EVES A MAGYAR SZAMITOGEP

ORSZAGOS MUSZAKIMUZEUM
Neumann Jinos Szamitégéptudoményi Térsasag

Kovdces Gydzd megnyitia a kidllitdst
a varosi és megyei vegetok kirében

ZLemanek bécsi egyetemi professzor
(balrdl az, elsd), itt vette dt
a Neumann Tirsasdg elismerd oklevelét
Kovdes Gyozitil.




Kituntetések, oklevelek

'80-as evek - Kitiintetése

A Kby Jimncmiierm Sinieii

rbiglp — reains ’—If

1983-ban 1Ldszlo Andris a MTESZ
megyet elnike adta dt a Kabay
enmlékérmet Sinmon Bélanénak

A )\ NJSZT
f |

a S
Tt 7 2o Ak

a szamitastechnika eredményes oktatasaért
és a szamitastechnikai kultara
terjesztéséért

TARJAN REZSO

dijat
adomanyoz

/’_Budapesi,'l 67 avgusztus 2

elnok .~ fotitkar

Szaboles megyei vegetdségi tag kapta 1989-ben a Tarjan Rezsd dijat
a szdmitdstechnika eredmeényes oktatdsdért



Orvosbiologiai szakosztalyi csoportunk tagja volt a Mikro
Gamma Z387 rendszer alkotdja Dr. Nyitrai Lajos

Mitkro Gamma 287 System
Hordozhatd mikroszamitigépes mérdberendezés radioizotdpos vizsgalatokhbog,

Haemodynamika, vesefunkcids-, szervperfiizids vizsgdlatok, dllapotmonitorozds,
Jfizioldgidsan jelentds paraméterek becslése a betegagy mellett



COMBIO ’94 Nemzetké6zi Workshop Nyiregyhazan

Megnyitd Kerekes Benedek és Erényi Istvan elnikletével a

Mezidgazdasigi Foiskolin

A résztvevik tibbsége
az MTA Koz ponti Fizikai Kutatd Intézethil volt

e — |
KFKI dltal kifejlesztett orvosi diagnosztikai berendezeés



20 éves a NJSZT megyei szervezete

7 Az orszdgos elnokség tagjai. A mdsodik sorban jobbrol Tith Istvanné fotitkdr,
balrdl Domilki Balint akkori NJSZT elnik



Képek a jubileumi évfordulérol

Csontos Tibor megyei N|SZT titkdr
megnyitja az, iinnepi iilést

A bhallgatdsdg elsd sordban a meg yei
NJSZT vegetdségi tagok:
Csajbok Zoltin, Fazekas Arpid,
Méhész Janos és Tothné
dr. Sziies Etelka, valanint
Kiss Elekné MTESZ
g yvezeld titkdrnd




A tandeskozis szgiinetében az NJSZT tagok

Simon Bélané dr. jutalmat ad dt
tapasztalatot cserélnek.

Balogh Jozsef MAV” Informatika K.
igaz gatdjanak
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A Tudomdnyos Tandcskozas teljes anyaga
— Mecenatura palyizati tamogatissal — jelent meg utokiadvanyban



A két féiskola hal6zati integraciojanak dokumentalasat
Botos Andras 6rokitette meg

a vilaghalora a Nyiregyhazi Féiskolan

A 2000. mérciusi llapot

Udvozollek a Debian GNU/Linux Csoport A\
honlapjan e
W

2001-ben alakunlt meg

Oniilék, hogy idetalaltil, 1M eményeim szerint . L . K / b
hasznos dolgokat, érdekes , | enleg még a megyer Lanux I
ersen fejlesztés alatt ll. £ Foiskola Debiin

szerverén talilhaté. A szervel
és Tarsadalom-tudomsnyi o sag-tudominyi

November 21-én eloadis
oport vezetdje Holdnyi Jinos

ét nyomvonalon, a meglévi Deb
sz

Szabo Istvan klnbvezetd konfignrilja
a Debian Linnx-ot




2006-ban alakult a Nyiregyhazi Linux Klub

Blogaok Farum Rendd Tdmogataink

NLK.HU - Nyiregyhazi Linux Klub

Friss hozzaszolasok NJSZT Sz-Sz-B megyei Szervezétének Nyiregyhazi Linux Klubja
cs, 2006-04-13 16:34 - admin

Rendszer -> Bedllitasok

11 hét 1 nap Neumann Janos Szamitogép-Tudomanyi Tarsasag Szabolcs-Szatmar-Bereg megyei Szervezetének
Nyelvi hiba? Nyiregyhazi Linux Klubja tovéabbiakban Nyiregyhazi Linux Klub (NLK)
11 hét 3 nap

A klub 2003 novemberében alakult meg Nyiregyhazdn. Fd célkitlzése a linux alapl operacids rendszerek
nepszerlisitése és terjesztése. Ennek érdekeben elfaddsokat szervezlnk, ahol akar magunk akar kulsd
eldado bevonasaval bavitjuk ismereteinket,

lehet megvan
16 hét 4 nap

Szia | Valdszintleg
16 hét 6 nap A klub tagja barki lehet, aki érdeklddik a linux irdnt.

I

Holdnyi Janos, Bird Daniel,
Gdl Zoltan, Magyari Baldzs
Debian Kinb tagok

Magyar Fuzzy Tarsasig Elsé
Teriileti Csoportja: Bird Dainiel,
Dezsd Gergely, Botos Andris,
Csontos Tibor, Simon Bélané
eldaddsat hallgatjak




Holdnyi Janos LME Debidn
csoport vezetd meghivott eldadd

és hallgatisdga a Linux kinbban

Neumann Verseny 2004

Csontos Tibor dijakat 053t a gydzteseknek




30 év az Informatikai kulturaért Konferencia

30 £V AZ INFORMATIKAI KULTURAZRT

Szabolcs-Szatmar-Bereg megyében

TUDOMANYOS KONFERENCIA
Nyiregyh:iza, 2007. november 15.

Neumann emléférem

Helye: Nyiregyhiizi Fiskola Nyiregyhiza, Kotaji Gt 9. C épiilet

Simon Bélané dr. ez alkalombil kapta meg a Nenmann dijat



30 év az informatikai kultaraért tudomanyos konferencia képei

A Plendris iilés elniksége:

Dr. Ldczay Magdolna Nyiregyhazi Foiskola
GTFK fiigazgatdja,

Dr. Péczeli Gabor az NJSZT jelenlegi elnitke,
Dr. Kerekes Benedek Tudomdnyos kutatdsi és
Jfeplesztési foigaz gatd, Nyiregyhazi Fiskola.

A narrétor: Szabd Sdandor

megyei NJSZT vezetdségi tag

A Plendris iilés hallgatisaga a Nyiregyhazi Foiskola
egyik nagyeldaddjaban.

Elsd sorban iil Obddovics J. Gynla professzor egykori
NJSZT fotitkar- helyettes, a masodik sorban mogitte
Havass Miklos egykori NJSZT elnok
Meéhész Janos szomszédjaként

A 30. éves iinnepi konferencia
szervexd bizottsaganafk regisztricis csoportja a kidllita-
§i paravanok eldtt.

ATITHYNS,

34 ]

Vendégek az orszdgos elnokséghdl: Alfildi Istvdan
tigyvezetd ig., Aranyos Gabriella iigyv.ig.helyettes,
Péezeli Gdbor elnok, T6th Ferenc alelnok,
Dimilki Balint tiszteletbeli elnok,

Bedi Arpid elnikségi tag




Képek a szekci tilésekrol

7

Dr. Hadbaz yné dr. Iszdly Katalin R és Haldsz Attila eldadast tart
azg ,Informatika oktatisa” szekcidban

I
Bodndr Janos eldaddsa Méhész; Janos eléaddsa
az “Informdcids Tarsadalomeért” szekcidban az “Informatika oktatdsa” szekcidban

| HITacH)

Hext

T . gl ~ -

Dr. Fejes Ferenc Az ELLKISZ kidllitd standja
a PRIMO gépet allitotta ki



Robotok itthon és Atlantaban

.3
T for LESOHNISTORHS

Oktati CD-k Amerikdbol

LI Az elsd talilkozds az RCJ-vel egy szingapiiri
pot Challenge #Netwark news kdnyvesbolthan visdrolt képes folydirat cikkében

Tisza Ldszld fiiskolai oktatd a mpe/emex robot dsszedllitdsiban segit



Atlanta

A RoboCup futball meérkdzé-
seinek helyszine

A Nyiregyhazi Banki Dondt S3akkozépiskola
didkjai(kék poloban) sipszora virnak

A TAS csapat kapitinya (Sylvester Aron)

menekitd robotjgval vir a bevetésre




Tamdis és Regina az, aranycsapat mentorai

OND csapat kapitinya (Nagy Ldszlo)
sarokba s3oritott focista robotjinak
kiszabaduldsdra vir

ALMOS csapat indit

TAS csapat izgalma ag akaddly elott




Fajdalom a TAS csapat szdimara
a japdn pontfolény (Hegediis Tamas,
Simon Bélané dr, Nagy Ldszlo és
Sylvester Aron é5 a japan szurkolik)

Ausztral sorstarsakkal Ladik Szaboles,
Mrkus Regina,
Szabd Tamas és Havasi Tamds (hdtul)

Aron és Tomi a japdn bardtokkal

A vildgbajnok csapat tagjai
a dobogdn:
Szabd Antal és Nagy 1dszlo
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