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Verkaufs- und Lieferbedingungen

Helical gearboxes

Terms and conditions

Réducteurs a engrenages

Conditions de vente et de livraison

Unsere Lieferungen und Leistungen
erfolgen auf Grund der bekannten
Liefer- und Zahlungsbedingungen.
Anderungen der Angaben in diesem
Katalog bleiben vorbehalten. Re-
klamationen Uber gelieferte Ware
bitten wir innerhalb 8 Tagen nach
Erhalt der Ware schriftlich aufzu-
geben.  Spétere  Beanstandungen
kénnen nicht bertcksichtigt werden.
Die Preise fir Inlandslieferungen
gelten ab Werk Albstadt-Tailfingen

ausschlieBlich Verpackung, die zu
Selbstkosten berechnet und nicht
zurickgenommen  wird. Die Be-

rechnung erfolgt zu den am Tage der
Lieferung gultigen Preisen zuzlglich
Mehrwertsteuer.

Ausgabe 11/99

Our deliveries and services are based
upon our own terms and conditions,
which are known to vyou. Any
specifications in this catalogue are
subject to alterations. We ask you to
submit any claims concerning supplied
goods in writing within 8 days upon
receipt of the goods. Any later claims
cannot be taken into consideration.
Prices for national deliveries are ex
factory Albstadt-Tailfingen excluding
packaging which will be charged at our
own cost price and is not returnable.
The right to alter prices shall be
reserved. Invoicing is effected at
prices valid on the day of delivery plus
VAT.
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ISSUE 11/99

Nos livraisons et prestations de
service sont basées sur nos conditions
de livraison et de paiement qui sont en
vigueur. Nous nous reéservons le droit
de procéder a d'éventuelles
modifications des données de ce
catalogue. Toute réclamation
concernant la marchandise livree
devra étre faite par écrit dans les 8
jours qui suivent la réception. Les
réclamations ultérieures ne pourront
étre prises en compte. Pour les
livraisons en Allemagne, les prix
s'entendent départ usine Albstadt-
Tailfingen, emballage non compris;
I'emballage sera facturé au prix de
revient et ne sera pas repris. Les prix
facturés seront les prix valables le jour
de la livraison, TVA en plus.
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Stirnradgetriebe

Stirnradgetriebemotoren

Beschreibung

Helical gearboxes

Helical geared motors

Description

Réducteurs a engrenages

Motoréducteurs a engrenages

Description

Die Rehfuss - Stirnradgetriebe und
Getriebemotoren  sind  flir  den
allgemeinen  Maschinenbau  kon-
struiert. Sie sind sowohl fir rauhen
Dauerbetrieb als auch flir hohe
Schalthaufigkeit geeignet.

Der Kraftflul erfolgt Uber schrag-
verzahnte, dauerfeste Stimréder aus
hochwertigem Einsatzstahl, Durch die
feinstbearbeiteten Zahnflanken und
dem optimalen Zahneingriff ist eine
hervorragende Laufruhe garantiert.
Die Gehduse sind aus hochwertigem
Graugufl  hergestellt. Durch die
kraftigen Wandungen und Innen-
verrippungen ergeben sich extrem
verwindungssteife und  geréusch-
ddmpfende Getriebegehéuse. Alle
GuBteile sind mit  dlbestandiger
Grundierfarbe vorbehandelt. Die An-
und Abtriebswellen sind mit
Zentrierbohrungen nach DIN 332 D
ausgerustet. Durch den Einbau von
grof3zigig dimensionierten  Walz-
lagern kénnen sowohl hohe
Radialkrafte als auch Axialkréfte auf
die Abtriebswelle zugelassen werden.

Mit  Verstellantrieben, Drehstrom-,
Gleichstrom-, Bremsmotoren usw.,
sind alle denkbaren Antriebskom-
binationen- auch elektronisch regel-
bare Antriebe - in allen Bauformen
und Einbaulagen moglich.

Dariber hinaus gibt es weitere
Ausfuhrungen wie z. B. Stirnradge-
tiiebe  mit freier  Antriebswelle,
Kupplungs- Bremskombination, IEC -
Lateme fir den Anbau wvon
Normmotoren (siehe Varianteniber-
sicht).

Rehfuss helical gearboxes and helical
geared motors are designed for the
general machinery industry. They are
suitable for arduous and continuous
operation, and also high switching
frequency applications.

The power is transmitted through

fatigue resistant helical gears
produced from high quality case
hardened steel. The precision

machined tooth profites and optimum
gear meshing guarantees excellent
quiet running. The gear housings are
produced from high quality grey cast
iron. The rugged walls and inner
ribbing ensure an extremely torsional
stiff and noise dampening housing. All
the castings are treated with an oil
resistant primer. The input and output
shafts have tapped shaft ends acc. to
DIN 332, Form D, and the use of
generousty dimensioned roller
bearings permit high radial and axial
forces to be applied to both input and
output shafts.

With variable speed drives, a.c. and
d.c. motors, brake motors etc., every
conceivable drive combination - also
electronic variable speed - is possible
in a variety of designs and mounting
configurations.

Further designs such as helical
gearboxes with free input shaft,
clutch-brake combinations and IEC
adapters to suit standard motors are
also available (see product range).

Les reducteurs a roue droite et
motoréducteurs Rehfuss sont congus
a4 lintention de [industrie de la
construction mécaniqgue générale. lls
sont adaptés aussi  bien au
fonctionnement permanent & fortes
sollicitations gue pout de nombreux
cycles de mises en marche/arrét.

Le transfert de force s'effectue par
des roue droites & denture hélicoidale
a haute résistance de fatigue en acier
cementé de haute qualité. Les profils
de dents parfaiternent finis et rectifiés
et l'engrénement optimal des dentures
assurent un fonctionnement régulier
et silencieux. Les carters sont
fabriqués en fonte grise de haute
qualité. Les robustes parois et
nervures intérieures garantissent une
extréme résistance au gauchissement
et rendent te carter particutigrement
silencieux. Toutes les piéces en fante
sont prétraitdes avec une peinture
d'aprét résistante & 'huile. Les arbres
d'entrée et de sortie sont équipsés de
forages de centrage répontant & la
norme DIN 332 D. Les paliers
largement dimensionnés des deux
cotés du réducteurs a vis sans fin
autorisent des solicitations tout autant
radiales qu'axiales élevees sur l'arbre
d'entrainement.

Grédce a des moteurs & variateurs,

triphasés ou de freinage, il est
possible de réaliser toutes les
combinaisons imaginables
d'entrainement, en particulier les

entrainement a commande
numérigue, et ce dans toutes les
formes de construction et tous les
positionnements imaginables.

Il existe en outres d'autres modéles
tels que des réducteurs a roue et vis
sans fin, & engrenage cylindrique a
roue et vis sans fin avec arbre
d'entrée libre, combinaison
d'accouplement et freinage ou un
lanterneau IEC pour le montage de
moteurs normalisés {(voir apergu des
variantes).
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Stirradgetriebe

Stirmradgetriebemotoren

Typendbersicht

Helical gearboxes

Helical geared motors

List of models

Réducteurs a engrenages

Motoréducteurs a engrenages

Tableaux des types

TypenschlUssel

Type description key

Codification

SR

KF
KC

GK

Beispiel:

Stimradgetriebe
GetriebegréBe, z. B. 340

FuBausfihrung
FuBausfuhrung mit Zentrierbund

FuB- Flanschausfiihrung
Mit Zentrierbund
Flanschausfihrung

Rilhrwerksaustihrung

Motorbaugrésse z. B. 80 L/4

. Bremsmotortype

Baugrésse |IEC Laterne
Motorbauform IMB 5
Motorbauform IMB 14

Freie Antriebswelle
Freig Antriebswelle mit Flansch

Freie Antriebswelle mit
Zentrieransatz

Kupplungs - Bremskombination
auf Anfrage

Helical gearbox
Gearbox size, i. e. 340

Foot mounted

Foot mounted with machined
register
Foot and flange mounted

With machined register
Flange mounted
Agitator design

Motor frame size, i. . 80 L/4
Type of brake motor

IEC adapter frame size
IMB 5 mounting configuration
IMB 14 meunting configuration

Free input shaft
Free input shaft with flange
Free input shaft with register

Clutch - Brake - Combination
on request

Example:

SR340L-80L/4

SR340C-80L/4-BR 03

SR230B-IEC71A

SR140F -K

Réducteurs & engrenages
Taille du réducteur ex. 340

Version & paties

Version & pattes, colleretie de
centrage
Version a pattes et 2 bride

Avec collerette de centrage
Version a bride
Version & agitateur

Type de moteur, ex. 80 L/4
Type de moteur-frein

Taille adapteur - IEC
Moteur modéle IMB 5
Moteur modéle IMB 14

Arbre primaire libre
Arbre secondaire libre & bride

Arbre primaire libre & rebord
de centrage

Embrayage - frein
sur demande

Exemple:
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Stirnradgetriebe

Stirnradgetriebemotoren

Helical gearboxes

Helical geared motors

Réducteurs a engrenages

Motoréducteurs a engrenages

Typenibersicht List of models Tableaux de types
Fussgehduse  Foot housing Cater a pattes
Fussausfihrung 1-stufig
Foot mounted 1-stage 3
Exécution & paties 1-étage ao(_ﬁ) Motor
‘fi E{@;‘/OJ—": — " Motor
L m Moteur
‘ f——-=—-
Mit Zentrierbund 2-stufig
With machined register 2-stage
Avec collerette de centrage 2-gtages |IEC-Laterne
IEC |EC adapter
C Adapteur IEC
Fuss-Flanschaustihirung 3-stufig
Foot/fflange mounted 3-stage
Exécution a pattes et & bride 3-étages Freie Antriebswelle
i ‘Eﬂ%’ K Free input shaft
B E{ | Arbre primaire libre
Flanschgehause Flange housing Cater a bride

Freie Antriebswelle mit
Flanschausfiihrung 1-stufig Zentrierbund
Flange mounted 1-stage Free input shaft with
Exécution & bride 1-étage KC machined register

Arbre primaire libre a

rebord de centrage
F p
Mit Zentrierbund 2-stufig
With machined register 2-stage
Avec collerette de centrage 2-étages Freie Antreibswelle mit Flansch

KF Free input shaft with flange

Z {E{Hi ’ Arbre primaire libre & bride
Rahrwerksausfihrung 3-stufig n——;ﬁ\
Agitator design 3-stage : Kupplung-Bremse-Kombination
Exécution 4 agitatuer 3-étages ’\"} GK  Ciutch-brake-combination

Embrayage-frein
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Stirnradgetriebe

Stirnradgetriebemotoren

Radial- und Axialwellenbelastung

Helical gearboxes

Helical geared motors

Radial and axial loads

Réducteurs a engrenages
Motoréducteurs a engrenages

Charges radiales et axiales sur les
arbres

Die in der Tabelle aufgeflihrten
zuléssigen Belastungen sind
Richtwerte und beziehen sich auf die
listenmé&Bigen Ab- und Antriebswellen
und setzen einen Kraftangriff mittig
des Wellenzaptens voraus. Treten
Axial- und Radialkrafte gemeinsam
auf, so vermindert sich Fr um die
auftretende Axialkraft Fa.

Die An- und Abtriebswellen der
Getlriebe eignen sich auch zur
Kraftlibertragung (ber Kupplungen,

Kettenrdder und Riemenscheiben.
Werden Ubertragungselemente auf
die Wellen aufgesetzt, so sind bei der
Ermittlung der auftretenden Radial-
krafte die nachstehenden Zuschlags-
faktoren zu berlcksichtigen.

The permissible loads stated in the
tables are approximate values and
refer to the standard in and output
shafts. The forces stated refer to the
middle of the shaft ends. For
combined axial and radial forces, the
force Fr is reduced by the value of the
axial force Fa. (

Sz
|Fr
fof

The in and output shafts of the
gearboxes are suitable for transmitting
forces via couplings, sprockets, gear
wheels and pulleys. When fitting
transmission elements onto the shafts,
the foliowing transmission element
factors must be applied when
determining the resultant radial forces.

Les arbres primaires et les arbres de

Ubertragungselement Bemerkungen Zuschlagsfaktor
Transmission element Remarks Factor fz
Elément de transmission Remarques Facteur correcteur
Zahnrader Zahne
Gear wheels <17 teeth 1,15
Roues dentées dents
Kettenrader Zahne
Chain sprockets < 13 testh 1,4
Roues a chaine dents
Kettenrader Zahne
Chain sprockets <20 teeth 1,25
Roues a chaine dents
80;:1“alkellrremenschelben Einfluf3 der Vorspannkraft

“belt pulleys Pre-tensioning infl 1,75
Poulies & gorge pour courroies g influance '
trapézoidales étroites Influence de la prétension
E::?Egﬁ?ﬁﬂ:;gelben Einflui3 c!_er yor§pannkraﬂ
Poulies & gorge pour courroies Pre-tensioning mfluencle- 2.5
trapézoidales plates Influence de la prétension

Die vorhandene Radialkraft Fr der

Getriebewellen kann dann nach
folgender  Beziehung  berechnet
werden:

The radial force Fr exerted on the
gearbox shafts can be calculated from
the following formula:

Md = 2000

Fr=
do

Les charges mentionnées dans les
tableaux sont des valeurs indicatives
qui se rapportent aux arbres de sortie
et aux arbres primaires standard et qui
supposent une application de force au
centre du tourilion de Farbre. Lorsquiil
y a application simultanée des forces
axiales et radiales, Fr diminue de la
force axiale Fa appliquée.

sortie des réducteurs sont également
prévus pour la transmission de force
par embrayages, roues & chaine et
poulies. Lorsque des éléments de
transmission sont placés sur les
arbres, tenir compte des facteurs
correcteurs suivants pout déterminer
les forces axiales.

Fr = dquivalente Querkraftbelastung in N

Md = Drehmoment in Nm

do = Wirkdurchmesser des Uber-
tragungselements in mm

fz = Zuschlagsfaktor

fB = Betriebsfaktor

Fr = Equivalent overhung load in N

Md = Torque in Nm

do = Mean diameter of the driving
element in mm

fz = Transmission element factor

fB = Service factor

Fr =Charge de la force transversale
équivatente en N

Md = Couple de rotation in Nm

do = Diamétre moyen de 'élément
moteur en mm

fz = Facteur correcteur

fB = Facteur de service

La charge radiale effective Fr des
arbres de transmission se calcule
selon la formule suivante:

*fB *fz
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Stimradgetriebe

Stirnradgetriecbemotoren

Radial- und Axialwellenbelastung

Helical gearboxes

Helical geared motors

Radial and axial loads

Réducteurs a engrenages

Motoréducteurs a engrenages

Charges radiales et axiales sur les

arbres

Abtriebswelle Output shaft Arbre de sortie

zul. Radialkrafte Fr (N)bei Fa=0 Perm. radial forces Fr (N} with Fa =0 Forces radiales admissibles Fr (N) avec Fa=0
Getriebe Abtriebswelle Abtriebsdrehzahl / Qutput speed / Vitesse de sortie
Gearbox Output shaft na min-1

Réducteur Arbre de sortie 10 25 50 100 200 500 800

1700/2370 | 1500/2150 | 1340/1920 | 1120/1600 | 880/1260 600/860 530/750
SR210 |[©16 x40 /20 x 40
1700/3060 | 1500/2780 | 1340/2480 | 1120/2070 | 880/1640 | 600/1110 530/980
SR 120 3150/3290 | 2860/2890 | 2550/2670 | 2130/2230 | 1680/1760 | 1140/1200 | 1000/1056G
SR 220 |220x40/@25x 60
SR 320 3150/4450 | 2860/4050 | 2550/3620 | 2130/3020 | 1680/2380 | 1140/1620 | 1000/1420
SR 130 3960/4210 | 3600/3830 | 3210/3420 | 2690/2860 | 2120/2250 | 1440/1530 | 1260/1340
SR 230 |(@25x60/230x70
SR 330 3960/6410 | 3600/5830 | 3210/5200 | 2690/4350 | 2120/3430 | 1440/2330 | 1260/2050
SR 140 6550/6600 | 5960/6000 | 5320/5360 | 4450/4480 | 3510/3530 | 2380/2400 | 2090/2100
SR240 |w30x70/@35x70
SR 340 6550/10730 | 5960/9760 | 5320/8710 | 4450/7280 | 3510/5740 | 2380/3900 | 2090/3430
5R 180 8460/8460 | 7690/7690 | 6870/6870 | 5740/5740 | 4520/4520 | 3080/3080 | 2700/2700
SR 260 @40 % 80/ 250 x 100
SR 360 11990112650 | 10900111500 | §730/10270 | 8130/8580 | 6410/6760 | 4360/4600 | 3830/4040
SR 270 12540 11400 10180 8500 6700 4560 4000
260 x 120

SR 370 16830 158300 13660 11420 9000 6120 5370

zul. Axialkrafte Fa (N) bei Fr=0

Permn. axial forces Fa (N) with Fr=0

Forces axiales admissibles Fa (N) avec Fr=0

Getriebe Abtriebswelie Abtriebsdrehzahl / Output speed / Vitesse de sortie
Gearbox Output shaft na min-1
Reéducteur Arbre de sortie 10 25 50 100 200 500 800
780 710 630 530 420 290 250
SR 210 |216 x40/ @20 x 40
2140 1950 1740 1450 1150 780 680
SR 120 1090 990 880 740 580 400 350
SR220 |(@20x40/@25x60 .
SR 320 3120 2840 2540 2120 1670 1140 1000
SR 130 1390 1260 1125 940 740 510 440
SR 230 |@25x60/@30x70
SR 330 4480 4080 3640 3040 2400 1630 1430
SR 140 2180 1980 1770 1480 1160 790 700
SR 240 |230x70/w@35x70
SR 340 7510 6830 6100 5100 4020 2730 2400
SR 160 2790 2540 2270 1800 1490 1020 890
SR 280 @40 x 80 / @50 x 100
SR 360 8860 8050 7190 6000 4740 3220 2820
SR 270 4140 3760 3360 2810 2210 1500 1320
@60 x 120
SR 370 11780 10710 95860 7990 6300 4280 3760
Lagerart: N = Normale Lagerung Bearing type: N = normal bearing Roulements: N = standard
V = Verstarkte Lagerung V = strengthened bearing V = renforcée
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes

Stimradgetriebemotoren Helical geared motors

Radial- und Axialwellenbelastung Radial and axial loads

Réducteurs a engrenages
Motoréducteurs & engrenages

Charges radiales et axiales sur les
arbres

Antriebswelle Input shaft

zul. Radialkrafte Fr (N) bei Fa =0
2ul. Axialkrafte Fa (N) bei Fr=0

Perm. radial forces Fr {N) with Fa =0
Perm. axial forces Fa (N} with Fr =0

Arbre primaire

Forces radiales admissibles Fr{N) avec Fa =0
Forces axiales admissidles Fa (N} avec Fr =0

Getriebe Antriebswelle
Gearbox Input shaft Fr Fa
Réducteur Arbre primaire

SR 210
SR 320 214 x30 650 310
SR 330
SR 120
SR 220 Z19x40 850 400
SR 340
SR 130
SR 230 @24 x50 1250 600
SR 360
SR 140

@24 x50 1480 720
SR 240
SR 160

28 x 60 2050 1000
SR 260
SR 270

38 x 80 3100 1520
SA 370
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Stimradgetriebe

Stirnradgetriebemotoren

Antriebsauswahl

Helical gearboxes

Helical geared motors

Drive selection

Réducteurs a engrenages

Motoréducteurs a engrenages

Méthodes de sélection

StoBgrad:

I gleichférmig, zul. Massenbe-
schleunigungsfaktor < 0,2

Il ungleichfédrmig, zul. Massenbe-
schleunigungsfaktor < 3

Il stark ungleichiérmig, zul.
Massenbeschleunigungs-
faktor < 10

Allg externen
Massentraghensmoments

Load classification:

| Uniform load. Permissible
mass acceleraction factor € 0,2

[l Moderate shock load.Permissible
mass acceleration factor< 3

Il Heavy shock load. Permissibie
mass acceleration factor < 10

Mass moment of inertra of driven
machine

Degré de choc:

| régulier, facteur d'accélération
de masse admissible 0,2

Il irréguiier, facteur d'accelération
de masse admissible < 3

Il extrémement irrégulier, facteur
d'accélération de masse
admissible < 10

tous les moments d'inertie de
masse

Massenbeschley- Mass acceleration Facteur d'accélération
nigungslaktar facior de masse
Massentrégheitsmoment des Mass moment of inertia of motor moment dinertie de masse du
Antriebsmotors motew de commande
Betriebsfaktor
Service factor B
StofRgrad Laufzeit Std./Tag Facteur de setvice
Load classification | Running time hours/day Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante
Degré de chok Durée d' utilisation 0-15°C »>15-30°C >30-50°C
heures/jour
Schaltungen / Stunde | starts and stops / hour | Commutations / heure
<30 | 30120 | »120 | <30 | 30120 | »120 | <30 | 30-120 | »120
0,5 0,5 0,6 0.7 0,7 0,8 0,9 1.0 1.1 1,2
I 3 0,7 0.8 0,9 0,9 1,0 1.1 1,3 1,4 1,5
8 0,8 0,9 1,0 1,0 1,1 1,2 1.4 1,5 1,7
24 1,0 1,1 1,2 1.2 1,3 1.4 1,7 1,8 2.0
0,5 0,6 0,7 08 0,8 0,9 1,0 1,2 1,3 1.4
T 3 0,9 1,0 1.1 1,1 1,2 1,3 1,5 1,7 1,8
8 1,0 1,1 1,2 1,2 1,3 1.4 17 1,8 2.0
24 1,2 1.3 1,4 1.4 1,8 1.7 2,0 2,2 24
0,5 0.8 0,9 1,0 1,0 1,1 1,2 1,4 1,5 1,7
m 3 1,0 1,1 1,2 1,3 1,4 1,5 1,8 1,9 2,1
8 1,1 1.2 1,3 1,4 1,5 1.7 2,0 2,2 24
24 1,3 1,5 1.6 1,7 1,8 2,0 2.4 2,6 2.8

Far alle Getriebemotoren ist der
zulassige Betriebsfaktor fB in der
Drehzahl-Leistungsibersictit  ange-

geben. Soll der gewahlte Antrieb im
Bereich der Dauerfestigkeit arbsiten,
darf der erforderliche Betriebsfaktor
den zuldssigen Betriebsfaktor nicht
Uberschreiten.

Drehmomentenangabe Ma max. und
Leistungsangabe Pe max. gilt fir
B =1.

The permissible service factor fB for

all geared motors is shown in the
speed - power combinations listed in
the selection tables. For the selected
drive to provide a long and trouble
free operating life, the determined
service factor must not exceed the
permissible service factor.

The output torque Ma max. and
power rating Pe max. are based on
B =1.

Le facteur de service fB est indiqué
pour tous les motoreducteurs dans le
tableau vitesse-puissance. Si
I'entrainement choisi travaille dans la
résistance limite d'endurance, le
facteur de service nécessaire ne doit
pas dépasser le facteur de service
admissible.

Les valeurs de couple de rotation Ma
max. et de puissance Pe max.
signifient fB =1.
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Stimradgetriebe

Stirnradgetriebemotoren

Antriebsauswahl

Helical gearboxes

Helical geared motors

Drive selection

Réducteurs a engrenages

Motoréducteurs a engrenages

Méthodes de sélection

Die genaue Kenntnis der Betriebs-
verhéalinisse ist die Voraussetzung zur
Auswahl und Bemessung eines
korrekten  Antriebes. Die  Aus-
wirkungen  der  unterschiedlichen
Arbeitsmaschinen auf die Getriebe
werden durch Betrighsfaktoren be-
racksichtigt.
Der Betriebsfaktor B wird bestimmt
durch:
Belastungsart (StoRgrad)
Mittlere tagliche Betriebsdauer
Anlaufe/Stunde
Umgebungstemperatur

Wichtig:
Der Betriebsfaktor beeinfluBt nur die
Auswahlt der Getriebegréfe, die
Leistung des Motors wird hiervon nicht
berthrt.

Stofigrad |
Massenbeschleunigungsfaktor < 0,2
Leichter Anlauf, gleichférmiger Betrieb,
kleine zu beschleunigende Massen.

z. B. Leichte Transportbédnder, Abfill-
maschinen, Rihrer und Mischer fir
Stoffe geringer Viskositét, Lifter.

StoBgrad Ul
Massenbeschleunigungsfaktor < 3
Anlauf mit maBigen StdBen, un-
gleichférmiger Betrieb, mitllere zu
beschleunigende Massen.

z.B. Schwere Transportbénder,
Winden, Zahnradpumpen, Druck-
maschinen, Schiebetore, Schwenk-
werke, Abfiillmaschinen, mittlere
Rihrer und Mischer.

StoBgrad Il
Massenbeschleunigungsfaktor < 10
Schwerer Aniauf, stark ungleich-
formiger Betrieb, groBe zu be-
schleunigende Massen.

z.B. Stanzen, Pressen, Abkant-
maschinen, Scheren, schwere
Mischer, Aufziige, Walzwerke, grofle
Kran- und Drehwerke, Zerkleinerungs-
maschinen.

Bei Massenbeschleunigungsfakior
> 10 bitten wir um Riicksprache.

The correct drive selection is based on
the exact knowledge of the application.
The effect of the wvarious driven
machines upon the gearbox is taken
intc consideration by the service
factors.

The service factor 1B is determined by:
Type of load (load classification)
Average daity operating time
Starts per hour
Ambient temperature

Important:

The service factor determines the
selection of the gearbox size and not
the power of the motor  which
remains unaffected.

Load classification |

Mass acceleration factor 0,2

Light start, uniform operation, small
masses to be accelerated, e.g. light
conveyors, filling machines, agitators
and mixers for materials of low
viscocity, fans.

Load classification Il

Mass acceleration factor < 3

Start with moderate shocks, moderate
operation, medium masses to be
accelerated, e.g. heavy conveyors,
winders, gear pumps, printing
machines, door drives, slewing drives,
filling machines, medium agitators and
mixers.

Load classification Il

Mass acceleration factor < 10

Heavy starts, heavy operation, large
masses to be accelerated, e.g.
presses, folding machines, shearing
machines, heavy mixers, lifts, rolling
milts, large cranes and slewing gear,
crushers.

Please contact us  for
acceleration factors > 10.

mass

La connaissance exacte des

conditions de fonctionnement est
absolument indispensable pour le
choix et la détermination d'un
entrainement correct. L'influence des
differents outilsmachines sur les
réducteurs est prise en compte sous
forme des facteurs de service.
Le facteur de service B est déterminé
par;

la nature de charge (degré de choc)

la durée moyenne de fonctionnement

par jour

les démarrages par heure

la température ambiante

Important:

Le facteur de service n'influence que le
choix de la taille du réducteur; il ne
concerne pas la puissance du moteur.

Degré de choc 1

Facteur d'accélération de masse < 0,2.
Démarrage facile, fonctionnement
régulier, faibles masses a accélérer.
P.e. bandes transporteuses légéres,
machines de remplissage, batteurs-
mixeurs et malaxeurs pour matériaux
de faible viscosité, ventilateurs.

Degré de choc I

Facteur d'accéiération de masse < 3.
Démarrage avec a-coups moyens,
fonctionnement  irrégulier, masses
moyennes a accelérer.

P.e. bandes transporteuses lourdes,
treuils,pompes & engrenages,
imprimeuses, portes a coulisse,
commandes de pivotement, machines
de remplissage, batteurs-mixeurs et
malaxeurs moyens.

Degré de chac lll

Facteur d'accélération de masse < 10
Demarrage difficile, fonctionnement
extrémement irrégulier, masses
importantes a accélérer.

P.e. machines de découpage, presses,
machinegs & équartir, cisailles, gros
malaxeurs, ascenseurs, laminoirs,
grandes grues et tours & plateau
horizontal, broyeurs.

Pour des facteurs d'accélération de
masse > 10, priére de nous consulter.
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Stirnradgetriebe

Stirnradgetriebemotoren

Helical gearboxes

Helical geared motors

Réducteurs a engrenages

Motoréducteurs a engrenages

1 - stufig 1 - stage 1 - étage
Einbaulagen Mounting configurations Positions de montage
O Entldftung Breather plug Desaérage
Olstand Qil level Niveau d’ huile
Ablal3 Drain plug Vidange
Bauform Mounting position Position de montage
O —=
B3 ’0 R B8 V6
[ ]
0] B5
Bs | U [ V18
I B14
== o
o ||E=
B7 e |B34 V19

Lage des Klemmenkastens

Im Normalfall und wenn bei der
Bestellung nicht anders angegeben,
sitzt der Klemmenkasten bei A, die
Kabeleinfihrung bei 1. Wird eine
davon abweichende Anordnung des
Klemmenkastens bzw. der Kabelein-
fihrung gewdlnscht, so ist dies bei
der Bestellung anzugeben.

Bei Bremsmotoren ist die Kabel-
einfihrung nur bei 1 oder 2 méglich.

Position of terminal box

otherwise

Neormally and unless
specified, the terminal box is in pos.
A, and the cable entry is in pos. 1. If
other terminal box or cable entry
positions are required, they are to be
specified when ordering.

With brake motors only cable entry
positions 1 or 2 are possible.

Position de la boite de bornes

Normalement, et si rien d'autre n'a
été indiqué lors de la commande, la
boite de bornes se trouve en position
A, l'entree de cables en position 1. Si
le client désire une autre disposition
de la boite de bornes ou de l'enirée
de cébles, priére de l'indiquer lors de
la commande.

Pour les moteurs-freins, l'entrée de
cables ne peut étre qu'en position 1
ou 2.
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Stirnradgetriebe

Stirnradgetriebemotoren

Helical gearboxes

Helical geared motors

Réducteurs a engrenages

Motoréducteurs.a engrenages

mehrstufig multi-stage plus-étages
Einbaulagen Mounting configurations Positions de montage
O Entliftung Breather plug Désaérage

Olstand Oil level Niveau d’ huile

AblaR Crain plug Vidange
Bauform Mounting position Position de montage

e}
=}

B3 V6 °
Be V18
B7 V19

Lage des Klemmenkastens

Im Normalfall und wenn bei der
Bestellung nicht anders angegeben,
sitzt der Klemmenkasten bei A, die
Kabeleinfuhrung bei 1. Wird eine
davon abweichende Anordnung des
Klemmenkastens bzw. der Kabelein-
fihrung gewlnscht, so ist dies bei der
Bestellung anzugeben.

Bei Bremsmotoren ist die Kabel-
einflhrung nur bei 1 oder 2 méglich.

Position of terminal box

unless  otherwise

Normally and
specified, the terminal box is in pos. A,
and the cable entry is in pos. 1. If
other terminal box or cable entry
positions are required, they are o be
specified when ordering.

With brake motors only cable entry
positions 1 or 2 are possible.

Position de la boite de bornes

Normalement, et si rien d'autre n'a été
indiqué lors de la commande, la boite
de bornes se trouve en position A,
l'entrée de cables en position 1. Si le
client désire une autre disposition de
la boite de bornes ou de l'entrée de
cables, prigre de lindiguer lors de la
commande.

Pour les moteurs-freins, l'entrée de
cables ne peut étre qu'en position 1 ou
2.
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Bremsmotoren

Electric motors
Brake motors

Moteurs électriques
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Elektromotoren

Beschreibung

Electric motors

Description

Moteurs électriques

Description

Motoren

An die Getriebe werden Motoren nach
VDE 0530 in Anlehnung an DIN 42677
angebaut. Die Antriebsmotoren
entsprechen der Schutzan IP 54. Die
Kithlung erfolgt durch einen drehzahl-
abhangigen Lifter sowie mittels Kihl-
rippen am Motorgehduse. Wicklung
und Isolation der Motoren entspricht
VDE 0530 bezogen auf 40° C Kihl-
mitteltemperatur und eine Aufstellhthe
bis 1000m NN. Die im Katalog
aufgefliihrten Leistungen beziehen sich
auf Dauerbetreib bei Nennspannung
und Nenndrehzahl. Normale
Spannungen sind 230 / 400V bei einer
Frequenz von 50 Hz. Hiervon
abweichende Frequenzen und
Spannungen  kénnen auf Wunsch
geliefert werden. Die Nennspannung
darf um + 10% schwanken, ohne dafi
hierdurch eine Nennleistungsander-
ung eintritt.

Explosionsgeschiltzte  Motoren  in
Schutzart "Erhédhte Sicherheit” oder
"Druckieste Kapselung " sind lieferbar.
Durch Anbau von Bremsmotoren an
die Getriebe wird den Forderungen der
Antriebstechnik ~ im  Zuge  der
Rationalisierung Rechnung getragen.
Die Magnetbremsen sind an den
Normmotoren B-seitig angeflanscht,
wodurch sich lediglich die Lange des
Motors &ndert. Die verwendeten
Bremssysteme arbeiten nach dem
Ruhestromprinzip und zeichnen sich
durch ihren robusten Aufbau aus. Da
fur jede MotorbaugroiBe verschiedene
BremsengroBen  geliefert  werden
kénnen, ist eine individuelle An-
passung an die geforderten Brems-
momente moglich.

Motoren mit  eingebauter  Rick-
laufsperre ermaéglichen den Einsatz
der Antriebe auch dort, wo eine Dreh-
richtung gesperrt werden soll, um ein
Absinken der Last zu verhindern. Die
Befestigung der Ricklaufsperre erfolgt
am B-seitigen Lagerschild des
Normmotors.

Motors

The motors fitted to the gearboxes are
in acc. to VDE 0530, supported by DIN
42677 and correspond to enclosure IP
54. They are cooled by the speed
dependent fan and the ribbed motor
housing. The motor windings and
insulations correspond to VDE 0530,
based on 40° C coolant temperature
and up to 1000m amsl height of
installation.

The powers listed in the catalogue are
for continuous operation at the rated
voltage and speed. The standard
voltages are 230/400 V, at a frequency
of 50 Hz. Other wvoltages and
frequencies can be supplied upon
request. The nominal voltage can
deviate + 10% without offecting the
rated power.

Motors for hazardous environments in
"increased safety’ or "explosion proof”
enclosure can be supplied.

The use of brake motors fitted to the
gearboxes fulfills the demands for
many power transmission applications.
The electro-magnetic brakes are
assembled to the nondrive end of the
standard motor where by the overall
length of the motor simply increases.
The brake system employed operated
on the no-voltage principle and
provides a robust construction. Each
motor frame size can be supplied with
different brake sizes so that individual
combination to suit the required brake
torqgue are possible. Motors with
integral non-reverse stops make it
possible to install drives where a
direction of rotation has to be stopped
50 that a falling load can be avoided.
The nen-reverse stops are fitted to the
non-drive end shield of the standard
motor.

Moteurs

Les moteurs destinés aux réducteurs
sont conformes aux normes VDE 0530
et DIN 42677. Les moteurs de
commande sont dotés d'un type de
protection IP 54. Le refroidissement a
lieu par l'intermédiaire d'un ventilateur
dont la vitesse dépend de la rotation
du moteur, ainsi que par lintermédiaire
de nervures ventilées sur le carter du
moteur. Le bobinage et lisolation des
moteurs correspondent & la norme
VDE 0530 pour une température de
réfrigérant de 40° C et une hauteur de
montage jusqu'a 1000m NN.

Les puissances indiquées dans le
catalogue se rapportent & un
fonctionnement continu a tension st
vitesse nominales. Les tensions
standard sont 230/400 V pour une
fréquence de 50 Hz, des tensions et
frequences différentes étant toutefois
disponibles sur demande. La tension
nominale peut osciller de + 10% sans
provogquer une modification de la
puissance nominale.

Il existe des moteurs antideflagrants
avec un type de protection "sécurité
«g»" ou "coffret blindé antidéflagrant”.

Le montage de moteur-freins sur les
réducteurs satisfait aux exigences de
la techniqgue d'entrainement en
matiére de rationalisation. Les freins a
électro-aimant  sont  bridés  aux
moteurs standard, cété B, la longueur
du moteur étant la seule mesure qui
est modifiée. Les systémes de freins
travaillent selon le principe de courant
de repos et sont trés robustes.
Chague modéle de moteur pouvant
&tre équipé avec différents types de
freins, une adaptation individuelle aux
couples de freinage requis est
possible.

Les moteurs avec blocage de marche
arriere intégré permettent ['utilisation
des entrainements méme & ou il faut
bloquer un sens de rotation pour
empécher une diminution de la
charge. La fixation du blocage de
marche arriére est montée sur le
flasque du moteur standard, coté B.
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Elektromotoren

Beschreibung

Electric motors

Description

Moteurs électriques

Description

Die Einphasenmoteren sind, bedingt
durch unterschiedliche Anlauf-
momente, den  jeweiligen Be-
triebsverhaltnissen anzupassen.
Motor-Type: EST
Drehstrommotor mit
kondensator
Geeignet als
Maschinen, die
gefahren werden.
MdA ca. 20 - 50%
Einsatzméglichkeiten:

Kreissdgen, Bohrmaschinen, Lifter-

antriebe, Schieifapparate

Betriebs-
in  Steinmetzschaltung.
Antriebsmotoren  fir
im Leerlaut an-

EHB
Einphasenmotor mit  Arbeits- und
Hilfswicklung, mit Betriebs-

kondensator. Motoren fir Maschinen,
welche ohne Belastung anlaufen. MdA
ca. 40 - 60%
Einsatzmoglichkeiten:
Kreissagen, Schleifapparate, Lufter-
antriebe, Rihrantriebe, Bohr-
maschinen, Kreiselpumpen
EHBWU
Einphasenmotor  mit
Hilfswickiung, mit Betriebs-
kondensator, mit Scnder-Rotor.
Motoren far Maschinen mit geringem
Lastmoment.
MdA ca. 70 - 80%
Einsatzmdglichkeiten:
Pumpen, Kompressoren mit
Druckentlastung, Betonmaschinen,
Rihrantriebe, u. 5. w.

Arbeits- und

EAF

Einphasenmotor mit  Arbeits- und
Hilfswicklung, mit Betriebs- und An-
laufkondensator.  Anlaufkondensator
wird nach erfolgtem Hochlauf durch
den angebauten Flishkraftschalter ab-

geschaltet. Antriebe flir schwere
Anlaufbedingungen.
MdA ca. 150 - 200%
Einsatzmdéglichkeiten:
Kompressoren, Hebezeugmotoren,

Fahrantriebe, u.s.w.

EAR
Einphasenmotor in der Ausflhrung wie
EAF, jedoch wird bei dieser Type der
Anlaufkondensator nach erfolgtem
Hochlauf durch ein stromabhangiges
Relais abgeschaltet.
MdA ca. 150 - 200%
Einsatzmdglichkeiten:
Kompressoren, Hebezeugmotoren,
Fahrantriebe, u.s.w.

The single phase motors are available
with different starting torques to suit
the required operating conditions.

Motor type: EST
Three phase motors with running
capacitor in “Steinmet2" connection.
Suitable for applications where the
drive motor starts without load.
MdA appx. 20 - 50%
Applications:
Circular saws, Fan drives, Drilling
machinery, Grinding equipment

EHB
Single phase motors with main and
auxillary winding and with running
capacitor. Motors for machinery which
starts without load.
MdA appx. 40 - 60%
Applications:
Circular saws, Fan drives, Agitator
drives, Grinding equipment, Cement
machinery, Centrifugal pumps
EHBWU
Single phase motors with main and
auxillary  winding, with running
capacitor and special rotor. Motors for
machinery with modest load torque.
MdA appx. 70 - 80%

Applications:
Agitator drives, Pumps, Cement
machinery, Compressors with

pressure release, etc,

EAF
Single phase motors with main and
auxillary winding, with running and

starting capacitors. The starting
capacitor is cut off by the fitted
centrifugal switch once the motor

reaches load speed. Drives for high
starting conditions.
MdA appx. 150 - 200%
Applications:
Compressors, Hoist drives, Traction
drives, etc.

EAR
Single phase motors in the same
design as the EAF motors, but with
these types the starting capacitor is
cut off by a current operated relay
once the motor reaches load speed.
MdA appx. 150 - 200%
Applications:
Compressors, Hoist drives, Traction
drives, etc.

Les couples de démarrage étant
différents, les moteurs monophasés
doivent étre adaptés aux conditions de
fonctionnement respectives.
Moteur Type: EST
Moteur triphasé avec condensateur a
commutation par hystérésis. Convient
comme moteur de commande pour les
machines a démarrage a vide.
MdA env. 20 - 50%
Domaines d'utilisation:
scies circulaires, entrainements de
ventilateurs, ponceuses

EHB
Moteur monophasé avec bobinage
opératoire et bobinage auxiliaire,
condensateur permanent. Moteurs
destinés & des machines & démarrage
sans charge. MdA env. 40 - 60%.
Comaines d'utilisation:
scies circulaires, ponceuses,
entrainement de ventilateurs et de
malaxeurs, pompes centrifuges
EHBWU
Moteur monophasé avec bobinage
opératoire et bobinage auxiliaire,
condensateur permanent, rotor
spécial. Moteurs destinés a des
machines ayant un faible couple
résistant. MdA env. 70 - 80%.
Domaines d'utilisation:
pompes, compresseurs, malaxeurs &
béton, compresseurs avec
démarrage sans pression,
entrainements de batteurs-mixeurs.
EAF
Moteur monophasé avec bobinage
opératoire et bobinage auxiliaire,
condensateur permanent et
condensateur de démarrage. Une fois
le condensateur de démarrage arrivé a
pleine vitesse, il est coupé par un
inerrupteur  centrifuge  incorpore.
Entrainements pour les conditions de
démarrage difficiles.
MdA env. 150 - 200%.
Domaines d'utilisation:
compresseurs, moteurs d'engins de
levage, mécanismes de roulement
EAR
Moteur monophasé, identique au
modéle EAF mais avec coupure du
condensateur de démarrage par un
relais dépendant du courant une fois la
pleine vitesse atteinte.
MdA env. 150 - 200%
Domaines d'utilisation:
compresseurs, moteurs d'engins de
levage, mécanismes de roulement
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Elektromotoren

Mechanische Eigenschaften

Electric motors

Mechanical features

Moteurs électriques

Caractéristiques mécaniques

Schutzart

Type of enciosure

Type de protection

Schutz gegen Berilhrungen
Protection against contact
Protection contre les contacts

Schutz gegen
Protection against
Protection contre

Schutzart
Enclosure
Type de protection | Protection contre

Schutz gegen
Protection against

mit Werkzeugen oder dhnlichen
>1 mm &

with tools above 1 mm &

avec outils ou autres > 1 mm &

Fremdkérper > 1 mm &
Solid foreign matter above 1 mm & 4
tmpuretés > 1 mm &

mit Hilfsmittel aller Art
with auxiliary tools of all kinds

genre

Staub in schadlichen Mengen
Dust accumulatuion in the interior 5
avec moyens auxiliares de tout Poussiéres en guantites nuisibles

Spritzwasser aus allen
Richtungen
Spray water from all

4 directions

Protections d'eau de toute
direction

Strahlwasser aus allen
Richtungen

5  waterjets from all directions
Protections d'eau de toute
direction

Motorwicklung

Motorwinding

Bobinage de moteur

Isolierstoftklasse Grenziibertemperatur zul. Dauertemperatur
Insulation class Temperatur rise limit perm. continuous temperature
Class d'isolation Echauffement limite Température permanente admissible
B 80K 130°C
F 105 K 155°C
H 125 K 180°C
ListenméBig aufgefihrte  Motoren The motors are supplied to enclosure Les moteurs indigués dans les listes

werden in der Schutzart IP 54 und
Isolationsklasse B geliefert. Davon
abweichende  Ausflihrungen z.B.
Tropenschutz  sind  auf  Anfrage
lieferbar.

IP 54 and insutation class B. Other
designs, i.e. tropical protection are
available on request.

sont livies en protection IP 54 et
classe disolation B. Les executions
divergentes, telles que [lisolation
tropicale, sont disponibles  sur
demande.
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Elektromotoren

Mechanische Eigenschaften

Electric motors

Mechanical features

Moteurs électriques

Caractéristiques mécaniques

Gerauschwerte:

Die Gerauschwerte aller Elektro-
motoren dieser Liste unterschreiten

die Gerauschgrenzen nach IEC-
Empfehlung 34-9.

Laufruhe:

Die mit Pafdfeder  dynamisch

ausgewuchteten Rotoren halten nach
DIN ISO 2372 die Schwingstarkestufe
N (normal} ein. Gegen Mehrprsis sind
auch Rotoren der Schwingstarkestufe
R (reduziert}) oder auch & (spezial)
lieferbar.

Klemmenkasten:

Der Klemmenkasten befindet sich bei
Normalausfihrung und Blick auf die
Motorwelle rechts (SeiteA). Durch
Drehung des Stators sind weitere
Ausfihrungen méglich. Die Kabel-
einfihrungsoffnung ist mit einem PG-
Gewinde (DIN 40430) ausgestattet
und in  Standardausfithrung nach
unten {1) gerichtet.

Noise levels:

The noise levels of the motors listed
fall below the values acc. to IEC-
recommendations 34-9.

Quietness:

The dynamically balanced rotors with
fitted key correspond to the vibration
severity rating N (normal) acc. to DIN
ISC 2373. Rotors corresponding to the
vibration severity rating R (reduced) or
S (special) are also available at a
surcharge.

Terminal boxes:

In the normal design, the terminal box
is to the right (side A) when viewed
upon the motor shaft.

Other design positions are possible by
rotating the stator. The cable entry
incorporates a PG-thread (DIN 40430)
and is located at the bottom (1) in the
standard design.

Niveau de bruit:

Le niveau de bruit de tous les moteurs
indiqués dans cette liste est inférieur
aux valeurs limites conseillées par la
IEC 34-9.

Equilibrage:

Débhalourdés avec des clavettes, les
rotors résistent & une amplitude
d'oscillation de niveau N (normal) et
sont conformes & la norme DIN 1SO
2372. Moyennant un supplément de
prix, les rotors sont également
livrables avec une résistance & une
amplitude d'oscillation de niveau R
{réduit) ou également S ({spécial}.

Boite a bornes:

Dans les modéles standard, la boite
de bornes se trouve a droite de l'arbre
du moteur (cdté A). D'autres positions
sont possibles; pour cela, on tourne le
stator. L'orifice d'entrée des cAbles est
doté d'un filetage PG (DIN 40430) et
orienté vers le bas (1) sur le modéle
standard,
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Elektromotoren

Elektrische Eigenschaften

Electric motors

Electrical features

Moteurs électriques

Caractéristiques électriques

Betriebsarten:

Die in der Liste aufgefGhrten Motoren
sind fur Betriebsart S1 (Dauerbetrieb)
nach VDE 0530 ausgefegt. Zur
Auslegung des Motors bei anderen
Betriebsarten sind folgende Angaben
wichtig:

Operating modes:

The motors listed are designed for an,

operating mode S1 {continuous
operation) acc. to VDE 0530. For the
design selection of motors the
following information is important:

Lastmomentenkennlinie von .
Anlaut und Bremsung dber den
Drehzahlbereich.

Anzutreibende  Schwungmasse e
bezogen auf die Motorwelle.

Load torque characteristic of start-
up and braking over the speed
range.

Flywheel to be driven, to the
motor shaft.

Modes de fonctionnement:

Les moteurs indiqués dans la liste sant
congus pour un mode de
fonctionnement S1  (fonctionnement
continu) selon la norme VDE 0530.
Pour concevoir un moleur pour
d'autres modes de fonctionnement, il
faut connaitre les données suivantes:

e |a caractéristique du couple
résistant du démarrage au
freinage, en passant par le régime
de vitesse de rotation.

¢ |a masse d'inertie a entrainer par
rapport & l'arbre moteur.

Art der Bremsung ¢ Type of braking system * |e mode de freinage
Betriebsart Leistungsschilddaten Bedeutung der Zusatzbezeichnung
Operating mode Rating plate data Meaning of addit. description
Mode de fonctionnement Données de la plague Importance de la désignation
signalétique supplémentaire
Dauerbetrieb
Continuous operation under const.
81 i0ad St
Fonctionnement continu
Kurzzeitbetrieb mit konstanter Dauer der Belastung
Belastung
S2 Short time operation under const. S2-10min QOperating time in minutes
load
Fonctionnement temporaire Durée de la charge
Aussetzbetrieb ohne Einflul des Relative Einschaltdauer, falls nicht
Anlaufs anders vereinbart bezogen auf 10min
S3 Intermittent operation with start-up S3-25 9%, Relative switch-on duration, if not
influence otherwise specified relates to 10 min
Fonctionnement intermittent sans Facteur de service relatif si rien d'autre
influence du démarrage n'a té convenu par rapport & 10 min
Durchlaufbeatrieb mit Relative Einschaltdauer, falls nicht
Aussetzbelastung anders vereinbart bezogen auf 10 min
Intermittent operation with start-up Relative switch-on duration, if not
S6 Continuous operation with S6-40% otherwise specified relates to 10 min
intermittent loading Facteur de service relatif si rien d'autre
Fonctionnement ininterromopu a n'a éte convenu par rapport 4 10 min
charge intermittente

Einschaltdauer

Switch-on duration

18

ED = * 100%

S

Facteur de marche

1B ... Belastungszeit / load duration / Temps de charge
tS ... Spieldauer / load cycle duration / Durée du cycle

2/5




Elektromotoren

Elektrische Eigenschaften

Electric motors

Electrical features

Moteurs électriques

Caractéristiques électriques

Leistungskorrekturen:

Eine Leistungskorrektur fir Motoren
bei von S1 abweichender Betriebsart
gemadl VDE 0530 kann nach
nachfolgender Tabelle durchgefihrt
werden. Die Angaben auf dem
Typenschild bleiben dabei jedoch
unverandert.

Power correction:

A power correction factor for motors
which deviate from the S1 operating
mode acc. to VDE 0530 can be
applied, using the table below. The
ratings on the name plate however
remain unaltered.

Correction de la puissance:

Il est possible de procéder a une
correction de la puissance pour les
moteurs qui différent du mode de
fonctionnement de S1 selon la norme
VDE 0530; pour cela se référer au

tableau suivant. Les indications
mentionnées sur la plague
signalétique restent néanmeins
inchangées.

Betriebsart
Operating mode 52
Mode de fonctionnement S2

Einschaltdauer

Switch-on duration

Durée de marche

10 min 30 min 60 min 90 min

Korrektur
Correction factor 1,4 1,2 1,1 1,0
Correction
Betriebsart Einschalitdauer Switch-on duration Durée de marche
Operating mode S3
Mode de fonctionnement S3

15% 25% 40% 60%
Korrektur
Correction factor 1,4 1,3 1,15 1,1
Correction

Drehsinn Direction of rotation Sens de rotation

Die aufgefihrten Elektromotoren sind
far beide Drehrichtungen geeignet.

The listed electric motors are suitable
for running in both directions of
rotation.

Les moteurs électriques mentionnés
dans la liste sont appropriés pour les
deux sens de rotation.
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Elektromotoren

Elekir. Eigenschaften

Electric motors

Electrical features

Moteurs électriques

Caracteristiques électriques

Motorschutz

Thermischer Schutz

Temperaturwiachter

Aut Wunsch kann die
Motorwicklung durch  Thermo-
selbstschalter geschitzt werden.
Die Schalter sind in der Wicklung,
wahlweise als SchlieBer oder
Offner, angebracht. Die
Ansprechtemperatur  ist  fest
eingestellt. Als  Schaltelement
dient eine  Thermo-Bimetall-
Sprungfeder.

Kaltleitervolischutz

Hierzu werden Temperaturfilhler
in die Wicklung des Motors
einbandagiert. Die Fihler sind
temperaturabhangige Wider-
stinde, die bei bestimmter
Ansprechtemperatur  sprunghaft
ihren Widerstand &ndern. In
Verbindung mit  einem im
Fachhandel erhdltlichen Auslése-
gerat wird diese Wirkung zum
Uberwachen der Motertemperatur
genutzt. Das im Gerat eingebaute
Relais  verfugt (ber einen
Umschaltkontakt, der fir die
Steuerung genutzt wird. Die
Temperaturfihler werden der
jeweiligen Isclationsklasse ange-
pabt.

Vorteil:

Die Schutzeinrichtung Gberwacht
sich selbst, d.h. das Gerét spricht
an, wenn die Leitung zwischen
Gerdt und  Temperaturflhler
unterbrochen ist.

Elektrischer Schutz

Beim stromabhangigen Motor-
schutz muB der Schutzschalter
auf den am Leistungsschitd
angegebenen Nennstrom einge-
stelit werden. Bei Schailthaufigkeit
oder Kiahimitteltemperatur-
schwankungen ist dieser
Motorschutz unzureichend.
Schmelzsicherungen schitzen
den Motor nicht vor Uberlastung.
Bei Umrichterbetrieb bietet die
Strombegrenzung auch nur be-
dingten Schutz.

Motor protection

Thermal protection

Thermostats
Upon request the motor winding
can be protected by means of an

automatic thermostatic cutout.
Switches are incorporated into the
winding, either as closing

contacts or as opening contacts.
The temperature of response is
pre-set. A thermal bimetal spring
disc acts as the switching
element.

Thermistor protection
Temperature 56nsors are
incorporated  into  the motor
windings. The sensors are
temperature sensitive resistors
(thermistors) which change value
almost instantaneously at their
response  temperature.  This
characteristic  is used in
conjunction with readily available
tripping devices to monitor the
temperature of the maotor. A relay
is incorporated for motor control
and fault finding. The temperature
sensors are selected to suit each
insulation class.

Advantages:

The  protection  device is
selfmonitoring, i.e. it is triggered
when the circuit between the

device and the temperature
sensors is broken.

Electrical protection
For current sensitive motor-

protection the protective switch
must be set to the rated current
stated on the motor rating plate.
This type of motor protection is
inadequate for a high number of
switching operations or for
ambient temperature fluctuations.
Cut-out fuses do not protect the
motor against overload. With
frequency inverter drives the
current limit also only gives partial
protection.

Protection du moteur

Protection thermique

Controleur de température

Les bobinages du moteur peut
étre protégé sur demande par un
déclencheur thermigue auto-
matique. Les interrupteurs sont
intégrés dans le bobinage soit
comme contact de travail soit
comme contact de rupture. La
température de déclenchement
est fixe. Comme élément de
commutation, on a un ressort &
boudin bilame thermique.

Protection intégrale par
thermistor

Paour cela, des sondes
pyrométriques sont  intégrées

dans le bobinage du moteur. Les
palpeurs sont des résistances
dépendantes de la température
qui modifiént brusquement leur
résistance a cenaines
températures de deéclenchement.
En liaison avec un déclencheur
en vente dans le commerce, cet
effet est utitisé pour surveiller la
temperature du moteur. Le relais
intégré dans l'appareil dispose
d'un contact & permutation qui est
utilisé pour la commande. Les

sondes  pyrométriques  sont
adaptées a la classe d'isolation
respective.

Avantage:

Le dispositif protecteur se
surveille lui-méme, c.A.d. que
lappareil réagit quand il y a
interruption de la conduite entre
I'appareil et la scnde
pyrométrique.

Protection électrique

Pour une protection du moteur
dépendant du courant, le
disjoncteur de protection doit étre
réglé sur le courant nominal
indiqué sur la plaque
signaléthique. lors de
démarrages fréguents ou de
variations de la température du
réfrigérant, cette protection du
moteur est insuffisante. N n'y a
pas de fusibles qui protégent le
moteur contre la surcharge. En
fonctionnement changeant, le
fimiteur de courant n'offre qu'une
protection restreinte.
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Elektromotoren

Notizen

Electric motors

Notes

Moteurs électriques

Notes
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Bremsmotoren Brake motors Moteurs-freins
Beschreibung Description Description
Die im Katalog aufgeflnhrten Brake motors fitted with spring loades Les moteurs électriques mentionnés

Elektromotoren kénnen durch Anbau
einer Federkraftoremse zu Brems-
motoren  erweitert  werden.  Die
eingebaute  Einscheiben-Federkraft-
bremse ist eine Sicherheitsbremse, die
durch Federkraft bei abge-schalteter
Spannung bremst. Die Gleichstrom-
Bremsspule wird (ber einen im
Klemmenkasten ange-brachten
Gleichrichter gespeist. Der Motor darf

nur in Verbindung mit der
Gleichstrombremse eingeschaltet
werden.
1 Rotorwelie
2 Bremslagerschild
3  Nabe
4 Bremsbelag
5 Zweite Reibscheibe
(Option)
6 Einstellhilse
7  Ankerscheibe
8 Handiifthebel
{Option)
9 Zylinderschraube
10 Magnet

11 Druckfeder
12 Einstellring
13 Druckbolzen

brakes, complement the range of
electric motors listed in this catalogue.
The fitted single disc, spring loaded
brake is a fail safe brake, which brakes
with the applied spring force when the
supply is switched off. The DC brake
coil is powered from the rectifier which
is situated in the terminal box. The
motor must only be switched on in
connection with the DC brake.

Rotor shaft

Brake end shield

Hub

Brake lining

Secondary friction plate
(optional}

Adjustment spacer
Armature plate

8 Handrelease lever

D BAWwn =

~N

(optional)
9 Sock. head cap screw
10 Magnet

11 Pressure spring
12 Adjustment nut
13  Tappets

dans le catalogue peuvent &tre
équipés d'un frein a ressort et sont
alors des motofreins. Le frein & ressort
de force moencdisque incorporé est un
frein de sécurité qui freine par effet de
ressort A l'interruption de la tension. La
bobine de frein & courant continu est
alimentée par lintermediaire d'un
redresseur intégré dans la boite de
bornes. Le moteur ne doit étre mis en
marche qu'en liaison avec le frein a
courant continu.

1 Arbre du rotor

2  Flasque du frein

3 Moyeu

4 Garniture de frein

5 Deuxiéme disque de friction
(option)

6 Douille de réglage

7 Disque d'induit

8 Levier de ventilation manuel
{option)

9 Vis & téte cylindrique

10  Aimant

11 Ressort de pression
12 Bague de réglage
13  Boulon de pression

10

L7
L—- 12

=13

11
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Bremsmotoren

Beschreibung

Brake motors

Description

Moteurs-freins

Description

Funktion

Im stromlosen Zustand wird durch die
Federn (11) die Ankerscheibe (7)
gegen den Bremsbelag (4) geprefit.
Der Bremsbelag ist durch die Nabe {3)
drehsicher mit der Motorwelle (14}
verbunden. Das Magnetteil (10) ist
durch Zylinderschrauben (3) mit dem
Motor verschraubt. Nach dem Ein-
schalten des Erregerstromes baut sich
das Magnetfeld auf. Die Ankerscheibe
(7) wird vom Magneten angezogen.
Da sich dadurch der Luftspalt (x)
zwischen Bremslagerschild (2) und
Ankerscheibe (7) verlagert, wird der
Bremsbelag (4) freigegeben. Wahrend
des Laufes verteilt sich der Luftspalt
(x) zwischen beiden Bremsflachen so,
dal3 der Bremsbelag (4) zwischen
Bremslagerschild  (2) und Anker
scheibe (7) berGhrungsfrei l&ufl. Eine
zweite Reibscheibe (5) kann als
Option geliefert werden.

Einstellen des Luftspaltes

Bei UOberschreiten des max. Luft-
spaltes von etwa 0,4 - 1,2 mm, je nach
Bremsgrofie, wéachst die Ansprechzeit
der Bremse stark an, bzw. die Bremse
liftet bei unginstigen Spannungs-
verhaltnissen nicht mehr.

Einstellung:

Einstellhtlsen (6) durch Linksdrehung
leicht l&sen. Zylinderschrauben (9)
verdrehen bis der Luftspalt (x) erreicht
ist. Einstellhiilsen festziehen. Luftspalt
Gberprifen. Luftspalt muB  (berall
gleiches Maf aufweisen.

Belag erneuern

Falls wvorhanden Lifterhaube und
Lofterfligel entfernen. Magnetsystem
ldsen und zuriickziehen. Belag er-
setzen. Magnetsystem befestigen und
Luftspalt einstellen. Lifterfliigel und
Liifterhaube anbringen.

Bremsmomentverstellung

Das Bremsmoment ist auf Nennwert
eingestellt. Verdrehen des Einstell-
rings gegen den Uhrzeigersinn bewirkt
eine Senkung des Bremsmoments.

Function

At zero current the armature plate (7)
is pressed against the brake lining (4)
by the pressure springs (11). The
brake lining is torsionally secure to the
motor shaft (14) by way of the hub (3)
connection. The magnet component
(10) is bolted to the motor with the
socket head cap screws (9). After
engaging the field current the
magnetic field is formed and the
armaiure plate (7) is attracted by the
magnets. This inturn shifts the air gap
(x) between the brake end shield (2)
and the armature plate (7), thereby
releasing the brake lining (4}, while
running, the air gap (x} is distributed
over the two brake friction surfaces so
that the brake lining (4) runs between
the brake end shield (2) and armature
plate (7) without making contact. A
secondary friction plate (5) can be
supplied as an option.

Setting the air gap

On exceeding the max. air gap of
appx. 0,4 - 1,2 mm, dependent on
brake size, the response time of the
brake is increased considerably or the
brake does not it off under
unfavourable voltage conditions.

Settings:

Slightly loosen the adjustment spacers
{6) by rotating counter clockwise. Turn
the socket head cap screws (3) until
the air gap (x) is achieved. Tighten the
adjustment spacers. Check the air
gap, which must have the same
overall dimension.

Replacing the brake lining

If applicable, remove the fan cowl and
fan. Loosen the magnetsystem and
pull ist back. Replace the brake lining.
Fasten the magnetsystem and adjust
the air gap. Reassemble the fan and
fan cowl.

Brake torque adjustment

The brake is set at the nominal value.
Turning the adjustment nut counter
clockwise decreases the brake torque.

Fonctionnement

A |'état sans courant, le disque d'induit
(7) est pressé contre la garniture de
frein (4) sous l'effet des ressorts (11).
La garniture de frein est immobilisée
en rotation sur Farbre du moteur (14)
par le moyeu {3). L'aimant (10} est fixé
au moteur & laide de vis a téte
cylindrique {9). A la mise sous tension,
it y a formation du champ magnétique.
Le disque d'induit (7) est attiré par
l'aimant. L'entrefer (x} se deplagant
alors entre le flasque du frein (2} et le
disgue dinduit (7), il y a libération de la
gamiture de frein (4). Au cours du
fonctionnement, l'entrefer (x} se
répartit entre les deux surfaces de
frein et la garniture de frein (4) se
déplace sans aucun contact entre le
flasque de frein (2} et le disque d'induit
(7}. Un deuxidme disque de friction {5)
peut également étre livré en option.

Réglage de I'entrefer

Lorsquiil y a dépassement de la
largeur max. de |'entrefer d'environ 0,4
- 1,2 mm, selon la taille du frein, le
temps de résponse du frein s'accroit
fortement et, si le rapport de tension
est défavorable, le frein ne se
desserre plus.

Réglage:

Desserrer légérement les douilles de
réglage (6) en tournant vers la gauche.
Tourner les vis & téte cylindrique (9)
jusqu'a ce que l'entrefer (x) soit atteint.
Resserrer les douilles de serrage.
Vérifier l'entrefer qui deit présenter
partout la méme largeur.

Remplacement de la garniture
Enlever le couvercle du ventilateur s'il
y en a un, ainsi que les ailsttes du
ventilateur. Desserrer et  retirer
l'aimant. Remplacer la garniture. Fixer
l'aimant et régler I'entrefer. Remettre
les ailettes et le couvercle du
ventilateur.

Réglage du couple de freinage
Le couple de freinage est réglé sur la
valeur nominale. Pour diminuer le
couple de freinage, tourner la bague
de réglage dans le sens contraire des
aiguilles d'une montre.
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Bremsmotoren

Brake motors

Moteurs-freins

Beschreibung Description Description
MotorbaugréBe Motorverlangerung Typ /Type / Type
Motor frame size Motor extension BRO1 BR02 BR03 BR04 BRO5 BR06 BR0O7 BR0o8 BRO9
Type du moteur | Allongement du moteur Bremsmoment / Brake torque / Couple de freinage
IEC {mm] 2 4 8 16 . 60 100 150 250
56 43 O X
63 60 o] X
71 60 O X X
80 67 X 0 X
30 75 X O
100 90 X X X
112 a5 X X @] X
1328 108 0 X X
t32 M 108 X @] X
160 129 X X X X
180 145 X X X X
Motoren mit O sind kurzfristig liefer- Motor and brake combinations Les moteurs marques d'un O sont

bar.

Alle Getriehemotoren dieser Liste
sind fir Dauerbetrieb 100% ED
ausgelegt. Wie der Tabele zu

entnehmen ist, kdnnen Bremsen mit
verschiedenen Momenten an eine
Motorbaugrofi3e angebaut werden. Fir
den normalen Einsatzfall empfiehlt es
sich, Bremsen mit Momenten zu
wahlen, die dem 1,5- bis 2-fachen des

Motor-Nennmoments  entsprechen.
Fiur be-stimmte Einsatzfille, z.B.
Hubwerke, hitten wir um
Riicksprache.

marked thus O, are readily available.

All the geared motors listed are rated
for continuous duty 100% switch-on
duration. As can be seen from the
table, brakes of different torques can
be fitted to one frame size of motor.
For normal applications, brakes with a
torque of 1,5 to 2 times the nominal
motor torque are recommended. We
requast your enquiry for specific
applications, i.e. hoists.

livrables & court terme.

Tous les moto-réducteurs de cette
liste  sont congus  pour  un
fonctionnement continu, 100% durés
de mise en circuit. Comme le montre
le tableau, on peut monter des freins
avec des couples différents sur un
méme type de moteur. Pour une
utilisation normale, il est recommandé
de choisir des freins avec un couple
de freinage qui soit 1,5 jusqu'a 2 fois
le couple nominal du moteur. Pour
certains cas dutilisation spéciaux,
p.e. pour les engins de levage, priére
de nous consulter.
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Bremsmotoren

Beschreibung

Brake motors

Description

Moteurs-freins

Description

Elektrisches Liiften

Jede Bremse kann unabhiangig vom
Motor durch Zufihren der auf dem
Schaltbild angegebenen Steuerspan-
nung elektrisch gellftet werden.

Mechanische Liiftung

Auf Wunsch kann die angebaute
Bremse auch mit Handlifthebel
(Mehrpreis) geliefert werden.

Fir besonders extreme Einsatz-
bedingungen stehen Bremsen in
Sonderausfbhrung zur Verfligung. Im
Bedarfsfall bitten wir um Anfrage.

Technische Daten

Electrical lifting

Every brake can be lifted electrically -
and independent of the motor - by
supplying the control voltage according
to the circuit diagramm.

Mechanical lifting

The assembled brake can - if required -
be supplied with hand release at a
nominal surcharge.

For extreme operating conditions,
brakes to special designs are also
available. In such circumstances we
request your enquiry.

Technical data

Déblocage électrique

Chague frein peut é&tre débloqué
électriguement, indépendamment du
moteur, par l'introduction de la tension
d'entrée indiquée sur le schéma des
connexions.

Déblocage mécanique

Sur demande, le frein peut également
étre livré avec un levier de déblocage
manuel (contre un supplément de prix).

Pour les conditions d'utilisation
extrémes, i existe des exécutions
spéciales de frein. Priére de nous
consuliter & ce subjet.

Caractéristiques techniques

Typ
Type
Type

BR 01

BR 02

BR O3

BR 04

BR 05

BR 06

BR 07

BR 08

BR 09

Bremsmoment
Brake torque
Couple de freinage

MBr
(Nm)

Max. Drehzahl
Max. Speed
Vitesse de rotation max.

(1/min}

Spulenteistung
Coil rating
Puissance de la bobine

Ps
(W)

Warmsbelastung
Weat load
Charge thermigque

Prmax
{J/S)

Zuldssig Reibarbeit je Schaltspiel

Friction work per operation WRzul
Friction admissible par cycle de (J)
commutation

Reibarbwit bis 0,1 mm Abtrieb

Friction untii 0,1 mm wear is WR 0,1 x106
reached )]
Friction jusqu'a une dépressicn

de 0,1 mm

Tragheitsmoment
Moment of inertia
Moment d'inerie

J x10-3
(kgm2)

Luftspalt
Air gap
Entrefer (mm)
Max. zul. Verschiei3
Max. permissible wear
Usure max. admissible

(mm)

Nachsiellung bei Luftspalt von
Readjustment at
Réglage de 'entrefer &

(mmy)

3000

70

800

5.1

0.018

0.2

05

3000

20

84

1000

7.5

0,025

02

20

04

3000

25

100

1600

0,072

0,2

15

0,5

16

3000

30

130

2100

0,14

0.2

25

0.8

3z

3000

40

200

3800

28,0

0.35

0.2

2.0

0,6

60

3000

52

250

8500

288

0,50

0.3

2,0

1.0

100

3000

65

265

11000

357

3.40

0.3

4,0

150

3000

75

330

20000

04

50

250

3000

75

420

40000

69,0

16,92

0.4

6.0
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Bremsmotoren Brake motors Moteurs-freins

Beschreibung Description Description
GroBenauswahl Size selection Choix du type
Erforderliches Drehmoment [Nm] JEn P
Required torque M erf = Ma + MI Ma=104,6 = M =F=+r Merf=9550=

Moment du couple nécessaire t-t2 n

Nennmoment der Bremse [Nm]
Nominal torque of brake MBr=Merf =K k 22 Sicherheitsfaktor/Safety factor/Facteur de sécurite
Couple nominal du frein

Abbremszeit [s] J=n
Braking time t=104p6 % — +12
Temps de freinage M Br = MI
- Ml bei Senken / at lowering / en descente
Reibarbeit je Schaltspiel [J] J#n? M Br
Friction per switching operation WR = #
Friction par cycle de commutation 182,5 M Br = MI

Reibleistung pro Schaltung [J/S]
Friction work per sec. PR=WR=s s Schaltungen/Sekunde switching/sec commutations/seconde
Capacité de friction par commutation

Schaltungen pro 0,1 Abtrieb [-] WR 0.1
Switching operations for 0,1 wear Las =
Commutations par dépression de 0,1 WR
Kurzzeichen Merf;
Schort mark MBr; WR; WR G,1 t; t2 PR J F P n r
Coart signe Ma; Mi
Einheiten
Units Nm J ms Jis | kgm?2 N kw | min -1 m
Unite
Schaltzeiten Switching times Temps de réponse
Schnelles Schalten Verzigertes Schalten Mittlere Schaltzeiten bei Nenniuftspalt
rapid braking delayed braking Average switching times normal air gap
freinage rapide freinage temporisé Temps de réponse moyens pour un entrefer nominal
Strom-~Zeit-Diagramm Grole t1 2= t2~
Current-time diagram Size
Diagramme courant-temps Type ms ms ms
BR 01 50 15 75
E | = I BR 02 45 10 32
: t : R BR 03 55 15 50
| Moment-Zeit-Diogromm I BR 04 90 20 95
| - - 1
| Torque-time-diagram | BR 05 100 40 200
| Diagramme coupie-temps : BR 08 160 40 330
| L BR 07 200 70 650
s \ ! } g | ! BR 08 280 70 800
= || rz N . BR 09 310 130 1400
|
) __l_fl:L_ t I__ _J tz- !
t = Einschaltzeit / Closing delay / Temps de réponse
t2 = Ausschaltzeit / switch-off time / Temps d' arrét
in = Magnet-Nennstrom / Rated magnet current / Courant-nominal

M2n = Nennmament / Nominal torgue / Couple nominal
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Bremsmotoren

Schaltarten

Brake motors

Switch connections

Moteurs-freins

Modes de commutation

Der AnschluB des Bremssystems
erfolgt {iber einen im Klemmenkasten
eingebauten Gleichrichter ent-
sprechend dem jeweils beigeflgten
Schaitbild. Die anzulegende An-
schiuBspannung ist im Schaltbild
angegeben.

Wechselstromseitiges Schalten
(Verzdgertes Schalten)

Wird ein allmahlicher Aufbau des
Bremsmoments erwtinscht, z.B.
sanftes Einfahren in eine Position,
kann die Abschaltung wechsel-
stromseitig erfolgen. Hierzu muBl, wie
auf dem Schaltbild angegeben eine
Bricke eingelegt werden.

verzogertes Bremsen

g - +
whsa L] Lo
spec(l:nﬁgn_g Briicke SBES{I;S_

Gieichstromseitiges  Schalten

{Schnelles Schalten)

Ein schneller Aufpau des Brems-
moments wird durch gleichstrom-
seitiges Schalten erreicht. Hierzu
muiB, wie dem Schaltbild zu
entnehmen, der Gleichrichter Uber ein
Schaltkontakt geschaltet werden. In
der Regel! wird der Schaltkontakt mit
dem Steuerschalter des Motars
parallel geschattet.

schnelles Bremsen
~ v - +

PO Ve
Wechsel- Schalt- Brems-
spannung  kontakt spule

Fur extrem kurze Schaltzeiten ist ein
Schnellschaltgerat (Mehrpreis) liefer-
bar.

The braking system is connected via a
rectifier fitted in the terminal box and
in accoradance with the enclosed
circuit diagramm. The supply voltage
to be applied is stated in the circuit
diagramm.

Switching on the AC side
(delayed braking)

If a gradual increase in braking torque
is required, i.e. smooth descend or
stopping to a set position, switching off
can occur on the AC side. In this
situation a bridge has to be fitted, as
shown in the circuit diagramm.

delayed braking
AV ENaY - +
T 7 75 ‘e

i b
bridge corﬁke

a.C.
voltage

Switching on the DC side (rapid
braking)

A rapid increase in braking torque is
achieved when switching on the DC
side. In this situation the rectifier is
switched by a contact, as shown in the
circuit diagramm. The switching
contact is usually switched in parallel
with the motor control switch.

rapid braking
~ Y - +
P9 T Y
a.c. switch  prake
voltage contact coil

For extremely, short switching times, a
fast excitation unit is available at a
surcharge.

Le raccordement du systeme de

freinage est effectué par
lintermédiaire d'un redresseur de
courant situé dans le boitier de

bomnes, conformément au schéma des
connexions  joint. La  tension
alternative & appliquer est indiquée
sur le schéma des connexions.

Commutation du cété alternatif
(freinage temporisé)

Si le client désire une constitution
progressive du couple de freinage,
p.e. une amenée en douceur dans
une position, la mise a l'arrét peut
s'effectuer du coté alternatif. Pour
cela, il faut insérer un pontage comme
indiqgué sur le schéma des
connexions.

freinage temporisé

~J - +
tensian cavalier Dobine
alternative CAVRUEr ¢ in

Commutation du c6té continu
{freinage rapide)

On obtient une constitution rapide du
couple de freinage en procédant a une
commutation du c6té continu. Pour
cela, commuter le redresseur, comme
indigué sur le schéma des
connexions, par lintermédiaire d'un
contact de commutation de
commande. En général, fe contact de
commutation de commande est
commuté en parallele avec le
commutateur de commande du
moteur.

freinage rapide
~JS Y - +

79 0T

tension  contact popine
alternative frein

Pour les temps de commutation
extrémement courts, il existe un
déciencheur & action instantanée
(livrable moyennant un suppiément de
prix).
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Bremsmotoren

AnschluR

Brake motors

Connection

Moteurs-freins

Raccordement

Gleichrichter

Die Bremsspulenspannung wird in der
Regel so ausgelegt, daB3 sie der
Motor-Dreleck-Spannung  entspricht.
Bei polumschattbaren Motoren wird
die Bremsspuienspannung ent-
sprechend der Phasenspannung des
Netzes UN/V3 ausgelegt.

Briuckengleichrichter

StandardméBig sind Brickengleich-
richter in den Bremsmotoren
eingebaut.  Die  Ausgangsgleich-
spannung betragt in diesem Fall

0,86 - AnschluBspannung Un

Beispiel :

AnschluBspannung 100 % = 230V AC
Ausgangsspannung 86% = 198V DC
Bremspulenspannung 205V DC

Einweggleichrichter

Der standardmafig eingebaute
Briickengleichrichter kann durch einen
Einweggleichrichter  mit  gleichen
Abmessungen ersetzt werden. Die
Ausgangsgleichspannung betrdgt in
diesem Fall

0,45 - AnschluBspannung Un

Beispiel:

Anschlu3spannung 100% = 400V AC
Ausgangsspannung 45% = 180V DC
Bremsspulenspannung 170V DC

Rectifier

The brake coil voltage is normally
designed to match the delta voltage of
the motor. For pole changing motors
the brake coil voltage is designed to
match the phase voltage of the supply
Un/ V3

Bridge rectifier

Bridge rectifiers are incorporated in the
brake motor as standard and the
output voltage is

0,86 - Supply voltage Un

Example:

Supply voltage 100% = 230V AC
Output voltage 86% = 198V DC

Brake coil voltage 205V DC

Halv wave rectifier

The incorporated and standard bridge
rectifier can be replaced with a half
wave rectifier of the same dimensons.
The output voltage is then

0,45 - Supply voltage Un

Example:

Supply voltage 100% = 400V AC
Output voltage 45% = 180V DC

Brake coil voltage 170V DC

Redresseur

La tension de la bobine du frein
correspond en général & la tension en
triangle du moteur. Sur les moteurs &
nombre de pdles variable, la tension
de la bobine de frein correspond a la
tension simple du réseau Un/ 3.

Redresseur a pont

En version standard , les moto-
réducteurs sont équipés de
redresseurs & pont. La tension de
sortie est dans ce cas.

0.86 - tension alternative Un

Exemple:

Tension alternative 100% = 230V AC
Tension de sortie 86% = 198V DC
Tension bobine de frein 205V DC

Redresseur biphasé

Le redresseur & pont standard peut
étre remplacé par un redresseur
biphasé de mémes dimensions. La
tension se sortie est dans ce cas.

0,45 - tension alternative Un

Exemple:

Tension alternative 100% = 400V AC
Tension de sortie 45% = 180V DC
Tension bokine de frein 170V DC

Anschlu3spannung Bremsspulenspannung Gleichrichter

Supply voltage Brake coil voltage Rectifier

Tension alternative Tension bobine de frein Redresseur
230V ~ 105V = + Einweggleichrichter / half wave / Redresseur biphasé
230V ~ 205V = Brickengleichrichter / Bridge / Redresseur & pont
400V ~ 170V = = Einweggleichrichter / half wave / Redresseur biphasé
255V ~ 220V = Brickengleichrichter / Bridge / Redresseur & pont
440V ~ 205V = » Einweggteichrichter / half wave / Redresseur biphasé
290 V ~ 250V = Brickengleichrichter / Bridge / Redresseur & pont
500V ~ 220V = # Einweggleichrichter / half wave / Redresseur biphasé

Lisferbare Bremsspannungen ohne Mehrpreis / Available broke coil voltages without surcharge / Tension de frein livrable sans supplément de prix

* Mehrpreis / Surcharge / Supplemént de prix

24V = 96V=
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Bremsmotoren

Anschiu3

Brake motors

Connection

Moteurs-freins

Raccerdement

Steuerung von Antrieben mit
hoher Schalthaufigkeit

Die Steuerung ist so vorzunehmen,
daB der Motor nicht gegen die
geschlossene Bremse anlauft. Be-
sonders bei grof3en Bremsmotoren
sind die Ansprechzeiten von Moter und
Bremse sehr verschieden. Das
Anfahren gegen die geschlossene
Bremse filhrt bei hoher Schalt-
haufigkeit zum frihzeitigen Verschlei3
des Bremsbelages und kann durch
den sich laufend wiederholenden
hohen Anlaufstrom zu Wicklungs-
erwarmung und zum Ausfall des
Motors tihren.

Angleichen der Ansprechzeit
von Motor und Bremse:

O Die Steuerspannung des Motors
kann (ber einen in der Bremse
eingebauten Mikroschalter fihren.
Scbald die Bremse gedffnet hat,
wird der Motor eingeschaltet.

O Ansprechzeit des Motors und der
Bremse kann durch ein Zeitrelais
angeglichen werden.

O Schnellschalftung mittels Schalt-
gerat, das wahrend des Ein-
schaltvorganges eine hohe Spann-
ung zur Bremsspule fithrt und nach
erfolgter  Liftung auf  Nenn-
spannung umschaltet.

O Schnellerregung  durch  Parallel-
schaltung eines Widerstandes zur
Bremsspule.

Control of drives for high
number of switching operations

The control of the drive is to be
arranged in such a way that the motor
does not start with the brake applied.
With large brake motors in particular,
the response times of motor and brake
differ considerably. Starting with the
brake applied and with a high number
of switching operations leads to
premature wear of the brake lining,
and can produce overheating of the
winding and motor failure due to the
centinual repetition of the high starting
current.

Alighing the response time of
motor and brake:

O Connect the control voltage of the
motor to a micro switch built into
the brake. As soon as the brake is
released, the motor is switched on.

C The response time of the motor
and brake can be aligned with a
time relay.

O Rapid switching with the aid of
switch gear which provides a high
voltage to the brake cail during the
starting process and after release
switches back to the nominal
voltage.

O Fast excitation due to parallel
switching of a resistor to the brake.

Commande des entrainements a
démarrages fréquents

Lors de la commande, ne pas faire
démarrer le moteur alors que le frein
est fermé. Les temps de réponse du
moteur et du frein sont quelquefois trés
différents, en particulier dans les
grands motoréducteurs. En cas de
démarrages fréguents, le démarrage a
frein fermé provogque F'usure
prématurée de la garniture de frein; le
courant de démarrage se répétant
sans cesse, cela risque d'entrainer un
e¢chauffement de la bobine et la
défaillance du meoteur.

Adaption des temps de
résponse du moteur et du frein:

O La tension de commande du
moteur est  alimentée par
l'intermédiaire d'un micro-

interrupteur incorporé dans le frein.
Dés que le frein s'est ouvert, le
moteur se met en marche.

O Les temps de résponse du moteur
et du frein peuvent étre adaptés
I'un a l'autre par l'intermédiaire d'un
relais temporisé.

O Commutation rapide a l'aide d'un
appareil de couplage qui améne
une forte tension & la bobine du
frein pendant le processus de
commutation et qui commute sur
tension nominale aprés e
refroidissement.

O Excitation rapide par connexion en
parallele d'une résistance avec la
bobine de frein.
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Stirnradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtriebsdrehzahl Aptriebsdrehmoment Betriebsfaktor Untersetzung Typ Maf3blatt
Qutput speed Qutput torque Service faktor 1B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 20 i OAusfihrung/Design/Execution L € B | FZR
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 006 kW
4-stufig 4-stage 4-étages
0.57 922 0.9 2378,683 SR 260/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
0.63 832 1,0 2146,950 SR 260/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
0,70 750 1,1 1834,471 SR 260/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
0,78 677 1,2 1746,000 SR 260/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
0.93 566 1.4 1459,608 SR 260/2100 - 56 S/4 3/52 3754
1.1 463 1,7 t184,119 SR 260/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
1.2 436 08 1125,992 SR 240/21000 - 56 S/4 3/52 3/54
1,3 405 1,9 1046,048 SR 260/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
1.4 382 08 986,369 SR 240/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
1,5 352 2,2 907,532 SR 260/2100 - 56 5/4 3/52 3/54
1.6 332 1,0 855,756 SR 240/2100 - 56 5/4 3/62 3/54
1.7 305 25 788,125 SR 260/2100 - 56 5/4 3/52 3154
1.8 294 0.9 758,309 SR 230/2100 - 56 5/4 3/51 3/53
1.9 288 1.2 743,161 SR 240/2100] - 56 S/4 3/52 3/54
2,0 268 29 690,446 SR 260/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
2,0 259 0.9 668,874 SR 230/2100 - 56 S/4 3/51 3/53
2,1 252 1.3 651,055 SR 240/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
2,2 236 3.3 609,015 SR 260/2100 - 56 S/4 3/52 354
2,3 230 1,0 593,181 SR 230/2100 - 56 S/4 3/51 3/53
2.4 223 1,5 574,269 SR 240/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
25 209 3,7 540,096 SR 260/2100 - 56 S/4 3/52 3/54
28 208 1.1 535,387 SR 230/2100 - 56 5/4 3/51 3/53
2.7 197 1,7 509,283 SR 240/21000 - 56 5/4 3152 3/54
29 184 1,2 475,408 SR 230/2100 - 56 S5/4 3/51 3/53
3.0 178 1.9 459,662 SR 240/2100 - 56 5/4 3/52 3/54
33 160 1.4 413,512 SR 230/2100 - 56 5/4 3/51 3/53
37 141 1.6 364,719 SR 230/2100 - 56 S/4 3/51 3/53
3-stufig 3-stage 3-étages
3,1 175 1,3 442,113 SR 3300 - 56 S/4 3/45 3/47
3.4 158 2,1 401,437 SR 3400 - 56 S/4 3/46 3/48
38 142 1.6 359,550 SR 3300 - 56 S/4 3/45 3/47
4,2 127 26 320,113 SR 3400 - 56 5/4 3/46 3/48
4,3 126 0,9 318,341 SR 3200 - 56 S/4 3/45 347
4.5 119 1,9 300,576 SR 3300 - 56 S/4 3/45 3/47
5,2 104 3,2 263,848 SR 3400 - 56 S/4 3/46 3/48
53 102 1.1 256,994 SR 3200 - 56 S/4 3/45 3/47
5,3 102 2,2 256,348 SR 3300 - 56 S/4 3145 3/47
6,1 88 25 221,944 SR 3300 - 56 S/4 3/45 3/47
6.4 84 1.3 213,175 SR 3200 - 56 S/4 3/45 3/47
6.6 82 4,0 205,800 SR 3400 - 56 S/4 3/46 3/48
7.0 77 29 194,423 SR 3300 - 56 5/4 3/45 3/47
7.5 71 1.6 180,310 SR 3200 - 56 5/4 3/45 3/47
8.1 67 3,3 168,678 SR 3300 - 56 S/4 3/45 3/47
a8 61 1,8 154,749 SR 3200 - 56 5/4 3/45 3/47
9.3 58 3.8 146,483 SR 3300 - 56 $/4 3/45 3/47
10 53 21 134,300 SR 3200 - 56 S/4 3/45 3/47
11 51 4.3 128,324 SR 3300 - 56 5/4 3/45 3/47
12 486 2.4 116,062 SR 3200 - 56 S/4 3/45 347
12 45 4.9 113,192 SR 3300 - 56 S/4 3/45 3/47
14 40 55 100,387 SR 3300 - 56 S/4 3/45 3/47
14 39 2.8 99,481 SR 3200 - 56 S/4 3/45 3/47
16 34 3.2 85,916 SR 3200 - 56 5/4 3/45 3/47
19 29 3,8 72,857 SR 3200 - 56 S/4 3/45 3147
22 24 4,6 61,625 SR 3200 - 56 S/4 3/45 3/47
26 21 5.3 52,889 SR 3200 - 56 S/4 3/45 3/47

31




Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtriehsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betriebsfaktor Untarsetzung Tyo MaBblatt
Output speed Output torque Service faktor 1B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 20 i OAusfahrung/Design/Execution LCB8 FZR
Fortselzung
go_':‘inuaﬁon Antriebslsistung / Input power / Puissance d' entrée  0.06 KW
ulie
2-stufig 2-stage 2-étages
28 20 28 49,045 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/41
31 18 2.8 44 P67 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/41
34 16 3.4 39,886 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/41
38 14 34 38,000 SR 2100 - 56 S5/4 3/39 34
45 12 42 30,085 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/41
55 10 55 24,621 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/41
63 8.7 6,3 21,568 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/41
73 7.6 7.2 18,712 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/41
84 6,6 83 16,250 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/41
96 58 9,5 14,236 SR 2100 - 56 S/4 3/39 341
108 51 10 12,657 SR 2100 - 56 5/4 3/39 3/41
122 4,5 12 11,136 SR 2100 - 56 5/4 3/39 3/41
135 41 12 10,051 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/41
152 3.6 12 8,952 SR 2100 - 56 S/4 3/39 341
175 3,1 9,2 7,763 SR 2100 - 56 §/4 3/39 3/41
199 2,8 10 6,847 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/a1
224 25 12 6,073 SR 2100 - 56 S/4 3/39 3/
251 2.2 12 5,408 SR 2100 - 56 S/4 3/38 3/41
294 1,9 12 4,626 SR 2100 - 56 S5/4 3/39 3/41
330 1.7 12 4,120 SR 2100 - 56 5/4 3/39 3/41
Antriebsleistung / input power / Puissance d’ entrée 0.09 kW
4-stufig 4-stage 4-étages
0,7¢ 1133 0,7 1934,471 SR 260/2100 - 56 L/4 /52 3/54
0,77 1023 0,8 1746,000 SR 260/2100 - 56 L/4 3/52 3/54
0,92 855 0.9 1459,608 SR 260/2100 - 56 L'4 3/52 3/54
1,1 699 141 1194,119 SR 260/2100 - 56 L/4 3/52 3/54
1,3 613 1,3 10486,048 SR 260/2100 - 56 L/4 352 3/54
1.5 532 1.5 907,632 SR 260/2100 - 56 L/4 3/52 3/54
1,7 462 1,7 788,125 SR 260/2100 - 56 Li4 3/52 3/54
3-stufig 3-stage 3-étages
1.8 454 1.7 494 700 SR 3600 - 63 5/6 3/46 3/48
2.2 369 0,9 401,437 SR 3400 - 63 5/6 3/46 3/48
2,4 339 23 369,346 SR 3800 - 63 S/6 3/46 3/48
2,8 294 1.1 320,133 SR 34000 - 63 5/6 3/46 3/48
3.1 265 0,9 442 113 S8R 33000 - 56 L/4 3/45 3/47
34 240 1,4 401,437 SR 3400 - 56 L/4 3/46 3/48
38 215 1.0 359,550 SR 3300 - 56 L/4 3/45 3/47
4.2 192 1.7 320,113 SR 3400 - 56 L/4 3/48 3/48
45 180 1.2 300,576 SR 3300 -56 L/4 3/45 3/47
5,1 158 21 263,846 SR 3400 - 56 L/4 3/46 3/48
5,3 154 07 256,994 SR 32000 - 56 L/4 3/45 3/47
53 153 1,5 256,346 SR 33000 - 56 L/4 3/45 3/47
6.1 133 1.7 221,844 SR 3300-56 L/4 3/45 3147
6,3 128 0.8 213,175 SR 3200 - 56 L/4 3/45 3/47
6,6 123 2,7 205,800 SR 3400 - 56 L/4 3/46 3/48
6,9 1186 1,9 194,423 SR 3300 - 56 L/4 3/45 3/47
7.5 108 1,0 180,310 SR 3200-56 L/4 3/45 3/47
7.6 106 31 177,852 SR 3400 - 56 L/4 3/46 3/48
8,0 101 2,2 168,678 SR 3300 - 56 L/4 3/45 347
8,7 93 3,8 155,493 SR 3400 - 56 L/4 3/46 3/48
8,7 93 1.2 154,749 SR 32000-56 L/4 3/45 3/47
9,2 88 2.5 146,483 SR 3300 - 56 L/4 3/45 3/47
9.8 82 4,0 137,200 SR 3400 -56 L/4 3/46 3/48
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Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs & engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtrigbsdrehzahl Abtrebsdrehmoment Betriebsfakier Untersetzung Typ MaRblatt
Qutput speed Output torque Service faktor B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 08-14 1520 »2.0 i OlAusfihrung/Design/Execution LCB | FZR
Forsetzung
(Szo_minualion Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.09 KW
uite
3-stufig 3-stage 3-etages
10 80 14 134,300 SR 32000 - 56 L4 3/45 3/47
11 77 2.9 128,324 SR 3300 -56 L4 3/45 3/47
11 73 45 122,758 SR 3400 - 56 L/'4 3/46 3/48
12 69 1.6 116,062 SR 3200 - 56 L/4 3/45 3/47
12 68 33 113,192 SR 3300 - 56 L/4 3/45 3/47
13 60 3.7 100,387 SR 3300 - 56 L/4 3/45 3/47
i4 60 1.9 99,481 SR 3200 - 56 L4 3/45 3/47
15 54 4.1 89,412 SR3300-56 L/4 3/45 3/47
16 51 2.2 85,916 SR 3200 - 56 L/4 3/45 3/47
16 49 45 82,598 SR 3300 - 56 I/4 3/45 347
19 44 25 72,857 SR 3200 - 56 L/4 3/45 3147
19 43 51 71,660 SR 3300 - 56 L/4 3/45 a4z
22 37 3.0 61,625 SR 3200 - 56 L/4 3/45 3/47
26 32 35 52,889 SR 3200 - 56 L/4 3/45 3/147
2-stufig 2-stage 2-etages
17 50 4.4 53,267 SR 2300 - 63 S/6 3/40 3/142
18 47 2.4 49,741 SR 2200 - 63 S/6 3/39 3/a1
18 46 1.2 49,045 SR 2100 - 63 S/6 3/39 3/41
19 45 4.0 47 949 SR 2300 - 63 5/6 3/40 3/42
20 42 1.2 44,267 SR 2100 -63 5/6 3/39 341
20 M 25 43,889 SR 2200 - 63 5/6 3/40 3/42
21 40 4.0 42,236 SR 2300- 63 5/6 3/40 3/42
22 37 1.5 39,886 SR 2100 - 63 5/6 3139 3
22 37 4,0 39,769 SR 23001 -863 5/8 3/40 3/42
22 37 3,0 39,667 SR 2200 - 63 5/6 3/39 341
24 34 1.5 36,000 S8R 2100-63 5/6 3/39 3/41
25 a3 4,0 35,031 SR 2300 - 63 S/6 3/40 3/42
25 a3 an 35,000 SR 2200 - 63 5/6 3/39 341
28 30 1.8 49,045 SR 2100 - 56 L/4 3/39 341
N 27 1.8 44,267 SR 2108 - 56 L/4 3739 KIS
34 24 23 39,886 SR 2100-56 L/4 3/39 3/41
38 22 23 36,000 SR 2100 - 56 L/4 3/39 3/41
45 18 2,8 30,095 SR 2100-56 L4 3/39 3
55 15 3.7 24,621 SR 2100 - 56 L/4 3/39 3/41
63 13 4,2 21,568 SR 2100 - 56 L/4 3/39 3/41
72 11 4.8 18,712 SR 2100- 56 L/4 3/39 3/a1
83 10 55 16.250 SR 2100 - 56 L/4 3/39 341
a5 8,7 6.3 14,236 SR2100- 56 L/4 3/39 3/41
108 7.7 7.2 12,557 SR 2100 - 56 L/4 3/39 3/41
121 6,8 8,0 11,136 SR 2100 - 56 L/4 3/39 3/41
134 6,1 8,0 10,056 SR 2100 - 56 /4 3/39 341
151 55 8,0 8,952 SR 2100 - 56 L/4 3/39 3/41
174 47 6.4 7,736 SR 2100 - 56 L/4 3/39 341
197 42 7.2 6,847 SR 2100 - 58 L/4 3/39 /141
222 37 80 6,073 SR 2100 - 56 L/4 3/39 /a1
250 3.3 80 5,409 SR 2100 - 56 L/4 3/39 341
292 28 8,0 4,626 SR 2100 - 56 L/4 3/39 3/41
328 25 8,0 4,120 SR 2100 - 56 L/4 3/39 I3
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Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtriebsdrehzahi Abtriebsdrehmoment Betriebsfaktor Untersetzung Typ Mafblatt
Qutput speed Cuiput torque Senvice faktor B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sorie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 »2.0 i DAusfihrung/Oesign/Executon L ¢ B |F Z R
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.12 kW
4-stufig 4-stage 4-étages
0,92 1148 0,7 1459,608 SR 260/2100 - 63 5/4 3/52 3/54
1,2 939 08 1194,119 SR 260/2100 - 63 S/4 3152 3754
1.3 823 1.0 1046,048 SR 260/2100 - 63 /4 3/52 3/54
1.5 714 1.1 907,532 SR 26072100 - 63 5/4 352 3/54
1.7 620 1.3 788,125 SR 260/2100 - 63 S/4 352 3/54
2,0 543 1.4 690,446 SR 260/2100 - 63 5/4 3752 3/54
22 479 1.6 609,015 SR 26072100 - 63 S/4 52 /54
2,5 425 1.8 540,096 SR 260/21001 - 63 S/4 3/52 /54
3-stufig 3-stage 3-étages
1.8 600 1,3 494,700 SR 3600 - 63 L/ 3/46 3/48
24 447 1.7 369,346 SR 3600 - 63 1/6 3/46 3/48
27 398 2.0 494,700 SR 3600 - 63 /4 3/46 3/48
3.3 323 1,0 401,437 SR 3400 - 63 5/4 3/46 /48
3.6 297 2,6 369,346 SR 3600 - 63 5/4 3/46 3/48
37 289 0,8 359,550 SR 3300 - 63 S5/4 3/45 3/47
42 257 1.3 320,113 SR 3400-63 S/4 3/46 3/48
43 252 31 313,633 SR 3600 - 63 S/4 3/46 3/48
45 242 0.9 300,576 SR 3300 - 63 S/4 3/45 3/47
4.9 218 3.6 271,029 SR 3600 - 63 5/4 3/46 3/48
5,1 212 1,6 263,848 SA 3400 -63 5/4 3/46 3/48
52 206 1 256,346 SR 3300 - 63 5/4 3/45 3/47
6.0 178 1,3 221,944 SR 3300 - 63 5/4 3/45 3/47
€4 169 4,6 210,167 SR 36000-635/4 3/46 3/48
65 165 2,0 205,800 SR 3400-63 G/4 3/46 3/48
6.9 156 1.4 194,423 SR 3300-635/4 3/45 3/47
7.4 145 0.8 180,310 SR 3200 - 63 5/4 3/45 3/47
75 143 2.3 177,852 SR 3400 - 63 5/4 3/46 3/48
79 136 57 168,780 SR 3600 - 63 S/4 3/46 3/48
7.9 136 1.6 168,678 SR 3300 - 63 5/4 3/45 3/47
8.6 125 27 155,493 SR 3400 - 63 5/4 3/46 3/48
87 124 0.9 154,749 SR 3200 - 63 5/4 3/45 3/47
9.1 103 22 146,483 SR 3300 - 63 5/4 3/45 3/47
9.8 110 30 137,200 SR 3400 - 63 5/4 3/46 3/48
10 108 1,0 134,300 SR 3200 - 63 S/4 3/45 3/47
10 103 2,2 128,324 SR 3300-635/4 3/45 3/47
11 99 3.4 122,758 SR 3400 - 63 S/4 3/46 3/48
12 93 1,2 116,062 SR 3200 - 63 S/4 3/45 3/47
12 91 24 113,192 SR 3300 - 63 5/4 3/45 47
13 86 3.9 108,711 SR 3400 - 63 5/4 3/46 3/48
13 81 2.7 100,387 SR 3300 - 63 5/4 3/45 347
14 80 1.4 99,481 SR 3200 - 63 S/4 3/45 3/47
15 72 3.1 89,412 SR 3300 - 63 5/4 3/45 347
16 69 16 85,916 SR 3200 - 63 5/4 3/45 3/47
16 66 34 82,598 SR 3300 - 63 5/4 3/45 347
18 59 1,9 72,857 SR 3200 - 63 5/4 3/45 /47
19 58 3,8 71,660 SR 3300 - 63 S/4 3/45 3/47
22 50 4,4 62,231 SR 3300 - 63 S/4 3/45 3/47
22 50 22 61,625 SR 3200 - 63 5/4 3/45 3/47
25 44 50 54,517 SR 3300 - 63 S/4 3/45 3/47
25 43 26 52,889 SR 3200 - 63 5/4 3/45 3/47
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtrigbsdrehzahl Abtrigbsdrehmoment Betriebsfaktor Untersetzung Typ Mafbiatt
Qutput speed Qutput torque Service faklor  fg Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
fmin -1 Nm 08-1.4 1520 »20 i DAusfilhnngDesign/Executon L ¢ B |F 2 R
Fortsetzung
(S)ominuaﬁon Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.12 kW
uite
2-stufig 2-stage 2-étages
17 66 34 53,267 SR 2300 -63 L6 3/40 3/42
18 61 1.8 49,741 SR 22000 -83L/6 3/39 3/41
18 61 0,9 49,045 SR2100-63 L6 3/39 341
19 59 3.1 47,949 SR2300-63 L6 3/40 3/42
20 55 09 44 267 SR2100-63 L/6 3/39 341
20 54 1,9 43,889 SR 2200 - 63 L6 3/39 341
21 52 3,1 42,236 SR 2300 -63 L6 3/40 3/42
22 49 1.1 39,886 SR2100-63L/6 3/39 3/41
22 49 3.1 39,769 SR 2300 -63L/86 3/40 3/42
22 49 2,3 39,667 SR2200-63 L6 3/39 341
25 44 5,0 53,267 SR 2300 - 63 S/4 3/40 342
25 45 1.1 36,000 SR 21000 - 63 L/6 3/39 3/41
25 43 2.4 35,000 SR 2200 - 63 L/6 3/39 34
27 40 2,8 49,741 SR 2200 - 63 S5/4 3/39 3/41
27 40 1.4 49,045 SR 2100 - 63 5/4 3/39 3/41
28 39 4.6 47,949 SR 23000 - 63 8/4 3/40 3/42
30 36 1.4 44 267 SR2100-63 5/4 3/39 341
31 36 2,8 43,889 SR 2200 - 63 S5/4 3/39 3/41
32 35 4.6 42,236 SR 2300 - 63 5/4 3/40 3/42
34 33 1,7 39,886 SR2100 - 63 S/4 3/39 3/41
34 33 34 39,667 SR 2200 - 63 S/4 3/39 341
37 30 1,7 36,000 SR 2100 - 63 S/4 3/39 3/41
38 29 3,5 35,000 SR 2200 - 63 /4 3/39 3/41
41 27 41 32,692 SR 22001 - 63 5/4 3/39 3/41
45 25 2.0 30,095 SR 2100 - 63 S5/4 3/39 3/41
a7 24 4,2 28,846 SR 2200 - 63 S5/4 3/39 3/41
53 21 4,5 25,500 SR 2200 - 63 S/4 3/39 341
54 20 2,8 24,621 SR 2100 -63 S/4 3/39 3/41
62 18 3.1 21,568 SR 2100 - 63 5/4 3/39 3/41
72 15 3,6 18,712 SA 2100 - 63 S5/4 3/39 3/41
83 13 41 16,250 SR 2100 -63 5/ 3/39 3/41
94 12 4,6 14,236 SR 21002 - 63 S5/4 3/39 3/41
107 10 53 12,557 SR 21002 - 63 5/4 3/39 3/41
120 9.0 6,0 11,136 SR 2100 - 63 5/4 3/39 3f41
133 8,3 6,0 10,051 SR 2100 - 63 S/4 3/39 341
150 7,3 6,0 8,952 SR2100-635/4 3/39 3/41
173 6.4 4.6 7,763 SR 2100 - 63 S/4 3/39 3/41
196 56 53 6,847 SR 2100-63 S/4 3/39 3741
221 5.0 6.0 6,073 SR 2100 -63 5/4 3139 341
248 44 6.0 5,409 SR21000-635/4 3/39 341
290 4.0 6,0 4,626 SR 2100 - 63 5/4 3/39 3/
325 35 6,0 4,120 SR 2100 -63 S/4 3/39 /41
1-stufig 1-stage 1-étage
152 7.5 45 8,778 SR 1200 - 63 5/4 3/35 337
191 6.0 4.6 7,000 SR 1200 - 63 S/4 3/35 3/37
232 4.9 4.6 5,769 SR 1200 - 83 S5/4 3/35 3/37
297 38 4,6 4,500 SR 1200 - 63 S/4 3/35 3/37
344 3.3 9,3 3,889 SR 1200 - 63 S/4 335 3/37
394 2.9 9.3 3,400 SR 1200 - 63 5/4 3/38 3/37
448 25 9,3 3,000 SR 1200 - 63 5/4 3/35 3437
499 23 9.3 2,684 SR 1200 - 63 5/4 3/35 3/37
574 2,0 9,3 2,333 SR 1200 - 83 S5/4 3/35 3/37
655 1,7 2,3 2,043 SR 1200 - 63 5/4 3/35 3/37
744 1,5 9,3 1,800 SR 1200 - 63 S/4 3/35 3/37
841 1.3 9.3 1,593 SR1200 - 63 5/4 3/35 3/37
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Stirnradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Aptriebsdrehzahl Abtricbsdrehmoment Betriebsfaktor Untersetzung Typ Maliblatt
Cutput speed Output torque Service faktor 18 Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Coles pages
min -1 Nm 0.8-1.4 1520 »2.0 i DAustOhrungesigr/Execution & C BJ FZR
Antriebsteistung / Input power / Puissance d' entrée 0.1 8 kW
4-stufig 4-stage 4-étages
0,83 1902 0,8 1635,900 SR 270/2200 - 63 L/4 3/65 3/56
0,89 1777 0.9 1528,024 SR 270/2200 - 63 L/4 /55 3/56
1,0 1568 1,0 1348,262 SR 270/2200 - 63 L/4 3/55 3/56
1.1 1386 11 1191,870 SR 270/2200 - 83 L/4 3/55 3/56
1,3 1198 1,3 1030,009 SR 270/22000 - 63 L/4 3/55 3/56
1.5 10585 0.8 907,532 SR 260/2100 - 63 L/4 3/52 3/54
1,5 1047 1,5 900,540 SR 270/2200 - 83 L/4 3/55 3/56
1,7 924 17 794,580 SR 270/2200 - 63 L4 3/55 3/56
1.8 916 0,9 788,125 SR 260/2100 - 63 L/4 3552 3/54
1.9 827 1,8 710,962 SR 270/2200 - 63 L/4 3/55 3/56
2,0 803 1,0 690,446 SR 260/2100 - 63 L/4 3/52 3/54
22 77 2.1 616,968 SR 270/2300 - 63 L/4 3/55 3/56
22 708 1.1 609,015 SR 260/2100 - 63 L/4 3/52 3/54
2.5 628 1.3 540,096 SR 260/2100 - 63 L/4 3/52 3/54
2,6 606 2.5 520,964 SR 270/23000 - 63 /4 3/55 3/56
3.1 517 3.0 , 444,825 SR 270/2300 - 63 L/4 3/55 3/56
36 445 34 382,988 SR 270/2300 - 63 L/4 3/55 3156
4.1 386 4.0 331,714 SR 270/2300 - 63 L/4 3/55 3/56
4.8 329 4.6 283,151 SR 270/2300 - 63 L/4 3/55 3/56
56 281 54 241,739 SR 270/2300 - 63 L/4 3/55 3/56
3-stufig 3-stage 3-etages
19 860 0.9 494,700 SR 3600 - 71 §/6 3/46 3/48
2.5 642 1.2 369,346 SR 3600 - 71 5/6 3/46 3/48
2,7 588 1.3 494,700 SR 36007 - 63 Li4 3/46 3/48
37 439 1,8 369,346 SR 3600 - 63 L4 3/46 3748
42 380 0.9 320,133 SR 34000 - 63 /4 3/48 3/48
43 373 2,1 313,633 SR 3600 - 63 L/4 3/46 3/48
50 322 24 271,029 SR 3600 - 63 L4 3/46 3/48
52 313 1,1 263,846 SR 38400 - 63 L/4 3/46 3/48
6,1 264 0,9 221,944 SR 3300 - 63 L/4 3/45 3/47
6,5 250 3.1 210,167 SR 3600 - 63 L/4 3/46 3/48
6.6 245 1,4 205,800 SR3400-63 /4 3/46 3/48
7,0 231 1.0 194,423 SR 3300 - 63 L/4 3/45 3/47
7,6 21 1,6 177,852 SR 3400 - 63 L/4 3/48 3/48
8.1 201 3.9 168,780 SR 3600 -63 L4 3/46 3/48
8.1 200 1.1 168,678 SR 3300 -863 L/4 3/45 3/47
8,7 185 1,8 155,493 SR 3400 - 63 L/4 3/46 3/48
9,3 174 1.3 146,483 SR 33000 - 83 L/4 3/45 3/47
9,8 165 4,7 139,174 SR 3600 - 63 L/4 3/46 3/48
9.9 183 2.0 137,200 SR 3400 - 63 L/4 3/46 3/48
11 152 15 128,324 SR 3300 - 63 L4 3/45 3/47
1 146 2.3 122,758 SR 3400 - 63 L/4 3/46 3/48
12 140 55 117,519 SR 3600 - 63 L/4 3/46 3/48
12 138 0,8 116,062 SR 3200 - 63 L/4 3/45 3/47
12 134 1.7 113,192 SR 3300-83 /4 3/45 347
13 127 2,6 106,711 SR 3400 - 63 /4 3/46 3/48
14 119 1.9 100,387 SR 3300-63L/4 3/45 3/47
14 119 6.5 100,345 SR 3600 - 63 L/4 3/46 3/48
14 118 1,0 99,481 SR 32007 - 63 L4 3/45 347
15 111 30 93,455 SR 3400 - 63 L4 3/46 3/48
i5 106 2,1 89,412 SR 33000 -63 /4 3/45 3147
16 102 1,1 85,916 SR3200-63 L4 3/45 3/47
17 98 2,3 82,598 SR3300-63 174 3/45 3/47
17 98 3.4 82,320 SR 3400 -63 L4 3/46 3/48
19 87 1,3 72,857 SR 3200 -63 L/4 3/45 3447
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Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtrigbsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Batriehstakior Untersetzung Typ Mafiblatt
Qutput speed Cutput torque Sepvice faktor 1B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Coupie de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 2.0 [ DlAusfihrung/Design/Execstion L ¢ B |F Z R
Fortsetzung
goqtinuation Antriebsleistung / Input power / Puissance o entrée 0. 18 KW
uite .
3-stufig 3-stage 3-étages
19 87 38 72.835 SR 3400 - 63 L4 32 4
19 85 26 71,660 SR 3300 - 63 L4 3/45 3/47
22 74 3.0 62,231 SR 3300 -63 /4 3/45 3/47
22 73 15 61,625 SR 3200 - 63 /4 3/45 3147
25 65 34 54,517 SR 3300-863 L/4 3/45 3/47
26 63 1.8 52,889 SR 3200 - 63 L4 3/45 3/47
2-stutig 2-stage 2-etages
18 95 23 53,267 SR 2300 -71 S/8 3/40 3/42
19 a8 1.3 48,741 SR 2200-718/6 3/39 3/41
20 85 2.1 47,949 SR 2300 - 71 8/6 3/40 3/42
21 78 1.3 43,889 SR 22000 - 71 S/6 3/39 3/41
22 75 21 42,236 SR 2300 - 71 5/6 3/40 3142
23 71 0.8 39.886 SRz2100-715/6 3/39 3/41
23 70 1.6 39,667 SR2200-71 5/6 3/39 341
24 71 2.1 39,769 SR 2300 -715/6 3/40 3142
26 65 3.4 53,267 SR 2300 -63 L4 3/40 3/42
26 64 0.8 36,000 SR2100-715/6 3/39 3/41
27 60 1.9 49,741 SR 22000 -63 /4 3/39 I
27 62 1.6 35,000 SR 2200-715/6 3/39 341
28 60 0.9 49,045 SR 2100 - 63 /4 3/39 I
29 58 31 47,949 SR 2300 -63 /4 3/40 3/42
3 54 09 44,267 SR 2100 -63 /4 3/39 3/41
K2 53 1.9 43,889 SR 2200 -63 L/4 3/39 3/41
32 51 3,1 42,236 SR 2300 -63 /4 3/40 3/42
34 49 1,1 39,886 SR 2100 -63 /4 3/39 KI5
34 48 3.1 39,769 SR 2300 - 63 L/4 3/40 3/42
34 48 2,3 39,667 SR 2200 -63 L4 3/39 34
38 44 1.1 36,000 SR2100-63 L/4 3/39 3741
39 43 3.1 35,031 SR 2300 - 63 L/4 3/40 3/42
39 42 24 35,000 SR 2200 - 63 L/4 3/39 3/41
42 40 28 32,692 SR 2200 -63 L/4 3/39 341
45 37 1.4 30,095 SR21c0O-63 L/4 3/39 3/41
47 35 23 28,846 SR 2200 -63 L/4 3739 341
53 31 31 25,500 SR 2200 - 63 L/4 3/39 3/41
55 30 1.8 24,621 SR 2100 - 63 L/4 3/39 341
62 27 4,0 22,037 SR 2200 - 63 L/4 3/39 3/41
63 26 2.1 21,568 SR 2100 -63 /4 3/39 3/41
71 23 4.8 19,267 SR 22003 - 63 L/4 3/39 3/a1
73 23 24 18,712 SR 2100-63L/4 3/39 3/41
8¢ 21 53 17,000 SR 2200-63 /4 3/39 3/41
84 20 28 16,250 SR2100-63 L4 3/39 3/41
96 18 32 14,236 SR2100-83 /4 3/39 341
108 15 37 12,557 SR 2100 - 63 /4 3/39 341
122 14 4.0 11,136 SR2100-63 /4 3/39 3/41
135 12 4,0 10,051 SR 2100-63 L/4 3/39 341
152 11 4,0 8,952 SR 2100-63 /4 3/39 341
175 94 3.2 7,763 SR 2100-63 L/4 3/39 3/41
199 83 3.6 6,847 SR 2100-63 /4 3/39 3/41
224 74 4,0 6,073 SR 2100 - 63 L4 3/39 3/41
251 6.6 4,0 5,409 SR 2100 - 63 L4 3/39 I4
294 5,8 4,0 4,626 SR2100-63L/4 3/39 341
330 5.0 4,0 4,120 SR 2100 - 63 L/4 3/39 RIEY
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Stimradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtriebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betriebsfaktor Untersetzung Typ Maiblatt
Qutput speed Cutput torque Service faktor 1B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Coles pages
min -1 Nm 0814 1520 »20 i OAusiihrung/Design/Execution LCB | FZR
Fortsetzung
gominuﬂlm Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.18 kW
uite
1-stufig 1stage 1-étage
154 11 31 8,778 SR1200-63L/4 3/35 3137
194 8.8 31 7,000 SR 1200-63 L4 3/35 3/37
235 73 3.1 5,769 SR 12000 - 63 L/4 3/35 3/37
302 57 3,1 4,500 SR 1200 - 83 L/4 3/35 3/37
349 4.9 8,3 3,889 SR 12000 - 63 L/4 3/35 337
400 4,3 6,3 3,400 SR 1200 - 63 L/4 3/35 3/37
453 3.8 6,3 3,000 SR 12000 - 63 L/4 3/35 3/37
506 34 6.3 2,684 SR 1200 -63 L/4 3/35 3/37
582 29 6,3 2,333 SR 1200 -63 L4 3/35 3/37
665 2.6 6,3 2,043 SR 1200 - 63 L/4 3/35 3137
755 22 6,3 1,800 SR 1200 - 63 L4 3/35 3/37
B854 2.0 6,3 1,593 SR 12000 - 63 L/4 3/35 3/37
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.25 kW
4-stufig 4-stage 4-étages
1,2 1883 0.8 1191,870 SR 270/2200 - 71 5/4 3/55 3/56
14 1628 0.9 1030,009 SR 270/2200 - 71 5/4 3/55 3/56
1.6 1423 11 900,540 SR 270/2200 - 71 S/4 3/55 3/56
1.8 1256 12 794,580 SR 270/2200 - 71 S/4 3/55 3/56
2,0 1123 14 710,962 SR 270/2200 - 71 S/4 3/55 3/56
2,0 1091 07 690,446 SR 260/2100 - 71 5/4 3/52 3154
2.3 975 1,6 616,968 SR 270/23000 - 71 S/4 3/55 3/56
23 962 0.8 609,015 SR 260/2100 - 71 S/4 /52 a/54
2.6 853 0.9 540,008 SR 260/2100 - 71 S/4 3/52 3/54
2,7 823 19 520,964 SR 270/2300 - 71 S/4 3/85 3/56
31 703 2.2 444 825 SR 270/2300 - 71 S/4 3/55 3/56
36 605 2,5 382,988 SR 270/2300 - 71 S/4 3/55 3/56
4,2 524 29 331,714 SR 270/2300 - 71 5/4 3155 3/56
4.9 447 34 283,151 SR 270/23002 - 71 54 3155 3/56
5.8 382 4,0 241,739 SR 270/2300 - 71 S/4 3/55 3/56
6.7 329 4.6 208,133 SR 270/2300 - 71 S/4 3/55 3/56
7.7 285 54 180.276 SR 270/2300 - 71 §/4 3/55 3/56
3-stufig 3-stage 3-étages
2.8 800 1.0 494,700 SR 3600 - 71 8/4 3/46 3/48
3.8 596 1,3 369,346 SR 3600 - 71 8/4 3/48 3/48
4,4 506 1.5 313,633 SH 3600 - 71 S/4 3/46 3/48
51 438 1.8 271,029 SR 3600 -715/4 3/46 3/48
53 426 0.8 263,846 SR 3400 - 71 5/4 3/46 3/48
6,6 339 23 210,167 SR 3600 -715/4 3/46 3/48
6.8 332 1.0 205,800 SR 3400-71 874 3/48 3/48
7.8 287 1.2 177,852 SR 3400-71 5/4 3/46 3/48
8,2 273 2.8 168,780 SR 3600 -715/4 3/46 3/48
82 272 0.8 168,678 SR 3300-715/4 3/45 3/47
8,9 251 1,3 155,493 SR 3400 - 71 S/4 3/48 3/48
3.5 237 1.0 146,483 SR 3300 -718/4 3/45 3/47
10 225 34 139,174 SR 3600 -71 8/4 3/46 3/48
10 222 1.5 137,200 SR 3400-715/4 3/46 3/48
11 207 1.1 128,324 SR 3300 - 71 S/4 3/45 3/47
11 198 1,7 122,758 SR 3400 - 71 5/4 /46 3/48
12 190 4,1 117,519 SR 3600 - 71 S/4 3/46 3/48
12 183 1.2 113,192 SR 33000- 71 5/4 3/45 3/47
13 172 19 106,711 SR 34000 - 71 5/4 3/46 3/48
14 162 1.4 100,387 SR 3300 -71 5/4 3/45 3/47
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Ablriebsdrehzahi Abtriebsdrehmoment Betriehsfaktor Untersetzung Typ Mafblatt
Output speed Oulput forque Service faktor B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Coupie de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0.8-1.4 1520 »2.0 i CAusfuhrung/Design/Execution LCB lLZ ol
Fortselzung
go_r:tinuation Antriebsieistung / Input power / Puissance d' entrée 0.25 KW
uite
3-stufig 3-stage 3-étages
14 162 48 100,345 SR 3600 - 71 5/4 3/46 3/48
15 151 2.2 93,455 SR 3400 - 71 5/4 3/46 3/48
16 144 1.6 89,412 SR 3300-71 5/ 3/45 3/47
16 139 56 86,391 SR 3600 - 71 8/4 3/48 3/48
17 133 1.7 82,598 SR 3300-715/4 3/45 3/47
17 133 2,5 82,320 SR 3400 -71 S/4 3/46 3/48
19 121 6.4 74,829 SR 3600 - 71 5/4 3/46 3/48
19 118 2.8 72,835 SR 3400-71 5/4 3/46 3/48
19 116 1.9 71,660 SR 3300 -718/4 3/45 3/47
22 100 22 62,231 SR 3300 -71 S8/4 3/45 3/47
23 99 34 61,499 SR 34001 - 71 S/4 3/46 3/48
26 88 25 54,517 SR 3300 -715/4 3/45 3/47
26 87 3,8 53,766 SR 3400 - 71 5/4 3/46 3/48
29 77 4,3 47,441 SR 3400 -71 5/4 3/46 3/48
2-stufig 2-stage 2-gtages
17 134 1.7 53,267 SR 2300 -71 L8 3/40 342
18 125 0,9 49,741 SR 2200-71 /6 3/39 341
19 121 1.5 47,949 SR2300-71L/6 3/40 3/42
2 11 0.8 43,889 SR2200-71L/6 3/39 3/41
22 106 1.5 42,236 SR 2300 - 71 L/6 3/40 3/42
23 100 1.5 39,769 SR 2300 - 71 L6 3/40 3/42
23 100 1.1 39,667 SR 22000 -71 L6 3/39 3/41
26 88 25 53,267 SR 2300-71 5/4 3/40 3/42
26 a8 1.2 35,000 SR 2200 -71L/6 3/39 3/41
28 82 1.4 49,741 SR 2200 -71 5/4 3/39 3/41
29 79 2,3 47,949 SR 23000 -715/4 3/40 J42
32 72 1.4 43,889 SR 2200 - 71 S/4 3/39 341
33 - 70 2,3 42,236 SR 2300 - 71 5/4 3/40 3/42
35 66 0.8 . 39,886 SR2100-71 5/4 3/39 3/41
35 66 2,3 39,769 SR 2300 - 71 5/4 3/40 3/42
35 65 1.7 39,667 SR2200-718/4 3/39 341
39 &0 0.8 36,000 SR 2100 -71 S/4 3139 3/41
40 58 23 35,031 SR 2300-715/4 3/40 3/42
40 58 1.7 35,000 SR 2200 - 71 S5/4 3/39 3/41
43 54 21 32,692 SR2200-718/4 3/39 3/41
46 50 1,0 30,095 SR2100-718/4 3/39 341
438 48 21 28,846 SR2200-71S/4 3/39 3/41
55 42 23 25,500 SR 2200-71 S/4 3/38 KILA|
57 40 14 24,621 SR 2100-71 5/4 3/39 3/41
63 35 3.0 22,037 SR 22000- 71 S/4 3/39 341
64 36 1.5 21,568 SR2100-715/4 3/39 3/41
72 32 3,5 19,267 SR2200-715/4 3/39 3/41
74 31 1.8 18,712 SR 2100 -71 S/4 3/39 I
82 28 3.9 17,000 SR 22000-71 5/4 3/39 3/41
86 27 2,0 16,250 SR2100- 71 5/4 3/39 3/41
91 25 44 15.211 SR 22000 - 71 5/4 3/39 3/41
98 24 23 14,236 SR 2100 - 71 S/4 3/39 3/41
105 22 47 13,222 SR 2200 -718S/4 3/39 41
111 21 26 12,557 SR2100-71 5/4 3/39 34
120 19 47 11,580 SR 2200 - 71 S/4 3/39 341
125 19 3,0 11,136 SR 2100 -71 S/4 339 3/41
136 17 4.7 10,200 SR 2200 -71 5/4 3/39 341
138 17 3,0 16,051 SR 2100-715/4 3/39 3/
154 15 47 9,025 SR8 2200 - 71 S/4 3/39 341
1685 15 3,0 8,852 SR 2100 - 71 S/4 3/39 341
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Stimradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs & engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtiebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betriebsfaktor lUntersetzung Typ Maf3blatt
Cutput speed Qutput torque Service faktor B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 »20 i DAusfihrung/Design/Execuion || C B ‘ FZR
Fortsetzung
gominuaﬁﬂn Antriebsleistung / Input power / Puissance d entrée 0,295 KW
Lite
2-stufig 2-stage 2-étages
179 13 2,3 7,763 SR2100-71 5/4 3/39 341
183 13 3.8 7,588 SR 2200 -71 5/4 3/39 3/
203 11 27 6,847 SR2100-71S/4 3/39 31
205 11 4,6 6,789 SR 2200 -715/4 3/38 3741
229 10 3,0 6,073 SR 2100-71 S/4 3/39 3/41
257 8.9 3.0 5,408 SR 2108-715/4 3/39 341
300 7.6 30 4,626 SR2100-715/4 3/39 34
337 8,8 3,0 4,120 SR 21002 - 71 5/4 3/39 341
1-stufig 1-stage 1-étages
136 18 23 10,200 SR1300-715/4 3/35 3/37
158 15 23 8,778 SR 1200 - 71 8/4 3/35 3/37
182 13 23 7,615 SR 1300 -715/4 3/35 3/37
198 12 2,3 7,000 SR 1200 - 71 S5/4 3/35 3/37
214 11 2,3 6,467 SR 1300 - 71 5/4 3/35 3/37
240 9,9 2,3 5,769 SR 1200 - 71 5/4 3/35 337
248 9.6 2,3 5,688 SR 1300-715/4 3/35 3/37
308 7.7 2.3 4,500 SR1200-71 8/4 3/35 3137
320 7.4 9.3 4,333 SR 1300-715/4 3/35 3/37
357 6,7 4,7 3,889 SR 12003 -71 S/4 3/35 337
408 5,8 4.7 3,400 SR1200-715/4 3/35 3137
463 5,1 47 3,000 SR 1200-71 5/4 3/35 3/37
517 4.6 47 2,684 SR 12000-71 514 3/35 3/37
595 4.0 4,7 2,333 SR 1200-715/4 3/35 3/37
680 3.5 4,7 2,043 SR 1200 - 71 S5/4 3/35 3/37
772 3.1 47 1,800 SR 1200-71 5/4 3/35 3/37
872 27 4,7 1,683 SR 1200 - 71 &/4 3/35 3/37
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.37 kW
4-stufig 4-stage 4-étages
1,8 1872 08 794,580 SR 270/2200 - 71 L/4 3/55 3/56
2,0 1675 0.9 710,962 SR 270/2200 - 71 L/4 3/55 3/56
2.3 1453 1.1 616,968 SR 270/2300 - 71 L/4 3/588 3/56
2.7 1227 1,2 520,964 SR 270/2300 - 71 L'4 3/55 3/56
3,1 1048 15 444 825 SR 270/2300 - 71 L/4 3/55 /56
36 902 1.7 382,998 SR 270/2300 - 71 L/4 3/55 3/56
4.2 781 2,0 331,714 SR 270/23000 - 71 L/4 3/55 3/56
4.9 667 2,3 283,151 SR 270/23000 - 71 L/4 3/55 3/56
57 569 27 241,739 SR 270/2300 - 71 L/4 3/55 3/56
6,6 480 3,1 208,133 SR 270/2300 - 71 L/4 3/55 3/56
7.7 425 3.6 180,276 SR 270/2300 - 71 L/4 3/55 3/56
3-stufig ___ 3-stage 3-étages
26 1286 1,2 356,187 SR 3700 - 80 S/6 3/49 3/50
3.2 1050 1,5 280,702 SR 3700 - 80 S/6 3/49 3/50
37 889 09 369,346 SR 3600 -71 L/4 3/46 3/48
4.4 755 1,0 313,633 SR 3600 -71 L4 3146 3/48
5,1 652 1.2 271,029 SR 3600 - 71 L4 3/46 3/48
6,6 506 1.5 210,167 SR 3800 - 71 L/4 3/48 3/48
7.8 428 0,8 177,852 SR 3400 -71 L/4 3/46 3/48
8.2 406 1.9 168,780 SR 36001 - 71 L/4 3/46 3/48
8,9 374 0.9 155,493 SR 3400-71 L4 3/46 3/48
9.9 335 23 139,174 SR 36000 -71 /4 3/46 3/48
10 330 1,0 137,200 SR 3400 - 71 Y4 3/48 3/48
11 295 1.1 122,758 SR3400-71L/4 3/46 3/48
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Stirnradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Aptnebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betriebsfaktor Untersefzung Typ Maf3blatt
Qutput speed Cutput torque Service faktor 13 Reduction Type Dimensions page
Vitesse de soriie Couple de sorlie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 >20 i OAusfihrung/Design/Execution LCB | FZR
Fortsetzung
gontinuation Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.37 kW
uite
3-stufig 3-stage 3-etages
12 283 27 | 117,519 SR 36000 - 71 L/4 3/46 3/48
12 272 .8 113,192 SR 3300-71 L4 3/45 3/47
13 257 1.3 106,711 SR 3400 -71 /4 3/46 3/48
14 242 0.9 100,387 SR 3300-71 /4 3/45 47
14 242 3.2 100,345 SR 3600-71L/4 3/46 3/48
15 225 1.5 93,455 SR 3400 - 71 /4 3/46 3/48
15 215 1.0 89,412 SR 3300 -71 /4 3/45 347
16 208 37 86,391 SR 3600-71 L/4 3/46 3/48
17 199 1.1 82,598 SR 3300 - 71 L4 3/45 3/47
17 198 1,7 82,320 SR 3400-71L1/4 3/46 3/48
18 180 43 74,829 SR 3600 - 71 /4 3/46 3/48
19 175 1,9 72,835 SR 3400 -71 /4 3/46 3/48
19 172 1,3 71,660 SR 33002 - 71 L4 3/45 3/47
21 162 4.8 67,227 SR 3600-71 /4 3/48 3/48
22 150 1,5 62,231 SR 3300-71 /4 3/45 3/47
22 148 23 61,480 SR 34000 - 71 L4 3/46 3/48
25 133 5,8 55,435 SR 3608 -71L/4 3/46 3/48
25 131 1.7 54,517 SR3300-71L/4 3/45 3/47
26 129 2.6 53,766 SR 3400 - 71 /4 3/45 3/47
29 114 28 47,441 SR 3400 -71 /4 3/45 347
2 -stufig 2-stage 2-étages
19 177 1.3 47,949 SR 2300 - 80 5/6 340 3/42
20 169 2,0 45,733 SR 2400 - 80 S/6 3/40 342
22 156 1.3 42,236 SR 2300 - 80 S/6 3/40 342
23 150 2,0 40,727 SR 2400 - 80 5/6 3/40 342
23 147 1,5 39,769 SR 2300 - BO 5/6 3/40 3/42
23 146 0.8 39,667 SR 2200 - B0 S/6 3/39 3/41
26 131 1.7 53,267 SR2300-71 /4 3/40 3/42
26 129 08 35,000 SR 2200 - 80 5/6 3/39 41
28 122 0.9 49,741 SR2200-71L/4 3/39 3/41
29 118 1,5 47,949 SR2300-71 L4 3/40 3/42
31 108 1,0 43,889 SR2200-71 174 3/39 341
33 104 1,5 42,236 SR 2300 -71 /4 3/40 342
35 98 1,5 39,769 SR 2300-71 L4 3/40 3/42
35 a8 1.1 39.667 SR 2200 -71L/4 3/39 34
ag 86 15 35,031 SR2300-71L4 3/40 342
39 86 1,2 35,000 SR2200-71 /4 3/39 341
42 80 1.4 32,692 SR 2200-71 /4 3/39 3/41
46 73 1,5 29,747 SR 2300-71 /4 3/40 3/42
48 71 1.4 28,846 SR 2200 -71 /4 3/39 3/41
54 63 3.1 25,706 SR 2300-71L/4 3/40 3/42
54 63 15 25,500 SR2200-71 L4 3/39 341
56 61 09 24,621 SR2100-71 /4 3/39 3/41
61 56 3.9 22,830 SR 2300 -71L/4 3/40 3/42
63 54 2.0 22,037 SR2200-71L/4 3/39 37414
64 53 1,1 21,568 SR 2100-71 /4 /39 3/a41
69 49 4,1 19,933 SR2300-71L/4 340 3/42
72 47 2,4 19,267 SR2200-71L/4 3/39 3/41
74 46 1.2 18,712 SR2100-71 U4 3/39 3/41
76 45 4,9 18,173 SR2300-711/4 3/40 3/42
81 42 2.6 17,000 SR2200-71 L/4 3/39 3
85 40 1.4 16,250 SR2100-71 L/4 3/39 3
86 39 51 16,008 SR2300-71L4 3/40 3/42
a1 ar 3.0 15,211 SR2200-71 /4 3/39 3/41
82 37 6.0 14,986 SR 23001-71 /4 3/40 3/42
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Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abfriebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betriebstakior Untersetzung Typ Maf3blatt

Qutput spesd Qutput torque Service faklor 1B Reduction Type Dimensions page

Vitesse de sortie Couple de sorke Facteur de setvice Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 08-14 1520 20 i DAustihrung/Design/Execution L ¢ B |F z R

Fortsetzung
‘530_"“““3"0“ Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.37 KW
uite
2-stufig 2-stage 2-étages
97 36 1,5 14,236 SR2100-71 /4 3/39 341
104 33 3.1 13,222 SR2z200-71L/4 3/39 3/41
110 <) 1.8 12,557 SR 2100 -71 /4 3/39 3/41
19 28 3.2 11,580 SR2200-71L/4 3/39 3/41
124 27 20 11,136 SR2100-71L/4 3/39 3/41
135 25 32 10,200 SR 2200 - 71 L4 3/39 3
137 25 20 10,051 SR 2100-7% L/4 3/39 341
153 22 32 9,025 SR2200-7t /4 3/39 341
154 22 2.0 8,952 SR21000-71 L4 3/39 3/41
178 19 1.6 7,763 SRz2100-71 /4 3/39 3’41
182 19 27 7,588 SR2200-71 /4 3/39 3
202 17 1.8 6.847 SR2100-71 /4 3/39 341
203 17 30 6,789 SR 2200 - 71 /4 3/39 3
227 15 2,0 6,073 SR 2100-71 /4 3/39 3N
234 15 3.0 5,902 SR 2200 -71 /4 3/39 3/41
255 13 2.0 5,409 SR2100-71L1/M4 3/39 3/41
267 13 3.0 5,169 SR2200-71 /4 3/39 3/41
298 11 2.0 4,626 SR2100-71 U4 3/39 3/41
303 1 3.0 4.553 SR2200-71W4 3/39 34
335 10 2,0 4120 SR2100-71 14 3/39 I
343 10 3.0 4,028 SR2200-71 U4 3/39 4
3N 2.0 3.0 3,530 SR2200-71 U4 3/39 I4
444 8d 3.0 3.109 SR2200- 71 /4 3/39 /41
502 7.0 3.0 2,751 SR 2200-71L/4 3/39 341
1-stufig 1-stage 1-étage

135 26 1.6 10,200 SR1300-71L/4 3/35 3/37
157 22 1.5 8778 SR 1200 -71 /4 3/35 3/37
181 20 1.6 7,615 SR 1300 - 71 L/4 3/35 3/37
197 18 1.5 7,000 SR 1200 - 71 L/4 3/35 3/37
213 17 1.6 6,467 SR 1300- 71 /4 3/35 3/37
239 15 1,5 5769 SR 1200 -71 /4 3735 3/37
247 14 1,6 5,588 SR1300-71 L4 3/35 3/37
306 12 1,5 4,500 SR 1200- 71 L/4 3/35 3/37
318 11 6.3 4,333 SR 1300 - 71 L4 3/35 3/37
354 9.9 3.1 3,889 SR1200-7t L/4 3/35 3/37
405 87 31 3,400 SR 1200 - 71 L4 3/35 3/37
460 7.6 31 3,000 SR1200-71 /4 3/35 3/37
514 6.8 31 2,684 SR1200-71 /4 3/35 3/37
591 5.9 31 2,333 SR1200-71 /4 3/35 3/37
675 5.2 3.1 2,043 SR 1200-71 U4 3/35 3/37
766 4.6 3.1 1.800 SR1200-71U4 3/35 3137
866 4,0 3.1 1,593 SR1200-71 U4 3/35 3/37
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Stirnradgetriebemotorsn

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelie Selection table Tableau de puissances
Abtrighsdrehzahl Abtriebsdrehmament Betriebsfaktor Untersetzung Typ MaBblatt
Cutput speed Qutput terque Service faktor B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 »20 i OAusfohrungDesign/Execution L ¢ B FZR
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.55 kW
3-stufig 3-stage 3-étages
2,5 1912 0.8 356,187 SR 37001 - 80 L/6 3/49 3/50
3.1 1560 1.0 290,702 SR 37000 - 80 /6 3/49 3/50
3.9 1274 1,3 356,187 SR 3700 - 80 5/4 3/49 3/50
4,7 1040 1.5 290,702 SR 3700 - 80 S/4 3/49 3/50
51 8970 0.8 271,029 SR 3600 - 80 5/4 3/46 3/48
6,1 806 2,0 225,218 SR 37000 - 80 5/4 3/49 350
6,6 752 1,0 210,167 SR 3600 - 80 S/4 3/46 3/48
71 696 2,3 194,401 SR 3700 - 80 S/4 /49 3/50
8.1 608 2,6 170,073 SR 3700 - 80 S/4 3/49 3/50
8,2 604 1,3 168,780 SR 3600 - 80 S/4 3/46 3/48
9,9 498 1.6 139,174 SR 3600 - 80 5/4 3/46 3/48
11 439 0.8 122,758 SR 3400 - 80 S/4 3/46 3/48
12 420 1,9 117,519 SR 3600 - 80 S/4 3/46 3/48
13 382 09 106,711 SR 3400 - 80 5/4 3746 3/48
14 359 22 100,345 SR 3600 - 80 S/4 3/48 3/48
15 334 1,0 93,455 SR 3400 - 80 S/2 3/46 3/48
16 308 25 86,391 SR 3600 - 80 S/4 3/46 3/48
17 295 1A 82,320 SR 3400 - 80 S/4 3/46 3/48
18 268 29 74,829 SR 3600 - 80 5/4 3/46 3/48
19 261 1,3 72,835 SR 34000 - 80 5/4 3/46 3/48
21 241 3,2 67,227 SR 3600 - 80 S/4 3/46 3/48
22 220 1,8 61,499 SR 3400 - 80 /4 3/46 3/48
25 198 39 55,435 SR 3600 - 80 5/4 3/46 3/48
26 192 1,7 53,766 SR 3400 - 80 S/4 3/46 3/48
29 J 170 2,0 47,441 SR 3400 - 80 5/4 3/46 3/48
2-stufig 2-stage 2-étages
19 263 09 47,949 SR2300-80UL6 3/40 3/42
20 251 1.3 45,733 SR 24001 - 80 L/6 3/40 3/42
22 23 0,8 42,236 SA 2300 - 80 L/6 3/40 3/42
23 223 14 40,727 SR 240{J - 80 L/6 3/40 3/42
23 218 1.0 39,769 SR 2300 - 80 L6 3/40 3/42
26 192 11 35,031 SR 2300 -80 U6 3/40 3/42
29 175 1,3 47,949 SR 2300 - 80 5/4 3/40 3/42
30 167 2,0 45,733 SR 2400 - 80 5/4 3/40 3/42
33 154 1,3 42,236 SR 2300 - 80 5/4 3/40 3/42
34 149 2,0 40,727 SR 2400 - 80 S/4 3/40 3/42
35 145 1.5 39,769 SR 2300 -805/M4 3/40 3/42
35 145 0.8 39,667 SR 2200 - 80 S/4 3739 3/41
38 133 1.9 36,527 SR 2400 - 80 5/4 3/40 3/42
39 128 1,6 35,031 SR 23000-805/4 3/40 3/42
38 128 0,8 35,000 SR 2200 - 80 /4 3/39 3/41
42 119 0.9 32,692 SR 2200 - 80 5/4 3/39 3/41
42 119 1,9 32,529 SR 24003 - 80 S/4 3/40 342
46 109 1,9 29,747 SR 2300 - 80 S/4 3/40 3/42
48 105 1.0 28,846 SR 2200 - 80 5/4 3/39 3/41
54 94 1,9 25,706 SR 23000-805/4 3/40 342
54 93 1,2 25,500 SR 2200 - 80 S/4 3/39 3/41
61 83 2,7 22,630 SR 2300 - 80 8/4 3/40 3/42
63 a1 1,4 22,037 SR 2200 - 80 5/4 3/39 3/a1
64 78 0,7 21,568 SR 2100 -805/4 3/39 3/41
69 73 2.8 19,933 SR 23000 - 80 5/4 3/40 3/42
72 70 16 19,267 SR 22001 - 80 S/4 3/39 3/41
74 68 08 18,712 SR 2100 - 80 5/4 3/39 3/41
76 66 3.4 18,173 SR 23003 - 80 S/4 3/40 3/42
81 62 1.8 17,000 SR 2200 - 80 5/4 3/39 3/41
85 59 1.0 J 16,250 SR 2100 - 80 5/4 J 3/39 J 341
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Stirmradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtrigbsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betrisbstaktor Uniersetzung Typ Mafblatt
Output speed Qutput torque Service faktor 1B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sorlie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 520 i DAusfihrungDesign/Execiion L ¢ 8 |F Z A
Fortsetzung
gﬂ_ft'f'ﬂua‘im Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.55 KW,
uite
2-stufig 2-stage 2-étages
86 58 3.5 16,008 SR 2300 - 80 5/4 3/40 342
91 56 2,0 15,211 SR 2200 - 80 5/4 3/39 3/41
92 55 4.0 14,986 SR 2300 -80 574 3/40 3/42
97 52 1.1 14,236 SR 2100-805/4 /39 a1
104 48 2,2 13,222 SR 2200 - 80 S/4 3/39 341
105 48 4.2 13,200 SR 2300 - 80 S/4 3/40 3/42
110 46 12 12,557 SR 21000 - 80 S5/4 3/39 3/41
119 42 2,2 11,580 SR 22001 - 80 5/4 3/39 341
124 41 4,2 11,146 SR 2300 - 80 S/4 3/40 3/42
124 41 1,4 11,136 SR 2100 - 80 5/4 3/39 3/41
135 37 2,2 10,200 SR 2200 - 80 5/4 3/39 341
137 37 1.4 10,051 SR 2100 -80 54 3/39 3/41
145 35 42 9,517 SR 2300 - 80 5/4 3/40 3/42
153 33 2,2 9,025 SR 2200 - 80 S/4 3/39 RILY
154 33 1,4 8,952 SR 2100 -80 S/4 3/39 341
168 30 42 8,194 SR 2300 - 80 S/4 3/40 3/42
178 28 1,1 7.763 SR 2100 - 80 S/4 3/39 341
182 28 1.8 7,588 SR 2200 - 8C S5/4 3/38 41
194 26 4.2 7,097 SR 2300 - 80 8/4 3/40 3/42
202 25 1.2 6,847 SR 2100 -80S5/14 3/39 3
203 25 2,0 6,789 SR 2200 -80S/ 3/39 3/41
227 22 1.4 6,073 SR 2100 - 80 S8/4 3/39 3/41%
228 22 4,2 6,058 SR 2300 - 80 S/4 3/40 3/42
234 22 2,0 5,902 SR 2200 - 80 S/4 3/39 3/
255 20 1,4 5,409 SR 2100 - 80 S5/4 3739 I
267 18 4,2 5,172 SR 2300 - 80 S/4 3/40 342
267 19 2,0 5,169 SR 2200 - 80 S/4 3/39 3/41
298 17 14 4,626 SR 2100 - 80 5/4 3/39 3/41
303 17 2,0 4,553 SR 2200 - 80 S/4 3/39 I
310 18 4.2 4,453 SR 2300 - 80 5/4 3/40 /a2
335 15 1.4 4,120 SR 2100 -80 5/4 3/39 I
343 15 2,0 4,028 SR 2200 -805/4 3/39 3/41
358 14 4,2 3,857 SR 2300 - 80 8/4 339 341
391 13 2.0 3,530 SR 2200 - B0 5/4 3/39 341
430 12 4.2 3,208 SR 2300 - 80 5/4 3/40 3/42
444 11 2,0 3,109 SR 2200 - 80 8/4 3/39 34
497 10 4.2 2777 SR 2300 -80 S/4 3/39 341
502 10 2.0 2,751 SR 22000 - 80 S/4 3/39 3/41
1-stufig 1-stage 1-étage
148 35 1,9 9,333 SR 1400 - 80 S/4 3/36 3/38
181 28 1.8 7.615 SR 13000 - 80 S/4 3/35 3137
185 28 1.9 7,455 SR 1400 - 80 5/4 3/36 3/38
197 26 1.9 7,000 SR 1200 - 80 5/4 3/35 337
213 24 1,8 6,467 SR 1300 - 80 S/4 3/35 3737
239 22 1,9 5,769 SR 1200 - 80 S/4 3/35 3/37
244 21 1,9 5,643 SR 1400 - 80 S5/4 3/38 3/38
247 21 1.8 5,588 SR 1300 -80 54 3/35 337
306 17 1.9 4,500 SR 1200 - 80 S/4 3/35 337
318 16 4.2 4,333 SR 1300 - 80 S/4 3/35 3/37
3 16 1.2 4,167 SR 1400 - 80 5/4 3/36 3/38
354 15 2.1 3,889 SR 1200 - 80 5/4 3/35 3/37
396 13 4.2 3,480 SR 1300 - 80 S/4 3/35 3/37
405 13 2.1 3,400 SR 1200 - 80 S/4 3/35 3/37
460 11 21 3,000 SR 1200 - 80 5/4 3/35 3/37
480 11 4.2 2,870 SR 1300 - 80 S/4 3/35 3/37
514 10 2.1 2,684 SR 1200 - 80 S/4 3/35 3/37
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Stimradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtrigbsdrehzahl Aptrighsdrehmament Betriebsfaktor Untersetzung Typ MaBblatt
Qutput speed Qutput torque Service fakler  fg Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 »20 i DAusfiinrung/Design/Execution L ¢ 8 |F 2 R
Forisetzung
go_ﬂﬁnuaﬁon Antriebsleistung / Input power / Puissance d entrée 0.D5 kW
uite
1-stufig 1-stage 1-étage
569 9,0 4.2 2,423 SR 1300 - 80 5/4 335 3/37
591 8,8 21 2,333 SR 1200 - 80 &/4 3/35 3/37
667 7.7 4,2 2,069 SR 1300 - 80 S/4 3/35 3/37
675 7.7 21 2,043 SR 12001 - 80 S/4 3/35 3137
766 6,8 2.1 1,800 SR 1200 - 80 S/4 3/35 3/37
774 6,6 42 1,781 SR 1300 - 80 5/4 3/35 3/37
866 6,0 2,1 1,583 SR 1200 - 80 S/4 3/35 3/37
894 58 4.2 1,543 SR 1300 - 80 5/4 3/35 3/37
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0.75 kwW
3-stufig 3-stage 3-élages
39 1719 0,9 356,187 SR 3700 -80 L/4 3/49 3/50
48 1403 1.1 290,702 SR 3700 - 80 L/4 3/49 3/50
6,2 1087 1.5 225,218 SR 3700 - 80 L/4 3/49 3/50
6,6 1014 0.8 210,167 SR 3600 - 80 L/4 3/46 3/48
7.2 938 1,7 194,401 SR 3700 -80 L4 3/49 3/50
8.2 821 2,0 170,073 SR 3700 - 80 L/4 3/49 3/50
83 815 1.0 168,780 SR 3600 - 80 L/4 3/46 3/48
10 672 1.2 139,174 SR 36001 -80 L/4 3/46 3/48
12 567 1,4 117,519 SR 3600 - 80 L/4 3/46 3/48
14 484 1.6 100,345 SR 3600 - 80 L/4 3/46 3/48
15 451 07 93,455 SR 3400 - 80 L/4 3/46 3/48
16 417 1.8 86,391 SR 3600 - 80 L/4 3/46 3/48
17 397 09 82,320 SR 3400 - 80 L/4 3/46 3/48
14 361 2.2 74,829 SR 3600 - 80 L/4 3/46 3/48
19 352 1,0 72,835 SR 3400-80 L4 3/48 3/48
21 324 2.4 67,227 SR 3600 - 80 L/4 3/46 3/48
23 297 11 61,499 SR 3400 - 80 L/4 3/48 3/48
25 268 29 55,435 SR 3600 - 80 L/4 3/46 3/48
26 259 1.3 53,766 SR 3400 - 80 L/4 3/46 3/48
29 229 1,5 47,441 SR 3400 -80L/4 3/46 3/48
2-stufig 2-stage 2-étages
19 364 21 48,500 SR 2600 - 90 S/6 3/40 3/42
21 321 2,2 42,680 SR 2600 - 90 S5/8 3/40 3/42
23 299 0,8 39,769 SR 2300 - 80 5/6 3/40 3/42
23 297 2,1 39,583 SR 2600 - 90 S/6 3/40 3/42
25 274 1.2 36,527 SR 2400 - 80 5/6 3/40 3/42
26 263 0.8 35,031 SR 23000-90 5/6 3/40 3/42
26 262 21 34,833 SR 2600 - 90 S/6 3/40 3/42
28 244 1,3 32,529 SR 24000 - 90 5/6 3/40 3/42
29 236 1,0 47 949 SR 2300 -80L/4 3/40 3/42
3% 225 1,5 45,733 SR 2400 - 80 L/4 3/40 3/42
33 208 1.0 42,236 SR 2300 - 80 L/4 3/40 3/42
34 200 1,5 40,727 SR 24001 - 8O L/4 3/40 3/42
35 196 1.1 39,769 SR 2300 -80 L4 3/40 3/42
38 180 1,4 38,527 SR 2400 - 80 L/4 340 3/4z2
40 173 1,2 35,031 SR 2300 - 80 L/4 3/40 3/42
43 160 t,4 32,529 SR 2400 - 80 L/4 3/40 3/42
47 147 14 29,747 SR 2300 - 80 /4 3/40 3/42
48 142 07 28,846 SR 2200-80L/4 3/39 3/41
54 127 1.4 25,706 SR 2300 - 80 L/4 3/40 3/42

315




Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtriebsdrehzahl Abtriebsdrehmement Betriebsfaktor Untersetzung Typ Mafblatt
Output speed Output torque Service faktor B Reduction Type Dimensicns page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
rmin -1 Nm 0814 1520 »20 i DAusfihrungDesig/Execution L C B |F Z R
Fortsetzung
gﬂfzﬂﬂuaﬁm Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0,75 kW
uie
2-stufig 2-stage 2-étages
55 126 0.9 25,500 SR2200-80L/4 3/39 3/41
62 112 2,0 22,630 SR 2300 - 80 L/4 3140 342
63 109 1.0 22,037 SR 2200 - 80 L/4 3/39 3141
70 a8 2.1 19,933 SR 2300 -80 L4 3/40 342
72 95 1,2 19,267 SR 2200 - 80 L/4 3/39 3/
77 90 2,5 18,173 SR 2300 - 80 L/4 3/40 3/42
82 84 1,3 17,000 SR 2200 -80L/4 3/39 3/41
87 79 2.6 16,008 SR 2300 - 80 L/4 3/40 3/42
88 78 36 15,814 SR 2400 -80 L/4 3/40 3/42
g2 75 1,5 15,211 SR 22000 - 80 L/4 3/39 3/41
93 74 3.0 14,986 SR 2300 -80L/4 3/40 3/42
106 65 1.6 13,222 SR 2200 -80 /4 3/39 3/41
106 65 31 13,200 SR 2300 -80L/4 3/40 3/42
111 62 0.8 12,557 SR2100-80L/4 3139 3/41
121 57 1,6 11,580 SR 2200 - 80 L/4 3/3¢ 3/41
i25 55 31 11,146 SR 23001 - 8O L/4 3/40 3/42
125 55 1,0 11,136 SR 21001 -80 /4 3/39 3/41
137 50 1.6 10,200 SR 2200 - 80 L/4 3/39 341
139 50 1.0 10,051 SR2100-80 /4 3/39 341
147 47 3,1 9,517 SR 2300 - 80 L/4 3/40 3/42
155 44 16 9,025 SR 2200 - 80 L/4 3/39 3/41
156 44 1.0 8,952 SR2100-80L/4 3/39 3/41
170 40 3.1 8,194 SR2300-80L/4 3/40 3/42
180 38 0,8 7,763 SR2100-80 L4 3/39 341
184 37 1.4 7,588 SR 2200 - 80 L/4 3/39 3/41
197 35 3.1 7,097 SR 2300 - 80 L/4 3/40 3/42
204 34 09 6,847 SR 21002 -80 L/4 3/39 3/41
206 a3 1,5 6,789 SR 2200 - 80 L/4 3/39 RIZY
230 30 1.0 6,073 SR2100-80 L/a 3/39 341
230 30 31 6,058 SR 23001-80 L/4 3/40 3/42
236 29 1.5 5,902 SR 2200 - 80 L/4 3/39 3/41
258 27 1,0 5,409 SR 2100 -80L/4 3/39 3/41
270 25 3.1 5172 SR 2300 -80 L4 3/40 3/42
270 25 1,5 5,169 SR 2200 - 80 L/4 3/39 3141
302 23 1,0 4,626 SR 2100-80 L/4 3/39 341
306 22 1.5 4,553 SR 22000 - 80 L/4 3/39 341
313 22 3n 4,453 SR 23007 - 80 L/4 3/40 3/42
339 20 1.0 4120 SR 21000 - B0 /4 3/39 341
346 20 1.5 4,028 SR 2200 - 80 L/4 3/39 3/41
362 19 3,1 3,857 SR 23000 - 80 L/4 3/40 3/42
395 17 1.5 3,530 SR 2200 -80 L/4 3/39 3/41
435 16 31 3,206 SR 2300 - 80 L/4 3/40 3/42
449 15 1,5 3,109 SR 2200 - 80 L/4 3/39 3141
502 14 3.1 2,777 SR 2300 - 80 L4 3/40 3/42
507 14 1,6 2,751 SR 2200 - 80 L/4 3/39 3/41
1-stufig 1-stage 1-étage
149 47 1,4 9,333 SR 1400 - 80 L/4 3/36 3/38
183 38 1.4 7615 SR 1300 - 80 L/4 3/35 3/37
187 38 1.4 7,455 SR 1400 -80 L/4 3/36 3/38
199 35 14 7.000 SR1200-80L/4 3/35 3/37
215 33 1,4 6,467 SR 13000 - 80 L/4 3/35 3/37
241 29 1.4 5,769 SR 1200 - 80 L/4 3135 3/37
247 29 1.4 5,643 SR 1400 - 80 L/4 3/36 3/38
249 28 1.4 5,588 SR1300-80 /4 3/35 3/37
310 23 14 4,500 SR 1200 - 80 L4 3/35 3/37
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Stimradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtriebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betrisbstaktor Untersetzung Typ MaBblatt
Output speed Qutput torque Service faktor B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 »20 i OAusiihrung/Design/Execution | ¢ B | FZR
Fortsetzung
gontinuation Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 0. 79 kW
uite
1-stufig 1-stage 1-étage
321 22 3,1 4,333 SR 1300 - 80 L/4 3/35 3/37
334 21 1,4 4,167 SR 1400 - 80 L/4 3/36 3/38
358 20 1,6 3,889 SR 1200 - 80 L/4 3/35 3/37
400 18 3,1 3,480 SR 1300 -80 L/4 3/35 3/37
410 17 1,6 3,400 SR 1200 - 80 L/4 3/35 3/37
465 15 1,6 3,000 SR 1200 - 80 L/4 3/35 3/37
486 15 3.1 2,870 SR 1300-801L/4 3/35 3/37
519 14 1,6 2,684 SR 12000 - 80 L/4 3/35 /37
575 12 3.1 2,423 SR 1300 - 80 L/4 3/35 3/37
597 12 1,6 2,333 SR 1200 - 80 L/4 3/35 337
674 10 3.1 2,069 SR 1300 - 80 L/4 3/35 3/37
682 10 1,6 2,043 SR 1200 - 80 L/4 3/35 3137
775 9,2 1,6 1,800 SR 1200 - 80 L/4 3/35 3/37
783 9,0 3,1 1,781 SR 13000 - 80 L4 3/35 3/37
875 8.1 1,6 1,693 SR 1200 - 80 L/4 3/35 3737
904 7,8 3.1 1,543 SR 1300 - 80 L/4 3/35 3/37
Antrigbsleistung / Input power / Puissance d’ entrée 1.1 kW
3-stufig 3-stage 3-étages
6.2 1600 1,0 225218 SR 3700 - 90 5/4 3/49 3/50
7.2 1381 1.2 194,401 SH 3re0 - 90 S/4 3/49 3/50
8,2 1208 1,3 170,073 SR 3700 - 90 S/4 3/49 3/50
9.8 1008 1,6 141,874 SR 3700 - 80 S/4 3/49 3/50
10 989 0,8 139,174 SR 3600 - 90 S/4 3/48 3/48
11 802 1.8 126,991 SR 3700 - 80 S/4 3/49 3/50
12 835 0,9 117,519 SR 3600 - 90 S/4 3f46 3/48
13 783 2,0 110,161 SR 3700 - 90 S/4 3/49 3/50
14 713 1.1 100,345 SR 3600 -90 S/4 3/46 3/48
15 688 2,3 96,808 SR 3700 - 90 8/4 3/49 3/50
16 614 1,3 86,391 SR 3600 - 80 S/4 3/46 3/48
17 580 2,8 81,617 SR 3700 - 90 S/4 3/49 3/50
19 532 1,5 74,829 SR 3600 - 90 S/4 3/46 3/48
20 503 3.2 70,800 SR 37000 - 9C 5/4 3/49 3/50
21 478 1.6 67,277 SR 3600 - 90 S/4 3/46 3/48
22 443 3,6 62,218 SR 37001 - 90 S/4 3/49 3/50
25 394 2,0 55,435 SR 3600 - 90 5/4 3/46 3/48
25 391 4.1 55,067 SR 3700 - 80 S/4 3/49 3/50
29 343 4,7 48,324 SR 3700-905/4 3/49 3/50
33 299 54 42,070 SR 3700 - 90 5/4 3/49 3/50
38 262 6,1 36,816 SR 3700 - 90 S/4 3/49 3/50
2-stufig 2-stage 2-gtages
19 537 1,5 48,500 SR 2600 - 90 L/s 3/40 3/42
21 473 1,6 42,680 SR 2600 - 90 L/e 3/40 3/42
23 439 1.4 36,583 SR 2600 -90 /6 3/40 3/42
25 405 08 36,527 SR 2400 - 80 L6 3/40¢ 3/42
26 366 14 34,833 SR 2600 - 90 L6 3/40 3/42
28 360 0,9 32,529 SR 2400 - 90 L/6 3/40 3/42
29 352 2,2 48,500 SR 2600 - 90 5/4 3/40 3/42
33 310 2,3 42,680 SR 2600 - 90 5/4 3/40 3/42
33 306 1.1 27,650 SR 2400 - 90 L/6 3/40 3/42
35 289 ) 39,769 SR 2300 -90 S/4 3/40 3/42
35 287 2,1 39,583 SR 2600 - 90 5/4 3/40 3/42
37 273 1.1 24,623 SR 24000 - 30 L6 3/40 3/42
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Stirmradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtriebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betriebsfaktor Untersetzung Typ ManBblatt
Qutput spesd Cuiput torque Service faktor B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min - Nm 0814 1520 >20 i OAusfihrung/Design/Execuion L C B | FZBAR
Fortsetzung
gﬂﬂﬁnuaﬁon Anfriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 1.7 kW
vite
2-stufig 2-stage 2-étages
38 265 1.3 36,527 SR 240-90 S5/4 3/40 3/42
40 254 0.8 35,031 SR 230-905/4 3/40 3/42
40 253 22 34,833 SR 260 - 90 5/4 3/40 3/42
43 236 1,3 32,529 SR 240 - 90 S/4 3/40 3/42
45 222 2,1 30,667 SR 260-90 S/4 3/40 3/42
47 216 1,0 29,747 SR 230 - 90 S/4 3/40 3/42
50 200 1,7 27,650 SR 240 - 90 S/4 3/40 3/42
52 196 2.1 26,987 SR 260 - 90 5/4 3/40 3/42
54 187 1,1 25,706 SR 230-90 S5/4 3/40 3/42
57 179 1,7 24,623 SR 240 - 90 S/4 3/40 3/42
60 169 2,1 23,294 SR 260 -90 S5/4 3/40 3/42
61 164 1.4 22,630 SR 230 - 90 S/4 3/40 3/42
68 148 2.0 20,417 SR 240 -90 5/4 3/40 3/42
70 145 1.4 19,933 SR 230-905/4 3/40 3/42
72 140 55 19,318 SR 260-905/4 3/40 3/42
72 140 0,8 19,267 SR 220 - 90 S/4 3/39 3/a1
76 132 2,1 18,182 SR 240 - 90 S/4 3/40 3/42
77 132 1,7 18,173 SR 230 - 90 S/4 3/40 3/42
80 125 6,2 17,292 SR 260 - 80 S/4 3/40 3/42
82 123 09 17,000 SR 220 - 90 5/4 3/39 3/41
87 116 1.7 16,008 SR 230 - 90 5/4 3/40 3/42
a8 115 2.9 15,814 SR 240-90 5/4 3/4Q 3/42
91 110 1,0 15,211 SR 220-90 5/4 3/39 341
93 108 71 15,000 SR 260 - 90 S/4 3/40 3/42
93 108 2,0 14,986 SR 230- 90 5/4 3/40 3142
t04 97 34 13,328 SR 240 -90 §/4 3/40 3/42
105 96 t,1 13,222 SR 220 - 90 5/4 3/39 3/41
105 96 2.1 13,200 SR 230 - 90 5/4 3/40 3/42
119 85 3.9 11,717 SR 240 - 90 5/4 3/40 3/42
120 84 1,1 11,580 SR 220 - 9G S/4 3/39 34
125 a1 2.1 11,146 SR 230-90 S/4 3/40 3/42
134 75 4.4 10,388 SR 240-90 S/4 3/40 3/42
136 74 1.1 10,200 SR 220 - 90 5/4 3/38 3/41
146 69 2.1 9,617 SR 230-90 /4 3/40 3/42
150 67 45 9,256 SR 240 - 90 S/4 3/40 3/42
154 85 1.1 9,025 SR 220-90 5/4 3/39 3/41
168 60 4.5 8,279 SR 240-90 S/4 3/40 3/42
170 59 21 8,154 SR 230 - 80 S/4 3/40 3/42
183 55 0,9 7,588 SR220-905/4 3/39 3/41
187 54 45 7,429 SR 240 - 90 5/4 3/40 3/42
196 51 2.1 7,087 SR 230-90 S/4 3/40 3/42
205 49 1.0 6,789 SR 220-905/4 /39 341
210 48 45 6,616 SR 240 - 80 5/4 3/40 342
229 44 21 6,058 SR 230-905/4 3/40 342
235 43 45 5,908 SR 240 -90 5/4 3/40 3/42
236 43 1.0 5,902 SR 220-905/4 3/39 3/41
265 38 45 5,238 SR 240-90 5/4 3/40 3/42
269 38 2.1 5172 SR230-905/4 3/40 3/42
269 ag 1,0 5,169 SR 220-90 5/4 3/39 3/
298 34 45 4,667 SR 240-905/4 3/40 3/42
305 33 1,0 4,553 SR 220-905/4 3/39 341
312 32 2.1 4,453 SR 230-905/4 3/40 3/42
333 30 45 4,174 SR 240 - 90 5/4 3/40 /42
345 29 1,0 4,028 SR 220 - 90 5/4 3/39 31
360 28 2.1 3,857 SR 230 - 90 S/4 3/40 /42
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteurs & engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelie Selection table Tableau de puissances
Abtriebsdrahzahl Abtrebsdrehmoment Betriebsfakior Uniersetzung Typ MaBblatt
QOutput speed Qutput torque Service faktor 1B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 08-1.4 1520 >2.0 i DAusflibrung/Design/Execution L C B |F Z R
Fortsetzung
gﬂﬂﬁnuation Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 1.1 kW
uite
2-stufig 2-stage 2-gtages
371 27 4,5 3.748 SR 240 - 90 5/4 3/40 3/42
394 26 1.0 3,530 SR 220-905/4 3/39 3/41
407 25 4,5 3,481 SR 240 - 90 S/4 3/40 3/42
434 23 2.1 3,206 SR 230-90 S5/4 3/40 3/42
447 23 1,0 3,109 SR 220 - 90 S/4 3/3% 3/41
458 22 45 3,057 SR 240 - 9G S/4 3/40 3/42
500 20 21 2,777 SR 230-905/4 3/40 3/42
506 20 1,0 2,751 SR 220-905/4 3/39 3/41
507 20 4.5 2,743 SR 240 - 80 S/4 3/40 3/42
1-stufig 1-stage 1-étage
143 72 2.1 9,700 SR 180 - 90 5/4 3/36 3/38
175 58 21 7,917 SR 160 - 90 S/4 3/36 3/38
182 57 1.8 7.615 SR 130-905/4 3/35 3/37
186 55 2,1 7.455 SR 140 - 90 5/4 3/36 3/38
214 48 2.0 6,467 SR 130-905/4 3/35 3/37
226 46 2.1 6,133 SR 160 - 90 S/4 3/36 3/38
240 43 1.2 5,769 SR 120-905/4 3/35 3/37
248 42 21 5,643 SR 140 -90 S/4 3/36 3/38
248 42 2.1 5,588 SR 130 -90 S/4 3/35 3/37
262 39 21 5,294 SR 160 - 90 8/4 3/36 3/38
300 34 21 4,632 SR 160 -90 S/4 3/36 3/38
308 33 1.5 4,500 SR 120-905/4 3/35 3/37
320 32 21 4,333 SR 130-805/4 3/35 3/37
333 31 2,1 4,167 SR 140-90 S/4 3/36 3/38
357 29 11 3,889 SR 120 - 90 S/4 3/35 3/37
399 26 2.1 3,480 SR 130 - 980 5/4 3/35 3/37
408 25 1.1 3,400 SR 120-90 5/4 3/35 3/37
430 24 4.5 3,227 SR 140- 390 S/4 3/36 3/38
463 22 1.1 3,000 SR 120 - 90 S/4 3/35 3/37
484 21 2.1 2,870 SR 130-805/4 335 3/37
511 20 45 2,720 SR 140- 80 S/4 3/36 3/38
517 20 11 2,684 SR 120-905/4 3/38 3137
573 18 21 2,423 SR 130-90S/4 3/35 3/37
581 18 45 2,391 SR 140 -90 S/4 3/36 3/38
595 18 1.1 2,333 SR 120 - 90 5/4 3/35 3/37
655 16 45 2,120 SR 140 - 80 5/4 3/36 3/38
671 16 21 2,069 SR 130-90 5/4 335 3137
680 15 1,1 2,043 SR120-905/4 3/35 3/37
735 14 4,5 1,889 SR 140-905/4 3/36 3/38
772 14 1,1 1,800 SR 120-905/4 3/35 3/37
780 13 2.1 1,781 SR 130-80 5/4 3/35 3/37
822 13 4.5 1,690 SR 140-805/4 3/36 3/38
8§72 12 1.1 1,593 SR120-905/4 3/35 3137
900 1 2,1 1,543 SR130-905/4 3/35 3/37
916 11 4.5 1,616 SR 140 - 90 S/4 3/36 3/38
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Stimradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtriebsdrehzahl Ablriebsdrehmoment Betriehsfaktor Untersetzung Typ Mafiblatt
Qutput speed Cutput torque Service faktor 18 Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0.8-14 1520 >20 i OAustihrung/Design/Execution LCB FZR
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 1.5 kW
3-stufig 3-stage 3-étages
7.3 1883 0,9 194,401 SR 3700 -90 L/4 3/49 3/50
8.3 1648 1,0 170,073 SR 3700 - 90 L/4 3/49 3/50
9,9 1374 1,2 141,874 SR 3700 -20 L4 3/49 3/50
11 1230 1,3 126,991 SR 3700 -80 L/4 3/49 3/50
13 1067 1.5 110,181 SR 37000 -90 L/4 3/49 3/50
14 958 0.8 100,345 SR 3600 - 80 L4 3/46 3/48
15 938 1.7 96,808 SR3700-80L/4 3/49 3/50
18 825 1,0 86,391 SR 3600 - 90 L/4 3/46 3/48
17 791 2,0 81,617 SR 3700-90 L4 3/49 3/50
19 715 1.1 74,829 SR 3600-90 L4 3/46 3/48
2¢ 686 2,3 70,800 SR3700-80 L/4 3/49 3/50
21 642 1,2 67,227 SR 3600 - 80 L/4 3/46 3/48
23 603 27 62,218 SR 3700 - 50 L4 3/49 3/50
25 529 1.5 55,435 SR 36002 - S0 L/4 3/46 3/48
26 533 3,0 55,067 SR 3700 - 80 L/4 3/49 3/50
29 468 34 48,324 SR 3700 -90 L/4 3/48 3/50
34 408 39 42,070 SR 3700 -90 L/4 3/48 3/50
38 352 4.6 36,816 SR 3700 - 80 L/4 3/49 3/50
2-stufig 2-stage 2-&tages
20 677 21 46,740 SR 2700 -100 /s 3/43 3/44
22 615 2.1 42,497 SR 2700 - 100 L/6 3/43 3/44
24 573 1.4 39,583 SR 2600 - 100 L/ 3/40 3/42
26 523 21 36,115 SR 2700 - 100 L6 3/43 3/44
27 504 1.4 34,833 SR 2600 - 100 L/6 3/40 342
29 473 16 48,500 SR 26001 - 90 L/4 3/40 3/42
33 416 1.7 42,680 SR 2600 - 90 L/4 3/40 3/42
34 434 0.8 27.650 SR 24000 - 100 L/'é 3/40 3/42
36 386 16 39,583 SR 2600 - 90 L/4 3/40 3/42
39 387 08 24,623 SR 2400 - 100 L/8 3/40 /a2
39 356 1,0 36,527 SR 2400 -90 L/4 3/40 3/42
41 340 1.8 34,833 SR 2600 -90 L/4 3/40 3/42
43 317 1.0 32,529 SR 2400 -90 L/4 3/40 3/42
46 299 1,6 30,667 SR 2600 - 90 L/4 3/40 3/42
51 270 1,2 27.650 SR 2400 -90 /4 3/40 3/42
52 263 1.6 26,987 SR 2600 - 90 L/4 3/40 3/42
55 251 0.8 25,706 SR 2300 - 90 L/4 3/40 3/42
57 240 1,3 24,623 SR 2400 - 90 L/4 3/40 3/42
61 227 1.6 23,294 SR 2600 - 90 L4 3/40 3/42
62 221 1,0 22,630 SR 2300 - 90 L/4 3/40 3742
69 199 1.5 20,417 SR 2400 - 80 L/4 3/40 3/42
71 184 1,1 18,933 SR2300-90L/4 3/40 3/42
73 188 4.1 19,318 SR 2600 -90 L4 3/40 3/42
78 177 1.3 18,173 SR2300-90L/4 3/40 342
78 177 1.6 18,182 SR 2400 -390 L/4 3/40 3/42
82 169 4.6 17,292 SR 2600 - 80 L/4 3/40 3/42
88 156 1.3 16,008 SR 2300-90 /4 3/40 3/42
89 154 2,2 15,814 SR 24000 -90 /4 3/40 3/42
94 146 53 15,000 SR 2600 - 90 L/4 3/40 3/42
94 146 1.5 14,986 SR 2300 - 80 L/4 3/40 3/42
106 130 26 13,328 SR 2400 - 90 L/4 3/40 3/42
107 129 1.6 13,200 SR 2300-90 L/4 3/40 3/42
107 129 6,0 13,182 SR 2600 - 90 L/4 3/40 3/42
120 114 29 1,717 SR 2400 - 90 L/4 3/40 3/42
121 114 6.0 11,667 SR 26003 - 90 L/4 3/40 3/42
127 109 1.6 11,146 SR 2300 -90 /4 3/40 3/42
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Stirnradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Ablrighsdrehzahi Abtrietisdrehmoment Betriebsfakior Uniersetzung Typ Maf3blatt
Qutput speed Qutput forque Service faktor 18 Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Coupie de sortie Facteur de service Reduction Type Coles pages
min -1 Nm 0814 1520 >20 i DAusfihungDesign/Execuion L ¢ B |F z R
Fortsetzung
gﬂﬂtiﬂuaﬁoﬂ Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 1.5 KW
uite
2-stufig 2-stage 2-gtages
136 101 3,3 10,388 SR2400-90L/4 3/40 3/42
148 93 1.6 9,517 SR 2300 -90 L/4 3/40 3/42
152 90 34 9,256 SR 2400 - 90 L/4 3/40 3/42
170 81 3,4 8279 SR 2400 -90 L/4 3/40 3/42
172 80 1,6 8,194 SR 2300 - 90 L/4 3/40 3/42
190 72 34 7,428 SR2400-90 L/4 3/40 3/42
199 69 1,6 7,097 SR 2300 - 90 L/4 3/40 3/42
213 &5 3,4 6,616 SR 2400 - 90 L/4 3/40 3/42
233 59 1,6 6,058 SR 2300 -90 L/4 3/40 3/42
239 58 3.4 5,808 SR 2400 -90 L4 3/40 3/42
269 51 3.4 5,238 SR 2400-90 /4 3/40 3/42
273 50 1,6 5172 SR 2300 - 50 L/4 3/40 3/42
302 46 34 4,667 SR 2400 -90 L4 3/40 3/42
317 43 1.6 4,453 SR 2300-90 L4 3/40 3/42
338 41 3.4 4174 SR 2400 -90 L/4 3/40 3/42
366 38 1.6 3,857 SR 2300 - 90 L/4 3/40 3/42
376 37 34 3,746 SR 2400-90 /4 3/40 3/42
413 33 3.4 3,481 SR 24000 -90 /4 3/40 3/42
440 31 1,6 3,208 SR 2300 -90 L/4 340 3/42
461 30 3.4 3,057 SR 2400 - 90 L/4 3/40 3/42
508 27 1,6 2777 SR 2300-90L/9 3/40 3/42
514 27 3,4 2,743 SR 2400 -90 L/4 3/40 3/42
1-stufig 1-stage 1-étage
145 97 1.6 8,700 SR 1600 -90L/4 3/36 3/38
178 79 1.6 7,917 SR 1600 - 90 L/4 3/36 3/38
185 76 1,3 7615 SR 1300 -90 L/4 /35 3137
189 74 1,6 7.455 SR 1400 - 90 L/4 3/36 3/38
218 65 1,6 6,467 SR 1300 -90 /4 3/35 3/37
229 B1 1,6 6,133 SR 1600 - 90 L/4 3/36 3/38
249 586 1,6 5,643 SR 14000 - 90 L/4 3/36 3/38
252 56 1.6 5,588 SR 1300 - 90 L/4 3/35 3/37
266 53 1.6 5,294 SR 1600 -90 114 3/36 3/38
304 46 1,6 4,632 SR 1600 - 90 L/4 3/36 3/38
325 43 1.6 4,333 SR 1300 - 90 L/4 3735 337
338 42 1.6 4167 SR 1400 -90 /4 3/36 3/38
405 35 1.6 3,480 SR 1300 -90 L/4 3/35 3137
436 32 3,3 3,227 SR 1400 - 90 L/4 3/36 3/38
491 29 1.6 2,870 SR 1300 - 90 L/4 3/35 3/37
518 27 3,3 2720 SR 1400 - 90 /4 3/36 3/38
581 24 1.6 2,423 SR1300-90L/4 335 3/37
589 24 3,3 2391 SR 1400 - 90 L/4 3/36 3/38
665 21 33 2,120 SR 14000-90 /4 3/36 3/38
681 21 16 2.069 SR 1300 - 90 L/4 3/35 3/37
746 18 3,3 1,889 SR 1400 - 90 L/4 3/36 3/38
791 18 1,6 1,781 SR 1300 - 90 L4 3/35 3/37
834 17 3,3 1,690 SR 1400 - 90 L/4 3/36 3/38
913 15 186 1,543 SR 1300 - 90 /4 3/35 337
430 15 3,3 1,516 SR 1400 -90 L/4 3/36 3/38
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Stirnradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtrebsdrahzahl Abtrigbsdrehmomant Betrigbslaklor Untersetzung Typ MaBbilatt
Qutout speed Output torque Service laktor 1B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sorie Couple de sortia Facteur da service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 520 i OAusfihrungDesign/Execution L ¢ B |F Z R
Antriebsleistung / Input power / Puissance d entrée 2.2 kW
3-stufig 3-stage 3-élages
11 1785 09 126,991 S8 37001 - 100 /4 (90 L/da) 3/49 3550
13 1548 10 110,161 SR 3700 - 100 /4 (90 L/da) 3/49 /50
15 1361 1.2 96,808 SR 37000 - 100 L/4 (90 L/da) 349 3/50
17 1147 1.4 81617 SR 37002 - 100 /4 (90 L/4a) 3/49 3/50
19 1056 08 74,829 SR 35800 - 100 L/4 (90 L/4a) 3/46 3/48
20 945 1,6 70,800 SR 37001 - 100 L/4 (90 L/da) 3/49 3/50
21 948 08 67.227 SR 35001 - 100 L/4 (90 L/da) 3/46 3/48
23 875 1,8 62,218 SR 37001 - 100 L/4 (90 L/da) 3/49 3/50
25 782 10 55,435 SR 3600 - 100 L4 (90 Lisa) 3/46 3/48
25 774 2,1 585,067 SR 3700 - 100 L/4 (80 Lida) 3/49 350
29 879 24 48,324 SR 37000 - 100 L/4 {80 L/da) 3/49 350
33 531 2.7 42,070 SR 3700 - 100 L4 (50 Lida) 3/49 3/50
33 518 31 36816 SR 37000 - 100 L/4 (90 Lr4a) 3/49 3/50
2-stufig 2-stage 2-étages
20 992 14 46,740 SR 2700- 112 MB 343 3144
22 802 14 42,497 SR 2700 - 112 M6 3143 344
24 840 09 30,583 SR 2600 - 112 M8 3/40 3142
26 767 1.4 36,115 SA 2700 - 112 M6 3/43 3/44
27 740 1.0 34,833 SR 2600 -112 M6 3/40 3/42
29 700 1.1 48,500 SR 2600 - 50 L/da 3140 3/42
30 6§73 2.1 46,74C SR 2700 - 100 L/4 3/43 3/44
Y 851 1,2 30,667 SR 2600 - 112 M8 3740 3/42
a3 815 1.2 42,680 SR 2600 - 90 L/da 3/40 3/42
33 812 2.1 42 497 SR 2700- 100 /4 3/43 3/44
35 570 1.4 39,582 SR 26007 - 100 L/4 (90 L/da) 3/40 3/42
39 520 2.1 38,115 SA 2700 - 100 L4 3143 3/44
40 502 1.4 34,833 SR 26007 - 100 L4 (90 Lrda) 3/40 3/42
45 447 21 31,235 SR 2700 - 100 /4 3/43 3/44
46 442 1.7 30,667 SR 2600 - 100 L4 (90 Lida) 3140 3/42
51 398 08 27.850 SR 2400 - 100 /4 (90 L/aa) 3/40 3142
52 395 4.1 27,383 SR 2700- 100 L/4 3/43 3/44
52 389 18 26.987 SR 2600 - 100 L/d (90 L/da) /40 3/42
56 361 4.1 25,030 SR 2700 - 100 L4 3/43 3/44
57 385 09 24,623 SR 24000 - 100 L/4 {80 Lida) 3/40 3/42
80 336 20 23,2094 SR 2600 - 100 L4 (80 L/4a) 3740 3142
64 317 41 21,991 SR 2700 - 100 L4 3/43 3/44
69 294 1.0 20,417 SR 2400 - 100 L4 (90 L/4a) 3/40 3/142
72 280 4.1 19,504 SR 2700 - 100 |14 3/43 3/44
73 278 28 19,318 SR 26001 - 100 L/4 (80 Lrda) 3/40 3/42
77 262 i1 18,182 SR 2400 - 100 L/4 {90 L/da) 3/40 3/42
77 260 0,8 18,173 SR 2300 - 100 /4 {80 L/da) 3/40 342
B 249 31 17,292 SR 26001 - 100 L/4 (90 L/da) 340 3/42
88 229 09 16,008 SR 2300 - 100 L/4 (80 L/4a) 3/40 3/42
89 228 15 15814 SR 2400 - 100 L/4 (80 Lsda) 3/40 3/42
93 216 36 15,000 SR 2600 - 100 1/4 (80 L/4a) 340 3/42
93 214 10 14,986 SR 2300 - 100 L/4 (S0 (/43) 3/40 3/42
105 192 1,7 13,328 SR 2400 - 100 L4 (90 L/da) 3/40 3/42
106 190 40 13,182 SR 26001 - 100 L/4 (90 Ly4a) 340 3/42
106 188 11 13,200 SR 2300 - 100 (/4 (90 L/da) 3/40 3/42
120 169 20 11,717 SR 24001 - 100 L/4 (90 L/4a) 3440 342
120 168 40 11,667 SR 2600 - 100 Lv4 (90 L/4a) 3/40 3/42
126 159 1,1 11,146 SR 2300 - 100 |14 (90 L/da) 3/40 3/42
135 150 2.2 10,388 SR 2400 - 100 L/4 (50 Lvda) 3140 3/42
137 147 4,0 10,238 SR 2600 - 100 L/4 (80 L/4a) 3/40 3/42
147 136 i 9,517 SR 23000 - 100 L/4 (80 L/4a) 340 3/42
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Stimradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Ablriebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betrigbsfaktor Untersetzung Typ Magbiatt
Qutput spaed Output torque Service taktor 18 Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sorlie Couple de sorlie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 20 i DAusfiihrung/Design/Exacution LCB | FZR
Fonsetzung
gf)"""”aﬁﬂﬂ Antriebslsistung / Input power / Puissance & entrée 2.2 KW
ute
2-stufig 2-stage 2-étages
151 133 23 9,256 SR 2400 - 100 L/4 (80 L/da) 3/40 3142
157 128 40 8,913 SR 26001 - 100 L/4 {80 L/da) 3/40 3142
169 119 23 8,279 SR 2400 - 100 L/4 (90 L/4a) 3/40 342
171 117 1.1 8,194 SR 2300 - 100 Ly4 (90 L/da) 3/40 342
180 112 4,0 7800 - SR 2600 - 100 /4 (90 L/4a) 3140 3/42
189 107 23 7420 SR 2400 - 100 L4 (90 L/da) 3/40 342
197 102 1.1 7,097 SR 2300 - 100 /4 (90 L/da) 3/40 3/42
204 a9 40 6,864 SR 26010 - 100 L/4 (90 L/4a) 3/40 3/42
212 95 23 6,616 SR 2400 - 100 /4 (90 L/da) 3/40 3/42
23 87 4.0 6.067 SR 2600 - 100 /4 (90 L/4a) 3/40 3142
231 87 1.1 6,058 SR 2300 - 100 L/4 (90 L/4a) 3/40 3/42
237 85 23 5908 SR 2400 - 100 L/4 (90 L/da)|  3/40 3142
263 77 40 5324 SR 2600 - 100 L/4 {80 L/da) 340 3142
267 75 23 5,238 SR 2400 - 100 /4 (S0 Lida) 3/40 342
27 74 11 5172 SR 2300 - 100 /4 {80 Lrda) 3/40 3142
300 67 23 4,667 SR 2400 - 100 L/4 (60 L/4a) 3/40 3/42
302 67 40 4,634 SR 2600 - 100 L/4 (80 /4a) 3/40 42
314 64 1.1 4,453 SR 2300 - 100 (/4 (90 Lida) 3/40 3/42
335 60 2,3 4174 S 2400 - 100 L/4 (90 L/4a) 3/40 3/42
345 58 40 4,056 SR 2600 - 100 L/4 (90 [/4a) 3/40 342
3683 55 1.1 3,857 SR 2300 - 100 /4 (90 L/4a) 3/40 3/42
374 54 23 3,746 SR 2400 - 100 L/4 (80 L/4a) 3/40 3/42
ag2 53 40 3667 SR 2600 - 100 44 (90 L/4a) 3140 3742
410 49 23 3,418 SR 24000 - 100 /4 (90 L/da) 3/40 3142
435 46 40 3218 SR 2600 - 100 L/4 (90 L/4a) 3140 3/42
437 46 1.1 3,206 SR 2300 - 100 L/4 (90 L/da) 3140 342
458 44 23 3,057 SR 2400 - 100 L/4 (80 L/da) 3/40 3142
500 40 4.0 2,801 SR 2600 - 100 L/4 (90 Lsda) 3/40 3142
504 40 1.1 2777 SR 2300 - 100 U4 (90 Lyda) 37140 3/42
510 40 23 2,743 SR 2400 - 100 L/4 (80 L/4a) 3/40 3/42
571 35 4.0 2451 SR 2600 - 100 /4 {80 L/4a) 340 342
1-stufig 1-stage 1-étage
144 143 11 9,700 SR 1600 - 100 1/4 (90 L/4a) 3/36 3738
176 117 18 7917 SR 1600 - 100 L/4 (90 Ly/da) 3736 3738
183 112 08 7615 SR 1300 - 100 L/4 (90 L/da) 3735 337
187 110 1.1 7455 SR 1400 - 100 /4 (90 L/4a) 3/36 3/38
216 a5 1.1 6,467 SR 1300 - 100 L4 (90 Ly4a) 35 3137
228 a0 20 6,133 SR 1600 - 100 /4 (90 L/43) 3136 3/38
248 a3 18 5,643 SR 1408 - 100 /4 (90 L/da) 3136 3/38
250 82 1.1 5,588 SR 1300 - 100 L/4 (S0 L/da) 3135 3737
264 78 20 5,294 SR 1600 - 100 /4 (90 L/da) 3736 3738
302 68 20 4,632 SR 1600 - 100 L/4 (90 Lida) 3136 3738
323 63 1.1 4333 SR 1300 - 100 L4 (90 Lida) [ 3435 337
336 61 20 4,167 SR 1400 - 100 /4 (90 L/4a) 3736 3/38
362 57 4.1 3864 SR 1600 - 100 L/4 (90 Lyda) 3/36 3738
402 51 11 3,480 SR 1300 - 100 /4 (90 L/da) 3735 3137
404 51 41 3458 SR 1600 - 100 L/4 (80 L/da) 336 3738
433 48 23 3.227 SR 14007 - 100 Ly4 (90 L/4a) 3736 3/38
466 44 4.1 3,000 SR 1600 - 100 tv4 (90 L/4a) 3736 3/38
487 42 1.1 2870 SR 1300 - 100 /4 (90 L/da) 3/35 3137
514 40 23 2,720 3R 14000 - 100 /4 (80 L/da) 3736 338
531 39 4.1 2,636 SR 1600 - 100 L/4 (90 L/da) 3736 338
577 35 11 2423 SR 1300 - 100 /4 (90 L/4a) 3135 3/37
585 35 23 2,391 SR 1400 - 100 /4 (90 L/4a) 3/36 3/38
€00 34 4.1 2333 SR 1600 - 100 /4 (90 L/da) 3736 3/38
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Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtriebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betrebsiakior Untersetzung Typ MaBblatt
Qulput speed Qutput torque Sarvice fakior  {B Reduction Type Dimensions page
Vilesse de sortig Couple da sonie Facteur dg service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0.8-1.4 1520 »20 i OAvstohrung/Design/Execution L CB | FZR
Fortsetzung
go_""ﬂumm" Antriebsleistung / Input power / Puissance d entrée 2.2 kW
uite
1-siufig 1-slage 1-étage
660 3 23 2120 SR 1400 - 100 L/4 {80 Lyda) 3/36 3/38
6876 30 1.1 2.069 SR 1300 - 100 L/4 (80 L/da) 3135 337
683 30 41 2,048 SR 1600 - 100 L/4 (80 L/4a) 3136 338
741 28 23 1,889 SR 14000 - 100 L/4 {90 L/4a) 3136 3/38
785 26 41 1,783 SR 1600 - 100 L/4 (90 Lida) 3736 3738
788 28 11 1,781 SR 1300 - 100 L/4 {80 L/da) 3135 3/37
828 25 23 1,690 SR 1400 - 100 L/d {90 L/da) 3136 3/38
897 23 41 1,560 SR 1600 - 100 L/4 (90 L/4a) 3736 338
807 23 i1 1543 SR 1300 - 100 L/4 (90 L/da) 3/35 337
923 22 23 1,518 SR 1400 - 100 /4 (90 L/4a) 3736 3138
Antriebsleistung / Input power / Puissance ¢ entrée 3.0 kW
3-stufig 3-stage 3-8tages
15 1849 08 96,808 SR 3700 - 100 L/da 3749 3/50
17 1559 1,0 81617 SR 3700 - 100 Lyda 3/49 3/50
20 1352 1.2 70,800 SR 3700- 100 L/4a 3/48 3550
23 1188 1.4 62.218 SR 3700 - 100 L/da 3/48 3/50
26 1052 15 55,087 SR 3700 - 100 L/da 3/49 3/50
29 923 1,7 48,324 SR 3700 - 100 Lyda 3/45 3/50
e’ 804 2,0 42,070 SR 3700- 100 Lda 3/49 3150
38 703 23 36,816 SR 3700 - 100 L/da 3/49 3/50
2-stufig 2-stage 2-étages
22 1237 1,3 42,497 SR 2700-1325/%6 3/43 44
26 1051 15 38,115 SR 27000 -132 56 3/43 344
30 912 16 46,740 SR 2700 - 100 L/da 3/43 344
33 829 18 42 497 SR 2700 - 100 L/da 3/43 344
36 772 1.0 39,583 SR 2600 - 100 L/4a 3/40 3142
39 705 16 36,115 SR 2700 - 100 L/da 3143 3/44
41 880 1.0 34,833 SR 2600 - 100 L/da 3/40 3/42
45 609 16 31,238 SR 2700 - 100 Lida 343 3/44
48 600 1.3 30,667 SR 2600 - 100 L/da 340 3/42
52 534 30 27.383 SR 2700 - 100 L/da 3143 3/44
52 527 13 26,987 SR 2600 - 100 L/da 340 3/42
56 488 ai 25,030 SR 2700 - 100 L/da 3/43 3/44
61 455 15 23,294 SR 2600 - 100 Lda 3/40 3/42
64 429 3,1 21,991 SR 2700 - 100 L/da 3/43 3744
69 368 09 20417 SR 2400 - 100 L/da 3/40 3142
72 380 31 19,504 SR 2700 - 100 Lyda 343 3/44
73 376 2,1 19,318 SR 2600 - 100 Lyda 3/40 342
78 355 09 18,182 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3/42
B1 340 3.1 17,432 SR 2700 - 100 Lrda 3/43 3/44
82 337 23 17,292 SR 2600 - 100 L/da 3/40 3/42
89 308 1.1 15814 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3142
92 300 31 15,325 SR 2700 - 100 L/da 3/43 3/44
94 292 26 15,000 SR 2600 - 160 L/4a 340 3/42
94 292 08 14,986 SR 2300 - 100 L/4a 3/40 3142
108 260 13 13,328 SR 2400 - 100 L/da /40 3/42
107 257 0.8 13,200 SR 2300 - 100 L/4a 3/40 342
107 257 30 13,182 SR 2600 - 100 Lda 340 3142
120 229 16 1,717 SR 2400 - 100 L/da 340 3/42
121 228 3.0 11,667 SR 2600 - 100 L/da 3/40 3/42
127 217 08 11,148 SR 2300 - 100 L/da 3/40 3142
136 203 1.7 10,388 8R 2400 - 100 L/4a 340 3742
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtriebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betriebstaktor Untersetzing Typ MaBblatt
Qutput speed Ouput torque Service faktor B Reduction Type Dimensicns page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm: 0.8-1.4 1520 >20 i [JAusfahrung/Design/Execution LCB | FZAR
Fortsetzung
gominualion Aniriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 3.0 KW
uile
2-stufig 2-stage 2-étages
138 200 3,0 10,238 SR 2600 - 100 L/4a 3/40 3/42
148 186 0.8 9,517 SR 2300 - 100 L/d4a 3/40 3/42
152 181 1,7 9,256 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3/42
158 174 3,0 8,913 SR 2600 - 100 L/da 3/40 3/42
170 161 1.7 8,279 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3/42
172 180 0,8 8,194 SR 2300 - 100 L/4a 3/40 /42
181 152 3.0 7,800 SR 2600 - 100 L/4a 3/40 3142
190 145 1.7 7,429 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3/42
199 138 0,8 7,097 SR 2300 - 100 L/4a 3/40 3/42
205 134 3.0 6,864 SR 2600 - 100 L/4a 3/40 3/42
213 129 1,7 6,616 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3/42
232 148 3.0 6,067 SR 2600 - 100 L/4a 3740 3/42
233 118 08 6,058 SR 2300 - 100 LY4a 3/40 3/42
238 115 1,7 5,808 SR 24000 - 100 L/4a 3/40 3/42
265 104 3,0 5,324 SR 2600 - 100 L/4a 3/40 3/42
269 102 1,7 5,238 SR 2400 - 100 L/da 3/40 3/42
273 101 0.8 5172 SA 2300 - 100 L'4a 3/40 3/42
302 91 1.7 4,667 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3/42
304 90 3.0 4,634 SR 2600 - 100 L/da 3/40 3/42
317 87 0.8 4,453 SR 2300 - 100 LYda 3/40 3/42
338 81 1,7 4174 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3/42
348 79 3,0 4,056 SR 2600 - 100 L/da 3/40 3742
366 75 0.8 3.857 SR 2300 - 100 L/da 3/40 3/42
376 73 1,7 3,746 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3/42
385 72 3.0 3.667 SR 2600 - 100 L/da 3/40Q 3/42
413 67 1.7 3,418 SR 2400 - 100 L/da 3/40 3/42
438 63 3,0 3,218 SR 2600 - 100 L/4a 3740 342
440 63 0,8 3,206 SR 2300 - 100 L/4a 3/40 3/42
461 &0 17 3,057 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3/42
503 55 3,0 2.801 SR 26001 - 100 L/4a 3/40 3/42
508 54 0,8 2777 SR 2300 - 100 L/4a 3/40 3/42
514 54 1.7 2,743 SR 2400 - 100 L/4a 3/40 3/42
575 48 3.0 2,451 SR 2600 - 100 L/Ma 3/40 3/42
1-stufig 1-stage 1-étage
178 158 1,6 7,917 SR 1600 - 100 L/4a 3/36 3/38
218 129 0,9 6,467 SR 1300 - 100 L/da 3/35 3/37
229 122 15 6,133 SR 1600 - 100 L/4a 3/36 3/38
250 112 1.3 5,643 SR 1400 - 100 L/4a 3/36 3/38
252 111 0,9 5,588 SR 1300 - 100 L/4a 3/35 3/37
266 105 1,5 5,294 SR 1600 - 100 L/da 3/36 3/38
304 92 1,6 4,632 SR 1600 - 100 L/4a 3/36 3/38
325 86 0.8 4,333 SR 1300 - 100 L/d4a 3/35 3/37
338 83 16 4167 SR 1400 - 100 L/4a 3/36 3/38
364 77 3.1 3,864 SR 1600 - 100 L/'4a 3/36 3/38
405 69 0.8 3,480 SR 1300 - 100 L/4a 3/35 3/37
407 69 3,1 3,458 SR 1600 - 100 L/4a 3/36 3/38
436 64 1.7 3,277 SR 1400 - 100 L/da 3/36 3/38
470 60 31 3,000 SR 1600 - 100 L/da 3/36 3/38
491 57 Q0.8 2,870 SR 1300 - 100 L/da 3/35 3/37
518 54 1,7 2,720 SR 1400 - 100 LY4a 3/36 3/38
535 52 3.1 2,636 SR 1600 - 100 L/4a 3/36 3/38
581 48 0.8 2,423 SR 1300 - 160 L/da 3/35 3/37
589 48 1,7 2,391 SR 1400 - 100 L/da 3736 3/38
604 46 31 2,333 SR 1600 - 100 L/4a 3/36 3/38
665 42 1.7 2,120 SR 1400 - 100 L/4a 3/36 3/38
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtriebsdrehzahl Ablriebsdrehmoment Batrigbstaktor Untersetzung Typ Mafblatt
Output speed Qutput torque Service faktor 1B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 20 i OAusfihrung/Design/Execution L C B FZR
Forsetzung
gontinuation Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 3.0 kW
uite
1-stufig 1-stage 1-élage
681 41 0.8 2,069 SR 1300 - 100 L/4a 3/35 3137
688 41 3,1 2,048 SR 1600 - 100 L/4a 3/36 3/38
746 38 1,7 1,889 SR 1400 - 100 L/4a 336 3/38
790 36 3,1 1,783 SR 1600 - 100 L/4a 3/36 3/38
791 35 0,8 1,781 SR 1300 - 100 L/4a 3/35 3/37
834 34 1,7 1,680 SR 1400 - 100 L/4a 3/36 3/38
903 31 3.1 1,560 SR 1600 - 100 L/4a 3/36 3/38
913 31 0.8 1,543 SR 1300 - 100 L/da 3/35 3/37
930 30 1,7 1,516 SR 1400 - 100 L/4a 3/36 3/38

Antriebsleistung / Input power / Puissance ¢’ entrée 4.0 KW

3-stufig 3-stage 3-étages
20 1790 0,9 70,800 SR 3700 - 112 M/4 3/49 3/50
23 1573 1,0 62,218 SR 3700 - 112 M/4 3/49 3/50
26 1392 1.2 55,067 SR 3700 - 112 M/4 3/49 3/50
29 1222 1.3 48,324 SR 3700 - 112 M4 3/49 3/50
34 1064 1,5 42,070 SR 3700 - 112 M/4 3/49 3/50
39 931 1,7 36,816 SR 3700 - 112 M/4 3/49 3/50
2-stufig 2-stage 2-étages

23 1623 1,0 42,497 SR 2700 - 132 M/6 3/43 3/44
27 1380 1.2 36,115 SR 2700 - 132 M/6 3/43 3/44
30 1207 1.2 46,740 SR 2700 - 112 M/4 3/43 3/44
33 1097 1,2 42,497 SR 2700 - 112 M/4 3/43 3/44
36 1022 0.8 39,583 SR 2600 -112 M/4 3/40 3/42
39 933 1,2 36,115 SR 2700 - 112 M/4 3/43 3/44
41 900 0.8 34,833 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
46 BO7 1,2 31,235 SR 27000 - 112 M/4 3/43 3/44
46 792 1,0 30,667 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
52 707 2,3 27,383 SR 2700 - 112 M/4 3/43 3/44
53 697 1,0 26,987 SR 2600 - 112 w4 3/40 3/42
57 646 2.3 25,030 SR 2700 -112M/4 3/43 3/44
61 602 1,2 23,294 SR 2600 - 112 M/4 3/40 /42
65 568 23 21,991 SR 27003 - 112 M/4 3/43 3/44
73 504 23 18,504 SR 27000- 112 M4 3/43 3/44
74 500 1,6 18,318 SR 2600 - 112 M/4 340 3/42
a2 450 2,3 17,432 SR 2700 - 112 M/4 3/43 3/44
82 447 1.7 17,292 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
90 408 0.8 15,814 SR 2400 - 112 M/4 3/40 3/42
93 396 23 15,325 SR 2700 - 112 M/4 3/43 3/44
95 387 2.0 15,000 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
105 349 2,3 13,526 SR2700- 112 M/4 3/43 3/44
107 344 1,0 13,328 SR 2400 - 112 M/4 3/40 3/42
108 340 2,3 13,182 SR 2600-112 M/4 3/40 3/42
121 303 1.1 11,717 SR 2400 - 112 M/4 3/40 3/42
122 301 2,3 11,667 SR 26000 -112 M/4 3/40 3/42
137 268 1,3 10,308 SR 2400 - 112 M/4 3/40 3/42
139 264 2,3 10,238 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
153 239 1,3 9,256 SR 2400 -112 M/4 3/40 3/42
159 230 2,3 8,913 SR 2600-112 M/4 3/40 3/42
172 214 1,3 8,279 SR 24000 - 112 M/4 3/40 3/42
182 201 2.3 7,800 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
191 192 1,3 7,429 SR 2400- 112 M/4 3/40 3/42
207 177 2.3 5,864 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
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Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Three phase

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtriebsdrenzahl Abtriebsdrehmoment Betriebsfaktor Untersetzung Typ MaBblatt
Crstput speed Output torque Service faktor 18 Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 2.0 i DlAusfihrung/Design/Execston L ¢ 8 |F Z R
Fortsetzung
gontinualion Antriebsleistung / Input power / Puissance o' entrée 4.0 kW
uite
2-stufig 2-stage 2-étages
215 171 1,3 6,616 SR 24000 - 112 M/4 3/40 3/42
234 157 2,3 6,067 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
240 153 1.3 5,908 SR 2400 - 112 M/4 3/40 3/42
267 138 2,3 5,324 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
271 135 1,3 5,238 SR 2400 - 112 M/4 3/40 3/142
304 121 1,3 4,667 SR 2400 - 112 M/4 3/40 3/42
306 120 23 4,634 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
340 108 1,3 4,174 SR 24000 - 112 W/4 3/40 3/42
350 105 2.3 4,056 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
379 97 1,3 3,746 SR 2400 - 112 M/4 3/40 342
387 95 2,3 3,667 SR 26000 - 112 M/4 3/40 3/42
415 88 1.3 3,418 SR 2400 - 112 M/4 3/40 3/42
441 83 2,3 3,281 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3/42
465 79 1,3 3,057 SR 2400 - 112 M4 3/40 3/42
507 72 2,3 2,801 SR 26007 - 112 M/4 3/40 3/42
518 71 1.3 2,743 SR 2400- 112 W/4 3/40 342
579 63 23 2,451 SR 2600 - 112 M/4 3/40 3142
1-stufig 1-stage 1-étage
179 209 1,2 7917 SR 1600 - 112 M/4 3/36 3/38
231 162 1,2 6,133 SR 1600 - 112 M/M4 3/36 3/38
251 149 1,0 5,643 SR 1400 - 112 M/4 3/36 3/38
268 140 12 5,294 SR 1600 - 112 M/4 3/36 3/38
308 122 1.2 4,632 SR 1600 - 112 M/4 3/36 3/38
340 110 1.2 4167 SR 1400 - 112 M/a 3/36 3/38
367 102 23 3,864 SR 1600 - 112 MW/4 3/36 3/38
410 91 2.3 3,458 SR 1600 - 112 M/4 3/36 3/38
440 85 1,3 3,227 SR 1400 - 112 M/4 3736 3/38
473 79 23 3,000 SR 1600 - 112 M/4 3/36 3/38
522 72 1.3 2720 SR 1400 - 112 M/4 3/38 3/38
539 69 2,3 2,636 SR 1600 - 112 M/4 3/36 3/38
593 63 1.3 2,391 SR 1400 - 112 M/4 3/36 3/38
608 62 2,3 2,333 SR 1600 - 112 M/4 3136 3/38
669 56 1.3 2,120 SR 1400 - 112 W/4 3/36 3/38
693 54 23 2,048 SR 1600 - 112 M/4 3/36 3/38
751 50 1.3 1,889 SR 1400 -112 M/4 3/36 3/38
796 47 23 1,783 SR 1600 - 112 M/4 3/36 3/38
840 45 1.3 1,690 SR 1400 - 112 M/4 3/36 3/38
910 41 2,3 1,560 SR 1600 - 112 M/4 3/36 3/38
936 40 1,3 1,516 SR 1400 - 112 M/4 3/36 3/38
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Stimradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteurs a engrenages

Drehstrom Three phase Courant triphasé
Leistungstabelte Selection table Tableau de puissances
Abtriebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betrigbsfakior Untersetzung Typ MaBblatt
Cutput speed Qutput torque Service faktor 1 Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sorie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Coles pages
rin -1 Nm 0814 1520 >20 i OAusfohrungDesigniExecution | ¢ B FZR

Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 5.5 kW

3-stufig 3-stage 3-étages
27 1862 09 55,067 SR 3700 - 132 S/4 3/48 3/50
30 1634 1.0 48,324 SR 3700 - 132 S/4 3/49 3/50
35 1423 1.1 42,070 SR 3700 - 132 §/4 3/49 3/50
40 1245 1.3 36,816 SR 3700 - 132 5/4 3/49 3/50

2-stufig 2-stage 2-étages
26 1827 0.8 36,115 SR 2700 - 132 M/6a 3/43 3/44
30 1667 1,0 31,235 SR 2700 - 132 M/6a 3/43 3/44
34 1468 1,1 42,497 SR 2700 - 132 S/4 3/43 3/44
40 1247 1,3 36,115 SR 27000 - 132 5/4 3/43 3/44
47 1097 1,5 31,235 SR 2700 - 132 5/4 3/43 3/44
48 1059 0.7 30,667 SR 2600 - 132 S/4 3/40 3/42
53 946 1.7 27,383 SR 2700 - 132 5/4 3/43 3/44
54 932 0.8 26,987 SR 2600 - 132 S/4 3/40 3/42
58 865 17 25,030 SR 2700 - 132 5/4 3/43 3/44
63 805 Q.9 23,294 SR 2600 - 132 5/4 3/40 3/42
66 760 1.7 21,991 SR 2700 - 132 5/4 3/43 3/44
75 674 1.7 19,504 SR 2700 - 132 S/4 3/43 3/44
76 667 1.2 19,318 SR 2600 - 132 S/4 3/40 3/42
84 802 1.7 17,432 SR 2700 - 132 5/4 3/43 3/44
84 597 1.3 17,292 SR 26000 -132 S/4 3/40 3/42
95 529 1,7 15,325 SR 27000 -132 5/4 3/43 3/44
97 518 1,5 15,000 SR 2600 -132 54 3/40 3/42
111 455 1.7 13,182 SR 26000 - 132 5/4 3/40 3742
125 403 1,7 11,667 SR 2600 - 132 54 3/40 3/42
143 354 17 10,238 SR 2600 - 132 S/4 3/40 3/42
164 308 1,7 8,913 SR 2600 - 132 8/4 3/40 3/42
187 269 17 7.800 SR 2600 - 132 5/4 3/40 3/42
213 237 1.7 6,864 SR 2600 - 132 S/4 3/40 3/42
241 210 1.7 6,067 SR 2600 - 132 5/4 3/40 3/42
274 184 1.7 5,324 SR 2600 - 132 S/4 3/40 3/42
315 160 17 4,634 SR 2600 -132 5/4 3/40 3/42
360 140 1,7 4,056 SR 2600 - 132 5/4 3/40 3/42
398 127 1,7 3.667 SR 2600 - 132 5/4 3/40 3/42
454 111 1,7 3,218 SR 2600 - 132 S/4 3/40 3/42
521 97 1,7 2,801 SR 2600 - 132 S/4 3/40 3142
596 a5 1.7 2,451 SR 2600 - 132 5/4 3/40 3/42

1-stufig 1-stage 1-étage
238 216 16 6,133 SR 16000 - 132 S/4 3736 3/38
275 187 1,8 5,294 SR 1800 - 132 S/4 3/36 3/38
315 1863 2.1 4,632 SR 1600 - 132 S/4 336 3/38
377 136 17 3,864 SR 1600 - 132 S/4 3/36 3/38
422 122 1,7 3,458 SR 1600 - 132 S/4 3/36 3/38
486 106 1.7 3,000 SR 1600 - 132 5/4 3/36 3/38
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Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtriebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betriebsfaktor Untersetzung Typ Manblatt
Quiput speed Curtput torque Service faktor B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0.8-1.4 1520 >20 i OAusfihrung/Design/Execution LCB FZR
Fortsetzung
gqﬂﬁﬂuaﬁon Antriebsleistung / Input power / Puissance d'entrée 9.9 KW
uite
1-stufig 1-stage 1-etage
554 93 1,7 2,636 SR 1600 - 132 5/4 3/36 3/38
825 82 1,7 2,333 SR 1600 - 132 5/4 3/38 3/38
7z 72 1,7 2,048 SR 1600 - 132 S/14 3/36 3/38
818 63 1,7 1,783 SR 1600 - 132 814 3/36 3/38
935 55 1.7 1,560 SR 1600 - 132 5/4 3/36 3/38
Antriebsieistung / Input power / Puissance d' entrée 7.5 kW
3-stufig 3-stage 3-étages
35 1953 0,7 42,070 SR 3700 - 132 M/4 3/49 3/50
39 1710 0.8 38,816 SR 3700- 132 M/4 3/49 3/50
2-stufig 2-stage 2-étages
40 1713 1,0 36,115 SR 2700 - 132 M/4 3/43 3/44
46 1481 1.1 31,235 SR 2700 - 132 M/4 3/43 3/44
53 1299 1,3 27.383 SR 2700-132W/4 3/43 3/44
58 1187 1,3 25,030 SR 2700 - 132 M/4 3/43 3/44
66 1043 1.3 21,991 SR 27000 - 132 M/4 3/43 3/44
74 925 1.3 19,504 SR 2700 - 132 M/4 3/43 3/44
75 916 0.9 18,318 SR 26000 - 132 M/4 3/40 42
83 827 1.3 17,432 SR 2700 - 132 M/4 3/43 3/44
84 820 1,0 17,292 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/a2
95 727 1,3 15,325 SR 2700 - 132 M/4 3/43 3/44
97 711 1,1 15,000 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
107 642 1,3 13,526 SR 2700 - 132 M/4 3/43 3/44
1¢ 625 1.2 13.182 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
124 553 1.3 11,667 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
142 485 1,3 10,238 SR 2800 - 132 M/4 3/40 3142
163 423 1,3 8,913 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
186 370 1,3 7.800 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
211 325 1.3 6,864 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
239 288 1.3 6,067 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
272 252 1,3 5,324 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
313 220 1.3 4,634 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
358 192 1,3 4,056 SR 2600 - 132 M/4 3/40 342
395 174 1.3 3,667 SR 2600 - 132 W4 3/40 3/42
451 153 1.3 3,218 SR 2600 - 132 M/4 3/40 342
518 133 1,3 2,801 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
592 118 1,3 2,451 SR 2600 - 132 M/4 3/40 3/42
1-stufig 1-stage 1-étage
236 297 1,2 6,133 SR 1600 - 132 M/4 3/36 3/38
273 256 1,3 5,204 SR 16800 - 132 M/4 3/36 3/38
313 224 1,5 4,632 SR 1600 - 132 M/4 3/36 3/38
375 187 1.3 3,864 SR 1600 - 132 M/4 3/36 3/38
419 167 1.3 3,458 SR 1600 - 132 M/4 3/36 3/38
483 145 1.3 3,000 SR 1600 - 132 M/4 3/36 3/38
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Stimradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs & engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle Selection table Tableau de puissances
Abtrigbsdrehzahl Abtriebsdrehmament Betriebsfakior Untersetzung Typ MaBblatt
Output speed QOutput forque Service faktor 1B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 >2.0 i DlausithrungDesign/Execuon L C 8 |F z R
Forisetzung
gGﬂ‘iﬂuaﬁon Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 7.5 KW
uite
1-stufig 1-stage 1-étage
550 127 1.3 2,636 SR 1600 - 132 M/4 3/36 3/38
621 13 1.3 2,333 SR 1600 - 132 M/4 3/36 3/38
708 99 13 2,048 SR 1600 - 132 M/4 3/36 3/38
813 86 1.3 1,783 SR 1600 - 132 W/4 3/36 3/38
929 76 1.3 1,560 SR 1600 - 132 M/4 3/36 3/38
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' enirée 9.2 kW
2-stufig 2-stage 2-étages
47 1804 09 31,235 SR 2700 - 132 M/4a 3/43 3/44
53 1582 1,0 27,383 SR 2700 - 132 M/da 3/43 3/44
58 1446 1,0 25,030 SR 2700 - 132 M/da 3/43 3/44
66 1270 1,0 21,991 SR 2700 - 132 M/4a 3/43 3/44
75 1127 1,0 19,504 SR 2700 - 132 M/da 3/43 3/44
84 1007 1,0 17,432 SR 2700 - 132 M/da 3/43 3/44
84 1000 0.8 17,292 SR 2600 - 132 M/4a 3/40 3/42
95 885 1.0 15,326 SR 2700 - 132 M/4a 3/43 3/44
97 867 0,9 15,000 SR 2600 - 132 M/da 3/40 3/42
111 762 1.0 13,182 SA 2600 - 132 M/da 3/40 342
125 674 1,0 11,667 SR 2600 - 132 M/4a 3/40 3/42
143 591 1.0 10,238 SR 2600 - 132 M/4a 3/40 3/42
164 515 1,0 8,913 SR 2600 - 132 M/4a /40 3/42
187 450 1.0 7,800 SR 2600 - 132 M/d4a 3/40 3/42
213 397 1,0 6,864 SR 2600 - 132 M/da 3/40 3/42
241 350 1,0 6,067 SR 2600 - 132 M/da 3/40 3/42
274 308 1.0 5,324 SR 2600 - 132 M/4a 3/40 3/42
315 268 1,0 4,634 SR 2600 - 132 M/4a 3/40 3/42
360 234 1.0 4,056 SR 2600 - 132 M/4a 3/40 3/42
398 212 1,0 3,667 SR 2600 - 132 M/4a 3/40 3/42
454 186 1,0 3,218 SR 2600 - 132 M/4a 3/40 3/42
521 162 1,0 2,801 SR 2600 - 132 M/4a 3/40 3/42
596 142 1.0 2,451 SR 2600 - 132 M/da 3/40 3/42
1-stufig 1-stage 1-étage
238 362 1,0 6,133 SR 1600 - 132 M/ida 3/36 3/38
275 31z 1.1 5,294 SR 1600 - 132 M/da 3386 3/38
315 273 1,3 4,632 SR 1600 - 132 M/4a 3/36 3/38
377 228 1,0 3.864 SR 1600 - 132 M/4a 3/36 3/38
422 204 1.0 3,458 SR 1600 - 132 M/4a 3/36 3/38
486 177 1,0 3,000 SR 1600 - 132 M/da 3/36 3/38
554 155 1,0 2,636 SR 1600 - 132 M/4a 3/36 3/38
825 138 1,0 2,333 SR 1800 - 132 M/4a 3/36 3/38
712 121 1,0 2,048 SR 1600 - 132 M/4a 3/36 3/38
818 105 1,0 1,783 SR 1600 - 132 M/4a 3/36 3/38
935 92 1,0 1.560 SR 1600 - 132 M/4a 3/36 3/38
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Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Helical geared motors

Three phase

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphase

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtriebsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betriebsiakior Untersetzung Typ Maf3blatt
Output speed Qutput torque Service faktor 1B Reduction Type Dimensions page
Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -t Nm 0814 1520 »2.0 i DAusfuhrung/Design/Execuion L C B |F Z R
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 11 kW
2-stufig 2-stage 2-gtages
66 1519 1.1 21,991 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
75 1347 1.2 19,504 SR 2700 - 160 W/4 3/43 3/44
84 1204 1.3 17,432 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
95 1059 1.5 15,325 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
108 934 1.7 13,526 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
122 830 1.7 12,015 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
136 741 1,7 10,727 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
153 658 1.6 9,524 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
174 581 1.7 8,406 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
196 516 1,8 7,467 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
219 460 1.7 6,667 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
258 391 1,7 5,667 SR 27000 - 160 M/4 3/43 3/44
301 318 1,8 4,848 SR 2700 - 160 M/4 3/43 3/44
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 15 kW
2-stufig 2-stage 2-etages
66 2071 0.8 21,991 SR 2700 - 160 L/4 3/43 3/44
75 1837 0.9 19,504 SR 2700- 160 L/4 3/43 3/44
84 1642 1.0 17,432 8R 2700 - 160 L/4 3/43 3/44
95 1443 1,1 15,325 SR 2700 - 160 L/4 3/43 3/44
108 1274 1,3 13,526 SR 2700 - 160 L/4 3143 3/44
122 1132 1.3 12,015 SR 2700 - 160 L/4 3/43 3/44
136 1010 1.3 10,727 SR 2700 - 160 L/'4 3/43 3/44
153 897 1,1 9,624 SR 2700 - 160 L/4 3/43 3/44
174 792 1.3 8,406 SR 2700 - 160 L/4 3/43 3/44
196 703 1,3 7,467 SR 2700 - 160 L/4 3/43 J/d4
219 628 1.3 6,667 SR 2700 - 160 L/4 3/43 3/44
257 534 1.3 5,667 SR 2700 - 160 L/4 /43 3/44
301 434 1,3 4,848 SR 27000 - 160 L/4 3/43 3/44
Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 1 85 kW
2-stufig 2-stage 2-étages
84 2025 0,8 17,432 SR 2700 - 180 M/4 3/43 3/44
05 1780 0.9 15,325 SR 2700 - 180 M/4 3143 3/44
108 1571 1,0 13,528 SR 2700 - 180 M/4 3/43 3/44
122 1396 1,2 12,015 SR 2700 - 180 M/4 3/43 3/44
136 1246 1,3 10,727 SR 2700 - 180 M/4 3/43 3/44
153 1107 0.9 9,524 SR 2700 - 180 M/4 3/43 3/a4
174 977 1,0 8,406 SR 27000 - 180 M/4 3/43 3/44
196 868 1,2 7,467 SR 2700 - 180 M/4 3/43 3/44
219 775 1,3 6,667 SR 2700 - 180 M/4 3/43 3/44
258 658 15 5,667 SR 2700 - 180 M/4 3/43 3/44
301 535 1.9 4,848 SR 2700 - 180 M/4 3/43 3/44
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Stirnradgetriebemotoren

Drehstrom

Three phase

Helical geared motors

Motoréducteurs a engrenages

Courant triphasé

Leistungstabelle

Selection table

Tableau de puissances

Abtrigbsdrehzahl Abtriebsdrehmoment Betriebstaktor Untersetzung Tyvp Ma@blatt

QOultput speed Qutput torque Service fakior B Reduction Type Dimensions page

Vitesse de sortie Couple de sortie Facteur de service Reduction Type Cotes pages
min -1 Nm 0814 1520 »20 i OAusfihrong/Design/Execution L ¢ B | FZR

Antriebsleistung / Input power / Puissance d' entrée 22 kW
2-stufig 2-stage 2-¢tages

108 1869 0,9 13,526 SR 2700 - 180 L/4 3/43 344
122 1860 1.0 12,015 SR 2700-180 L4 3/43 3/44
136 1482 1.1 10,727 SR 2700 - 180 L/4 3/43 3/44
153 1361 0.7 9,524 SR 2700- 180 L/4 3/43 3/44
174 1161 0,9 8,406 SR 2700 - 180 L4 3/43 3/44
196 1032 1,0 7.467 SR 2700 - 180 L4 3/43 3/44
219 921 1.1 6,667 SR 2700 - 180 L/4 3/43 3/44
258 783 1.3 5,667 SR 2700-180 /4 3/43 3/44
303 837 1,6 4,848 SR 2700 - 180 L/4 3/43 3/44
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteurs a engrenages

Notizen Notes Notes
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Maf3blatter

Stirnradgetriebemotor
Drehstrom

Dimensions
Helical geared motors
Three phase

Encombrements
Motoréducteurs a engrenages
Courant triphasé
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Stimradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

1 - stufig 1 - stage 1-étage
FuBausfihrung Foot mounted Exécution a pattes L
FuBausfihrung Foot mounted with Exécution a pattes avec SR 120 C-.
mit Zentrierbund machined register collerette de centra 130
FuB-Flanschausfihrung Foot / flange mounted Exécution a pattes et a bride B

q

—
SR...C-... 91
gl w| 5] L — L.
e & B
|- L.
x !
S
| q
Nuten TIN 6885, Blatt Keyways DIN 6885, sheet 1 Clavetage suivant DIN 6885, feuiiie 1
Zentrierungen mit Gewinde DIN 332 Blatt 2 Tapped center hole DIN 332, sheet2 Trous de centrage traudés suivant DIN 332, feuille 2
Getnebetypan Motortypen Moter / Moter / Moteur Getnebe / Gearbox / Reducteur Abtriebswelle / Output shaft /
Type of gearboxes | Type of motors Arbre de sortie
Types réducteurs | Types moleurs | g gi k a|blcle| F[h|n]i|li|n|p|lals]|x |ds|] t{ul2t
L 63 S/L 123 | 113 | 187 20 | 40 |225] B | M6
SA120C- ... 71 S/L 138 | 125 | 212 [ 75 [112 | 14 | 98 (135 [ 55 | 47 |27.5| 16 | 28 (170 | 94 | 9 2
B 80 S/L 156 | 137 | 233 -0.5 25| 60| 28| 8 |MID
805 176 | 147 | 250
715/ 138 | 125 | 292
L 80 s/L 156 | 137 | 233 25| 60| 28| 8 [MiO
SA130C- .. 90s 176 | 147 | 250 | 86 (135 | 16 | 110(164 [ 65 | 6C | 34[225| 32 (202 [109] 11 | 3
B oL 176 | 147 | 275 -0.5 30| 70| 33| 8 |MID
100 L 198 | 156 | 306
Gelriebetypen Motortypen Abtrieb / Qutput / Sertie SR ...C- ... Abirieb / Culput/ Sertie SR .. B- .. Gewicht {
Type of gearboxes | Type of motors Werght / Poids
Types réducteurs | Typesmoteurs | a1 | bls | el | &3 | gl | s1 |s3Hé| x a2 [ 02| ¢l | e2 [ f1 52 ca. kg
L 63 SiL 120 | 80 10 | 100 3 M6 9,510
SR120C - .. 7184 87 62 77 77 13 M6 | @6 2 140 | 95 10 | 15| 35 | M8 12/13
B 80 SiL xi2 | x11 160 | 110 10 130 | 35 M8 15/16
90 S 200 | 130 | 12 165 | 3,5 | M1C 18
7181 140 | 95 | 10 | 115 | 35 | ™8 16/17
L 80 S/L 180 | 130 | 10 | 130 | 3.5 | M8 19/20
SR130C- .. 90 s 110 | 75 95 |87 i7 MB | &8 3 | 200|130 12 [ 165 | 3.5 | M10 22
B 0L %16 | x14 250 [ 180 | 18 | 215 4 M12 27
100 L 32
Abbidungen und Mafle unverbmdlich Technische Anderungen vorbehaiten Dimensions diustratons and techmicat design may be subject 16 change Les dessing el les cotes sonl donnes sans engagement

Souns reserve de modificahons techmigues
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Stirradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur & engrenages

1 - stufig 1 - stage 1 - étage
FuBausfihrung Foot mounted Exécution & pattes L
FuBausflhrung Foot mounted with Exécution a pattes avec SR C -
mit Zentrierbund machined register collerette de centra
FuB-Flanschausfiihrung Foot / flange mounted Exécution a pattes et a bride
Getnebetypen Motortypen Motor / Motor / Motaur Getriebe / Gearbox / Réducteur Abtriebswelle / Output shatt /
Type of gearboxes | Type of motors Artre de sortie
Types réductewrs | Types moleurs | g g1 K a|blcle|lf|h{MmM] il |n]|p|lg]|s]| x |cke|l t | u | zi
80 SL 156 | 137 | 233
L s 176 | 147 | 250 30 |70 | 33| 8 [M10
SR140C- ... oL 176 | 147 | 275 (105 |160 | 20 |141 |190 | 68 625 |45 | 24 | 35 [216 138 [ 14| 3
B 100 L 198 | 156 | 306 -0.5 35 | 70 | 38 | 10 [M12
112 M 220 | 167 | 322
90 s 176 | 147 | 250
L 90 L 176 | 147 | 275 40 | 80 |43 | 12 M1
SR160C- ... 0L 198 | 156 | 306 (110 |175 | 25 [ 140(|215 | 89 [ 86 | 40|25 | 40 |281 | 139 14 | 4
B 2 M 220 | 167 | 322 -05
1325 260 | 195 | 368 50 (100 [53.5 | 14 [M18
132 M 260 | 195 | 408
Getnebetypen Motortypen Aptrieb / Qutput / Sortie SR ... C- ... Abtrieb / Outout / Sorlia SA...8- ... Gewichi /
Type of gearboxes | Type of motors Weight / Poids
Types réduclewrs | Typesmoteurs | al | bi6 [ ef | e3 | qf | 81 |s3H8| x a2 | b2 | cf e2 | A 52 ca. kg
80 S/L 22/23
L 90 S 160 | 110 | 10 | 130 | 35 | M8 25
SR140C- ... 80 L 120 | B5 [105| 97 | te | M8 | @8 | 3 |200]|130 | 12 | 165 | 35 | M10 30
B 100 L x16 | x16 250 [ 180 | 18 | 215 | 4 [Mmi12 36
112 M 42
90 S 34
L soL 200 | 130 | 16 | 165 | 3.5 | M1D 39
SR160C- ... 100 L 145 | 105 | 128 | 120 (22 (M10|@10| 4 | 250 (180 | 16 | 215 4 |Mi2 45
B 112 M x20 | x12 300 230 | 20 | 285 4 |Mi2 51
1328 79
132 M 96
Abbidungen und Male unverbindich Technische Antenungen vorbehalien. Dimensions illustrauons and technical design may be subject to change. Les dessins gl les coles sont donnés sans engagement.

Souns téserve de modificatons techmigues.
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Stimradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

1 - stufig 1 - stage 1 - étage
Flanschausflhrung Flange mounted Exécution & bride 120
Mit Zentrierbund With machined register Avec collerette de centrage SR L - ..
Ruhrwerksaustiihrung Agitator design Exécution & agitateur R
*»q—_—“._— k !
l
1 C1 _ﬂq
| r— ® [:]
pe——
N = B
- e I )
P =
_—
=
i
- J
1
Q1 .
Q2 -
SR... Z" . L l X
s s F—1 = 5
e B GL S
Nuten DIN 6885, Blatt 1 Keyways DIN 6885, sheet 1 Clavetage suivant DIN 6385, feuille 1
Zentrigrungen mit Gewinde DN 332,Blatt 2 Tapped center hole DIN 332, sheet2 Trous de centrage traudés suivant DIN 332, feuille 2
Getrisbetypen Motortypen Wotor / Motor / Moteur Getriebe ! Gearbox / Réducteur Abtnebswelle / Output shatt ! Arbre Abtrieb / Qutpul/ Sortie 38 .. F- ..
Type of gearboxes | Type of motors de sortie
Types réductewrs | Typesmotewrs | ¢ | g1 | k [ | n |nt | p [ a ] x [da| 1| t | u |zt |at|biglctfer] nn|ost
F 63 S/L 123 | 113 | 187 20 | 40 |225) 6 L M6 (120 | 80 | 10 | 160 | 3 7
SR120Z- .. 715/ 138 | 125 | 212 135 |54 | 47 |114,5| 94 2 140 | 98 10 [ 115 | 35 9
R B0 S/L 156 | 137 | 233 25 60 | 28 8 |M10 (160 | 110 | 10 | 130 | 3.5 9
80 8 176 | 147 | 250 200 | 130 | 12 | 165 | 35 11
718/ 138 | 125 | 212 140 ( 95 i0 11151 35
F 80 8L 156 | 137 | 233 25 60 | 28 8 |Mi0 [160 | 110 | 10 | 130 | 35
SR130Z- .. 90 S 176 | 147 | 250 |154 164 | 60 | 137 109 | 3 200 | 130 | 12 | 18535 11
R 0L 176 | 147 | 275 30 70 | 33 8 M10 (250 | 180 | 16 | 215 4
100 L 198 | 156 | 306
Gelriebetypen Motortypen Abtrieb / Qutput / Sortie SR..Z- .. Abtrieb / Qutput / Sortie SR..R- .. Gewicht / Weight /
Type of gearboxes | Type of motors Pouds
Types réductewrs | Typesmotews | a2 | b2j| e2 | e4 | qt | s2 [s4H8] x | a3 |b3s| c2 | d2 | e3 | 2 | g2 | s3] «x ca. kg
F 63 8L 9,510
SR120Z- .. 7180 87 62 77 77 13 | M6 | 996 2 140 | 95 10 64 |115 | 35| 102, 9 2 12113
R 80 5L x12 | x11 1516
908 18
7181 617
F 80 S/L 19/20
SR130Z- ... 903 Mo | 75 | o5 [ 87 | 17 | M8 | @8 | 3 | 160|110| 10 | 78 |130|351102| 9 | 3 22
R a0 L x16 | x14 27
L 100L 33
Abbiidungen und Mafle unverbindiich Techischie Andefungen vororhatien Dimengions dlustrations and technical design may be subject lo change. Les dessins 1 Jes coles sont donnés sans engagement

Souns réserve de modilicatons techmiques
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

1 - stufig 1 - stage 1 - étage
Flanschausfiihrung Flange mounted Exécution a bride 140
Mit Zentrierbund With machined register Avec collerette de centrage SR L -
Ruhrwerksausfihrung Agitator design Exécution a agitateur
Gatrigbetypen Motortypen Motor / Motor / Meteur Gelriebe / Gearbox / Réducteur Avtrigbswelle ! Outpul shaft / Arbre Abirieb / Culput / Sorie SR..F- ..
Type of gearboxes | Type of motors de sortie
Types réducteurs | Types moteurs | g gi k flh|m|] plaq| x|de| | 1 u [ zf | al |bljg| ¢l | el | 1 51
80 S/L 186 | 137 | 233
F 90 S 176 | 147 | 250 3 | 70 |33 | 8 |Mi0 |60 [110] 10 [130 |35 | 9
SR1402Z- ... goL 176 | 147 | 275 (170 [ 67 |62.5[147,5(138 | 3 200 | 130 12 | 185 (|35 | 11
R 100 L 198 | 156 | 306 35 | 70 | 38 10 [M12 |250 | 180 | 16 | 215 | 4 14
112 M 220 | 167 | 322
s 176 | 147 | 250
F soL 176 | 147 | 275 40 | 80 |43 | 12 (M6 (200 (130 | 16 | 165 (35 | 1"
SR160Z- ... 1oL 198 | 158 | 306 (215 |88 | 86 |[1925[139 | 4 250 (180 | 16 [215] 4 | 14
R 2 220 | 167 | 322 50 | 100|535 | 14 (M16 (300 (230 | 20 [265| 4 | 14
1328 260 | 195 | 368
132 M 260 | 195 | 408
Getriebetypen Molortypen Abtrieb / Qutput/ Sorlie SR..Z- .. Abtrieb / Quiput / Sorie SR..R- ., Gewicht / Waight /
Type of gearboxes | Type of motors Poids
Typesréductpurs | Typesmoteurs | a2 | b26| e2 | ed | g1 | 52 [s4M8| x | a3 |b3s| c2 | d2 | e3 [ 2 | g2 [s3 | «x ca. kg
80 S/L 22/23
F 80S 25
SR140Z- ... 0L $20| 85 (105 97 | 19 [ M8 | @8 | 3 | 200|130 |12 |90 |165 | 35| 150 | ¥1 | 3 30
R 100 L x16 | x16 36
12 M 42
ans 34
F 9oL 39
SR160Z- .. 100 L 145 | 105 | 128 | 120 | 22 | Mi0| @10| 4 | 250|180 | 16 | 110|215 4 [200| 14 | 4 45
R 12 M x20 | x12 51
1328 79
132 M 96
Abbnidungen und MaBe unvarbindlich.Techrische f\nderungen vorbehalten Dimensions illustrations and techaucal design may be subject (o change, Les dessins el les coles sonl donnds sans engagement

Souns réserve de modifications lechmiques
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

2 - stufig 2 - stage 2 - étages
FuBausflihrung Foot mounted Exécution a pattes L
FuBausfahrung Foot mounted with Exécution & pattes avec SR 210 C-..
mit Zentrierpund machined register collerette de centra 220
FuB-Flanschausfihrung Foot/ flange mounted Exécution & pattes et & bride B

q

SR..L-...

SR...C-..

1

_4‘_

o| @ 5 .
k-3 e @
41 T
Nuten DIN 6885, Blatt 1 Keyways DIN 8885, sheet 1 Clavetage suivant DIN 6885, feuille 1
Zentrierungen mit Gewinda DIN 332, Blatt 2 Tapped center hole DIN 332, sheet2 Trous de centrage {raudés suivant DIN 332, feuille 2
Getnebetypen Motontypen Motor / Motor / Moteur Gelriebe / Gearbox / Réducteur Abtriebswelle / Output shaft /
Type of gearboxes | Type of mators Arbre de sortie
Types réductewrs | Typesmotewss | g gl k al|lblc]| e i h i i1 nlp | gls| x|ds! | t [ul 21
L 56 S/L 111 | 109 | 167 16 | 40 |18 [ 5 [ M5
SR210C- ... B3 S/L 123 | 113 | 187 | 50 {110 | 12 | 75 |[130 |86 | 12 3 25 (146 | 88 | 9 2
B 718l 138 | 125 | 212 -0,5 20 | 40 (225 | 6 | MB
80 S/L 186 | 137 | 233
63 S/l 123 | 113 | 187 20 | 40 |225| 6 | M6
L 71 8L 138 | 125 | 212 85 |105 | 14 | 110 (135 |[102 |27.5| 15 28 |170 | 109 | 9 2
SR220C- .. goSA | 156 | 137 | 233 05 25 | 60 {28 | 8 M0
B 908 176 | 147 | 250
Gelriebetypen Motortypen Abirieb / Qutput/ Sorie SR..C- .. Abingd / Qutput/ Sortie SR .. B- .. Gewcht /
Type of gearboxes | Type of motors Weight / Poids
Typesréducteurs | Typesmoteurs | al | bl | el | &3 [ qf | st |s3t8 | a2 | b2e | ¢l | e2 | fi 52 ca. kg
L 56 Sit 120 [ 80 | 10 [100| 3 | M6 /8.5
SR210C- .. 63 8L a0 55 70 70 13 Mg | 6 2 140 | 95 10 | 115 | 35 | M8 8,5/9
B 71 8L x12 | x11 160 (110 | 10 | 130 ) 35 | M8 13412
80 S/L
63 SIL 126 80 | 10 |100| 3 | M6 105011
L 71 S/l 87 62 7777 13 M6 | @6 2 140 | 95 70 | 115 | 35 | M8 1314
SR220C- ... 80 SIL xi2 | x11 160 | 110 | 10 | 130 | 35 | M8 16117
B 905 200 | 130 | 12 | 165 | 35 | MIC 12
Abbidungen und MaBe unvarbindlich. Techmsche Andenungen vorbehalten Dimensions lustrations and lechnical design may be subject lo change, Les dessins el les cotes sont donnés sans engagement

Souns résenve de modifications fechmiques.
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Stirnradgetriebemotoren

2 - stufig

FuBausfihrung

FuBausfihrung
mit Zentrierbund

FuB-Flanschausfihrung

2 - stage

Foot mounted

Foot mounted with
machined register

Foot / flange mounted

2 - étages

Helical geared motors

Motoréducteur a engrenages

Exécution & pattes

Exécution a pattes avec
collerette de centra

Exécution a pattes et a bride

230

SR 240

260

Getnebetypen Motortypen Motor / Molor / Moteur Getriebe / Gearbon / Réducteur Abtriebswelle / Output shaft /
Type of gearboxes | Type of moters Arbre de sortie
Types réductewrs | Types moleurs | g g1 k a|lbl|lc|e f h i i1 np gl s | x|del | t [u]| 2
63 5L 123 | 113 | 187
L 71 SiL 138 | 125 | 212 25 [ 60 (28 | B [ MO
SA230C- .. 80 8L 156 | 137 [ 233 |100 |130 | 16 (524 |164 |525 | 37 | 25 | 24 |202 [130 | 11 3
B 9P0s 176 | 147 | 250 -0.5
9oL 176 | 147 | 275 30 (70 |33 | 8 [ M10
100L 198 | 156 | 306
80 S/L 156 | 137 | 233
L 905 176 | 147 | 250 30 (70 |33 | 8 [ MIC
SR240C - ... 0L 1v6 | 147 | 275 |140 |155 | 20 |75 |190 |130 | 45 | 275| 35 |215 |161 | 14 | 3
B 100 L 198 | 156 | 306 -0.5 35 (70 |38 [10| M12
112 M 220 | 167 | 322
908 176 147 250
L 0L 176 | 147 | 275 40 [ 80 | 43 [12 | M16
SR280C - ... 100L 498 | 156 | 306 |134 (175 | 25 164 [215 |475 |40 | 25 | 40 |282 171 | 14 | 4
B M2 M 220 | 167 | 322 -05
1323 260 | 195 | 368 50 (100 (53,5 |14 [ M16
132 M 260 | 195 | 406
Getriebelypen Motortypen Abirieb / Quiput / Sorfie SR...C- ... Abtrieb 7 Output / Sorlie SR..B- ... Gewicht/
Type of gearboxes | Type of motors Weight / Poids
Typesréducteurs | Typesmotewss | al | ble | el | e3 | gl | s1 [s3H8| x a2 | p2s | o e2 | 1 52 ca. kg
63 5L 14,5/15
L 71 8/L 140 [ 95 10 115 | 3.5 M8 17/18
SR230C-.. BO S/L 0 | 75 a5 87 17 M8 | @8 3 i6o | 110 10 130 | 3.5 | M8 20/21
B 908 x16 | x14 200 | 130 12 165 | 3,5 | M10 23
a0t 250 | 180 | 16 | 215 4 M12 28
100 L 34
B0 S 24/25
L 905 160 | 110 10 | 130 | 35 | M8 27
SR240C - .. 0L 120 | 85 105 | 97 19 M8 | &8 3 200 | 130 12 | 185 | 3,5 | Mi0 32
B 100L x16 | x16 250 | 180 16 | 215 4 M2 38
M2 M 44
908 37
L 9oL 206 | 130 | 16 | 165 | 3.6 | MtO 42
SR250C- ... 100 L 145 | 105 [ i28 (120 | 22 | MICG | @10 | 4 250 | 180 | 18 | 215 4 M12 48
8 HzM x20 | x12 300 | 230 | 20 | 265 4 Mi12 54
1328 82
132 M 99

Abbuidungen urd Mafe unvarbindlich, Technischa Anderungen vorbehalten

Dimensions ilustrabons and technical design may be subject 10 change.
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Les dessing el les coles sonl donnés sans engagement
Souns réserve de modilications techmigues




Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

2 - stufig 2 - stage 2 - étages
Flanschausfihrung Flange mounted Exécution & bride 210 F
Mit Zentrierbund With machined register Avec collerette de centrage SR )
220
Rihrwerksausfihrung Agitator design Exécution a agitateur R
L q

—
‘ fi 4] I~ S S f j

S1

o d i

b @b

91
SR . Z - l %
————
HEE 3 5
i
i B —
Nuten DIN 6885, Biatt 1 Keyways DIN 6885, shest 1 Clavetage suivant DIN 6885, feuille 1
Zentrierungen mit Gewinds DIN 332,Blatt 2 Tapped center hole DIN 332, sheet2 Trous de centrage traudés suivant DIN 332, feuille 2
Getriebetypen Motortypen Motor / Motor / Moteur Getnebe / Gearbox / Réducteur Abtriebswelle / Qutput shaft / Arbre Aptrieb / Output / Sortie SR...F- ...
Type of gearboxes | Type of motors de sortie
Types réductewrs | Typesmoteurs | g gi K f h p q X | deg | | t u [zt | al [b1g| et | et | f1 ] &1
F 56 S/L 111 | 109 | 167 16 | 40 | 18 5 M5 | 120 | 80 10 [ 100 3 7
SA210Z- ... 63 S/ 123 | 113 | 187 | 120 | 85 80 98 2 140 | 95 10 | 115 | 3,5 9
R 71 5/L 138 | 125 | 212 20 40 (22,5 ] ME |160 | 110 | 10 | 130 | 3.5 9
80 S/L 56 | 137 | 233
F 53 S/L 123 | 113 | 187 20 40 [225] 6 M& | 12¢ | 80 10 | 100 3 7
SRz202Z- .. 71 5/L 138 | 125 | 212 (135 (101 | 67,5109 2 140 95 10 | 115 | 3.5 9
A 80 S/L 156 | 137 | 233 25 80 | 28 8 |[M10|[160 | 110 | 10 | 130 | 35 9
905 176 | 147 | 250 200 | 130 | 12 | 185 | 3.5 i1
Gelriebetypen Molortypen Abtried / Oulput ! Sortie SR .2 - .. Abtrieb / Quiput / Sortie SR .. R- .. Gewicht / Weight /
Type of gearboxes | Typa of motors Paids
Types réductewrs | Typesmotewrs | a2 | b2;6| 02 | €4 | qf | 2 |s4F8] x | a3 |b3g| c2 [ 02 | e3 | 12 | g2 | 83| «x ca. kg
F 56 S/ 8/8.5
SR210Z- .. 63 S/L 80 | 55 70 | 70 13 | M6 | 6 2 140 | 95 10 65 [115 3 104 9 2 8.,5/9
I3 71 S/L xi2 | xi1 1112
BO SA. 14/15
F B3 S/L 10,56/11
SR220Z- ... 7151 87 62 | 77 77 13 | M& | ©98 2 140 | 95 10 70 [115 3 104 | 9 2 13/14
R 80 S/L x12 | x11 16417
90 8 19
Abbildungen und Mafls unverbingich. Technische Anderungen vorbehalten. Oimensians iftustrations and technical design may be subject 1o change Les dessing e! les coles sonl donnés sans engagamenl.

Souns réserve de modifications fechmigues.
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Stirnradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteur a engrenages

2 - stufig 2 - stage 2 - étage
Flanschausfihrung Flange mounted Exécution & bride 230 F
Mit Zentrierbund With machined register Avec collerette de centrage SR 240 Z -..
Rihrwerksausfihrung Agitator design Execution & agitateur R
Gelnebetypen Motortypen Molor f Motor 7 Moteur Gelriebe / Gearbox / Réducteur Abtriebswelle / Qutput shaft 7 Arbre Abtrieb / Qutput/ Sortie SR ..F - ..
Type of gearboxes | Type of motars de sortie
Types réducteurs | Types moteurs | g gl k f h [ X | e | | t g |zt | al [b1g| ot [ el | 11 | &1
B3 SL 123 | 113 | 187
£ 718/L 138 | 125 | 2t2 25 60 | 28 8 |M10[140 | 85 10 | 115 | 35 9
SA230Z- ... 80 S/L 156 | 137 | 233 [154 |124 |77 |130 3 160 | 110 ( 10 | 130 | 35 9
R 908 176 | 147 | 250 200 | 130 12 | 165 | 3.5 t1
S0 L 176 | 147 | 275 30 7C | 33 8 [M10 (250 | 180 16 [215| 4 14
100 L 1898 | 156 | 306
80 5L 156 | 137 | 233
F as 176 | 147 | 250 30 [ 70 | 33 8 [M10|160 | 110 | 1C¢ [ 130 [ 3,5 9
SR240Z- .. 9oL 176 | 147 | 275 | 170 | 129 |85 |161 3 200 | 130 | 12 [ 165 3,5 11
R 100 L 198 | 156 | 306 a5 70 | 38 10 [M12 (250 | 180 | 16 [ 215 | 4 14
112M 220 | 167 | 322
908 176 | 147 | 250
F 9oL 176 | 147 | 275 40 | B0 | 43 | 12 [M16 l2gp | 130 | 16 | 165 |35 | 11
SR260Z- .. 100L 198 | 156 | 306 215 |174 {075 (171 |- 4 250 | 180 16 | 215 | 4 14
R 112 M 220 | 167 | 322 300 [ 230 20 | 285 | 4 14
1328 260 | 195 | 368 50 | 100 |[53,5 | 14 |Mi6
132 M 260 | 195 | 406
Getnebetypen Motortypen Avtrieb / Output / Sortie SR ... Z- .. Abtrieb / Output / Sortie SR ... R- ., Gewicht / Weight /
Type of gearboxes | Type of molors Poids
Types réductewrs | Typesmoteurs | a2 | b2s| e2 | ed4 | qf | 52 [s4He ad | b3g| c2 | d2 | ed | 12 | g2 [s3 | x ca. kg
63 S/L 14,5/15
F 7150 1718
SR2307Z- .. 80 5/L 110 75 | 95 87 17 | M8 | ©8 160 (110 | 10 | 78 |130 3 | 105 9 3 20/21
R a0s x16 | x14 23
0L 28
100L 34
80 5L 24/25
F 805 27
SR240Z- ... aoL 20| 85 |105 | 97 19 | M8 | &8 200 (130 |12 | 90 [i65 | 35 | 150 | 11 3 32
R 100 L x16 | x16 38
112 M 44
90s 37
F 90 L 42
SR260Z- .. 100L 145 | 105 | 128 | 120 | 22 | M10| @210 250 (180 | 16 | 110 (2158 | 4 | 200 | 14 4 48
A 112 M ®20 | x12 54
1328 82
132 M 99

Abbildungen und MaBe unverbindiich. Technische ﬁnderungen vorbehalten

Dimengions Mlustrations and technical destgn may be subject ko change
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Les dessins et les cotes sont donnds sans engagement.

Souns réserve de modificabons techmiques



Stirnradgetriebemotoren

2 - stufig

FuBausfihrung

FuB-Flanschausflhrung

2 - stage

Helical geared motors

Foot mounted

Foot / flange mounted

SR...B-...
I
i i
g :I s

|

Nuten DIN 6885, Biatt 1

Zentrierungen mit Gewinde DIN 332,Blatt 2

[{IiD

(11

?g

Keyways DIN 6885, sheet 1
Tapped center hole DIN 332, sheet?

2 - étages

Exécution & pattes

Exécution a pattes et & bride

Motoréducteur & engrenages

SR 270 T

Clavetage suivant DIN 6885, feuille 1
Trous de centrage traudés suivant DIN 332, feuille 2

Gietrigbetypen Motartypen Motor 7 Motor 7 Moteur Getriebe / Gearbox / Réducieur Abtriebswelte / Qutput shakt /
Type of gearboxes | Type of motors Arbre de sortie
Types réducteurs | Types moteurs q a1 k a b [ e f h i i1 n p Q s X |dmg | | t u | z1
100 L 198 156 | 306
112 M 220 167 | 322
L 132 § 260 195 | 388
SR270 -.. 132 M 260 195 | 426 [ 275|260 | 45 | 325|320 (220 (66 | 41 | 60 |355 | 340 18 | 4 | 60 [ 120(64 |18 M20
8 160 M 315 | 239 | 496 -0,5
160 L 315 | 239 | 540
180 M 350 | 265 | 556
180 L 350 | 265 | 594
Getriebetypen Matortypen Abtrieb / Output / Sorhe SR .. B- .. Gewcht /
Type of gearboxes | Typs of motors Weight / Poids
Typesréducteurs | Typesmoteurs | al [ bl | ¢1 | el | 1 | si ca. kg
100 L 110
112 M 116
L 132 S 250 | 180 16 | 215 4 14 144
SR 270 - .. 132 M 300 [ 230 | 20 | 265 | 4 14 161
B 160 M 350 [ 250 | 20 | 300 | 5 18 208
160 L 218
180 M 247
180 L 274

Abbridungen und Male unverbindlich. Techmsche Anderungen vorbehailen

Dimensions ilustralions and lechnical design may be subject 10 change
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Les dessing el 1es coles soni donnés sans engagement
Souns réserva de modificahons techmiques



Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

2 - stufig 2 - stage 2 - étages
Flanschausfihrung Flange mounted Exécution & bride F

SR 270 T
Rihrwerksausfihrung Agitator design Exécution a agitateur R

I l
1
[ J
o~
o, — N
L3
a
Nuten DIN 6385, Blatt 1 Keyways DIN 6885, sheet 1 Clavetage suivant DIN 6885, feuillg 1
Zentrigrungen mit Gewinde DIN 332 Blatt 2 Tapped center hole DIN 332, sheet? Trous de centrage traudés suivant DIN 332, feuille 2
Getriebetypen Motartypen Motor / Motor { Moteur Getriebe / Gearbox / Réducteur Abtriebswelle / Output shaft ! Arbre Abtrieh / Qulput / Sorie SR .. F- ...
Type of gearboxes | Type ot motors de some
Types réducteurs | Typesmoteurs | g gl k f h p q X | dms | | t u z1 | al |blg| ct [ el [ A s1
100 L 198 156 | 306
112 M 220 | 167 | 322
F 1328 260 185 | 388 250 | 18O | 16 | 215 4 14
SRZ70 - .. 132 M 260 195 | 426 | 320 | 215 | 350 | 340 4 60 | 120 | &4 18 |M20 | agp | 230 | 20 | 265 4 14
R 160 M 315 | 239 | 496 350 | 25G | 20 | 300 5 18
160 L 315 | 239 | 540
180 M 350 | 265 | 556
i80L 350 | 265 | 594
Getrigbetypen Motertypen Abtrisb / Qutput / Sortie SR...R- .., Gewich! / Weight /
Type of gearboxes | Type of malors Poids
Typesréducteurs | Typesmoteurs | a2 (b2 ¢2 | d2 | e2 | 2 | q1 | s2 | x ca. kg
100L 110
112 M 116
F 132 5 144
SR270 - .. 132 M 300 | 230 | 20 | 140|265 | 8 | 270 | 14 4 161
R 160 M 208
160 L 218
180 M 247
180 L 274
Abtilgungen und Maile unverbingiich Technische Anderungen vorbehatien Dimansions ilustrations and lechrical design may be subject lo change. Les dessing et les cotes sont donnés sans engagement.

Souns résarve de madifications techmiques.
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

3 - stufig 3-stage 3 - étages
FuBausfihrung Foot mounted Exécution & pattes L
FuBausfihrung Foot mounted with Execution a pattes avec SR C-..
mit Zentrierbund machined register collerette de centra
Fuf3-Flanschausfiihrung Foot / flange mounted Exécution a pattes et a bride B
1
SR..L-.. x o
L - h
—] — Ny @ ]
(=9
=
! |
i 1 i E : u
1 ! JE_ a n 3
L‘-r e b
21 I f
fi 1] [
=
SR..C-.. E-JT |
= — =
]
‘I — I
ol o 5 + —Hit L
s €| 8 l | ﬁ}
i | |
AT
L q
L q
o 1
Nuter DIN 6385, Blatt 1 Keyways DIN 6885, shest 1 Clavetage suivant DiN 6885, feuille 1
Zentrigrungen mit Gewingde DIN 332 Blatt 2 Tapped center hole DIN 332, sheet2 Trous de centrage traudes suivant DIN 332, feuille 2
Getrigbetypen Motortypen Motor / Motor / Moteur Getriebe / Gearbox / Réducteur Abtriebswelle { Output shaft /
Type of gearboxes | Type of motors Arbre de sortie
Types réducteurs | Types moteurs g gl k alblclelf|[h|M]i|a]ln]p|lagls|x|des]| t | u |zt
L 20 | 40 |225( & | MB
SR320C- ... 56 S/L 111 [ 109 | 167 | 85 {105 | 14 [ 110[135 [102 | 32 |27.5| 15 | 28 [170 | 153| & | 2
B8 63 S/ 123 | 113 | 187 -05 25|60 | 28| 8 [M10
L 56 S/L 111 109 | 167 25 | 60| 28| 8 M0
SR330C- .. 63 5L 123 | 193 | 187 |160 [130 | 16 | 124|184 [125 | 40 | 37 |25 | 24 |202 [ 577| 11 3
B 718/ 138 | 125 | 212 -0.5 30(70) 33 8 M0
Getngbetypen Motortypen Abtrieb / Output / Sorle SR .. C- .. Abtried / Qutput / Sorke SR ..B- .. Gewicht/
Type of gearboxes | Type of motors Weight / Poids
Types réducteurs | Typesmoteurs | al | bl | €1 | e3 | qf | s1 [s3H8 | « a2 | b2 [ ¢l | e2 | 1 s2 ca. kg
L 120 | 80 10 | 100 3 MB
SA320C- ... 56 S/L B7 |62 | 77 | 77 |13 | M&e | @6 | 2 |40 | 95 | 10 | 115 | 35 | M8 1111,5
B 63 S x12 | x11 160 | 110 | 10 | 130 | 35 | M8 11,5012
200 [ 130 | 12 | 165 | 3,5 | M1C
140 | 95 10 | 115 | 3.5 | M8
L 56 SAL 160 | 110 | 10 | 130 | 3.5 | M8 171475
SR330C-.. 63 5/L 110 | 75 95 | 87 17 M8 | @8 3 200 | 130 12 | 165 | 3.5 | M10O 17.5/18
B 71 8L x16 | x14 250 [ 180 | 16 [ 215 | 4 | Mi12 20/21
Abbiidungen und Mafle unverbindiich, Technische Anderungen vorbrhalien, Cimensians dlustrations and lechnicat design may be subject lo change Les dessins et les cotes sont donnés sans engagement.

Scuns réserve de modifications techmiques.
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

3 - stufig 3 - stage 3 - étages
FuBausfiihrung Foot mounted Exécution a pattes L
FuBausfiihrung Foot mounted with Exécution & pattes avec SR C -
mit Zentrierbund machined register collerette de centra
FuB-Flanschausfihrung Foot / flange mounted Exécution & pattes et 4 bride B
Getnebetypen Motcrtypen Motor / Motor / Moteur Getriebe / Gearbox / Réducteur Ablriebswella / Qutput shaft /
Type of gearboxes | Type of motors Arbre de sorlie
Types réducteurs | Types moteurs | g gl Kk al|lblec el f|h|h|[i|it|n]p|lg|s|x|ds| | |t ]u]eal
L 56 S 111 | 109 | 167 30| 70[33| 8 M0
SR340C- ... 63 SL 123 | 113 | 187 |40 |155 | 20 [175 |190 [130 |47 |46 [27.5| 35 [215 |214 [ 14 | 3
8 71 SIL 138 | 125 | 292 05
80 SiL 156 | 137 | 233 a5 | 70 [ 38 | 10 [M12

63 5/L 123 | 113 | 187

L 71 8L 138 | 125 | 212 40 | 80 |43 | 12 [M1B
SR360C-.. 80 S/L 156 | 137 | 233 (134 175 | 25 | 164|215 |175 | 60 | 40|25 | 40 |282 | 229| 14 | 4
B 908 176 | 147 | 250 -0.5 50 (100 |53,5( 14 M6
oL 176 | 147 | 275
Getrigbetypen Moteriypan Ablrieb / Output / Sortie SR ... C- .. Abiried / Qutput / Sortie SR ...B- ... Gewicht /
Type of gearboxes | Type of motors Weight / Poids
Types réducteurs | Typesmoteurs | al | blg | el | e3 | g1 | s1 [s3H8| x a2 | b2s | cf g2 f1 52 ca. kg
L 56 5/L 22/22.5
SR340C- ... 83 S0 120 | 85 | 105 97 |19 | M8 | @8 | 3 |160| 110 | 1G | ¥30 | 35 | M 22523
B 7181L %16 | %18 200 | 130 | 12 [ 185 | 3,5 | M10 25/26
80 S/L 250 | 180 | 16 | 215 | 4 | M12 28/29
63 S/ 34,5/35
L 7180 200 | 130 | 16 | 185 | 3.5 | M10 37/38
SR360C- ... B0 S/L 45 | 105 [ 128 | 120 | 22 | M10 | @10 | 4 250 | 1BD | 16 | 215 4 | M2 40/41
B 805 x20 | x12 300 | 230 | 20 | 265 4 | M2 43
0L 48
Abbidungen und Malle unvertindlich Technische Anderungen vorbehalten. Dimensions illustranons ang technical design may be subject to change. Les dassins el les coles sont donnés sans engagement

Souns réserve de modifications lechmiques
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Stimradgetriebemotoren

3 - stufig 3 - stage

Flanschausfihrung

Mit Zentrierbund

Rohrwerksausfiihrung Agitator design
Lt e

Flange mounted

With machined register

Helical geared motors

3 - étages

]

Nuten DIN 6885, Blatt 1
Zentrierungen mit Gewinde DIN 332 8latt 2

Exécution a bride
Avec collerette de centrage

Exécution a agitateur

S

Motoréducteur a engrenages

320
SR Z -.
330

Keyways DIN 6885, sheet 1
Tapped center hole DIN 332, sheet2

Clavetage suivant DIN 6885, feuille 1
Trous de centrage traudés suivant DIN 332, feville 2

Getriebetypen Mototypen Metor / Motor / Moteur Geinebe / Gearbox / Réducteur Abtriebswelle / Output shaft / Arbre Ablrieb / Qutpul / Sortie SR F- .
Type of gearhoxes | Type of motors de sortie
Types réducteurs | Types molewrs | g gl k flh|m| p|lagl| x|del | t u | z1 | at |big| ct | et | 01 | &1
E 20 [ 4C |225)| 6 M& | 120 | 80 10 | 1001 3 7
SR320Z- .. 56 SiL 111 | 109 | 167 (135|101 | 32 |68 153 | 2 140 | 95 | 10 (11535 | 9
A 63 S/L 123 | 113 | 187 25 | 60 | 28 8 |M10|160 | 110 | 10 [130 |35 | 9
200 | 130 | 12 | 65| 3,5 11
140 | 95 10 | 115 | 35 9
F 56 5/L 111 109 | 167 25 60 | 28 8 |M10 160 [ 190 | 10 | 130 | 35
SR330Z-.. 63 S/L 123 | 113 | 187 (154 [124 | 40 |77 177 | 3 200 | 130 | %2 | 165 | 35
R 7t S/ 138 | 1256 | 212 30| 70 | 33 8 [M10 [250 | 180 | 16 | 215 | 4 14
Getriebetypen Motortypen Abirieb / Outpul/ Sortie SR..Z-.. Ablrieb / Qutput / Sortie SR.. R- .. Gewicht / Weight /
Type of gearboxes | Type of motors Poids
Typesréductewrs | Typesmoleurs | a2 [ 02j6| o2 | o4 | g1 | s2 [s4M8) x | a3 (b3 ¢2 | @2 | e3 | f2 | 02 | s3 | x ca. kg
F
SR320Z- .. 56 S/, 87 | 62 77| T 13 | M6 | @6 2 140 [ 95 10 |64 (115 | 35 | 102 | 9 2 19115
R 63 5/L x12 | x11 11,512
F 56 S/ 17175
SR330Z- ... 63 5L 10| 75 | 95 [ 87 | 17 M8 | @8 | 3 (160|110 10 | 79 [130| 35 | 102 & | 3 17,518
R 71 8L %16 | x14 20721
Abbildungen und Malie indich Techmische Andarungen vorbehal D 5 lustranons and fechnical design may be subject to change. Les deszing el les cotes sont gonnés sans angagement.
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Souns réserve de modifications techmiques




Stirnradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteur a engrenages

3 - stufig 3 - stage 3 - étages
Flanschausfahrung Flange mounted Exécution & bride 340
Mit Zentrierbund With machined register Avec collerette de centrage SR BEIL
Ruhrwerksausfihrung Agitator design Exécution a agitateur
Getrigbetypen Molortypen Motor / Motor / Moteur Gelriebe / Gearbox / Réducteur Abtriebswelle / Ouipul shaft / Arbre Ablrieb / Quiput / Sartie SR .. F- ...
Type of gearbexes | Type of motors de sortie
Types réducteurs | Types moteurs g g1 k t[h|hl] p g | x |de | | i u [zt [ at |bljs| ct | el | 1 s1
F 56 S/ 11 | 109 | 187 30|70 |33 | 8 |[MIO|160 |110] 10 [130 |35 | ¢
SAB40Z- .. 63 SiL 123 | 113 | 187 |170 |129 |47 | 85 [214 | 3 200 (130 | 12 [165 |35 [ 11
R 71 S/ 138 | 125 | 212 36 | 70 |38 | 10 [M12 (250 |180 | 16 |215| 4 | 14
80 SIL 156 | 137 | 233
83 SiL 123 | 113 | 187
F 71 S 138 | 125 | 212 40 | 80 |43 | 12 |m16|200 [ 130 | 16 | 165 |35 | 11
SR360Z-.. 80 S/L 156 | 137 | 233 |915 (174 | 60 [107 |229 | 4 250 | 180 | 16 [215| 4 | 14
R 905 176 | 147 | 250 50 | 100 |53.5 | 14 |M16|300 | 230 | 20 (285 | 4 | 14
90 L 176 | 147 | 275
Gelriebatypen Motortypen Abtrieb / Quipul / Sorlie SB..Z- .. Abtrieb / Qutput/ Sortie SR .. /- .. Gawichl / Weight /
Type of gearboxes | Type of motors Paids
Types réducteurs | Typesmoteurs | a2 | b26| o2 | ed | qt | s2 |s4™8| x | a3 |b3p| 2 | d2 | €3 | 12 | g2 | 83 | x ca. kg
F 56 SiL 22/22.5
SR340Z- ... 83 S 120 | 85 [105 | 97 | 19 | M8 | @8 | 3 |[z200|130 [12 |90 [165 |35 [150| 11| & 22,5/23
R 71 8L x16 | x16 25/26
80 S/ 26/29
63 SIL 34,535
F 7181 37/38
SRS60Z- ... 80 SIL 145 | 105 |128 (120 | 22 | M10| @10| 4 | 250 | 180 | 16 |110|215| 4 | 200 14 [ 4 40/41
R 80 8§ x20 | x12 43
90 L 48

Ablvldungen und MaBe unvarbindiich Technische Anderungen vorbahalien

Omensions lustrations and fechnical design may be subject to change.

Souns resenve de medihtations techmques
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Les dessins &l les coles sont donnés sans engagement.




Stirnradgetriebemotoren

3 - stufig

FuBausflihrung

FuB-Flanschausfihrung

SR L-

¢d

SR...B-..

3 - stage

Foot mounted

Foot / flange mounted

Helical geared motors

3 - étages

Exécution & pattes

Exécution & pattes et a bride

i

1
1

([N}

g

(3

Nuten DIN 6885, Blatt 1

Zentrierungen mit Gewinde DIN 332,Blatt 2

Keyways DIN 6885, sheet 1
Tapped center hole DIN 332, sheet2

Motoréducteur a engrenages

SR 370 T

Clavetage suivant DIN 6885, feuille 1
Trous de centrage fraudés suivant DIN 332, feuille 2

Gelriebetypen Motortypen Mator / Motor / Moteur Getnebe / Gearbox / Réducteur Abtrebswalle s Qulput shafl /
Typs of gearboxes | Type of motors Arbre de sortie
Types réductews | Types moteurs Q ql k a b c e { h i i n p q 5 dmg | | t u |z
B0 S/L 156 | 137 | 233
a0s 176 | 147 | 250
L 9oL 176 | 147 | 275
SR370 -. 100L 198 156 | 306 275|260 45 | 325|320 |220 | 66 | 41 | 60 (355 (340 18 80 | 120| 64 |18 | M20
B 1M2M 220 | 167 | 322 -0.5
1328 260 | 195 | 388
132 M 260 | 195 | 426
Gelnebetypen Motortypen Abtrieb / Quiput / Sortie SR.. B- .. Gewicht /
Typa of gearboxes | Typa of motors Waght / Poids
Types réducteurs | Typesmoteurs | a1 | big | cf el f1 s1 ca. kg
BO S/L 96/97
903 99
L 0L 250 | 180 | 18 | 215 | 4 14 104
SR370 - .. 100L 300 | 230 | 20 [ 265 | 4 14 110
B 112M 350 | 250 | 20 |300| 5 | 18 116
1328 144
132 M 161

Abbridungen und Mafe unverbindheh Technische Anderungen vorbehatian
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Dmensions illustrations and techmical design may ba subject 1o change.

Les dessins el ies cotes sont donngs sans engagement.
Souns reserve de medificatons lechmiques




Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur & engrenages

3 - stufig 3 - stage 3 - étages
Flanschausfihrung Flange mounted Exécution a bride F

SR 370 T
Rihrwerksausflhrung Agitator design Execution 4 agitateur R

Nuten DIN 6885, Blatt 1 Keyways DIN 6885, sheet 1 Clavetage suivant DIN 56885, feuille 1
Zentrierungen mit Gewinde DIN 332 Blatt 2 Tapped center hole DIN 332, sheat2 Trous de centrage travdés suivant DIN 332, feuille 2
Getriebetypan Motortypen Motor / Motor / Moteur Getriebe / Gearbex / Réducteur Abtnebswelle / Output shafl / Arhre Abtrieb f Cutput / Sorie SR .. F- ..
Type of gearboxes | Type of motors de sortie
Types réductews | Types moteurs g gi k f h p q X [dms | | t u 21 | at [ blg| ¢l | el f1 51
80 SIL 156 137 | 233
90 S 176 | 147 | 250
F oL 176 147 | 275 250 | 180 | 6 | 215 4 14
SR370 - . 100 L 198 | 156 | 306 (320 |215 | 350 [340 | 4 | 60 | 120 | 64 18 |M20 | 300|230 | 20 | 285 | 4 14
R 112 M 220 167 | 322 350 | 250 | 20 | 300 5 18
1325 260 195 | 388
132 M 260 195 | 426
Gelrigbetypen Matortypen Abtng / Qutput / Sortie SR..R- ... Gewicht / Weight /
Type of gearboxos | Type of motors Poids
Types réducteurs | Typesmotewrs | a2 [ b26| ¢2 | d2 | e2 | f2 | qt | s2 | x ca. kg
8G S/L 96/97
90 S 99
F 0L 164
SR 370 -.. 100 L 300|230 20 | 140|265 | 4 |[270| 14 | 4 10
R tzm 1186
1328 144
132 M 161
Abbildungen und Male unverbindlich Technische Anderungen vorbefallen, Bimensions ilustrations and lechnical design may be subject to change. Les dessins el les cotes sont donnés sans engagement

Souns reserva te modifications lechmigues
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

4 - stufig 4 - stage 4 - étages
FuBausflihrung Foot mounted Exécution a paftes L
220/210
FuBausfihrung Foot mounted with Execution a pattes avec SR C-..
mit Zentrierbund machined register collerette de centra
~ 230/210
FuB-Flanschausflhrung Foot / flange mounted Exécution & pattes et a bride
q
SR..L-.. J: e - P
1
r
o W
b

(1

i

Nuten DIN 6885, Blatt 1 Keyways DIN 6885, sheet 1 Clavetage suivant DIN 6885, feviile 1
Zentrierungen mit Gewinde DIN 332,Blatt 2 Tapped center hole DIN 332, sheet2 Trous de centrage traudés suivant DIN 332, feuille 2
Gelnebeiypen Motortypen Motor / Motor / Moteur Getriebe / Gearbox / Réducteur Abiriebswelle / Qutput shaft /
Type of gearboxes | Type of motors Arbre de sortie
Types réducteurs | Types molaurs g g1 k alb c|e f h i i1 nf{plaqgl|aqfs x |dke | | 1 u |zl
L 56 S/L 111 109 | 167 20 | 40 [225] 6 | M6
SR 220/210G - ... 63 S/L 123 | 113 | 187 | 85 105 | 14 | 110|135 102 |27.5| 15 | 28 [170 | 109|608 | 9 | 2
B 71 SiL 138 | 125 | 212 -0,5 25| 60| 28| 8 |M1O
80 S/L 156 | 137 | 233
L 56 S/ 111 109 | 167 25160 | 28] 8 |M10
SR 230/210C - .. 63 S/ 123 | 113 | 187 (100 |130 | 16 [ 124(164 |125 [ 37 |25 (24 (202 [130 | &8 | 11 | 3
B 71 S/l 138 | 125 | 212 -0.5 30 (70| 33| 8 [M10
80 S/ 156 | 137 | 233
Getrisbetypen Motortypen Abfrieb / Oulput / Sortie SR...C- ... Abtreb / Output / Sortie SR ...B- ... Gewicht /
Type of gearboxes | Type of motors Weight / Poids
Types réducteurs | Types motewrs | al bl | el el | gl sl | 38| x a2 | b2s [ ct ez f1 52 ca. kg
L 56 S/l 120 | 80 10 10C 3 M6 14/14.5
SR 220/210C - .., 63 S/L 7 |62 [ 77 |77 |13 [ me | @6 | 2 |40 95 | 10 | 115 | 35 | M8 14,515
B 71 S/L x12 | %11 160 | 110 | 10 130 | 35 | M8 1718
80 5/ 200 | 130 | 12 165 | 35 | M10D 2021
L 56 S/l 140 | 95 | 10 | 115 | 3.5 | M8 19/19.5
SR 230/210C- .| 83ISL 0 [ 75 | 95 | 87 |17 [ M8 | @8 | 3 | 160 | ti0| 40 | 130 | 35 | ms 19,520
B 7181 x16 | x14 200 [ 130 | 12 | 165 | 3.5 | M10 22/23
80 S 250 | 180 | 16 [215 | 4 [m12 25/26
Abbdungen und Mafe unverbinghch. Technische ﬂnderungen vorbrhatten Dimensions ilusiralions and lechnical dasign may be subject to change. Les desains el les coles sont doanés sans engagament

Souns reserve de mogifications techmigques
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

4 - stufig 4 - stage 4 - étages
FuBausfihrung Foot mounted Exécution a pattes 240/210 L
FuBausfiihrung Foct mounted with Exécution a pattes avec SR 260210 C-..
mit Zentrierbund ~machined register collerette de centra ' 960/220
FuB-Flanschausflihrung Foot / flange mounted Exécution & pattes et a bride B
Getriebetypen Motortypen Mator / Motor / Moteur Getnebe / Gearbox / Réducieur Abtriebswalte / Qutput shaft /
Type of gearboxes | Type of motors Arbre de sorlie
Types réductewrs | Types moteurs | g gl k a|b|lcl|le|t|[h|[i]i¥]n|p|lag|o2]s|x |des]| | t [ u|zl
L 56 S/L 111 109 | 167 30| 70 (33 8 M0
SR240/210C- .| 63SL 123 | 113 | 187 |140 (155 | 20 | 175|190 (130 [ 45 |27.5| 35 [215 | i61| 98 | 14 | 3
B 715/ 138 | 125 | 212 -0.5 3570 (38 10 (M12

80 SL 156 | 137 | 233

L 56 S/L 111 | 109 | 167 a0 | 80 |43 | 12 [M18
SR 260/210C - ... 63 S/L 123 [ 113 | 187 (134 |175 | 25 | 164|215 (175 | 40 | 25 |40 |282 [171 (98 | 14| 4
B 71 8L 138 | 125 | 212 05 50 |100 |53,5| 14 [M16

80 S/L 156 | 137 | 233

L 63 S/L 123 | 113 | 187 40 | 80 |43 | 12 [M1s
SR 260/220C - ... 715/ 138 | 125 | 212 (134 (175 | 25 | 164|215 |175 | 40 | 25 |40 (282 |171 | 109| 14 | 4
B 80 S/L 156 | 137 | 233 0.5 50 (100 |53.5) 14 [M16
90 S 176 147 250
Getriebetypen Motortypen Abtrieb / Qutput / Sortie SR ...C - ... Abirieb / Output/ Sertie SR...B- .. Gewicht/
Type of gearboxes | Type of motors Waeight / Pouds
Types réducteurs | Typesmoteurs | a1 | blg | el | &3 | q1 | s1 |s3HE| x a? | b2 | cf Y f1 s2 ca. kg
L 56 S/L 160 | 110 | 10 | 130 | 35 | M8 23/235
SR 240/210C - ... 63 SiL 120 (85 [105( 87 |19 | M8 | @8 | 3 |[z200| 130 | 12 | 165 | 3.5 | M10 23,5/24
B 718/ %16 | x14 250 (180 | 16 | 215 | 4 | M12 2627
80 S/L 29/30
L 56 SiL 200 | 130 | 12 | 165 | 35 | m10| 35355
SR 260/210C - ... 63 S/L 145 (105 [ 128 | 120 | 22 [M10| @10 4 | 250 | 180 | 16 [ 215 | 4 | M2 35 5/36
B 71810 x20 | x12 300 (230 | 20 [ 265 | 4 | Mi2 38/39
80 SAL 41/42
L 63 S/L 200 [ 130 | 16 | 165 | 3.5 | M10 37.5/38
SR260/220C-..| 7151 145 |105 | 128 | 120 |22 |M10|@10| 4 |[250 | 180 | 16 | 215 | 4 | M2 40/41
B BO SiL x20 | x12 300 (230 | 20 | 265 | 4 | Mi2 43/44
90 S 46
Abbiidungen und Male unwarbindich Techruische Anderungen vorbrhalien Dimensions luslrations and techmcal design may be subjec! to changs. Les dessins g1 les cotes sont donnds sans engagemenl

Souns reserve ge modifications techmiques
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Stirnradgetriebemotoren

4 - stufig

Flanschausfiihrung

Mit Zentrierbund.

Rihrwerksausfihrung

4 - stage

Flange mounted
With machined register

Agitator design

Helical geared motors

4 - étages

[T

|

4

Nuten DIN 6885, Blatt 1
Zentierungen mit Gewinde DIN 332 Blatt 2

Motoréducteur & engrenages

Exécution a bride

Exécution a agitateur

Avec collerette de centrage

200/210
7-.

R

SR
230/210

Keyways DIN 6885, sheet 1
Tapped center hole DIN 332, sheet2

Clavetage suivant DIN 6885, tauille 1
Trous de centrage traudés suivant DIN 332, feuille 2

Getriebetypen Motortypen Motor / Motor / Moteur Getnebe / Gearbox / Réducteur Abiriebswelle / Quiput shaft / Arbre Ablrigb / Ouiput / Sorlie SR...F- ...
Type of gearboxes | Type of motors de sortie
Types réduclewrs | Types moteurs | g g1 k hlp | q|ae3] x [de | | t u [zi | al |blg| c1 | el | f1 | 51
F 56 S/L 111 109 | 167 20 a0 (225] 6 M6 [ 120 | 80 10 | 100 3
SR 220/210Z - ... 63 S/L 123 | 113 | 187 [435 [101 67,5 |109 | 98 | 2 140 | 95 | 10 |115 |35 | ¢
R 7t SIL 138 | 125 | 212 25 | g0 |28 | & |mi0|180 | 110 10 | 130 |35 | 9
80 S/L 156 | 137 | 233 200 | 130 12 | 165 | 35 "
F 56 S/L 141 109 | 167 25 60 | 28 8 |M10 140 | 95 10 | 115 (35 9
SR 2307210 Z - ... 63 S/L 123 | 113 | 187 (154 [124 (77 |130 (98 | 3 160 | 110 | 10 | 130 |35 | 9
A 718/ 138 | 125 | 212 30 | 70 | 32 8 |m10|200 | 130 | 12 | 165 |35 | 11
80 S/L 156 | 137 | 233 250 | 18G | 16 |215| 4 | 14
Getnabetypen Motortypen Abtrieb / Qutput / Sortie SR .. Z-... Ablneb / Quipul / Sortie SR..A- .. Gewichl / Weight /
Type of gearboxes | Type of motors Poids
Types réducleurs | Typesmoteurs | a2 | b2p| €2 | ed [ gl | s2 [s4H8) x | a3 | b3jg| c2 | d2 | e3 | 12 | g2 [ 83| x ca. kg
F 56 S/L 144145
SR 2207210 Z - ... 63 S/l g7 | 62 | 77 | 77 | 13 | M6 | @6 | 2 [140( 95 [10 [84 (115 [ 35 (102 9 | 2 14,515
R 71 8L x12 | x11 1718
80 5L 20/21
F 56 S/L 19185
SR 230/210Z - ... 63 S/l 10| 75 | 95 | 87 | 17 (M8 | @8 | 3 | 160|410 10 | 79 |130| 35 |162]| 9 | 3 19,5/20
B 71 8L x16 | x14 22/23
80 S/L 25/26

Adbiidungen und Male unverbindich Tachmsche Anderungen vorbehalten.

[imensions dlusirations and technical design may be subject o change
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Les dessins ol les cates sont donnés sans engagemen.
Souns réserva de modifications lechmiques.



Stirnradgetriebemotoren

Helical geared motors

Motoréducteur a engrenages

4 - stufig 4 - stage 4 - étages
Flanschausfihrung Flange mounted Exécution & bride 240/210 F
Mit Zentrierbund With machined register Avec collerette de centrage SR 260/210 Z-...
Ruhrwerksausflhrung Agitator design Exécution & agitateur R
Gelriebetypen Mealortypen Moter / Motor / Moteur Getnebe / Gearbox / Réducteur Abinebswelle / Quiput shaft / Arbre Abtied / Qutput / Sotie SR .. F- ..
Type of gearboxes | Type of motors de sorfie
Types reducteurs | Typesmotewrs | g gl k fFlh | p|qg|gd3| x |des]| | t u [zl | al |big|el el | 1] sl
F 56 S/ 111 | 108 | 167 30 | 70 |33 | 8 M0 |180 [110] 10 [t30| 35| 9
SR 240/210 7 - ... 63 S/L 123 | 113 | 187 170 129 | 85 (161 | 98 | 3 200 (130 | 12 | 165 3.5 | 11
R 71 8L 138 | 1256 | 212 35 | 70 |38 | 10 |M12(250 (180 | 16 [215| 4 | 14
80 S/L 156 | 137 | 233
F 56 S 11| 109 | 167 40 | 80 | a3 | 12 |mig (200 | 130 [ 16 | 165 [ 35 | 11
SR 260/210Z - ... 63 511 123 | 113 | 187 (215 174 1075|171 [ 98 | 4 250 [180 | 16 [215| 4 | 14
R 7150 138 | 125 | 212 50 | 100 |53.5 | 14 |M16 |300 (230 | 20 (285 | 4 | 14
80 S/ 156 | 137 | 233
F 63 S/L 123 | 113 | 187 40 | 8o | 43 12 |M16 |200 (130 | 16 | 165 | 35 | 11
SR260/220Z - ... 715 138 | 125 | 212 |215 [174 [107.5|171 | 109 4 250 | 180 | 16 | 215 | 4 | 14
] 80 5L 156 | 137 | 233 50 | 100|535 | 14 |M16 |300 (230 | 20 |285 | 4 | 14
908 176 | 147 | 250
Getriebetypan Motorypan Abtrieb / Oulpul / Sorlie SR ... Z- .. Abirieb / Qutput/ Sorbe SR..R- .. Gewichl / Weighl /
Type of gearboxes | Type of motors Paids
Typesréducteurs | Typesmoteurs | a2 [ b2s| e2 | ed | al | s2 [s4H8| x | a3 | b3p| ¢2 | d2 | e3 | f2 | g2 |83 | x ca. kg
F 56 SiL 23/23.5
SR 240/2107 - .. 63 S/L 120 8 |105( 97 | 19 (M8l @8 | 3 |200(|130 {12 |90 (185 | 35 | 150 11| 3 23,5/24
R 71 8/L x16 | x16 26/27
80 SIL 20/30
F 56 /L 35/35.5
SR 2507210 Z - ... 63 5/L 145 | 105 | 128 [ 120 | 22 [mic| @10 4 | 250|180 | 16 | 110 |215| 4 |200]| 14| 4 35.,5/36
R 715/L x20 | xi2 38/3%
80 S/L 41/42
F 63 S/L 37.5/38
SR 260/2207 - ... 7151 145 | 105 | 128 [ 120 | 22 | M10| @10 4 |250( 180 | 168 |110|215| 4 |200| 14 | 4 40/41
a 80 SiL x20 | x12 43/44
90 S 46

Abiildungen und MaBie uverbmdlich Techrisehe Andarungen vorbrhaiten

Dimensions diustrations and techaical design may be subject 1o change

Les dessing e 165 cotes sont donnés sans engagement
Souns reserve de modifications techmigues
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Stirradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

4 - stufig 4 - stage 4 - étages
FuBausfihrung Foot mounted Exécution a pattes 270/220 L
SR -
270/230
FuB-Flanschausflihrung Foot / flange mounted Exécuticn a pattes et  bride
q -

Nuten DIN 6885, Blatt 1 Keyways DIN 6885, sheet 1 Clavetage suivant DIN 6885, feuille 1
Zentrierungen mit Gewinde DIN 332,Blatt 2 Tapped center hole DIN 332, sheet2 Trous de centrage fraudés suivant DN 332, feulle 2
Gatriebetypen Matortypen Motor / Motor / Moteur Getriabe / Gearbox / Réducteur Ablrigbswelle / Output shaft /
Type of gearboxes | Type of motors Arbre de sortie
Types réducteurs | Types moteurs | g gl Kk a|lblclel|tn] i | |n|p|lqgyia]|s]|x|dug| I t | u-| 21
L 63 S/L 123 113 | 187
SR 270/220 - ... 71 SA. 138 125 | 212 [ 275(260| 45 | 325|320 |220 (66 | 41 | 60 |355 | 340 t09| 18 | 4 | 60 | 12C( 64 | 18 | M20D
B 80 8 156 | 137 | 233 0.5
s 176 147 | 250
L 63 S/L 123 113 | 187
SR 270/230 - ... 718 138 125 | 212 | 275 260| 45 | 325|320 |220 |66 | 41 | 60 [355 | 340 130| 18| 4 | 680 | 120| 64 |18 | M20
B 80 5/ 156 137 | 233 -0,5
908 176 147 | 250
Getriebetypen Motartypen Ablried / Qutput/ Sorie SR .. B- .. Gewichi /
Tyne ol gearboxes | Type of motors Weight / Poids
Types réducisurs Types moteurs | al big | ¢l el f1 s1 ca. kg
L 83SL | osp | 180 | 16 | 215 | 4 | 14 98.5/99
SR 270/220 - ... TISL 300 | 230 | 20 | 265 | 4 | 14 101/102
B B0SL | 350|250 | 20 |a00| 5 | 18 1041105
90 s 107
L 835L | 250|180 | 16 |215| 4 | 14 | 1016102
SR 270/230 - ... 718 300|230 | 20 | 266 | 4 | 14 104/105
B 80S/L | 350|250 | 20 |a00 | 5 | 18 107/108
90S 110
Abbiidungen und Make unverbindich Technische Anderungen vorbehalien. Cimensions illustrahons and technical design may be subjec! to change. Les dessins el les cotes sanl donnes $ans engagement.

Souns réserve de modificatrons lechmigues
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteur a engrenages

4 - stufig 4 - stage 4 - &lages
Flanschausflihrung Flange mounted Exécution a bride 970/220 F
SR
270/230
RuhrwerksausfGhrung Agitator design Exécution & agitateur

SR .-F .

Nuten DIN 6885, Blatt 1 Keyways DIN 6885, sheet 1 Clavetage suivant DIN §885, feuille 1
Zentrierungen mit Gewinde DIN 332 Blatt 2 Tapped center hole DIN 332, sheet2 Trous de centrage traudés suivant DIN 332, feuille 2
Getriebetypen Motortypen Moter / Motor / Moteur Getnsbe / Gearbox ! Réducteur Abtriebswelle / Qulput shaft / Arbre Adirieb / Oulput/ Sortie SR F - ..
Type of gearboxes | Type of motors de sorfie
Types réducteurs [ Typesmoteurs | g gl k flh|pl|lqglag|x|dusl| | 1 u [ 21 | at [bpig| e1 | el |11 ] st
F 63 S/L i23 i13 | 187 250 (180 [ 16 | 215 | 4 14
SR 270/220 - .. 71 S/L 138 125 | 212 (320 (215 | 350|340 (109 | 4 60 | 120 | B4 18 |M20 | 300 | 230 | 20 | 265 | 4 14
R 80 S/L 156 137 | 233 350 (250 | 20 | 300 | 18
905 176 147 | 250
F 63 S/L 123 113 | 187 250 | 180 | 16 [ 215 | 4 i4
SR 270/230 - ... 718/ 138 125 | 212 |320 |215 | 350 |340 |130 | 4 80 | 120 | B4 18 |M20 | 200 | 230 20 | 265 | 4 14
R 80 S/L 156 | 137 | 233 350 | 250 | 20 (300 5 | 18
90 S 176 147 | 250
Getriebetypen Motortypen Abtneb / Quiput / Serie SR ..R - ... Gewichl / Weight /
Type of gearboxes | Type of motors Poids
Typesréducteurs | Typesmolewrs | a2 | b2js| ¢2 | d2 | e2 | 2 | qf | 2 | x ca. kg
F 63 S/L 98,5/99
SR 270/220 - .., 7180 | 300 |230| 20 | 140|265 | 4 |270| 14| 4 101102
R 80 S 104/105
a0 s 107
F 63 S/ 101,5/102
SR 270/230 - .. 7184 1300|230 20 | 140 265) 4 |270| 14| 4 104/105
R 80 S/L 107/108
908 10
Apbiidungen und Mafie unvertindich Techrische Anderungen vorbehatten, Chmensions dlusiralions and technical design may be subject 1o ¢change Les dessing et les cotes 5onl donnés sans engagement

Souns résarve de modificaions techmiques.
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Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteurs a engrenages

Notizen Notes Notes
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Stirnradgetriebe

IEC - Laterne

|EC adapter

Helical gearboxes

Adapteur - IEC

Réducteurs a engrenages

SR120...- [EC ...

Mafblatt Sese:

Dimension page:

Encombrement page:

4/52

Belastungstabelle
Betriebsfaktor 8 = 1,0

Selection table

Service faxtor fB = 1,0

Tableau des charges
Facteur de sevice B=1,0

IEC ne = 3000min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Molorbaugréfie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Moior frame size max. max, max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW

63 1,57 1,05 0,79 0,52
71

1.503 80 1884 10 2,00 1256 11 1,46 942 13 1,26 628 13 0.84
90.
63 1,67 1,05 0,78 0,52
71

1,800 80 1667 12 2.00 1111 12 1,46 833 14 1,26 556 14 0.84
90
63 1,57 1,05 0,79 0,52
71

2,043 80 1469 13 2,00 979 14 1,46 734 16 1.26 489 16 084
90
63 1,67 1,05 0,78 0,52
71

2,333 80 1286 15 2.00 857 16 1,46 643 18 1,26 429 18 0,84
90
63 1,57 1,05 0,79 0,52
71

2,684 80 117 17 2,00 745 18 1,48 559 21 1,26 373 21 0.84
90
63 1,57 1,05 0,79 0,52
71

3,000 80 1000 19 2,00 667 21 1,46 500 24 1,26 333 24 0,84
a0
63 1,57 1,05 0,79 0,52
71

3,400 80 882 22 2,00 588 24 1,46 441 27 1,26 294 27 0,84
90
63 1,57 1,05 2,79 0,52
71

3,889 80 771 24 2.00 514 26 1,46 386 30 1,26 257 30 0,84
90
63
71 1,00 0,72 0,62 0,41

4,500 80 667 40 1.76 444 44 1,27 333 50 1.10 222 50 0.73
90 2,85 2,06 1,78 1,19
63
71 1,00 0,72 0,62 0,41

5,769 80 520 40 1,76 347 44 1,27 260 50 1,10 173 50 0.73
90 2,22 1,61 1,39 0,93
63

7,000 7 429 39 1,00 286 43 Q.72 214 49 0,62 143 49 0,41
80 1.76 1,27 1,10 0,73
63

8,778 71 342 27 1,00 228 30 0,72 171 34 0,62 114 34 0,41

For die Leistungsermitilung  bei  Zwischendrehzahlen To find the power requrement for speeds other than tose Pour les witesses de rotalon intermédiaires, 1A

kannen die Werle fir Ma max. aus der Tabelle interpclient
werden. Die Anirigbsleistung wird nach loigender Formel

ermittelt,

Ma max.z Ma = fg

Pe =

indicated in the above chart. the values for maximum torque
{Ma max.) can be intespolated Detween the chast values
gven. The corresponding input power can be calculated by

substituting the interpolated torque valuas in 1he below.

Ma = ne

9550 =i = n

Pe max.

Ma max.

na
ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrebmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

détermination de la puissance s'effeclue par inlerpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de 1a facon suivante.

Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sorlie

Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,98

411




Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR120..-IEC ...  Ercombromentpage:
Belastungstabelie Selection table Tableau des charges
Betriebstaktor 1B = 1,0 Service fakior iB = 4.0 Factgur de sevicg fB= 1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
MotorbaugroBa na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max, max. max. max. max. max.
Taille de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kw
63 .39 0,26 0,13 0,07
71
1,593 80 471 13 0,63 314 13 0,42 157 13 0.21 79 13 0,11
90
63 0,39 0,26 0,13 0,07
71
1,800 80 417 14 0.63 278 14 0,42 139 14 0.21 70 14 0,11
90
63 0,39 0,26 0,43 0,07
71
2,043 80 367 16 0.63 245 16 0,42 122 16 0,21 61 16 0,11
90
63 0,39 0,26 0,13 0,07
71
2,383 80 321 18 0,63 214 18 0,42 107 18 0,21 54 18 0,11
90
63 0,39 0,26 0,13 0,07
71
2,684 80 279 21 0.63 186 21 0,42 94 21 0.21 47 21 0,11
90
63 0,39 0,26 0,13 0,07
71
3,000 80 250 24 0,63 167 24 0,42 84 24 0,21 42 24 0,11
90
63 0,39 0,26 0,13 0,07
71
3,400 80 221 27 0,63 147 27 0,42 74 27 0,21 37 27 0,11
90
63 0,39 0,28 0,13 0,07
71
3,889 80 193 30 0,63 129 30 0,42 65 30 0,21 33 30 0,11
90
B3
71 0,31 0,20 0,10 0,05
4,500 a0 167 50 0565 111 50 0.37 56 50 0.18 28 50 0,09
90 0,89 0,59 0,30 0,15
63 4
71 0,31 0,20 0,10 0,05
5,769 a0 130 50 0,55 87 50 0,37 44 50 0,18 22 50 0.09
90 0,70 0,46 0,23 0,12
63
7.000 71 107 49 0.31 72 49 0.20 36 49 0.10 18 49 0,05
80 0,55 0,37 0,18 0,09
63
8,778 71 86 34 0,21 57 34 0,20 29 34 0,10 15 34 0,05
Fir die Leistungsermitiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requiremant for speeds other than those Pour les atesses de cofaion intermédiaies, la
kénnen die Warta tir Ma max aus der Tabelle intarpoliert wndicated in the above chart, the values for maximum torque détermination de la puissance sefiectue par interpolation
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel (Ma max.) can be interpolaled between the chart values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
ermittell. given. The comresponding input powar can be calculated by calcule da la facen suivante.
subslituting the interpolated torque values in the balow.
Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma * ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. cutput torque/Couple max. de sortie
Ma max.z Ma = 1 PEs—m — na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitasse de sortie
9550 = i = ne Antriebsgrehzahlfinput spesd/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,98
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Stirradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

Mafblatt Seite:
Dimension page:

4/52

IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR130..-IEC ..  Encombrement page:
Belastungstabelle Seleciion table Tabieau des charges
BetriebstakloriB = 1,0 Service faktorfB =10 Facteur de sevice fB=1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Motorbaugraie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Molor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm kW
71
80 3,14 2,09 1,57 1.05
1,543 0 1945 20 402 1297 21 591 973 24 5 51 649 24 168
100
71
80 3,14 2.09 1,67 1.05
1,781 a0 1685 23 402 1123 24 291 843 28 551 562 28 168
100
71
80 3,14 2,08 1.57 1.05
2,069 90 1450 26 02 967 28 o1 725 32 o1 484 32 s
100
71
80 3,14 2,09 1,57 1,05
2,423 a0 1239 ) 4.02 826 33 201 620 38 251 413 38 168
100
71
80 3,14 2,09 1,57 1,05
2,870 a0 1046 36 402 697 39 291 523 45 o 59 349 45 168
100
ral
80 3,14 2,09 1.57 1,05
3,480 90 863 44 4.02 575 48 .01 431 55 551 288 55 168
100
71
80 3,14 2,09 1,57 1.05
4,333 90 693 55 402 462 59 201 347 68 261 231 68 168
100
71 1,60 0,72 0,62 0,41
a0 1,76 1,27 1,10 0,73
5,588 90 537 80 4.02 358 87 2.91 269 100 251 179 100 1.68
100 4,59 3.33 2,87 1.91
71 1,00 072 0,62 0.41
a0 1,76 1,27 1,10 0,73
6,467 90 464 80 397 310 87 a7 232 100 5 48 155 100 165
100
71 1,00 0,72 0,62 0,41
7615 80 394 80 1.76 263 87 127 197 100 1.10 132 100 0.73
90 3.37 2.44 2,10 1.40
10,200 71 295 32 1,00 197 35 0,72 148 40 0,62 98 40 0,41
Fur e Lestungsermilliung  bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Four les vitesses de rotation intermedmires, la

kénnen die Werte 1Gr Ma max. aus der Tabells interpaliert
werden. Die Antriedsleistung wird nach folgender Formel

ermiltelt.

Ma max.z Ma = fg

Pe=

indicated in the above chan, Lhe values for maximum terque
{Ma max.) can be inlerpolated between the chart values
given. The corresponding inpul power can be calculated by

substituting the interpolated torque values in the below,

Ma = ne

9550 = i+

Pe max.
Ma max.

na
ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

détermination de fa puissance s'effectue par interpolation
des vakeurs Ma max du lableaw. La puissance de sortie se
calcule de la facen suivanta.

Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie

Antrigsbsdrehzahlfinput speed/Vilesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = (.98




Stirradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

MaBblait Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne  |EC adapter Adapteur-IEC SR 130 ...-IEC ...  Encombromentpage
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfakior 1B = 1,0 Service faktor fB=1,0 Facteur de sevice B=1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
MolorbaugrdBa na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor lrame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Talle de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm kW min-1 Nm kw
71
80 0,79 0,52 0.26 0,13
1.543 90 487 24 106 324 24 0.84 162 24 0.42 81 24 0.91
100
71
80 0,79 0,52 0,26 0,13
1.781 90 422 28 196 281 28 0.84 141 28 0.42 71 28 0.91
100
71
80 0,79 0,52 0.26 0.13
2,069 90 363 32 128 242 32 0.84 121 32 0.42 61 32 0.21
100
71
80 0,79 0,52 0.26 0,13
2,423 a0 310 38 126 207 38 0.84 104 38 0.42 52 38 091
100
71
80 0,79 0,52 0,26 0,13
2,870 90 262 45 198 175 45 0.84 88 45 0.42 44 45 0.21
100
71
80 0,79 0,52 0,26 0.13
3,480 90 216 55 196 144 55 0.84 72 55 0.42 36 55 0.21
100
71
80 0,79 0,52 0,26 0,13
4,333 90 174 68 126 116 68 0.84 58 68 0.42 29 68 0.91
100
71 0,31 0,20 0,10 0,05
80 0,55 0.37 0,18 0.09
5,588 a0 135 100 126 90 100 0.84 45 100 0,42 23 100 0.21
100 1.44 0,96 0,48 0,24
71 0,31 0,20 0,10 0.05
80 0,55 0.37 0,18 0,09
6,467 a0 116 100 104 78 100 0.83 39 100 0.41 20 100 0.21
100 4
71 0,31 0,20 0.10 0,05
7615 80 a9 100 0.55 €6 100 0.37 33 100 0.18 17 100 0,00
90 1,05 0,70 0,35 .18
10,200 71 74 40 0,31 49 40 0,20 25 40 0,10 13 40 0,05
Fir die Leislungsermitilung bei  Zwischendrehzablen To find the power requirement for speeds other than those Pour les wiesses de rofalion ntermédiares. la
kbnnen die Werte fiir Ma max. aus der Taballe interpoliert indicated in the above charl, the values for maximum torque déterrnination de la puissance s'effectue par interpolation
werden. Die Antriebsleislung wird nach folgender Formel {Ma max.) can be interpolated between the charl values des valeurs Ma max. du lableau. La puissance de sorte se
ermitieli. given. The ¢omesponding inpul power can be calculated by catcula de la facon suvante.
subslituting the interpolated torgue values in the below,
Pemax. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'anirée
Ma * ne Ma max. max. Abtricbsdrehmoment/max. output torque/Coupte max. de sortie
Ma max.z Ma * fg Pez—o— na Abtriebsdrehzahi/output speedfVitesse de sortig
9550 =1 * 1 ne Antriebsdrenzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,98
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs & engrenages

Mafiblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR140..-|EC...  Encombrementpage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrighsfaktor fB = 1,0 Service faklor fB=1,0 Facteur de sevice B =1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
MotorbaugraBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille do moteur min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kw
80 3,14 2.09 1,57 1,05
1,516 90 1979 40 8.54 1320 44 6.19 990 45 4.71 660 45 3.14
100/112
80 3,14 2,09 1,57 1,05
1,680 a0 1776 45 8.54 1184 49 6.19 888 50 4.71 592 50 3.14
100112
80 3,14 2,09 1,57 1,05
1,889 90 1589 50 8,54 1059 55 6,19 795 55 4,71 530 55 3.14
100/112
80 3,14 2,09 1,57 1,05
2,120 a0 1416 56 8.54 944 62 6,19 708 62 4,71 472 62 3.14
100/112
80 3,14 2,00 1,57 1,06
2,391 90 1255 64 B.54 B37 69 6.19 628 70 4.71 419 70 3.14
100/112
80 3.14 2,09 1,57 1,05
2,720 90 1103 72 B.54 736 79 6.19 552 80 4,71 368 80 3.14
i00/112
80 3,14 2,09 1,57 1,05
3,227 a0 930 86 8.54 620 94 6.19 465 95 4,71 310 95 3.14
100/112
80 1,76 1,27 1,10 0.73
4167 90 720 101 4.02 480 110 2.91 360 123 2.51 240 123 1.68
100/112 7.77 5,64 4,71 3,14
80 1.76 1,27 1,10 0,73
5,643 90 532 120 4,02 355 130 2,91 266 150 2,51 178 150 1,68
100/112 6,82 4,94 4,24 2,83
80 1,76 1,27 1,10 Q,73
7.455 a0 403 96 4.02 269 104 2.91 202 120 2,51 135 120 1,68
8,333 80 322 52 1,76 215 57 1,27 161 65 1,10 108 65 0,73
FGr die Leislungsermifliung bei  Zwischendrehzahlen To tind the powar requiramant for speeds other than those Pour les vitesses de rotalion ntermédiargs, la

konnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle interpolient
werden. Die Antriebsleisiung wird nach fclgender Formel
ermitielt.

Ma max.z Ma = ig Pe =

Ma = ne

9550 # i * 1y ne

Indicated in the above chart, the valuas for maximum torque
(Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. The corresponding inpul power can be calcuiated by
substituting the interpolaled torqua values in the below.

déterminabon de la puissance s'effeciuge par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. {a puissance de sortie se
calcute de Iz facon suwante.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma max max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

na Abtriebsdrehzahlloutput speed/Vitesse de sortie

Antrisbsdrahzahlfinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,98
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Stimradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

Mafblatt Seite:

Dimension page:

4/52

IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR140...-IEC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebstakior f8 = 1.0 Service faktor fB = 1,0 Facteur de sevice B=1,0
IEC ne = 750 min-1 ne =500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Motorbaugrofe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Tadle de moteur min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW
80 0,79 0,62 0,26 2,13
1,518 90 495 45 2.36 330 45 1567 165 45 0.79 83 45 0.39
100/112
80 0,79 0,52 0,26 0,13
1,690 90 444 50 2.36 296 50 157 148 50 0.79 74 50 0.39
100/112
80 0,79 0,52 0,26 0,13
1,889 a0 397 55 2,36 265 [15) 1.57 133 55 0.79 62 55 0.39
100/112
80 Q.79 0,52 0,26 0,13
2,120 90 354 62 2.36 236 62 1567 118 62 0.79 59 62 0.39
100/112
80 0,79 0,52 0,26 0,13
2,31 30 314 70 2.36 210 70 157 105 70 0,79 53 70 0.39
100/112
80 0,78 0,62 0,26 0,13
2,720 90 276 80 2.36 184 80 1,57 92 80 0.79 46 80 0.39
100/112
80 0,79 0,52 0,26 0,13
3,227 90 233 95 2.36 155 95 1,57 78 95 0.79 39 95 0.30
100/112
80 0,55 0,37 0,18 0,08
4,167 80 180 123 1.26 120 123 0,84 60 123 0,42 30 123 0.21
100/112 2,36 1,67 0,79 0,39
80 0,55 0,37 0,18 Q,09
5,643 90 133 150 1,26 89 150 0.84 45 150 0.42 23 150 0,21
100/112 2,12 1,42 0,71 0,36
80 0,65 0,37 0,18 0,09
7,455 a0 101 120 126 68 120 o84 34 120 [paz 17 120 o1
9,333 80 81 65 0,65 54 65 0,37 27 65 0,18 14 65 0,09

Fir die Leislungsermittiung bei Zwischendrehzahlen
konnen die Werle Hir Ma max. aus der Tabelle interpotied
werden. Dig Antnebsteisiung wird nach folgender Formel
ermittelt.

Ma max.2 Ma > 1B Pe =

Ma = ne

9550 # i # 1) ne

To find the power requirement for speeds other than those
indicated in the above charl, the values for maximum torque
{Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. The comresponding input power can be calculated by
substituting the interptlated torque values in the below.

Pe max.

Pour les vitesses de rolalion nlermédiaires, la
détermination de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorie se
calcule de la facon suivante.

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. culput torque/Coupie max. de sortie

na Abtriebsdrehzahloutput speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrenzahlinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,88
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

Mafblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR160...-|[EC ...  Encombrementpage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor {8 = 1,0 Service faktor iB = 1,0 Facteur de sevice f8 = 1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
MotorbaugrdBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor érame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur min-1 Nm kW min-1 Nm KWW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
90
1,560 100/112 1924 76 9,42 1283 81 6,28 962 a5 471 642 a5 3.14
132 15,60 11,30 9,74 6,49
90
1,783 100/112 1683 88 9.42 1122 94 6,28 842 110 471 561 110 3,14
132 15,60 11,30 9,74 6,49
90
2,048 100/112 1465 00 9,42 977 100 6,28 733 125 4,71 489 125 314
132 15,60 11,30 9,74 6,49
a0
2,333 100/112 1286 112 942 858 122 6.28 643 140 4,71 429 140 314
132 15,60 11,30 9,74 6.49
20
2,636 100/112 1138 128 9.42 759 139 6,28 569 160 4,71 380 160 3.14
132 15,60 11,30 9,74 6,49
90
3.000 100/112 1000 148 9,42 667 161 6.28 500 185 4,71 334 185 3.14
132 15,60 11,30 9,74 6,49
90
3,458 100/112 868 168 942 579 183 6,28 434 210 471 290 210 3.14
132 15,60 11,30 9,74 6,49
20
3,864 100/112 777 188 9.42 518 204 6.28 389 235 4,71 259 235 314
132 15,60 11,30 9,74 £.49
90 4,02 2,91 2,51 1,68
4,632 100112 648 272 7,79 432 296 5.64 324 340 4.71 216 340 3,14
132 18,82 13,64 11,76 7.84
a0 4,02 2.91 2.51 1,68
5,294 100/112 567 272 7.79 378 296 5,64 284 340 4,71 189 340 3,14
132 16,47 11,93 10,30 6,86
20 4,02 2.91 2,51 1,68
6,133 100/112 480 272 7.79 327 236 5.64 245 340 4.71 164 340 3.14
132 14,22 10,30 B.89 5.92
90 4,02 2.91 2.51 1.68
7,917 100/112 379 192 779 253 209 5.64 190 233 471 127 233 314
9,700 a0 310 120 4,02 207 130 2.91 155 150 2.51 104 150 1,68

Fur die Leistungsermitiung be:
konnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Aniriebslsistung wird nach folgender Formel

ermittel,

Ma max.z Ma * g

Zwischendrehzahlen

Pa =

To find the power requirement for speeds other than thosa
ndicated n the above chart, the values for maximum lorque
{Ma max.) can be interpolaled between the chart values
gven. The corresponding input power can be calculated by

substituting the mterpolated torque valuas n the below.

Ma = ne

9550 i+

Pe max.
Ma max.

n
n

n

a
e

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmomentmax. output torque/Couple max. de sortie

Pour

les vitesses de

Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sorlie

Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efticiency/Rendement = 0.98

rotation  intermédiaires,
délermenation de 'a puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max, du lableau. La puissance de sorse se
calcule de la facon suvante.

la
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

Mafblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur-IEC SR 160 ... - |[EC ...  Encombrement page
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrigbsfakior fB = 1,0 Service fakior fB = 1,0 Facteur de sevice fB=1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Molarbaugréfie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motar Irame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
a0
1,560 100/112 481 95 236 321 95 1,57 161 95 0,79 81 95 0.39
132 4,87 3,25 1,62 0,81
90
1,783 100/112 421 110 2.36 281 110 157 141 110 0,79 71 110 0,39
132 4,87 3,25 1,62 0.81
90
2,048 100112 367 125 2.36 245 125 1,57 123 125 078 62 125 0,39
132 4,87 3,25 1,62 0,81
a0
2,333 100/112 322 140 2.36 215 140 1,57 108 140 079 54 140 0,39
132 4,87 3,25 1,62 0,81
90
2,636 100/112 285 160 236 190 160 1,67 95 160 0,79 48 160 0,39
132 4,87 3.25 1,62 0,81
90
3,000 100/112 250 185 236 167 185 1,57 84 185 0.79 42 185 0,39
132 4,87 3,25 1,62 0,81
90
3,458 100/112 217 210 236 145 210 1,57 73 210 0,79 37 210 0,39
132 4,87 3,25 1,62 0,81
90
3,864 100/112 185 235 236 130 235 1,57 65 235 0,79 63 235 0.39
132 4,87 3,25 1,62 0,81
90 1.26 0,84 0,42 0,21
4,632 100/112 162 340 236 108 340 1,57 54 340 0.79 27 340 0,39
132 5.88 3.92 1,96 0.98
0 1.26 0,84 0,42 0,21
5,294 100/112 142 340 236 T 95 340 157 48 340 0,79 24 340 0.39
132 5.15 3,43 1,72 0,86
90 1.26 0,84 0,42 ¢.21
6,133 100/112 123 340 236 82 340 1,57 41 340 0,79 21 340 0,30
132 4,45 2.96 1,48 0,74
90 1.26 0.84 042 0.21
7,917 100/112 35 233 236 64 233 157 32 233 0.79 16 233 0.3 EI
9,700 90 78 150 1.26 52 150 0.84 26 150 0,42 13 150 0.21
Fir die Lestungsermittiung bei Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rotakon intermediaires, la
kénaen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle interpoliert indicated in the above ¢ha, the values for maximum forque détermination de 'a puissance s'effectue par intarpolation
werden. Die Aniriebsleistung wird nach folgender Formel {Ma max.} can be interpolated between tha char values des valeurs Ma max. du lableau. La puissance de sortie se
ermittalt. given. Tha corresponding input power can be calculated by caicule de la facon suivante.
substituting the interpolated torque values in the below.
Pe max. max. Antriebsleistung/max, input power/Puissance max. d'entrée
Ma + na Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ma max.> Ma * fg Pewe na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
9550 % i+ n ne AntriebsgrehzahVinput speed/Vitesse d'entrée
i Wirkungsgrad/Efficiency/Rendemant = 0,98
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages
ManRblait Seite:
Dimension page: 4/ 52
[EC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR210...-IEC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor 1B = 1,0 Service faktor fB=1,0 Facteur de sevice IB=10
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
MotorbaugrdBe na Ma Pe na Ma |° Pe na Ma Pe na Ma Pe
i totor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Tailede moteur | min-1 Nm KW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
4120 56/83/71 729 16 1,26 486 18 0.91 365 20 0.79 243 20 0,52
4,626 | 56/63/71 649 18 1,26 433 19 0.91 325 22 0.79 217 22 0,52
5409 | 56/63/71 555 21 1.26 370 23 0.91 278 28 0.79 185 26 0.52
6,073 | 56/63/71 494 24 1.26 330 26 0.91 247 30 0.79 165 30 0.52
6,847 | 56/63/71 439 24 1,15 293 26 0.83 220 30 0.72 146 30 0.48
7,763 | 56/63/71 387 24 1,01 258 26 0.73 194 30 0.63 129 30 0,42
8,952 | 56/63/7t 336 35 1.26 224 38 0.9 168 43 0.79 112 43 0,52
10,051 56/63/71 299 40 1.26 199 44 0.9 150 50 0.79 100 50 0.52
11,136| 56/63/71 270 1.26 180 48 0.91 135 55 0,78 0 55 0,52
12,557 56/63/71 239 1.15 160 48 0.83 120 55 0.69 80 55 0.48
14,236 56/863/71 211 44 1,01 141 48 0.74 106 55 0.61 71 55 0.42
16,250 56/63/71 185 44 0.89 124 48 0.65 93 55 0.53 62 55 0.37
18,712 56/63/71 161 44 077 107 48 0.56 81 55 0.46 54 55 0.32
21,568| 56/63/71 140 0.67 93 48 0,49 70 55 0,40 47 55 0.28
24621 56/83/71 122 0.58 82 0.42 61 55 0.37 41 55 0.24
30,095| 56/63/71 100 40 0.44 67 0.32 50 50 0.27 34 50 018
36,000| 56/63/71 84 40 0.36 56 44 0,27 42 50 0.23 28 50 0,15
35,886| B56/63/71 76 44 0.36 51 48 0.26 ! 55 0,22 26 55 0,15
44267| 56/63/71 68 40 0.30 48 44 Q.22 34 50 0.18 23 50 012
49,045| 56/63/71 62 44 0.29 4 48 0.21 31 55 0.18 21 b5 0,12
Fir die Leislungsermiltiung bei Zwischendrehzahlen To find 1ha power requirement for speeds other than those Pour les vilesses de rotation intermédiares, la

kénnen die Werte lir Ma max. aus der Tabelle interpoliart
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Forme!

ermitiefl.

Ma max.2 Ma * i

Pe=

indicated i the above chart, the values for maximum torque
(Ma max.) can be inlerpotated between the chart values
given. The corresponding inpul power can de calculated by

substituting the miterpolated torque values in the below.

Pe max.
Ma = ng Ma max.
na

9550 = i %y ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entréa

max. Abtrisbsdrehmoment/max. outpul torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de scrtia

Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entide
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96

détermination de Ja puissance S'effectue par interpofation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorfie se
calcule de 1a facon suivante.
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR 210 ...-IEC ...  Encombrementpage:
Belastungstabelle Selection table Tabieau des charges
Betriebsfaktor 1B =1,0 Service faktor B = 1,0 Facteus de sevice 1B =10
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Motoroaugréie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motar frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur | min-1 Nm KW min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kw
4120 | 56/63/71 182 20 0.39 122 20 0.26 61 20 0.13 3 20 0.07
4626 | 56/63/ 7 163 22 0.39 109 22 0.26 54 22 013 27 22 0.07
5,409 | 56/63/71 139 26 0.39 93 26 0.26 a7 26 013 24 26 0.07
6,073 56/63/71 124 30 0,38 83 30 0.26 42 30 0.i3 21 30 0.07
6,847 56/63/71 i10 30 0.36 73 30 0.24 37 30 0,12 19 30 0.06
7,763 | 56/83/71 97 30 0,32 65 30 0.21 33 30 01 17 30 0.08
8,952 | 56/63/71 84 43 0.39 56 43 0.26 28 43 0,13 14 43 0,07
10,051 56/63/71 75 50 0.39 50 50 0.26 25 50 0,13 13 50 0.07
11,136| 56/63/71 68 55 0.39 45 55 0.26 23 55 013 12 55 Q.07
12,557 | 56/63/71 60 55 0.36 40 55 0.24 20 55 012 10 55 0.06
14,236| 56/63/71 53 55 032 36 55 0.21 18 55 0.1 8.8 55 0.06
16,250 56/63/71 47 55 0,28 N 55 0.18 16 55 0,09 7.7 55 0.05
18,712| 56/63/71 4 55 Q.24 27 55 0.16 14 55 0.08 6,7 55 0.04
21,568| 56/63/71 35 55 0.21 24 55 0,14 12 55 0.07 58 55 0.04
24,621 56/63/71 31 55 0.18 21 55 0,12 11 55 0.06 51 55 0.03
30,095| 56/63/71 25 50 0.14 17 50 0.09 8,3 50 0.045 4.2 50 0.02
36,000 56/83/71 21 50 0.11 14 50 0,075 6,9 50 0.038 3.5 50 0,02 4 I
39,886| 56/63/71 19 55 0.11 13 55 0.075 6.3 55 0,038 32 55 0.02
44,267 56/63/71 17 50 0.09 12 50 0.06 5.6 50 0,03 2,8 50 0,02
49,045 56/63/71 16 55 0.09 11 85 0.06 51 55 0.03 2.6 55 0.02
Fir die Leistungsermittlung bei  Zwischendrehzahten To find the power requirement for speeds olher than those Pour les vilesses e rofation intermédiaires, la
kénnen die Werle fir Ma max. aus der Tabelle interpoliert indicated in the above chart, the values for maximum torque déterrnination de la puissance sefiectue par inferpolation
werden. Die Anlriebsleistung wird nach folgender Formel {Ma max,) can be interpolated between Ihe char values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
ermittelt. given. The corresponding input power can be calculated by calcule de la facon suivante.

substituting the interpolated torque values in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma * ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ma max.z Ma = g PEz —m8m8 ———— na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
9550 +i=n ne Antriebsdrenzahlinput speed/Vitesse d'entrée
m Wwirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirmradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

Mafblatt Seite:
Dsmension page: 4/52
IEC - Laterne |EC adapter Adapteur - IEC SR220..-IEC...  Encombrementpage:
Belastungstabelie Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1.0 Service faktor fB = 1,0 Facieur de sevice 1B =1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
MotorbaugréBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max, max. max, max.
Taille de moteur min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
63 1.57 1,05 0.79 0,52
2,751 1091 17 727 18 546 21 2564 21
71/80/30 2,00 1,46 1,26 0,84
63 1.57 1.05 0.79 0.52
3.109 965 19 644 21 483 24 322 24
71/80/90 2,00 1,46 1,28 0,84
63 157 1.05 078 0.52
3,530 850 22 567 24 425 27 284 27
71/80/90 2,00 1,46 1,26 0,84
63 1,57 1,05 0.79 0,52
4,028 745 24 497 26 373 30 249 30
71/80/90 2.00 1,48 1,28 0,84
63 1.57 1,05 0.79 0,52
4,553 659 28 440 30 330 35 220 35
71/80/90 2,00 1,46 1,26 0,84
63 1.57 1.05 0.79 0,52
5,169 581 32 387 35 M 40 194 40
71/80/90 2,00 1,48 1,28 0,84
63 157 1,05 0.79 0.52
5,902 509 36 339 39 255 45 170 45
71/80/90 2,00 1,46 1,26 0.84
63 1.57 1.05 0.79 0,52
6,789 442 40 285 44 221 50 148 50
71/80/90 1,93 1,40 1,20 0,80
63 157 1,05 0.79 0.52
7,588 396 40 264 44 198 50 132 50
71/80/90 173 1,25 1,08 0,72
€63 1.57 1.05 0.79 0.52
9,025 333 56 222 81 167 70 111 70
71/80/90 2,00 1,46 1,26 0.84
63 1,57 1.05 0.7% 0,52
10,200 295 64 197 70 148 80 98 80
7t/80/90 2,00 1,46 1,26 0,84
63 157 1.05 0,79 0.52
11,580 ——— 260 72 173 78 130 90 87 90
71/80/90 2,00 1,46 . 1,26 0,84
Fir die Lsistungsermittiung ber  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vilesses de rolation intermédiaires, la

konnen die Werle fir Ma max. aus der Tabelle intemoliert
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel

ermittel.

Ma max.= Ma = g

Pe =

indicated in the above chart, the values tor maximum lorque
(Ma max,) can be nterpolated between the chart values
grven. The corresponding input power can be calculated by

substituting the interpofaled torque values in the belaw.

Ma * ng

9550 i * 1

Pe max.

Ma max.

na
ne

7

max, Antrigbsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

détemination de la puissance s'effectus par imarpolation
des vateurs Ma max. du tableau. La puissance de sodlie se
calcule de fa facon suivante,

max. Abiriebsdrebmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96

4/11




Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

Mafblatt Seite:

Dimension page: 4/ 52
|EC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR220..-IEC ...  Encomorement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betdebsfaktor (B =1,0 Service faktor fB=1,0 Facteur de sevice fB = 1,0

IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
MatorbaugraBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kw
83 0.39 0.26 0.13 0.07
2,751 273 21 182 21 91 21 46 21
71/80/90 0,63 0,42 0,21 0,11
63 0,39 0.26 0.13 0.07
3,109 242 24 161 24 81 24 41 24
71/80/90 0,63 0,42 0,21 0,11
63 0.39 .26 0.13 .07
3,530 213 27 142 27 71 27 38 27
71/80/90 0,63 0,42 0,21 0,11
63 039 0.26 0.13 0.07
4,028 187 30 125 30 63 30 32 30
71/80/90 0,63 0,42 0,21 0,11
63 0.39 0.26 0,13 0.07
4,853 165 35 110 35 55 35 28 35
71/80/90 0.63 042 0,21 Q.11
63 0.39 0.26 0,13 0.07
5,169 146 40 97 40 49 40 25 40
71/80/90 0,63 0,42 0,21 0.11
63 .39 0.26 0.13 0.07
5,902 128 45 85 45 43 45 22 45
71/80/90 0,63 0,42 0,21 0.1
63 0,39 0.26 013 0.07
6,789 111 50 74 50 37 50 19 50
71/80/90 0,680 0,40 0,20 0,10
83 0.39 0.26 0.13 0.067
7,588 99 50 66 B0 a3 50 17 50
71/80/90 0,54 0,38 0.18 0,09
63 0.39 0.26 0.13 0.07
9,025 84 70 R 56 70 28 70 14 70
71/80/90 0,63 0.42 0,21 0,11
63 0.39 0.26 013 0.07
10,200 74 80 49 80 25 B0 13 80
71/80/90 0,63 0,42 0,21 0,07
63 0,39 0,26 0.13 0.07
11,580 65 90 1 44 90 22 a0 5.8 90

71/80/90 0,63 0,42 0,21 0.1 4 I

For die Leistungsermitiung ber  Zwischendrehzahlen To find the pawer requirement for speads other than those Pour les wiesses de rofalion intermédaires, la
kénnan die Werte fir Ma max. aus der Tabelle nterpolient indicated in ihe ahove chart, the values for maximum torque détermination de la puissance s'effectue par interpolation
werden. Die Antrigbsleistung wird nach folgender Formel {Ma max.) can be interpolated hetween the chart values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorte se
ermitielt. given. The corresponging input power can be calcutated by calcule de 1a facon suvante.

subslituling the interpolates torque values in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma = ne + Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ma max.z Ma = fg Pez — o na Abtriebsdrehzahlfoutpul speed/Vitesse de sortie
9550 »i=n ne Antnebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée

Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

Man3blatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne |EC adapter Adapteur - IEC SR220..-|EC ...  Encombrement page:
Belastungstabetle Selection table Tableau des charges
Betrigbsiaktor 1B = 1.0 Service faktor fB = 1.0 Facteur de sevice fB=1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 rmin-1 ne = 1000 min-1
MotorbaugroBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moleur | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
63 1.57 1.05 0.79 0.52
13,222 227 82 152 a9 114 102 76 102
71/80/90 2,00 1,46 1,26 0,84
63 1567 1.05 0.79 0,52
15,211 198 88 132 96 99 110 66 110
71/80/90 |. 1,89 1,37 118 0,79
63 1.67 1.05 0,79 0,52
17,000 177 B8 118 96 89 110 59 110
71/80/90 1,69 1,23 1.08 0.71
63 1.50 1.05 0.79 0.52
19,267 1586 88 104 96 78 110 52 110
71/80/80 1,50 1,08 0,93 0,63
63 1.31 0.95 0.79 052
22,037 137 88 31 96 69 110 48 110
71/80/90 1,31 0,95 0,82 0,55
83 /71 0.98 0,71 0,82 0.41
25,500 118 88 79 96 59 110 40 110
80/90 1,13 0,82 0.71 0,47
28,846 |63/71/80/90( 104 80 0,91 70 87 0,66 52 100 0,57 35 100 0,38
32,692 63/71/80/90 92 88 0,88 62 96 0,64 46 110 0,55 31 110 0,37
35,000 63/71/80 86 80 0.75 58 87 0,54 43 100 0,47 29 100 0,31
39,667 63/71/80 76 88 0,73 51 96 0,53 38 110 0,45 26 110 0,30
43,889 63/ 71 &9 80 0.60 46 87 0,43 35 100 0,37 23 100 0,25
49,741 63/71 61 88 0.58 41 96 0,42 31 110 0,36 21 110 0,24
Fir die Leistungsermitiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vilesses de rotaion intermédiares, fa
konnen dis Werte fur Ma max. aus der Tabelle inlerpolien indicated in 1he above chart, the values for maximum lorque détermination de la puissance s'effectue par interpolation
werden. Die Antnebsleisiung wird nach folgender Formes {Ma max.} can be interpolated between Ihe chart values des valeurs Ma max, du labieau. La puissance de sortie se
ermiell. givan. Tha comespanding input power can be calculated by calcule de la facon suivante.

substituling the interpolated torque values in Ihe below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max, d'entrée

Ma kne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ma max.2 Ma = g PEz—ooo—— na Abtriebsdrehzahlfoutput speed/Vitesse de sorlie
9550 * i * 1 ne Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiencyendement = 0,96
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs & engrenages

MaBblatt Seite:

Dimension page: 4/ 52
|[EC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR 220 ...-IEC ... Encombrement page:
Belastungstabelie Selection table Tableau des charges
Betriebsfakior 1B = 1,0 Service faktor B = 1.0 Facteur de sevice 1B =1,0

IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Motorbaugrdie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Talle de motewr | min-1 Nm kw min-1 Nm kw min-1 Nm kw min-1 Nm kW
63 0,39 0.26 0.13 0.07
13,222 57 102 38 102 19 102 9,5 102
71/80/90 0,63 0.42 0,21 o1
63 0.39 0.26 013 0,07
15,211 50 110 33 110 17 110 8.2 110
71/80/90 0,59 0,39 0,20 0,10
83 0,39 0.26 013 0.07
17,000 45 110 30 110 15 110 7.4 110
71/80/90 0,53 0,35 0,18 0,09
63 0.39 0,26 0.13 0,07
18,267 39 110 26 110 13 110 6,5 110
71/80/80 0,47 0.31 0,18 0,08
’ 63 0.39 0.28 0.13 0.07
22,037 34 110 23 110 12 110 57 110
71/80/90 0,41 0,27 0,14 0,07
83 /71 0,31 0.20 0,10 0,05
25,500 3¢ 110 20 110 9.8 110 49 110
80 /90 0,36 0,24 0,12 0,06
28,846 [63/71/80/90 26 100 0.29 18 100 0,19 8.7 100 0,10 4.4 100 0,65
32,692 [63/71/80/90] 23 110 0,28 16 110 0,18 7.6 110 0,08 3.8 110 0,05
35,000 B3/71/80 22 100 0,24 15 100 0,18 71 100 0,08 3.6 100 0,04
39,667 | 63/71/80 19 110 0,23 13 110 0,15 6,3 110 0,08 3.2 110 0,04
43,889 63/ 71 18 100 0,19 12 100 0.12 57 100 0,06 29 100 0,03
49,741 83/71 18 110 0,18 10 110 012 5,0 110 0,06 25 110 0,03
Fur die Leistungsermitliung bei  Zwischendrehzahlen To lind the power requiremant for speeds other than those Powr les wtesses de rofalion mtermédiaires, la
kénnen dis Wente fir Ma max. aus der Tabelle interpolient indicated in Ihe above chart, the values for maximum torque: détermination de la pwssance s'effectue par interpofation
werden. Die Aniriebslesstung wird nach folgender Formel {Ma max.} c¢an ba inferpolated betwean the charl values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorlie se
emiitell. given, The correspending input power can be calculated by calcule de la facon suivanie.

Ma max.> Ma = B

Pe =

substituting the interpolated torgue values in the below.

Ma » ne

9550 + i+

Pe max.
Ma max.

n

a

ne

Kl

max. Antriebsieistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sodtie
AbAriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stimradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - [EC SR230...-IEC ..  Encombremenipage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Sepvice faktorfB=1,0 Facleur de sevice f8=1.0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
MotorbaugraBe na Ma Pea na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de mateur min-1 Nm kw min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
71/ 80 3.14 2,09 1.57 1.05
2,777 1081 36 721 39 1 541 45 361 45
90 /100 4,02 2,91 2.51 1,68
71/80 3.14 2,09 1.57 1.05
3.208 936 40 624 44 468 50 312 50
90/100 4.02 2,91 2,51 1,68
71/80 3.14 2.09 1.57 1.05
3,857 778 48 519 52 389 60 260 60
90/ 100 4,02 2,91 251 1,68
71780 3.14 2.09 1.57 1.05
4,453 674 56 450 61 337 70 225 70
90/100 4,02 2,91 2,51 1.68
71/80 3.14 2.09 1.57 1.05
5172 580 64 387 70 290 80 194 80
a0/100 4,02 2,91 2,51 1.68
71/80 3.14 2,09 1.67 1.05
6,058 496 76 331 83 248 95 166 95
90/ 100 4,02 2,91 2,51 1,68
71/80 3,14 2,09 1,57 1.05
7,097 423 88 282 98 212 110 141 110
90/ 100 4,02 2,91 2,51 1.68
71/80 314 2,09 1,67 1.05
8,194 367 100 245 106 184 25 122 125
80/100 4,02 2,91 2,51 1,68
71780 3.14 2,09 1.57 1.05
9,517 316 116 211 126 158 145 106 145
80 /100 4,02 2,91 2,51 1,68
71/80 3.14 2,09 1,57 1,05
11,1486 270 136 180 148 135 170 a0 170
80/100 4,02 2,91 2,51 1,68
71780 314 2,09 1.57 1.05
13,200 228 160 152 174 114 200 76 200
80/ 100 3,97 287 2,48 1,66
71/80 3.14 2,09 1.57 1.05
14,986 201 176 134 191 101 220 67 220
90/100 3,84 2,84 2,40 1,60
Fir die Leistungsermittiung ber  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les wilesses de rofation intermédhaires, la

kénnen cie Wera f0r Ma max. aus der Tabelle intarpolien
werden. Die Antnebsleistung wird nach folgender Formel

ermitiell.

Ma max.z Ma = 1B

Pe =

indicated in the above chan, the values for maximum torque
{Ma max.) can be interpolated between the chan values
gwen The coresponding input power can be calculated by

substituting the mnterpolated lorque values in the balow

Ma < ne

9850 + i« 1

Pe max.
Ma max
na
ne

n

max. Anfriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

détermination de la puissance §'effeclue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
caleule de fa facon suivante.

max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie

Antrigbsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0.96
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Stirradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

MaRblatt Seite:
Dimension page: 4/52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR230..-1EC ..  Encombrementpage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Batriebsfaktor fB = 1,0 Service faktorfB=1,0 Facteur de sevice iB=1.0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Motorbaugroie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Mator frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Tallle de moteur | min-1 Nmi kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
71/80 0.79 0.52 0.26 0,13
2,777 271 45 181 45 90 45 45 45
80/100 1,26 0.84 0,42 0,21
71780 0,79 052 0.26 0.13
3,208 234 50 156 50 78 50 39 50
80/100 1,26 0,84 0,42 0,21
71/80 0.79 0.52 0.26 0.13
3,857 195 60 130 60 65 60 33 60
90 /100 1,26 0,84 0,42 0,21
71/80 0,79 0.52 0.26 0.13
4,453 169 70 113 70 57 70 29 70
90/100 1,26 084 0,42 02t
71/80 0.78 0.52 0.26 0.13
5,172 145 80 97 80 49 80 25 80
90/100 1,26 0,84 0,42 0,2%
71/80 0,79 Q.52 0,26 013
6,058 124 a5 83 a5 42 95 21 95
90 /100 1,26 0,84 042 0.21
71/80 0,79 0,52 0,26 0,13
7.097 106 110 71 110 36 110 18 110
90 /100 1,26 0,84 0,42 0,21
717180 0.79 0.52 0,26 0,13
8,194 92 125 61 125 31 125 16 125
907100 1,26 0,84 0,42 0,21
71780 0.79 0,62 .26 0,13
9517 ———mmm 79 145 53 145 27 145 14 145
907100 1,26 0,84 0,42 0,21
71/80 0,79 0,52 0,26 0,13
11,146 68 170 45 170 23 170 12 170
90 /100 1,26 0,84 0,42 0,21
71780 0.79 Q0.562 0,26 0,13
13,20¢ 57 200 38 200 19 200 95 200
90/ 100 124 0.83 0,41 0,21
71/80 079 0,52 0.26 013
14,986 50 220 — 34 220 17 220 8.4 220

90/100 1,20 0,80 0,40 0,20 :I

Fir die Leistungsermitliung bei Zwischendrehzahlen To find 1he power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rotalion inermédiares, la
konnen die Werte fiir Ma max, aus der Tabelle interpohert indicaled n the above chart, the values for maximum torgue détermination de la puissance s'effectue par interpolation
werden. Die Antriebsleislung ward nach folgender Formel {Ma max.} can be interpolated between the char values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
ermittell. given. The correspending inpul power can be calcufated by calcule de la facon suvante.

substituting the interpolated torque values in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma = ne Ma max. max. Abtnebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ma max.z Ma - g Pes—— — na Abtriebsdrehzah¥output speed/Vitesse de sorie
9550 #i«n ne Antriebsdrehzaht/input speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBbiatt Seite:
Dimension page: 4/52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur-IEC SR 230 ...-1EC ...  Encombrementpage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Belriebsfaktor {B = 1,0 Service fakior B = 1.0 Facteur de sevice iB=1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Motorbaugréfe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Maotor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm kw
71/80 3.14 2.09 1,67 1.05
16,008 188 160 125 174 94 200 63 200
90/100 3,27 2,37 2,04 1,36
71/80 3.14 2.09 1.57 1.05
18,173 166 176 111 191 83 220 55 220
90/100 3.17 2,30 1,98 1,32
71780 2.63 1.90 1,57 1.05
19,933 151 160 101 174 76 200 51 200 T/
90/100 2,63 2,09 1,64 1,09
71/80 2.54 1.84 1.57 1.05
22,630 133 176 B9 193 &7 220 45 220
90 /100 2,54 1,84 1,59 1,06
71 1,00 0,72 0,62 0,41
25,706 80 117 160 1,76 78 174 1.27 59 200 1,10 39 200 0,73
907100 2,04 1.48 1,27 0,85
71 1.00 0.72 0.62 0.41
29,747 101 160 68 174 51 200 34 200
80/80/100 1,76 1,27 1,10 0,73
71 1,00 072 0,62 0,41
35,031 86 160 58 174 43 200 29 200
80 /90 1.49 1,08 0,93 0,62
71 1.00 0,72 0,62 0.4
39,769 76 176 51 191 38 220 26 220
80/90 1,45 1,05 0.9 0,61
71 1.00 0.72 0.82 0.41
42,236 71 160 48 174 38 200 24 200
80 1,24 0,90 0.77 0.5
71 1,00 0,72 0,62 0,41
47949 ——— 83 176 42 191 32 220 21 220
80 1,20 0,87 0,75 0,50
53,267 71 57 176 1,08 38 191 0,78 29 220 0,67 19 220 0,45
Fur die Leistungsemmitilung bei  Zwischendrehzahlen To find the power reguirement for speeds other than those Pour les vilesses de rotation intermédiaires,

kénnen die Werle [Gr Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel
emuitelt

Ma max.z Ma = fg Pa =

Pe max.
Ma = ne Ma max.
9550 = i+ n ne

indicated in the above chart, the values for maximum torgue
(Ma max.) can be interpolated belween the chart values
given. The cormesponding input power can be calculated by
substituting the interpolated torgue values in the balow.

déltermination da la puissance s'effectue par interpolation
das valeurs Ma max. du tableau, La puissance de sorie se
calcule de la facon svivante.

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

na Ablriebsdrehzanhl/output speed/Vitesse de sortie

Antnebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

Mal3blatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR230..-|EC ...  Encomorement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebstaktor iB = 1,0 Service faktor fB = 1,0 Facteur de sevice fB=1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Molorbaugrofie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pa
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur min-1 Nrm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm kW
71/80 0.79 0,52 0.26 0.13
16,008 47 200 32 200 16 200 7.8 200
9G /100 1,02 0,68 0,34 0,17
71/80 0.79 0,52 0.26 0,13
18,173 42 220 28 220 14 220 6,9 220
90/100 0,99 Q.66 0,33 0,17
71780 0.79 0.52 0.26 013
19,933 38 200 26 200 13 200 6,3 200
90/ 100 0,82 055 0,27 0,14
71/80 079 0.62 0.26 0,13
22,630 34 220 23 220 1 220 52 220
30/100 0,80 0,53 0,27 0,14
71 0,31 0,20 0,10 0,05
25,7086 80 30 200 0.55 20 200 0,37 9,7 200 0,18 49 200 (0,09
90/ 100 0,64 0.42 0,21 0,11
71 0.31 0.20 0.10 0.05
29,747 26 200 17 200 8.4 200 4,2 200
80/90/100 0,55 0,37 0,18 0,09
71 ¢33 0,20 0,10 0,05
35,031 22 200 15 200 - --— 71 200 36 200
80 /90 0,47 0.3 0,16 0,08
71 0.31 0.20 0.10 0.05
39,762 19 220 13 220 8.3 220 3.2 220
80/90 0,46 0,30 0,15 0,08
71 0,31 0,20 0.10 0.05
42,236 18 200 12 200 59 200 3,0 200
80 0,39 - 0,26 0,13 0,06
71 0,31 0,20 0,10 0,05
47,949 18 220 11 220 52 220 2,6 220
80 0,38 0,25 0,13 0,06
53,267 71 156 220 0,34 9.4 220 0,22 4,7 220 0,11 2.4 220 0,06

Fir die Leistungsermittiung bei Zwischendrehzahlen
konnan die Werte fir Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Antnebsieistung wird nach folgender Formel
ermitielt.

Ma max.z Ma = fg Pe =

Ma = ne

9550 » i+ n ne

To find the power requirement for speeds other than those
indicated in the above chart. the values for maximum torque
{Ma max.) can be wierpolated Detween the chad valuas
gven. The corresponding input power can be calculated by
substituting the interpolated torqus values in the below.

Pe max.

Pour las vilesses de rotation intermédiaires. la
géterminalion de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du fableau. La puissance de sorlie se
calcule de la facon suivante.

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma max. max. Abtrisbsdrehmoment/max. oulput torque/Couple max. de sortie

na Abtriebsg@rehzahl/output speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblaft Seite;
Qimension page: 4/ 52
IEC - Lateme IEC adapter Adapteur - [EC SR240 ...-IEC ...  Encombrementpage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Service faklor iB=1,0 Facteur de sevice 1B =1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Motorbaugréfe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. mex. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW
80 3.14 2.08 1.57 1.05
2,743 1094 72 730 78 547 80 365 80
90/100/112 8,54 6,19 4,71 3,14
80 3.14 2.09 1.57 1.05
3,057 982 80 655 87 491 80 azg 90
80/100/112 8,54 6,19 4,71 314
80 3.14 2,09 1.57 1.05
3.418 878 90 586 97 439 100 2093 100
90/100/112 8.54 6.19 4,71 3,14
80 3.14 2.09 157 1.05
3,746 801 98 534 106 401 110 267 110
a0/100/112 8,54 6,19 4,71 314
80 3.14 2.09 157 1.05
4174 719 109 480 118 360 120 240 120
90/100/ 112 8,54 6,19 4.7 3.14
80 3.14 2.08 1.57 1.05
4,667 643 122 429 132 3z2 135 215 135
80/100/112 8,54 6,19 4,71 3.14
80 3.14 2,09 1,57 1,05
5,238 573 136 382 148 287 150 191 150
90/100/ 112 8,54 6,19 4,71 3,14
80 3.14 2.09 1,57 1.05
5,808 508 154 339 168 254 170 170 170
90/100/112 8,54 6,19 4,7 3,14
80 3.14 2.09 1.57 1.05
6,616 454 172 303 187 [—— 227 190 152 190
90/100/112 8,54 6,19 4,71 314
80 3.14 2,09 1,57 1.05
7,429 404 192 270 209 202 214 135 214
90/100/112 8,54 6,19 4.7 3,14
80 3.14 2.09 157 1,05
8,279 363 216 242 235 182 238 121 238 [—
90/100/ 112 8,54 6,19 4,71 3,14
80 3.14 2.09 1.57 1.05
9,256 325 240 217 261 163 266 108 266
90/100/ 112 8,54 6,19 47 3,14
Fir de Leistungsermitilung  bei  2wischendrehzahlen To find tha powear requirement for speeds other than thosa Pour les wvitesses de rolation ntermédiares, la

kénnen die Werte fur Ma max. aus der Tabelle inlerpoliert
werden. Die Anlriebslesstung wird nach folgender Formed

emiitell.

Ma max.z Ma = g

Pe =

ingicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max.} can be inlerpolated between the chart values
gven. The correspanding inpul power can be calcuiated by

substitubng the interpolated torque values in the below.

Ma * ne

9550 =i+ 7

Pe max.
Ma max.
na
ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

détermination de la puissance s'effeciue par interpolabion
des valeurs Ma max. du lableau. La puissance de sorlie se
calcule de la facon suvante.

max. Ablrisbsdrehmoment/max. outpul torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahi/output speed/Vitesse de sortie
Antnebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,88
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Stimradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

Ma max.z Ma = fg

konnen die Wene fir Ma max. aus der Tabelle nterpolient
werdan. Die Antrebsleistung wird nach folgendar Formel
ermittelt.

Pe =

ndicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max,) can be nterpolaled between the chart valugs
given. The corresponding input power can be calculated by

Mafiblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR240...-|EC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
BetriebsfakioriB = 1,0 Servige faktor fB = 1,0 Facteur de sevice (B=1.0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
MotorbaugraBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taibe de moteur | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
80 0.79 0.52 0.26 013
2,743 274 80 183 80 92 80 46 80
80/100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
80 ¢.79 0,52 0.26 0.13
3,057 246 90 164 20 82 90 41 90
90/100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
80 0.79 0.52 0.26 0,13
3,418 220 100 147 100 74 100 37 100
80/100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
a0 0.79 0.52 0.26 0.13
3746 [—— 2M 110 134 110 67 110 34 110
90/100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
80 0.79 Q.52 0.26 013
4174 180 120 120 120 &0 120 30 120
90/100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
80 0.79 0,52 0.26 013
4667 — 161 135 108 135 54 135 27 135
90/100/112 2,36 1,57 0,79 0,39
80 0,79 0,52 0,26 0,13
5,238 144 150 96 150 48 150 24 150
90/100/ 112 2,36 1,57 0.79 0,39
80 0.79 0,52 0.26 013
5,908 127 170 85 170 43 170 22 170
80 /1t00/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
80 0.79 0.52 0.26 0.13
6,616 114 190 76 190 38 190 14 180 |—
90/100/ 1142 2,36 1,57 0,79 0,38
80 0,79 0,52 0,26 0,13
7,420 101 214 68 214 34 214 17 214
a0/100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
80 0.79 0.52 0.26 Q.13
8,279 N 238 61 238 K3 238 16 238
90/100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
80 0,79 0.52 0.26 0.13
9,256 81 266 54 266 27 266 14 266
90/100/112 2,36 1,57 0,79 0,39
Fir cie Leistungsemitllung bei Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speads other than those Pour ies vilesses de rotabon inlermédiares. la

gétermination de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max, du tableau. La puissance de sortie se
calcule de la facon suivante.

substituting the interpolated torque values in the below,

Ma # ne

9550 i+ 7

Pe max.
Ma max.

na
ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torgue/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahlfoutput speed/Vitasse de sorlie
Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96




Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR240 ...-IEC...  Encombrementpage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor 1B = 1,0 Service faktor B = 1,0 Facteus de sevice fB = 1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
MotorbaugréBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Mator frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur | min-1 N kW min-1 Nm KW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
80 3.14 2,09 1.57 1.05
10,388 289 264 193 287 145 300 97 300
80/100/ 112 8,32 6,03 4,71 3,14
80 314 2,09 1.57 1.05
11,717 256 264 i71 287 128 330 86 330
90/100/ 112 7,37 5,34 4,61 3.07
80 3,14 2,09 1,57 1.05
13,328 226 264 151 287 13 330 75 330
90/100/112 6,48 4,70 4,05 2,70
80 3,14 2.09 1.57 1.05
15,814 190 264 127 287 95 330 64 330
90/100/112 5,46 3,96 3.41 2,27
80 1,76 1.27 1,10 0.73
18,182 30 165 240 4,02 110 261 2,91 83 300 2.51 55 300 1.68
100 /112 4,32 3,13 2,70 1,80
80 1,76 1,27 1,10 0,73
20,417 S0 147 264 3,85 98 287 2,79 74 330 2,40 49 330 1.60
100/ 112 4,23 3,07 2,64 1,76
80 1,76 127 1.10 0.73
24,623 122 240 82 261 61 300 41 300
90/100/ 112 3,19 2,31 1,99 1,33
80 176 127 1.10 0.73
27,650 169 264 73 287 55 330 37 330
90/100 /112 3,12 2,26 1,95 1,30
a0 1.76 1.27 1,10 0.73
32,529 93 240 62 261 47 300 31 300 [——
g0 2,41 1,76 1.51 1,00
80 1,76 1,27 1,10 0,73
36.527 83 264 55 287 42 330 [ 28 330 [
90 2,37 1.71 1,48 0,99
40,727 80 74 240 1,93 50 261 1,40 37 300 1,20 25 300 0,80
45,733 80 66 264 1,89 44 287 1,37 33 330 1,18 22 330 0,79
Fir die Lestungsermitiung bei  Zwischendrehzahten To find the power requirement for speeds other than those Pour les witesses de rolation intermédiares, la

kénnen cie Werte f0r Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel

ermittall.

Ma max.> Ma = ig

Pe =

indicated in the above chart. the values for maximum torque
{Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. The corrasponding input power can be calculated by

substituting the interpolated torque values n the below.

Ma * ne

9550 #i=# 1

Pe max.

Ma max.

na
ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmomaent/max. output torqua/Couple max. de sortie

détemination de la puissance s'effaciug par interpolabon
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de some se
calcule de la facon survante.

Abtriebsdrehzahlfoutput speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée

Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirmradgetriebe

Helical gearboxes

Reducteurs a engrenages

Maf3blatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Lateme IEC adapter Adapteur - IEC SR240 ...-|IEC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaklor 1B = 1,0 Service faktor iB = 1,0 Facteurde sevicelB=10
([EC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Motorbaugrofie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur | min-1 Nm KW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
80 0.79 0.52 0.26 013
10,388 73 300 49 300 25 300 13 300
90/100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
80 0.79 0,52 0.26 013
11,717 64 330 43 330 22 330 11 330
g0/100/ 112 2,31 1,54 0,77 0,39
80 0.79 0,52 0.26 013
13,328 57 330 38 330 19 330 9.4 330
90/100/ 112 2,03 1,35 0,68 0,34
80 0.79 0,52 0.26 0.13
15,814 48 330 32 330 16 330 7.9 330
90/100/ 142 1,71 1,14 0,57 0,29
80 0,55 0,37 0,18 0,09
18,182 90 42 300 1,26 28 300 0,84 14 300 0,42 6.9 280 0,21
100/ 112 1,35 0,90 0.45 0,23
80 0.55 0,37 0,18 0,09
20,417 90 37 330 1,20 25 330 0,80 13 330 0,40 6,1 330 0.20
100/ 112 1,32 0,88 0,44 0,22
80 0.55 0.37 0.18 0,09
24,623 31 300 21 300 11 300 51 300
80/ 100/ 112 1,00 0,66 0,33 0,17
80 0.55 0.37 0,18 0.09
27,650 28 330 19 330 9,0 330 4,5 330
90/100/ 112 0,88 0,65 0,33 0,16
80 0.55 0.37 0.18 0,09
32,529 24 300 16 300 7.7 300 3.9 300
g0 0,76 0,50 0,25 0.17
30 0,55 0,37 0.18 0,09
36,527 21 330 14 330 6.8 330 34 330
90 0,74 0,49 0,25 0,17
40,727 80 19 300 0,60 13 300 0.40 6,1 300 0,20 3.1 300 0,10
45,733 80 17 330 0,59 11 330 0,39 5,5 330 0,20 2,8 330 0,10
For die Leistungsermitiiung bei  Zwischendrehzahlen To find the pawer requirement for speeds olher than those Pour vilesses  de  ofalion  intermédiaires, la

konnen die Werte fOr Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Antnebsteistung wird nach folgender Formel

ermitteit.

Ma max.z Ma = 1B

Pe =

ndicated in the above chart, the valuas for maximum torque
{Ma max.) can be mterpolated betwesn the chart values
given. The corresponding input power can be calculated by

substituting the interpolated torgue values in the below,

Ma * ne

9550 +i*m

Pe max.
Ma max.

na
ne
i

AbtriebsdrehzahVoutput speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'enirée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

déterminalion de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max, du tableau. La puissance de sorli se
calcule de la facon suivante.
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - [EC SR260..-|EC ...  Encombrementpage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrigbstakior B = 1.0 Service faklor B = 1,0 Facteur de sevice f8 = 1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Melorbaugrofie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 N kW min-1 Nm kW
90/100/ 112 9,42 6,28 471 3.14
2,451 1224 116 816 126 612 145 408 145
132 156 11,3 9,74 6,49
907100/ 112 9,42 6.28 4,71 3.14
2.801 1071 132 714 144 536 165 357 165
132 15,6 11,3 9,74 6.49
a0 /100/ 112 942 6.28 4,71 3.14
3218 933 152 622 165 467 180 311 190
132 156 11,3 9,74 6,49
90/100/ 112 9,42 6.28 4.71 3.14
3,667 819 176 546 191 410 220 273 220
132 15,6 11,3 9,74 6,49
80/100/ 112 9.42 6.28 471 3.14
4,056 740 192 |——| 494 209 370 240 247 240
132 15.6 11.3 9,74 6,49
90/100/112 9,42 6.28 4.71 3.14
4634 648 220 432 238 324 275 216 275
132 15,6 11,30 9,74 6,49
90/100/ 112 9,42 6.28 4,71 3.14
5,324 564 252 376 274 282 315 188 315
132 15,6 11,30 9,74 6,49
a0/ 100/ 112 942 6.28 4,71 314
8,067 495 288 330 313 248 360 165 360
132 15,6 11,3 9,74 6,49
90/100/ 112 9,42 6.28 4,71 3.14
6,864 438 328 292 357 219 410 146 410
132 15,6 11,3 9,74 6.49
80/10C/ 112 9,42 6,28 4,71 3.14
7,800 385 372 257 404 193 485 129 485
132 15.6 11,3 9,74 6,49
90/100/112 9.42 6.28 4,71 314
8,813 337 424 225 461 169 530 113 530
132 15,6 11,3 9,74 6,49
90/1C00/ 112 9.42 6.28 4.71 3.14
10,238 ———— — 254 488 196 530 147 610 98 610
132 15,6 11,3 9,74 6,49

Fir die Leistungsermditung  be
konnen die Werte fur Ma max. aus der Tabelle interpolierl
werden. Die Aninebsleistung wird nach folgender Formel

ermimel.

Ma max.z Ma = 1B

Zwischendrehzahlen

Pe =

To find the power requirement for speeds ather than those
indicated in the above chant, the values foi maximum tosque
(Ma max) can ke interpolated betwee. the char values
gven. The corresponding input power can be cahulated by

substitubing the interpelated fo; ue values in the below.

Ma * ne

9550 +i*n

Pe max.
Ma max.
na
ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Pour les vitesses de

calcule de la facon suivante.

rotahon  inlermédiaires.
détermination de la puissance $'effeciue par inlerpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorte se

max. Ablriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96

la
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4f 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur-I|EC SR 260 ...- IEC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrigbsfaktor (B =1,0 Service faktor B = 1.0 Facteur de sevice fB=1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Moterbaug:oiie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame $ize max. max, max. max. max. max. max. max.
Taille de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm Kw min-1 Nm kW
90/100/ 112 236 1.57 0.79 0.39
2,451 306 145 204 145 102 145 51 145
132 4,87 3,25 1,62 0.81
90/100/ 112 2.36 1,57 0.79 0.39
2,801 268 165 179 165 90 165 45 165
132 487 3,25 1,62 0,81
90/100/112 2.36 1.57 0.79 0.39
3.218 234 190 158 190 78 180 39 190
132 4,87 325 1,62 .81
90/100/112 2.36 1,57 0.79 0.39
3,667 205 220 137 220 69 220 35 220
132 4,87 3,25 1,62 0,81
90/100/ 112 236 1.57 0.79 0,39
4,056 185 240 124 240 62 240 31 240
132 4,87 3,25 1,62 0.81
80/100/ 112 2.36 1,57 0.79 0.39
4,634 162 275 108 275 54 275 27 275
132 4,87 3,25 1,62 0,81
90/100/ 112 2,36 1.57 0,79 0,39
5,324 141 315 94 315 47 315 24 315
132 4,87 3,25 1,62 0,81
90/100/ 112 2.36 157 0.79 0.39
6,067 124 360 83 360 42 360 21 360
132 4,87 3,28 1.62 0,81
90/100/112 2,36 1.57 0.79 0,39
6,864 110 410 73 410 37 410 19 410
132 4,87 3,25 1,62 0,81
90/ 100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
7.800 a7 465 65 465 32 465 16 465
132 4,87 3,25 1.62 0,81
90/100/ 112 2.36 1.57 0.79 0.39
8,913 85 530 57 530 28 530 14 530
132 4,87 3,25 1.62 0.81
90/100/ 112 2,36 1.57 0.79 0,39
10238 —— | 74 810 49 610 25 610 13 610
132 4,87 3.25 1,62 0,89 :I
Fir cie Lestungsermitlung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requiremant for speeds cther than those Pour les vitesses de rolation intermédiaires, Ia
kénnen die Werle 1Gr Ma max, aus der Tabelle nterpohert indicated in the above char, the values for maximurm torque détermination de la puissance s'efiectue par interpolaticn
werden. Die Antrigbsleistung wird nach folgender Formel {Ma max.) can bs mnterpolaled between the chart values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
emittelt given. The correspending input power can be calculated by calculs de la facon suivante.

Ma max.z Ma * fg

Pe =

substituting the inlerpolated torque valuas in the below.

Ma + na

9550 # 1)

Pe max.
Ma max.

na
ne
Ll

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriehsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ablriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sorlie
Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = (0,96
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Stimradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs & engrenages

Mafblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - [EC SR 260 ...-1EC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1.0 Service fakior B = 1,0 Facteur de sevice B=1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Motarbaugréle na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kw
90/100/112 9.42 6.28 4,71 3.14
11,667 258 556 172 604 129 695 86 695
132 15,6 11,3 9,74 6,49
9G/ 100/ 112 9,42 6.28 4,71 3.14
13,182 228 616 152 870 114 770 76 770
132 15,2 11,0 9,56 6,37
9¢/ 100/ 112 9,42 6.28 4.71 3.14
15,000 200 616 134 670 100 770 67 770
132 13,4 9,74 8,40 5,60
90/100/ 112 .42 6,28 4,71 3,14
17,292 174 616 116 670 87 770 58 770
132 11,6 8,45 7.28 4.85
90/100/ 412 9.42 6,28 4.71 3.14
19,318 156 616 104 &70 78 770 52 770
132 10,4 7,56 8,52 4,35
90 4,02 2,91 2,51 1,68
23,294 100/ 112 129 560 7,79 ag 609 5,64 65 700 4.71 43 700 3,14
132 7.87 570 4,92 3,28
90 4,02 2,91 2,51 1.68
26,987 112 560 75 609 56 700 38 700
100/112 /132 6,79 4,92 4,24 2,83
90 4,02 291 2.51% 1.68
30,667 98 816 66 6§70 49 770 33 770
100/112/132 6,57 4,76 4,10 2.73
90 4.02 2,61 2.51 1.68
34,833 87 560 58 609 44 700 29 700
100/ 112 5,26 3,81 3.29 2,19
80 4,02 2,91 2,51 1,68
39,583 76 616 51 670 38 770 26 770
100/ 112 5,09 3,69 3,18 2,12
42,680 90 71 560 4,29 47 609 3,11 38 700 2,68 24 700 1,79
48,500 90 61 616 4,16 42 670 3.0 N 770 2,60 21 770 1,73
Fir die Leistungsermtiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power raquirement for speeds other than those Pour les vitesses de rolalion intermédiares. la

kdrnen die Werte fir Ma max. aus der Tabele interpolisr
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel

ermitteh,

Ma max.z Ma = fg

Pe =

indicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max.) can be inlerpolated between the chaid values
grven. The comesponding input pewer can be calculated by

substtuting the interpolated torque values in the below.

Ma * ne

9550 « i+ 1

Pe max.
Ma max.
na
ne

n

gélermination de la puissanca s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de 'a facon suivante.

max. Antriebsleistung/max. input power/Fuissance max. d'entrée
max, Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiancy/Rendement = 0,96
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Stirradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs & engrenages

MaBblatt Seile:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur-IEC SR 260 ...-1EC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Service faktor fB=1,0 Facleur de sevice i = 1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Motorbaugréfe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max, max. max.
Taille d= moteur min-1 Nm kW min-~1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
90/100/112 2.36 157 0,79 0.39
11,667 65 695 43 685 22 695 11 695
132 4,78 3.25 1,62 0,81
90/100/ 112 2.36 1.57 0,79 0,39
13,182 57 770 38 770 19 770 9,5 770
132 4,78 3,18 1,59 0,81
90/100/ 112 2,36 1.57 0,79 0.39
15,000 50 770 34 770 17 770 84 770
132 4,20 2,80 1,40 0,70
80/100/112 2.36 1.57 0,79 0.39
17,292 44 770 29 770 15 770 7.2 770
132 3.64 2,43 1.21 0,60
90/100/ 112 2.36 1.57 0.79 0.39
19,318 39 770 26 770 13 770 6,4 770
132 3,26 217 1,09 0,55
90 1,26 0,84 0,42 0,21
23,294 100/ 112 33 700 2,36 22 700 1,57 11 700 0,79 54 700 0,39
132 2,46 1,64 0,82 0,41
80 1,26 0,84 0,42 0,21
26,987 28 700 19 700 9.3 700 4.6 700
100/112/132 212 1.41 0,71 0,35
90 1.26 0.84 0,42 0.21
30,667 25 770 17 770 8,2 770 41 770
100/112/132 2.05 1.37 0,68 0,34
90 1.26 0.84 0,42 0.21
34,833 22 700 15 700 7.2 700 36 700
100/ 112 1,65 1,10 0,55 0,23
a0 1,26 0,84 0,42 0,21
39,583 19 770 13 770 6,3 770 3.2 770
100/112 1,59 1,06 0,63 0,27
42,680 90 18 700 1,34 12 700 0,89 5,9 700 0,45 2,9 700 0,23
48,500 90 16 770 1,30 11 770 0.87 52 770 0,43 2.6 770 0,22
Fir die Leistungsemmitiung bei Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds clher than those Pour les vitesses de rotation intermédiaires, 13

konnen die Werte fOr Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Antriebsteistung wird nach folgender Formel

armittelt.

Ma max.z Ma = fg

Pe =

indicated in the above chart, the values for maximum lorque
{Ma max) can be interpolated between the chad values
given. Tha corresponding input power can be cafculated by

substituting the interpolated torque values in the below.

Ma = ne

9550 + i * 1

Pe max.
Ma max.

na
ne

n

détermination de la puissance s'effeclue par :nterpolation
des valours Ma max. du tableau. La puissance de sorfie se

calcule de la facon suivante.

max. Antzrigbsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtiiebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriabsdrehzahl/input spesd/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

Maf3blatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR270...-IEC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebstaktor fB = 1.0 Service faktor B = 1,0 Facteur de sevice fB =10
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Motorbaugroe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Molor [rame siza max. max. max. max. max. max. max. max.
Tailig de moleur min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
100/112 9,42 6,28 4,71 3,14
4,848 132 619 800 15.6 413 870 11,3 310 1000 9,74 207 1000 6,49
160/180 54,0 39.2 33,8 22,7
100/ 112 9,42 6,28 4,71 3,14
5,667 132 530 800 15,6 353 870 11.3 265 1000 9,74 177 1000 6,49
160/ 180 46,2 33,5 28,9 19,4
100/ 112 9,42 6,28 4,71 3.14
6,667 132 450 800 15,6 300 870 11,3 225 1000 9,74 150 1000 6,49
160/ 180 39,3 28,5 24,5 16,5
1007112 9,42 6,28 4,71 3,14
7,467 132 402 800 15,6 268 870 11,3 201 1000 9,74 134 100G 6,49
160 /180 35,1 25,4 21,9 14,8
100/112 9,42 6.28 4,71 3,14
8,406 132 357 800 15,6 238 870 11.3 179 1000 9,74 119 1000 6,49
160/ 180 31.1 22,6 19,5 12,6
100/112 9,42 6,28 4,71 3,14
9,524 132 315 800 15.6 210 870 11,3 158 1000 9,74 105 1000 6,49
160/ 180 275 19.9 17,2 11,6
100/112 9,42 6,28 4,71 3.14
10,727 132 280 1280 15,6 187 1392 11,3 140 1600 9,74 94 1600 6,49
160/ 180 39.1 28,3 24.4 16,3
100/ 112 9,42 5,28 4,71 3,14
12,015 132 250 1280 15,6 167 1392 11,3 125 1600 9,74 B84 1600 6,49
160/ 180 34,9 253 21,8 14,5
1007112 9.42 6.28 4,71 3,14
13,526 132 222 1280 15,6 148 1392 11,3 111 1600 9,74 74 1600 6,49
160/ 180 31.0 22,5 19.4 12,9
100/ 112 9.42 6.28 4,71 3,14
15,325 132 196 1280 15,6 13t 1392 11,3 98 1600 9,74 66 1600 6,49
160/ 180 27.3 19.8 171 11,4
100/ 112 9,42 6,28 4,71 3.14
17,432 132 173 1280 15,6 115 1392 11,3 86 1600 9,74 58 1600 6,49
160/180 24,0 17.4 15,0 10,0
100/ 112 9,42 6,28 4,71 3.14
19,504 132 154 1280 15,6 103 1392 11,3 77 1600 9,74 52 1600 6.49
160 215 15,6 13,4 8,95
Fir die Leistungsemitliung ber  Zwischendrehzahlen To find the power requiremeant for speeds other than those Pour lgs vitesses de rolation intermédiaires. 1a

kdnnen die Werle fdr Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Antnebsleistung wird nach folgender Formel

indicaled in the above char, the values for maximum torque
(Ma max.) can be inlerpolated between Ihe chart values

détarmination de la puissance s'effeclue par interpolation
des valeurs Ma max. du 1ableau. La puissance de sortie se

anmittelt, gwven. The corresponding ipul power can be calculated by calcule de la facon suivante.

substituting the interpolaled torque values in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. inpul power/Puissance max. d'entrée
Ma * ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ma max.z Ma = fg Pe = na Abtriebsdrehzahlloutput speed/Vitesse de sortie
9550 = i+ ng Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'antrée
n wirkungsgrad/Efficicncy/Hendement = 0,96
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

MaBbiatt Seite:

Dimension page: 4/ 52
|EC - Laterne IEC adapter Adapteur - [EC SR270...-|EC ...,  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor {8 =1,0 Service faktor iB=1,0 Facteur de sevice i = 1,0

[EC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
MotorbaugréfBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Molor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
100/ 112 2,36 1,57 0.79 0,39
4,848 132 155 1000 | 4,87 104 1000 3,25 52 1000 1.62 26 1000 0,81
160/ 180 16,9 11,3 5.62 2,81
100/112 2,36 1,57 0.79 0,39
5,667 132 133 1000 | 4,87 B89 1000 3,25 45 1000 1.62 23 1000 0.81
160/ 180 14,4 9,62 4,81 2,41
100/112 2,36 1,57 0,79 0,39
6,667 132 113 1600 | 4,87 75 1000 3,25 38 1000 t.62 19 1000 0,81
160/180 12,3 8,18 4,08 2,04
100/ 112 2,36 1.57 0,79 0,39
7,467 132 101 1000 4,87 67 1000 3,25 34 1000 1,62 17 1000 0,81
160/ 180 11,0 7,3C 3,65 1,83
100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
8,406 132 90 1000 4,87 60 1000 3,25 3G 1600 1,62 15 1000 0.81
160/180 9,82 6,49 3,24 1,62
100/112 2,36 1.57 0,79 0,39
9,524 132 79 1000 4,87 53 1000 3.25 27 1000 1,62 14 1000 0,81
160/ 180 8,60 5,73 2,87 1,43
100/112 2,36 1.57 0.79 0,39
10,727 132 70 1600 4,87 47 1600 3,25 34 1600 1.62 12 1600 0.81
160 /180 12,2 8,13 4,07 2,03
1007112 2,36 1,57 0,79 0,39
12,015 132 63 1600 4,87 42 1600 3.25 21 1800 1.62 11 1600 0,81
160/ 180 10,9 7,26 3,63 1,82
100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
13,526 132 56 1600 4,87 37 1600 3,25 18 1600 1,62 9,2 1600 0.81
160 /180 9,68 6,54 3,27 1,63
100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
15.325 132 49 1600 4,87 33 1600 3,25 17 1600 1,62 8,2 1600 0.81
160 /180 8,54 5,69 2,85 1,43
100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,38
17,432 132 43 1600 4,87 29 1600 3,25 15 1600 1,62 7.2 1600 0,81
160 /180 7.51 5,01 2,50 1.25
100/112 2,36 1,57 0.79 0,38
19,504 132 39 1600 4,87 26 1600 3.25 13 1600 1.62 6,4 1600 0.81 4 I
160 6,71 4,47 2,24 1,12
Fur die Lestungsermitiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les viiesses de cotation ntesmédiares, la
konnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle nterpohert ncicated in the above chart, the values for maximum torque détermination de la puissance s'effectue par interpolation
werdan, Die Antriebsleislung wird nach folgender Formel {Ma max.) can be nterpolated detween the char values des valeurs Ma max, du tableau. La puissance de sorie se
emitteit given. The corresponding input power can be calcuiated by calcule de la facon suivanie.

subsiilubng the interpolated tarque valuas in the below.

Pemax. max, Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma = ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/rmax. output torque/Couple max, de sortie
Ma max.z Ma » ig PEz— — na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
9550 * 1% n ne Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'enlrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0.96
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR270 ...- [EC ... Encombrement page:
Belastungstabelle Selection tabie Tableau des charges
Betriebsiaktor B = 1,0 Service faktor fB = 1,0 Facteur de sevice fB = 1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 100G min-1
Motorbaugréfie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame siza max. max. max. max. max. max. max. Max.
Taille de moteur min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kw
100/112 9,42 6,28 4,71 3,14
21,991 132 137 1280 15.6 9 1392 11,3 69 1600 9,74 46 1800 6,49
160 19,1 13,8 11,9 7,84
10G0/112 9,42 6,28 4,71 3.14
25,030 120 119¢ 80 1269 60 1490 40 1490
132 15,6 11,3 9,74 6,49
100/ 112 9,42 6.28 4.7 3.14
27.383 110 1280 73 1392 55 1600 37 1600
132 15.3 11,1 9,56 6,37
100/ 112 9.42 6.28 471 314
31.235 96 1280 B4 1392 48 1600 32 1600
132 13,4 9,72 8,38 5,59
100/112 9,42 £6.28 4,71 3.14
36,115 84 1280 56 1342 42 1600 28 1600
132 116 8,41 7,25 4,83
100/ 112 9.42 6.28 471 314
42,497 71 1280 48 1392 36 1600 24 1600
132 9,86 715 6,16 4,11
46,740 100/ 112 65 1120 7.84 43 1220 5,69 33 1400 4.81 22 1400 3,25
Fir die Leistungsermitiung bei  Zwischendrahzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les wilesses de rofation  intermédiaires,

konnen die Werte fir Ma max, aus der Tabells interpalien
werden. Die Antriebsisistung wird nach folgender Formel
amittelt.

Ma max.z Ma + fg Pe =

Ma * na

indicated in the above chan, the values for maximum torque
{Ma max.) can be interpolated between the char values
given. The correspoending input power can be calculated by
substituting the interpolated torque values in the below.

détermination de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie so
calcule de la facon suivanle,

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma max. max. Abtrebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
_— na Abtriebsdrehzah¥output speed/Vitesse de sortie
9550 # i » n ne Antrisbsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

Mafblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne |EC adapter Adapteur - IEC SR270...-IEC ...  Encombramentpage
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Service faktor fB = 1,0 Facteur de sevice [B=1,0
I[EC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
MotorbaugroBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taile de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
100/ 112 2,36 1,57 0,79 0,39
21,991 132 35 1600 4,87 23 1600 3,25 12 1600 1,62 57 1600 0.81
160 5,95 3,97 1,98 0,99
100/112 2.36 1.57 0,79 0,39
25,030 30 1490 20 1480 10 1480 5,0 1490
132 4,87 3,25 1,62 0,81
100/ 112 2,38 1.57 0.79 0.39
27,383 28 1600 19 1600 9.1 1600 4,6 1600
132 4,78 3,19 1,59 0,79
100/ 112 2.36 1.57 0.79 0.39
31,235 24 1600 16 1600 8,0 1600 4,0 1600
132 4,19 2,79 1,40 0,70
1007112 2,36 1.67 G.79 0.39
36,115 21 1600 14 1600 6,9 1600 35 1600
132 3,62 242 1,21 0.61
100/ 112 2,36 1.57 0.79 0.39
42,497 18 1600 12 1600 59 1600 29 1600
132 3,08 2,05 1.03 0,51
46,740 100/112 16 1400 2,43 11 1400 1,62 5,3 1400 0.81 2.7 1400 0,41
Fir die Leistungsemitilung bel  Zwischendrehzahien To find the power reguirement for speeds other than those Pour les vitessas de rotabon  intermédiaires, fa
konnen die Werte 10r Ma max. aus der Tabelle interpohert indicaied in the above ¢hart, the values for maximum lorgue déterminalion dae fa puissance s'effectue par interpolation
werden. Die Aniriebsleistung wird nach folgender Forme! {Ma max.] car be inerpolated between lhe char values des valeurs Ma max, du tableau. La puissance de sorie se
emittell. given. The correspanding input power can be calculated by calcule de fa facon suivante,

substituting the interpotated forque values in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma * ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sorie
Ma max.> Ma = fg Pz —- na Abtriebsdrehzanl/output speed/Vitesse de sortie
9550 =i+ n ne Antriebadrehzanhl/input speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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4/52

IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR 320 ...-IEC ... Encombrement page:
Belastungsiabelle Selection table Tableau des charges
BetriebsiakioriB = 1,0 Service faktor B8 = 1,0 Facteur de sevicg fB=1.0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Matorbaugréfie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm kW
52,889 56/63 57 88 0.56 38 96 0,40 23 110 0,35 19 110 0,23
61,625 56/63 49 88 0.48 33 96 0.35 25 110 0,30 17 110 0,20
72.857 56 /63 42 88 0.40 28 96 0.29 21 110 0,25 14 110 0,17
85,916 56 /63 35 a8 0,34 24 96 0.25 18 110 0,22 12 110 0,14
99,481 56 /63 31 88 0,30 21 96 0.21 16 110 0,19 10 110 012
116,062 56/63 26 88 0,25 18 96 0,18 13 110 0,16 8,6 110 0.1
134,300 56763 23 as 0,22 15 96 0,16 12 110 0,14 7.4 110 0.09
154,749 56/63 20 88 0.19 13 96 0,14 9,7 i10 0,12 6,5 110 0,08
180,310 56 /63 17 88 0,16 12 96 0,12 83 110 0,10 55 110 0.07
213,175 56 /63 15 88 0.14 9,4 96 0,10 7.0 110 0.09 47 110 0,057
256,994 56 /63 12 88 0,11 7.8 96 0,08 58 110 0,08 39 i10 0,048
318,341 56/63 9.4 88 0,00 6,3 96 0,07 4.7 110 0.058 3.2 110 0,038
Fir cdie Leistungsemittlung bei Zwischendrehzahlen To find the powar requirement for speeds other than those Pour les witesses de rofation ntermédiawes, ia

konnen gie Werle fr Ma max aus der Tabelle interpolien
warden. Die Anlnabsleisiung ward nach folgendar Formel

ermittelt.

Ma max.z Ma : 1B

Pe =

indicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max) can be interpolated between (he char values
gwen. The correspording input power can be calculated by

substituing the mnlerpolated lorque values in the below

Ma = ne

9550 =i =1

Pe max.
Ma max
na
ne

n

max. Antriebsteistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. outpul torque/Couple max. de sortie

Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Renderment = 0,94

détermination de la puissance s'eflectue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorte se
calcule de fa facon suivanie,
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Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur-lEC SR 320 ..-1EC ..  Ercomorementpage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor B =10 Service faktor fB = 1,0 Facteur de sevice fB=1,0
[EC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125min-1
Malorbaugrifie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor [rame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm KW min-1 Nm kW
52,889 56/ 63 15 110 0,17 9,5 119 0,12 4,7 110 0,058 2.4 110 0,029
61,625 56 /63 13 110 0,15 8.1 110 0,10 4.1 110 0,05 2,0 110 0,025
72,857 56/63 i1 110 0,13 6,9 110 0,08 35 110 0,042 1.7 110 0,021
85,916 56 /63 87 110 0,11 5.8 110 0,07 2.9 110 0.036 1.5 110 0,018
99,481 56763 7.5 110 0.09 5,0 110 0,08 2,5 110 0,03 1,3 110 0,015
116,062 56 /63 6,5 110 0.08 43 110 0,053 2,2 110 0,026 1.1 110 0,013
134,300 567863 5,6 110 0,07 3.8 110 0.046 1,8 [als 0,023 0,93 110 0,011
154,749 56763 48 110 0,086 33 110 0,04 17 110 0,02 0,81 110 0,010
180,310 56/63 42 110 0,051 2.8 110 0,034 1,4 110 0,017 0,69 10 0,009
213,175 56/ 63 3.5 110 0,043 2,4 110 0,029 1,2 110 0,014 .59 110 0,007
256,994 56/ 63 2,9 110 0,036 2,0 110 0,024 0,97 110 0,012 0,49 110 0,006
318,341 56/63 2.4 110 0,029 1.6 110 0,019 0,78 110 0,01 0,39 110 0,005
For die Leistungsermittiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les witesses de rolation mlermédiaires, la

kénnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle interpobert
werden. Die Anliiebslestung wird nach felgender Formel
ermiltalt.

Ma max.2 Ma - 1B Pe =

indicated in the above chart, the values for maximum torque
IMa max.) can be interpolated between the charl values
qven, The corresponding inpul power can be calculated by
subslituting the interpolated torgue values in (he below.

détenmination de la puissance s'effeclue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de la facen suivante.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma = ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
- na Abtriebsdrehzanl/output speed/Vitesse de sorlie
9550 =i+1 ne Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
1 Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0.94
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

Mafblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur-IEC SR 330 ...-[EC...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Service faktor fB=1.0 Facteur de sevica fB=1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Moterbaugedie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Molor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
54,517| 56/83 /71 55 176 1,08 37 191 0,78 28 220 0,68 19 220 0,45
62,231 56/63 /71 49 176 0,95 33 191 0,69 25 220 0,59 17 220 0,39
71,660| 56/63 /71 42 176 0,82 28 191 0,60 21 220 0,51 14 220 0,34
82,598| 56/63 /71 37 176 0,71 25 191 0,52 19 220 0,45 13 220 0,30
85.412| 56/63 /71 34 176 0,66 23 191 0,48 17 220 0.41 12 220 0,27
100,387 56/63 /71 30 176 0,59 20 191 0,43 15 220 0,37 10 220 0,24
113,192 56/63 /71 27 176 0,52 18 191 0,38 14 220 0.33 8.8 220 0,22
128,324| 56/63 /71 24 176 0.48 16 191 0,33 12 220 0.29 7.8 220 0,19
146,483 56/63 /71 21 176 0,40 14 191 0,29 11 220 0.25 6.8 220 0,17
168,678 56/63 /71 18 176 0,35 12 191 0,25 8.9 220 0,22 5.9 220 0,15
194,423 56/63 /71 16 176 0,30 11 191 0,22 7.7 220 0,19 5,1 220 0,13
221,944 56/63 /71 14 176 0,27 9,0 191 0,18 6.8 220 0,17 4,5 220 0,11
256,346 56/63 /71 12 176 0,23 7.8 191 0,17 59 220 0,14 4,0 220 0,10
300,576 56/63 /71 10 176 0,20 6,7 191 0,14 5,0 220 0,12 3.4 220 0,09
359,550 56/63 /71 8.3 178 0,16 5,8 191 0,12 42 220 0,10 2.8 220 0,07
442113 56/63 /71 5.8 176 0.13 4.5 191 0,10 3.4 220 0.08 23 220 0,055
Fir die Leistungsermitilung bei  Zwischendrehzahlen Ta find the power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rotation intermédiaires, la

kannen die Wenrle fir Ma max. aus ger Tabeile interpoliert
werden. Die Aniriebsleistung wird nach folgender Formael

ermittelt.

Ma max.z Ma = fg

indicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max.) can be nterpolated between the chart values
given. The corresponding input power can be calcufaled by

substituling the interpolated torgue values in the below.

Ma = ne
Pe=
9550 =i n

Pe max.
Ma max.
na
ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

max. Abtsiebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sorlie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahifinput speed/Vitesse d'entrés

Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94

détermination de la puissance s'effeciue par inlerpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de la facon suvante.
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Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - [EC SR330...-IEC ...  Encombrementpage:
Belastungstabelle Selection tabie Tableau des charges
Betriebsfakior B = 1,0 Sarvice faktor (B = 1,0 Facteur de sevice fB = 1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125min-1
MotorbaugraBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. Max. max. max. max.
Talle g moteur | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW
54,517 56/63/71 14 220 0,34 9,2 220 0,23 4.6 220 0,11 2,3 220 0,12
62,231 56/63/71 13 220 0,30 8,0 220 0,20 4.0 220 0,10 2.0 220 0,049
71,660| 56/63/71 11 220 0,26 7.0 220 0,17 3.5 220 0,08 1,7 220 0,043
82,598 56/63/71 91 220 0,22 6.1 220 0,15 3.1 220 0,08 15 220 0,037
89,412) 56/63 /71 84 220 0,21 5,6 220 0,14 2,8 220 0,07 1.4 220 0,034
100,387 56/63/71 7.5 220 0,18 50 220 0,12 25 220 0,06 1,7 220 0,031
113,192 56/63 /71 6,6 220 0,16 45 220 0,11 2,3 220 0,054 1,1 220 0,027
128,324 56/63/71 5,8 220 0,14 3.9 220 0,10 2,0 220 0,048 1,0 220 0,024
146,483 56/63/71 5.1 220 0,13 3,5 220 0,03 1.8 220 0,042 0,85 220 0,021
168,678| 56/63 /71 4.5 220 0,11 3,0 220 0,08 1.5 220 0,036 0,74 220 0,018
194,423 56/63/71 3,9 220 0,10 2,6 220 0,07 1,3 220 0,032 0,64 220 0,016
221,944 56/63 /71 3.4 220 0,08 2.3 220 0,055 1,2 220 0,028 0,56 220 0,014
256,346 56/63/71 2,9 220 0,08 2.0 220 0,048 0,08 220 0,024 0,49 220 0,012 4 I
300,576 56/63/71 2,5 220 0,06 1.7 220 0,041 0,83 220 0.02 0,42 220 0,010
359,550( 56/63/71 21 220 0.05 14 220 0,034 0,70 220 0,017 0,35 220 0,008
442 113 56/63/71 17 220 0,042 1,2 220 0,028 0.57 220 0,014 0,28 220 0,007
For die Leistungsermitiung ber  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour fes vilesses de rolation intermédiaires, la
kdnnen die Werte fiir Ma max. aus der Tabelle interpofiert indicated in the above chart, the values for maximum torque détermination de la puissance s'effectue par interpolation
werden. Oie Antnebsleistung wird nach lalgender Formei (Ma max.} can be interpolated between the chart values des valeurs Ma max. du tabteau. La puissance de sorlie se
ermittell. given. The corresponding input power can be calculated by calcule de la facon suivante.

Ma max.> Ma = g

Pe=

subslituting the mnterpolated torque values in the balow,

Ma * ne

9550 *i*n

Pe max.
Ma max.

na
ne

i

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sorlie
Abtriebsdrehzahlioutput speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efticiency/Rendement = 0,94




Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

Maf3blatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - [EC SR340..-1EC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
BetriebstakloriB =10 Service faklor fB=1,0 Facteur de sevice fB=1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Metorbaugréfie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max, max. max. max. max. max,
Taille de moteur | min-1 Nm KW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm i
63 1,26 0,91 0,79 0,52
47,441 64 264 43 287 32 330 22 330
71/80/80 1,86 1,35 1,16 0,77
63 1,26 0,91 0,79 .52
53,766 56 264 38 2687 28 330 | 19 330
71/80/80 1,64 1,19 1,03 0,68
63 1,26 0,91 0,79 0,52
61,499 49 264 33 287 25 330 17 330
71780780 1,43 1,04 0,90 0,60
72835163 /71/80/90, 42 264 1,21 28 287 Q0,88 21 330 0,76 14 330 .51
82320163 /71/80/90| 37 264 1,07 25 287 Q.78 19 330 0,67 13 330 0,45
93,455(63 /71/80/9 33 264 0.94 22 287 0,68 17 330 0,59 1 330 0,39
106,711|63 /71/80/900 29 264 0,83 19 287 0,60 15 330 0,52 9.4 330 0,34
122758163 /71/80/900 25 264 0,72 17 287 0,52 13 330 0,45 8.2 330 0,30
137200163 /71/80/ 22 264 0,64 15 287 0,47 11 330 0,40 7.3 330 0,27
155,493(63 /71/80/ 20 264 0,57 13 287 0,41 9.7 330 0,36 6,4 330 0,24
177,852(63 /71/80/ 17 264 0,50 12 287 0,36 8.4 330 0,3 56 330 0,21
205800163 /71/80/90 15 264 0,43 9,7 287 0,31 7.3 330 0,27 4.9 330 0,18
263,846163 /71/80/900 12 264 0,33 7.6 287 0,24 5,7 330 0,21 3.8 330 0,14
320.133| 63 /71/80 94 264 0,28 6,2 287 0,20 4.7 330 0,17 3,2 330 0,12
401,437 63 /71 7.5 264 0,22 5,0 287 0,16 3.8 330 0,14 25 330 0,09
Fir oie Leislungsermittiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les witesses de rolaton intermédiaves, Ia

konnen die Wenre tir Ma max. aus der Tabelle interpolien
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel .

ermutielt.

Ma max.2 Ma = 1g

Pe =

indicated in the above chart, the valuss for maximum torque
{Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. The corresponding inpul power can be calculated by

subshluting the interpolated 1orque values in the below.

Ma = ng

9550 x i+ n

Pe max.
Ma max,
na
ne

n

max. Antriebsieistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max, Ablriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

déterminalion de la puissance s'effectue par nterpolation
des valeurs Ma max. du 1ableav. La puissance de sorie se
calcule de la facon suivante.

Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94
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Cimension page:

IEC - Laterne IEC adapter Adapteur-IEC SR 340 ...-1EC ...  Encomorement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfakior 1B = 1,0 Service faktor 1B =10 Facteur de sevice IB=1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Motorbaugrate na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor Irama size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de molewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
63 0.39 0,26 0,13 0,07
47,441 16 330 11 330 53 330 2,6 330
71/80/90 0,58 0,39 0,19 0,08
63 0,39 0.26 0,13 0,07
53,766 —— | 14 330 9.3 330 4,6 330 2,3 330
71780/90 0,51 0,34 0,17 0,09
B3 0,39 0,26 0,13 0,07
61,499 13 330 8,1 330 41 330 2,0 330
71/80/90 0,45 0,3¢ 0,15 0,08
72,835(63 /71/80/90 ih! 330 0.38 6.9 330 0,25 35 330 0,13 1,7 330 0,07
82,3203 /71/B0/807 9.1 330 0.34 6,1 330 0,22 3.1 330 0,11 1.5 330 0,056
93,455[63 /71/80/90 80 330 0,30 54 330 0,20 2,7 330 0,10 1,3 330 0,049
106,711[63 /71/80/800 7.0 330 0,26 4.7 330 0,17 2.4 330 0,00 1,2 330 0,043
122,758163 /71/80/90 6,1 330 0,23 41 330 0,15 2,1 330 0,08 1,0 330 0,037
137.200(63 /71/80/ 55 330 0,20 3.7 330 0.13 19 330 0,07 0,91 330 0,033
155,493[63 /71/80/80 4.8 330 0,18 3.3 330 0,12 1.7 330 0,06 0,80 330 0,030
177.852(63 /71/80/9 42 330 0,16 29 330 0,10 1,5 330 0,052 0,70 330 0,026
205,800(63 /71 IBOIQJ 37 330 0,13 25 330 0,09 1,3 330 0,045 0,61 330 0,022
263,846(63 /71/80/900 2.9 330 0,11 1.9 330 0,07 095 330 0,035 0,47 330 0,017
320,133| 63 /71/80 2.4 330 0,00 1.6 330 0,057 0,78 330 0,029 0,39 33¢ 0,074
401,437 83 /71 1.9 330 0,07 1,3 330 0,046 0,62 330 0.023 0,31 330 0,01%

Fur de Lestungsermitiung bei Zwischendrehzahlen
kénnen die Werte I0r Ma max. aus der Tabelle interpaliert
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel
ermittelt.

Ma max.z Ma : g Pe =

Ma + ne

9550 * (* 1 ne

To find the power requirement for speeds olher than those
indicated in the above chart, tha values for maximum forque
{Ma max.) can be interpolated between Ihe chart values
given. The corresponding input power can be calculated by
subshiluting the interpofated torque values in the below.

Pe max.

Pour les  wilesses de rotabion  inlermédhaires. la
délermination de la puissance seffectue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau La puissance de sorha se
calcule de fa facon suivante.

max. Antriebslerstung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma max. max. Abtnebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

na Abtnebsdrehzahi/output speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,54
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR360...-IEC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor f8 = 1,0 Service faktor fB =1.0 Facteur de sevice iB=1,0
fEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
MotordaugroQe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Molor frame size max. max, max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW rin-1 Nm kW
71/80 3.14 2,09 1,57 1,05
55,435 55 616 37 670 28 770 18 770
90/100/112 3,71 2,69 2,32 1,55
71/80 3,06 2,09 1,57 1,05
67,227 45 616 30 670 23 770 15 770
90/100/ 112 3.06 2,22 1,91 1,28
71/80 2,75 199 1,57 1.05
74,829 41 616 27 670 21 770 14 770
90/100/112 2,75 1,99 1,72 1,15
71/80/90
86,391 35 616 2,38 24 670 1.73 18 770 1,49 12 770 0,99
1007112
71/80/9C
100,345 30 816 2,05 20 670 1,49 15 770 1,28 10 770 0,86
100/ 112
71/80/90Q
117,519 26 616 1,76 17 670 1,27 13 770 1,10 8,5 770 0,73
1007112
71/80/90
139,174 22 616 1.48 15 670 1,07 11 770 0,92 7.2 770 0,62
100/ 112
71/80/90
168,780 18 616 1,22 12 870 Q0,88 8.9 770 0,76 5,8 770 0,51
1007112
71/80/90
210,167 15 616 0,98 9.5 670 0,71 7,1 770 0,61 4.8 770 ¢4
100/ 112
71/80/80
271,029 12 616 0,76 7.4 670 0,55 5,5 770 0,48 37 770 0.32
100 /112
71780780
313,633 9,6 616 0,66 6,4 670 0,48 4.8 770 0,41 3,2 770 0.27
100/ 112
369,346 71/80/80 8,1 616 0,56 54 670 0,40 4.1 770 0,35 2,8 770 0,23
494,700 71 6,1 616 0,42 4.1 670 0,30 31 770 0.26 21 770 017
Fir die Lesstungsermitiung Dei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rotation ntermédiaires, la
kbrnen dia Werte fir Ma max. aus der Tabelle interpclier indicated in the above chart. the values for maximum terque détermination de la puissance s'effectue par interpolation
werden. Dre Antriebsloistung wird nach folgender Formel {Ma max.} can be inferpotated between the chart values das valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
ermittel. given. The corrasponding input power can be calculated by calcule de la facon suivante.
substtuting the interpolated torque values in the below.
Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma = ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ma max.z Ma = 1B Pe=—m — na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sorlie
9550 i & 1 ne Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,84
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - |IEC SR360..-IEC ..  Encombrementpage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfakior iB = 1,0 Service faktor f8 = 1,0 Facteur de sevice flB=1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
MotarbaugroBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. mnax. max. max.
Taille de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm KW
71/80 0.79 0,52 0,26 0,13
55,435 14 770 9,0 770 45 770 2.3 770
80/100/ 112 1,16 0.77 0,39 0,18
71 /80 0,79 0,52 0,26 0,13
67,227 12 770 7.4 770 3.8 770 1,9 770
90/100/112 0,96 0,64 0,32 0.16
71/80 0,79 0,52 0,26 0,13
74,829 10 770 6,7 770 34 770 1.7 770
90 /1007112 0,86 0,57 0,29 0.14
71/80/90
86,391 8,7 770 0,75 58 770 0,50 2.9 770 0,25 1.4 770 0,12
100/112
71/80/90
100,345 7.5 770 0,64 5,0 770 0,43 25 770 0,21 1,2 770 0,11
100/ 112
71/80/390
117,519 6.4 770 0,55 4.3 770 0,37 2,2 770 0,18 1,1 770 0,10
100/ 112
71/80/90
139,174 5,4 770 0,46 3.8 770 0,31 1.8 770 0,15 0,90 770 0,08
100/112
71/80/90
168,780 4.5 770 0,38 3.0 770 0,25 1.5 770 0,13 0,74 770 0,07
1007112
71/80/90
210,167 36 770 0,31 2,4 770 0,20 1,2 770 0,10 0,59 770 0,051
100/ 112
71/80/90
271,029 28 770 0,24 1,9 770 0,16 0,92 770 0,08 0,46 770 0,040
100/112
71/80/80
313,633 2.4 770 0,21 1.6 770 0,14 0,80 770 0,07 0,40 770 0,034
100/ 112
369,346 71/80/90 21 770 017 1.4 770 012 0,68 770 0,058 0,34 770 0,029
494 700 71 1,6 770 0,13 1.1 './70 0,09 0,51 770 0,043 0.25 770 0,022 4 I

Fir die Leistungsemittiung bei Zwischandrehzahlen
kénnen die Werts Tor Ma max. aus der Tabelte intarpoliert
werden. Die Antriebsleistung wird nach lolgender Formel

ermittelt.

Ma max.> Ma = ig

Pe =

To find the power requirement for speeds other than those
indicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. The carresponding input power can be calculated by
substituling the interpelated torque values in the below.

Ma = ne

9550 =i

Pe max.
Ma max.

na
ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Pour les vilesses de rolaton  inlermediaires,
détermination de fa puissance s'efiectue par interpolation
ges valeurs Ma max. du 1ableaw, La puissance de sortie se

calcule de fa facon suivante.

max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

la

Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitasse de sortie
Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94
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Stimradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

MaBbialt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR370...-IEC ...  Encombrement page:
Belasiungstabelle Selection table Tableau des charges
BetriebsfaktoriB = 1.0 Service faktor fB=1,0 Facteur de sevice fB =10
[EC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Metorbaugrafie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
30 9.42 6,28 4,71 3,14
36,816|90/100/ 112 82 1280 9,42 55 1392 6,28 41 1600 4,71 28 1600 3,14
132 11,6 6.05 7.26 4,84
80 9,42 6,28 4,71 314
42,070190/100/112 72 1280 9,42 48 1392 6,28 36 1600 4,71 24 1600 3.14
132 10,2 7,37 6,35 4,24
80 8,85 6,28 4,71 3,14
48,324|90/100/ 112 63 1280 8.85 42 1392 6,28 31 1600 4,71 21 1600 3,14
132 8,85 6,42 5,53 3,69
80 777 5,63 4,71 3,14
55,067(80/100/ 112 585 1280 7,77 37 1392 5,63 28 1600 4,71 19 1600 3,14
132 7,77 5,63 4,85 3.24
80 6,88 4,98 4,30 2,86
62,218|90/100/ %12 49 1280 33 1392 25 1600 17 1600
132 6,88 4,98 4,30 2.86
80 6,04 4,38 3,77 2,52
70.800|90 7100/ 112 43 1280 29 1392 22 1600 15 1600
132 8,04 4,38 3,77 252
80 5,24 3,80 3,27 2,18
81,617|20/100/112 37 1280 25 1392 19 1600 13 1600
132 5,24 3,80 3,27 2,18
80 4,42 3.20 276 1,84
96,808|90/100/ 112 31 1280 21 1392 16 1600 1 1600
132 4,42 3,20 2,76 1.84
80 3.88 2,81 2,43 1,62
116,161 (90/100/ 112 28 1280 19 1392 14 16G0 9.1 1600
132 3,88 2,81 2,43 1,62
80 3,12 2,44 2,10 1,40
126,991|90/100/ 712 24 1280 16 1392 12 1600 7.9 1600
132 3,12 2,44 2,10 1,40
8¢ 3,01 218 1,88 1,25
141,874 90/100/7112 22 1280 14 1392 11 1600 7,0 1600
132 3,01 2,18 1,88 1.25
80
170,073 90/ 100/ 112 18 1280 2,52 12 1392 1.82 8.8 1600 1,57 59 1600 1,05
132
80
194,401 90/100/ 112 16 1280 2,20 11 1392 1,58 7.7 1600 1,38 51 1600 0,92
132
80
225.218(9G/ 100/ 112 14 1280 1,80 8,9 1392 1,38 6.7 1600 119 4.4 1600 0,79
132
80
290,702 90 11 1280 1,47 6.9 1392 1,07 5.2 1600 0,92 3.4 1600 0,61
100/ 112
80 1,20 0,87 0,75 0.50
356,187 8.4 1280 56 1392 | —— 4,2 1600 2.8 1600
80 1.20 0.87 075 0.50
Fir die Lestungsermitiung bei Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds olher than 1hose Pour les wilesses de rotation inlemmeédiaires, la
konnen die Wentg fir Ma max. aus der Tabelle mterpaliert indicated in the above chart, the values for maximum torque delerminalion de fa puissance s'effectue par interpolalion
werden. Die Aninebsleistung wird nach folgender Forme! {Ma max.) can be interpolaled between the chart values des valeurs Ma max. du fableay. La puissance de sortie se
ermittelt gwen. The ¢corresponding input pawer can be calculated by calcule de la facon suvante.
substtubng the interpolated torque values in the below.
Pe max, max. Antriebsleistung/max. mpul power/Puissance max. dentrée
Ma ~ ne Ma max. max. Abtnebsdrehmoment/max. cutput torque/Couple max. de sorhie
Ma max.z Ma ~ 1B Pe = na Abltriebsdrehzahi/output speed/Vitesse de sortie
9550 =i =1 ne Antriebsdrehzahl/input speed/Vilesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,84
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaRblatt Seite:
Dimension page: 4/ B2
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR370...-IEC ...  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor iB=1.0 Service faktorfB = 1,0 Facteur de sevice fB=1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
MotorbaugroRe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frama size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de molewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kw
80 2,36 1,57 0,79 0,39
36,816 90/ 100/ 112 21 1600 2,36 14 1600 1,57 6,8 1600 0,79 3.4 1600 0,39
132 3.63 2,42 1,21 0.61
80 2,36 1,57 0,79 0,39
42,070[90/100/ 112 18 1600 2,36 12 1600 1,57 59 1600 0,79 3,0 1600 0,39
132 3.17 2,11 1,06 0,53
80 2,36 157 0,79 0,39
48,324190/100/112 16 1600 2,38 11 1600 1.57 52 1600 0,79 2,6 1600 0,39
132 2,77 1,85 0,93 0,47
80 2,36 1,57 0,79 0,39
55,067|90/100/112 14 1600 2,36 9,1 1600 1,57 4.5 1600 0,79 2,3 1600 0,39
132 2,43 1,62 0,81 0,41
80 2,15 1,43 0,72 0,36
62,218|90/100/ 112 13 1600 8,0 1600 4,0 1600 2.0 1600
132 2,15 1,43 0,72 0,36
80 1,89 1,26 0,83 0,32
70,800(9G/100/112 11 1600 7.1 1600 3.5 1600 1.8 1600
132 1,89 1,26 0,63 0,32
80 1.64 1.09 0,55 0,28
81.617|90/100/ 112 9,2 1600 6,1 1600 3.1 1600 1.6 1600
132 1,64 1,09 0,55 0,28
80 1.38 0,92 0,46 0,23
896,808|90/100/ 112 7.8 1600 52 1600 2,6 1600 1.3 1800
132 1,38 0,92 0,46 0,23
80 1,21 0,81 0,41 0.2
110,161 90/100 /112 6,8 1600 45 1600 23 1600 1.2 1600
132 1,21 0,81 0,41 0,21
80 1,05 0,70 0,35 0,17
126,991(90/100/ 112 59 1600 3.9 1600 2,0 1600 1.0 1600
132 1,05 0.70 0,35 0,17
80 0,94 0,63 0,31 0,15
141,874(90/100/112 53 1600 35 1600 1,8 1600 0,9 1600
132 0,94 0,63 0,31 0,15
80 0,79 0,53 0,27 0,13
170,073|90/100/112 4,4 1600 2,9 1600 1.5 1600 0.7 1600
132 0,78 0,53 0,27 0.13
80
194,401 907100/ 112 3,9 1600 0,69 26 1600 0,46 1.3 1600 0,23 0,64 1600 0,12
132
80
225,218(90/100/ 512 3.3 1600 0,59 2.2 1800 0,39 1,1 1600 0,20 0,6 1600 0,10
132
80
290,702 90 2.8 1600 0,46 1,7 1600 0,31 0,0 1600 0,16 0,5 1600 0,08
100/ 112
80 0,38 0,25 0,13 0,07
356,187 2.1 1600 14 1600 0,7 1600 0.4 1600
90 0,38 0,25 0,13 0,07
Fir die Leistungsermitilung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vilesses de rolaton intermédiares, la

kénnen die Werte fGr Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Aniriebslaistung wird nach folgender Formel

emittelt.

Ma max.z Ma = 1g Pa =

indicated in the above chart, the values for maximum lorque
{Ma max) can be intemolated between the chart valves
given. The comesponding inpul power can be calculated by
substiluling the interpolated torque values in the belaw.

détermination de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La pussance de sorlie se

calcule de la facon suivante.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'enirée
Ma = ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. cutput torque/Couple max. de sortie
- na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sorfie
9550 +i=n ne Antrigbsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne |EC adapter Adapteur - IEC SR 220/210 ... - |EC ... Encombrement page:
Belastungstabetle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor B = 1,0 Service faitor fB = 1,0 Facteur de sevice 8= 1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
Motorbaugrafe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Talle de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm KW
204,933 56763 15 88 0.15 9.8 96 0,11 7.3 110 0.10 4.9 110 0.07
230,102 56/63 13 a8 0.13 8,7 95 010 6,5 110 0.09 4.4 110 0.054
269,049 56 /63 12 88 0.11 7.4 96 0,09 56 110 0.07 3,8 110 0.047
302,077 56/63 9,9 a8 0.10 6,6 96 0.08 50 110 0,07 3,4 110 0.041
340,577 56 /63 8,8 83 0,09 59 96 0.07 4,4 110 0.055 3,0 110 0.037
386,139 56 /63 7.8 88 0.08 52 96 0.056 3.9 110 0,049 2,6 110 0.032
443938 56/63 6.8 88 0.07 4,6 96 0.049 34 110 | 0.042 23 110 | 0.028
499 947 56 /63 6,0 88 0.06 4.0 96 0.044 3,0 110 0.038 2,0 110 0.025
553,916 56/ 63 54 88 0.054 37 96 0,039 2.8 110 0.034 1.9 110 0.023
624,598 56 /63 4.8 88 0,048 32 96 0.035 2.4 110 0,030 1.6 110 0.020
708,113 56/63 43 88 0.042 29 96 0,031 2,2 110 0.027 15 110 0.018
808,291 56 /63 3.8 88 0.037 25 96 0.027 1.9 110 0,023 13 110 0.015
930,754 56 /63 33 88 0.032 2,2 96 0.023 1.7 110 0.020 11 110 0.013
1072,814 56 / 63 2,8 88 0.028 1,9 96 0.020 1.4 110 0.018 0,93 110 0.012
1224,673 56 /63 2,5 88 0.028 1,7 96 0.018 1.3 110 0.015 0.82 110 0.010
1496,95 56/ 63 2,0 88 0.020 14 96 0.015 1,0 110 | p.o13 | 067 110 | 0.008
1790,67¢ 56/63 17 88 0.017 1,2 96 0.012 0,84 110 0.010 0,56 110 0.007
1983,970 56 /63 1,6 88 0.015 1.1 96 0.011 0,76 110 0,009 0.50 t10 0.006
2201,885 56/63 1.4 88 0,014 0,91 96 0,010 0,68 110 0.009 0,45 110 0.006
2439,547 56 /63 1,3 88 0.012 0,82 96 0.009 0,61 110 0.008 0.41 110 0,005

Fir die Leisiungsermittiung  ber  Zwischendrehzahlen
kénnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle intespaliert
werden, Die Antriebsiaistung wirg nach folgender Formel

ermitteit.

Ma max.= Ma » fg

Pe =

To find the power requirement for speeds other than those
ndicated in the above chart, the values for maximum torque
(Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. The corresponding input power can be calculated by

substituting the interpolated torque values in the below.

Ma = ne

9550 =i =n

Pe max.

M:

a max.

na
ne

n

max. Antriebsteistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Pour

les vilesses de
détermination de la puissance s'sffectue par intemolation
ges valeurs Ma max, du lablesu. La puissance de sorie se
calcule de la facon suivante.

rotation

inlermediares,  la

max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzanl/output speed/Vilesse de sortie

Antriebsdrehzanlinput speed/Vitesse dentrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92
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Stimradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR 220/210 ... - |EC ... Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor iB = 1,0 Service faktorfB=1,0 Facteuwr de sevice fB8=1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
MotorbaugraRe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Tailie ¢o moteur | min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kw
204,933 56763 3,7 110 0.046 25 110 0,031 1.3 110 0.015 0,61 110 0,008
230,102 56/63 33 110 0,041 22 110 0.027 1,1 110 0.014 0,54 110 0.007
269,049 56/63 2,8 110 0.035 1.9 110 0.023 ,93 110 0.012 0,46 110 0.006
302,077 56/63 2,5 110 0.031 1,7 110 0.021 0,83 110 0,010 0.41 110 0.006
340,577 56 /63 2.2 110 0.028 1.5 110 0,018 0,73 110 0.009 0,38 110 0,005
386,139 56/63 2,0 110 0.024 1.3 110 0.016 0.65 110 0,008 0.32 110 0,005
443,938 56 /63 1,7 110 0.021 1,2 110 0.014 0,56 110 0.007 0,28 110 0.004
499,947 56/ 63 1.5 110 0.019 1,0 110 0.013 0,50 110 0.006 0,25 110 0.004
553,916 56 /63 1,4 110 0,017 0,90 110 0.011 0,45 110 0.006 0,23 110 0.003
624,598 56 /63 1,2 110 0,015 0.80 110 0.010 0,40 110 0,005 0,20 110 0,003
708,113 56/63 1.1 110 0.013 0,71 110 0.009 0,35 110 0,004 0,18 110 0,003
808,291 56/63 0,93 110 0.012 0,62 110 0,008 0,31 110 0.004 0,15 11Q 0.002
930,754 56763 0,81 110 0.010 0.54 110 0,006 027 110 0.003 0,13 110 0,002
1072814 56/63 0,70 110 0,009 0,47 110 0.006 0,23 110 0.003 0,12 110 0.002
1224673 56/63 0,61 110 0.008 0.41 110 0.005 0,20 110 0.003 0,10 110 0.002
1496,95 56 /63 0,50 110 0.008 0,33 110 0.004 0,17 110 0.002 0,084 110 0,002
1790,67§ 56 /63 0,42 110 0.005 0,28 110 0.003 0,14 110 0,602 0.070 110 0.001 4 I
1983,8700 56/63 0,38 110 0,005 0,25 110 0.003 0,13 110 0,002 0,063 110 0.001
2201,885 56/63 0,34 110 0,004 0,23 110 0,003 o1 110 0,001 0,057 110 0.001
2439,54 56/63 0,31 110 0.004 0,20 110 0.003 0,10 110 0,001 0,051 110 0.001
Fir die Leistungsermittiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rotation ntermédiaires, la
konnen die Werle tir Ma max. aus der Tabelie interpolient indicated in tha above char, the values for maximum torque détermination de la puissance s'efieciue par interpolation
werden. Die Antnebsleistung wird nach folgender Formel {Ma max.) can be interpolated betwaen the char! values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorfie se
errmttelt. given. The comesponding input power can be calculated by calcule de la facon suivante.

Ma max.z Ma = R

Pe =

substiluting the interpolated torque values in the below.

Ma = ne

9550 «i*xn

Pamax. max. Antriebsleistung/max. input powear/Puissance max. d'entrée
Ma max. max. Abtrisbsdrehmoment/max. output torque/Cougple max. de sortie

na
ne

n

Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,82




Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

Maf3blatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne |EC adapter Adapteur - IEC SR 230/210 ... - |EC ... Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfakior 8= 1.0 Senvice faktor fB = 1,0 Facteur de sevice fB=1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000min-1
MotorbaugroBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.

Taille dg moteur [ min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
218,460 56/63/71 14 176 0.27 9,1 191 0.20 6.8 220 017 4.6 220 0.11
246413 56/63/71 13 176 0.24 8,1 191 0.18 6,1 220 0.15 41 220 0.10
288,121 56/63/71 11 176 0.21 6,9 191 0.15 52 220 0.13 3.5 220 0.09
323,490( 56/63/71 9.3 176 0.19 6,2 191 0,13 4,7 220 D12 3.1 220 0.08
364,719 56/63/71 8,2 176 0.17 55 191 0,12 4.2 220 0.10 2,8 220 0.07
413,512 56/63/71 7.3 176 0.15 4.8 191 0.11 37 220 0.10 2,5 220 0.07
475,408 56/63/71 6,3 176 0.13 4,3 191 0.10 3z 220 0.08 2.1 220 0.053
535,387 56/63/71 5,6 176 0.11 3,8 19 0.09 28 220 0.07 1,9 220 0.047
593,181 56/63/71 51 176 0.10 34 191 0,08 26 220 0.07 17 220 0.042
668,874| 56/63/71 45 176 0.09 3,0 191 Q.07 2.3 220 0.056 1.6 220 0.037
758,309| 56/63/71 40 176 0,08 2,7 191 0.057 2.0 220 0.050 1,4 220 0,033
865,589 56/63/71 3,5 176 0.07 2,4 191 0.050 1.8 220 0043 1.2 220 0.029
996,732| 56/63/71 3.1 176 0.06 2.1 191 0.044 15 220 0.038 1,0 220 0.029
1148,863 56/63/71 2.7 176 0.052 1.8 191 0,038 14 220 0,033 0,87 220 0.022
1311,487] 56/63/71 23 176 0.046 1,6 191 0.033 1.2 220 0.029 0,76 220 0.019
1603,070! 56/63/71 1.9 176 0.038 13 191 0.027 0,94 220 0.023 0,62 220 0.016
1917612 56/63/71 1.6 176 0.031 1,1 191 0.023 0,78 220 0.020 0,52 220 0.013
2124608 56/63/71 1.5 176 0,028 0,94 191 0.021 0,71 220 0.018 0,47 220 0.012
2357,970) 56/63/71 1,3 176 0.025 0,85 191 0.018 0,64 220 0.016 0,42 220 0.011
2612,480Q0 56/63/71 1,2 176 0.023 0,77 191 0.017 0,57 220 0.014 0,38 220 0.010
Fir die Leislungsermitlung bei Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour tes vilesses de rolation nlemédiares. la

kdnnen die Werle fir Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Antnebsleistung wird nach folgender Formel

armittell.

Ma max.> Ma + g

Pe =

indicated 1n the above char, the values for maximum lorque
{Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. The comesponding mput power can be calculated by

substituing the interpolated torque values in the below.

Ma * ne

9550 % i+ 1

Pe max.

Ma max.

na
ne

n

max. Antriebsteistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

déterminalion de la puissance s'effectue par interpofation
des valeurs Ma max. du lableau. La puissance de sorie se
calcule de la facon suivante.

max. Abtriebsdrehmornent/max. output torque/Couple max. de sortie
Abiriebsdrehzahl/oulpul speed/Vitesse de sortie

Antrisbsdrehzahl/input speed/Vitesse d'antrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR 230/210 ... - |EC ... Encombremen page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor 1B = 1,0 Service faktor fB = 1,0 Facleur de sevice IB=1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
Motorbaugrafe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taile ge moteur | min-1 Nm kW min-1 Nm kv min-1 Nm kw min-1 Nm kW
219,460 56/83/71 3.5 220 0.00 2,3 220 0.057 1.2 220 0.029 0,57 220 0.014
246,413) 56/63/71 341 220 0.08 21 220 0.051 1.1 220 0,025 0,50 220 0.013
288,121| 56/63/71 26 220 D.07 1.8 220 0.043 0.87 220 0,022 0,44 220 0.011
323,490 56/63/71 24 220 0.058 1.8 220 0.039 0,77 220 0.019 0,38 220 0.010
364,719| 56/863/71 2.1 220 0,051 1.4 220 0.034 0,69 220 0.017 0,35 220 0.009
413512 56/83/71 19 220 0.045 1.3 220 0.0390 0,60 220 0,015 0,30 220 0.008
475,408 56/63/71 1.6 220 0.040 i1 220 0.026 0,53 220 0.013 0,27 220 0.007
545,387 56/63/71 1.4 220 0,035 0,93 220 0.023 0,47 220 0.012 0,23 220 0.006
593,181| 56/63/71 1,3 220 0.032 0,84 220 0.021 0.42 220 0,011 0,21 220 0,006
668,874| 56/63/71 1.2 220 0,028 0.75 220 0,019 0.37 220 0.009 0.19 220 0.005
758,309 56/63/71 0.99 220 0.025 0,66 220 0,017 0,33 220 0.008 0,16 220 0.005
865,589 56/63/ 71 0,87 220 0,022 0,58 220 0.014 0,29 220 0.007 0,14 220 0.004
996,732 56/63/71 0,75 220 0.019 0.50 220 0.013 0.25 220 0.006 0,13 220 0.004
1148,863 56/63/71 0,65 220 0.016 0,44 220 0,011 0.22 220 0,006 0,11 220 0.003
1311,487 56/63/71 0,57 220 0.014 0,38 220 0.0t0 0,19 220 0.005 0,095 220 0.003
1603.070) 56/63/71 0,47 220 0.012 0,31 220 0.008 0,16 220 0,004 | 0,078 220 0.002
1917.612 56/63/71 0,39 220 0.010 0,26 220 0.007 0.13 220 0.003 | 0,065 220 0,002 4 I
2124,608 56/63/71 0,35 220 0.009 0.24 220 0.006 012 220 0.003 0,059 220 0,002
2357970 56/63/71 0,32 220 0.008 0.21 220 0,005 0,11 220 0.003 0,053 220 0.002
2612,480 56/63/71 0,29 220 0.007 0,19 220 0.005 0,10 220 0.002 (0,048 220 0.002
Fur die Lestungsermifllung  ber  Zwischendrehzahien To find the power requirement for speeds other than those Pour les wiesses de rotation inlermédiaires, la

kdnnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle nterpoliert
werden, Die Aniriebsleistung wird nach Tolgender Formel
ermitell.

Ma max.> Ma = B Pe =

indicated in the above chart, the values for maximum torque
(Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. The comespending input power can be calculated by
subsfituting Ihe interpolated torque values in the below,

détermination de la puissance s'effectue par interpolalion
das valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sonie se
calcule de la facon suivanie.

Pemax. max. Antriebsleistung/max. input power/Pusssance max, d'enirée
Ma * ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
—_— na Abtriebsdrehzahifoutput speed/Vitesse de sortie
9560 « i+ n ne Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Aendement = 0,92
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

Mafblat Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Lateme |EC adapter Adapteur-1EC SR 240/210 ... - |EC ... Encombrement pace:
Belastungstabelle Selection tabie Tableau des charges
Betriebsfaktor 1B = 1,0 Service faktor fB = 1,0 Facteur de sevice fB=1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000min-1
Motorbaugrifie na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW mmiin- Nm kW
188,420| 56 /63/71 16 264 0.48 11 287 0.35 8.0 330 0.30 5.3 330 0,20
211,561| 56/63/71 15 264 0.43 9,5 287 0.31 7.1 330 0.27 4.8 330 0.18
247,370| 56/63/71 13 264 0.36 8,1 287 0.26 6,1 330 0.23 4.1 330 0,15
277.737| 56/63/71 11 264 0,32 7,2 287 024 5.4 330 0.20 3,6 330 0.14
313,134| 56/63/71 9.6 2684 0.29 6,4 287 0.21 4.8 330 0.18 32 330 012
355,025 56/63/71 8,5 264 0.25 5,6 287 0,18 4.3 330 0.16 29 330 0.11
408,167| 56/63/71 7,3 264 0,22 4.9 287 0,16 3.7 330 0.14 2,5 330 0.09
459,662 56/63/71 6,5 264 0.20 4.4 287 0.14 33 330 0.12 2,2 330 0.09
509,283 56/63/71 59 264 0.18 4.0 287 0.13 3.0 330 0.11 2,6 330 0.08
574,269 56/63/71 52 264 0.16 35 287 0.11 2,7 330 0.10 1.8 330 0,07
651,055 56/63/71 4.7 264 0.14 31 287 0.10 2,3 330 0.09 1.6 330 0.058
743,161 56/63/71 41 284 0.12 27 287 0.09 2.1 330 0.08 1,4 33¢ 0.051
855,756 56/63/71 3,8 264 0.11 2,4 287 0.08 18 330 0.07 1.2 330 0.044
986,369 56/63/71 31 264 0.09 2,1 287 0.07 1,6 330 0.057 1,1 330 0.038
1125992 56/63/71 27 264 0.08 1.8 287 0.058 14 330 0.050 0,89 330 0.033
1376,335 56/63/71 22 264 0.07 1,5 287 0.047 1.1 330 0.041 0,73 330 0.027
1646,388 56/63/71 1.9 264 0.055 1,3 287 0.040 0,91 330 0.034 0,61 330 0.023
1824,106 56/63/71 1,7 264 0.049 11 287 0.036 0,82 330 0,031 .55 330 0.021
2024,463 56/863/71 1,5 264 0.045 0,99 287 0.032 0,74 330 0.028 0,49 330 0.019
2242975 56/63/71 1.4 264 0.040 0,89 287 0.029 0,67 330 0,025 0,45 330 0,017
Fir die Leistungsermittiung  hei Zwischendrehzahlen To fird the power réguirement for speeds other than those Pour les witesses de rolation intermédiares, la

konnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle interpoliert
warden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel

emuttelt.

Ma max.2 Ma * fg

Pa=

indicated in the above chart, the values for maximum torque
(Ma max.) can be interpolated between the chan values
given. The corresponding input power can ba calculated by

substituting the interpolated torque values in the below.

Ma = ne

9550 * i = 7

Pe max.
Ma max.
na
ne

Ul

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

détermination de la puissance s'effecius par mterpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance da sorte se
calcule da 1a facon suivante.

max. Abtriebsdrehmomentmax. output torqua/Couple max. de sortie
Abtriebsdrahzahlfoutput speed/Vitesse de sorlie

Antriebsdrebzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendemant = 0,92
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR 260/220 ... - |EC ... Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrighsfakior fB = 1,0 Service faktor fB = 1,0 Facteur de sevice B=1,0
IEC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000min-~1
Motorbaugrohe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Malor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Talle de motewr | min-1 N kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kw
195,358/63/71/80/900 16 616 1,08 11 670 0,78 7.7 770 0.67 5.1 770 0.45
220,821|63/71/80/ 14 616 0.95 9,1 670 (.69 6,8 770 0.60 4.6 770 0.40
250,697(63/71/80/ 12 616 0.84 8,0 670 0.61 6,0 770 0,52 4,0 770 0.35
286,247163/71/80/9 11 616 0.73 7.0 6870 0,53 52 770 0.46 3,5 770 0.31
329,267(163/71/80/9 9.1 616 0.64 6,1 670 0.46 4.6 770 0,40 31 770 0.27
366,56363/71/80/9 8.2 616 0.57 55 870 0,42 4.1 770 0.36 2.8 770 0.24
437,713/863/71/80/9 6.9 616 0.48 4.6 670 0.35 3.5 770 0.30 2,3 770 0.20
494,70063/7 1/80/9 8.1 616 0.43 4.1 670 0.31 341 770 0.27 2.1 770 0.18
540,098| 56/63/71 56 616 0.39 3,7 670 0.28 2.8 770 0.24 1.9 770 0.16
609,015| 56/63/71 50 616 0.35 3.3 670 0,25 25 770 022 17 770 014
690,446| 56/63/71 4.4 616 0.30 2,9 670 0.22 22 770 0.19 1,5 770 013
788,125| 56/63/71 3.9 616 0.27 2,6 670 0.19 1,9 770 017 1.3 770 0.11
907,532 56/63/71 3.4 616 0.23 2.2 670 017 1,7 770 0.14 1.1 770 0.10
1046,048 56/63/71 2.9 616 0,20 2,0 670 0.15 1.5 770 0,13 0.96 770 0.08
1184119 56/63/ 71 2.6 816 0.18 1,7 870 0,13 1,3 770 0.1 0,84 770 0.07
1459.608 56/63/71 2.1 816 014 1,4 870 0,10 11 770 0,09 0,69 770 0.06
1746,0000 56/63 /71 1.8 616 012 1.2 670 0,09 0,86 770 0.08 0,57 770 0.050
1934,471| 56/63/71 1.6 616 0.11 1.1 670 0.08 0,78 770 0.07 0,52 770 0.045
2146,9501 56/63/71 1.4 616 0.10 0,93 670 0.07 0,70 770 0.06 0,47 770 0.041
2378,683 56/63/71 1.3 616 0.09 0,84 670 0.06 063 770 0.055 0,42 770 0.037
Fir die Leisiungsermittiung  ber  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour Jes vilesses e rotation inlermédiares, la

kénnen die Were for Ma max. aus der Tabelle interpoherd
werden. Dig Antriebsleislung wird nach folgender Forme!

ermitielt.

Ma max.2Ma ¢ g

Pa =

indicaled in the above char, the values for maxirum lorque
{Ma max.) can be imerpolated between the char values
gwen, The corresponding inpul powsr can be calculated by

subshiubng the nterpolated torque values in the below.

Ma + ne

9550 = i~ 1n

Pe max.

M

3 max.

na
ne

Ll

max. Anltiebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

détermination de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de Ia facon suvante.

max. Ablnebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ablriebsdrebzahloutput speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBbiatt Seite;
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur- IEC SR 260/220 ... - |EC ... Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebstaktor fB=1,0 Service faktor fB=1,0 Facteur de sevice iB = 1,0
[EC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
MotorbaugroBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motar frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taile de motews | min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
195,358/63/71/80/90 39 770 0,34 2,6 770 022 1,3 770 0.11 0,64 770 0.056
220.821/63/71/80/ 3,4 770 0.30 2,3 770 0.20 1,2 770 0.10 0,57 770 0.050
250,687/63/71/80/904 3,0 770 0.26 2,0 770 0.17 1,0 770 0.09 0,49 77¢ 0.044
286,247|63/71/80/90 2,7 770 0.23 1,8 770 0.15 0,87 770 0.08 0,44 770 0.038
329,267|63/71/80/9 2.3 770 0,20 1.6 770 0.13 0.76 770 0,07 0.38 770 0,033
366,563163/71/80/9 2.1 770 0.18 1,4 770 0.12 0,68 770 Q.06 0,34 770 0.030
437,713[63/71/80/ 1,8 770 0.15 1,2 770 0,10 0.57 770 0.050 0,29 770 0,025
494,700/63/71/80/9 1.6 770 013 1.1 770 0.09 0.51 770 0.044 0,25 770 0.022
540,096| 56 /63 /71 1.4 770 012 0,93 770 0.08 0,46 770 0,041 0,23 770 0,020
609,015| 56/63/71 1.3 770 0.11 0.82 770 .08 0,41 770 0.036 0,21 770 0,018
690,446 56/863/71 1,1 770 0.10 0,72 770 0.07 0,36 770 0,032 0,18 770 0.018
788,125| 56/63/71 0,95 770 0.08 0,63 770 0,056 0,32 770 0.028 0,16 770 0,014
907,532| 56/63/71 0,83 770 0.08 0,55 770 0,048 0,28 770 0.024 0,14 770 0.012
1046,048 56 /63/71 0,72 770 0.07 ,48 770 0.042 0,24 770 0.021 0,12 770 0.0%0
1194,119 56/63/71 0,63 770 0.055 0,42 770 0.037 0,21 770 0.018 0,11 770 0.010 4 I
1459,608 56/63/71 0,51 770 0.045 0,34 770 0,030 017 770 0,015 0,086 770 0,008
1746,0000 56/63/71 0,43 770 0.038 0,29 770 0.025 0,14 770 0.013 0,072 770 0.007
1934,471| 56/63/71 0,39 770 0.034 0,26 770 0.023 0,13 770 0,011 0,085 770 0.008
2146,9500 56/863/71 0,35 770 0,031 0,23 770 0.020 0,12 770 0.010 0,058 770 0.006
2378683 56/63/71 0,32 770 0.028 0,21 770 0,018 0,11 770 0,009 0,053 770 0.005
Fir die Leistungsermittiung bei Zwischendrehzahlen kdnnen dig To find the power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rotation intermegiaires, fa déterminaton de
Werle fiir Ma max. aus der Tabele interpofiest werden. Die indicated in the above chart, the values for maximum forque {Ma la puissance s'effectue par inlempolation des valeurs Ma max. du

Anfrigbsleistung wird nach folgender Formal ermitielt.

Ma max.z Ma + Ig

Pe =

max.} can be interpofated
CGITasponding mpul power

nterpolated torque values i
Pa max.
Ma = ne Ma max.
- na
9550 + = n ne
n

between the chan values given, The tableau. La puissanca de sortie se calcule de la facon suivante
can be calculated by substiluling the
n the below.

max. Anfriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Ablriebsdrenmoment/max. output torque/Couple max. de sorie
Abtriebsdrehzahl/oulput speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,82
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs & engrenages

Mafblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur-IEC SR 270/230 ... - [EC ... Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor 1B =1,0 Service faktor B =1,0 Facteur de sevice lB=1,0
{EC ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000min-1
MotorbaugriBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Motor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de moteur [ min-1 Nm kw min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
180,276| 71/80/90/100 17 1280 2.42 12 1382 1.76 8.3 1600 1,52 55 1600 1.01
208,133| 71/80/80/100 15 1280 2,10 9.6 1392 1,52 7.2 1600 1.31 4.8 1600 0.87
241,739 71/80/90/100 13 1280 1,81 8.3 1392 1.31 6,2 1600 133 4,1 1600 0.75
283,151( 71/80/90/10Q0 11 1280 1.54 71 1392 1,12 53 1600 0,96 35 1600 0.64
331,714/ 71/80/30/100 8.0 1280 132 6,0 1392 0,96 4,5 1600 0.82 3,0 1600 0,55
382,988| 71/80/90/100 7.8 1280 1.14 52 1392 0.83 39 1600 0.71 2,6 1600 0,48
444 964 | 71/80/90/100 6.7 1280 0.98 45 1392 0,71 3.4 1600 0.61 23 1600 0.41
520,964 71/80/90/100 58 1280 0.84 3.8 1392 0.61 2.9 1600 0,52 1.9 1600 0.35
616,968| 71/80/90/100 49 1280 0,71 3,2 1392 0.51 24 1600 0,44 1.6 1600 0,30
710,96263/71/80/900 4,3 1280 0.61 2,9 1392 0.45 22 1600 0,38 1.5 1600 0.26
794,58063/71/80/9 3.8 1280 0.55 2,6 1392 0.40 1.9 1600 0.34 i3 1600 0.23
900,540163/71/80/ 34 1280 0.49 23 1392 0,35 1.7 1600 0.30 1.2 1600 0.20
1030,00963/71/80/ 3,0 1280 0.42 2,0 1382 0.31 1,5 1600 0.27 0,97 1600 0,18
1191,87063/71/80/ 26 1280 0.37 1.7 1392 0.27 1.3 1600 0.23 0,84 1600 0,15
1348,26263/71/80/ 2,3 1280 0,32 1.5 1392 0.24 1.2 1600 0.20 0,74 1600 0.14
1528,024(63/71/80/900 2,0 1280 0.29 1.4 1392 0,21 0,98 1600 0.18 0,65 1600 0.12
16359000 63/71/80 1,9 1280 0.27 1,3 1392 0,19 0,92 1600 0.17 0,61 1600 0,11
1854,038 63/71/80 1.7 1280 0,24 1.1 1392 0.17 0.81 1600 0.15 0,54 1600 0,10
2051,37 63/71 1.5 1280 0.21 0,97 1392 Q.15 0,73 1600 0.13 0,49 1600 0.09
2324,894 63/ 71 1.3 1280 0.19 0,86 1392 .14 0,65 1600 0.12 0,43 1600 0.08
Fir die Leistungsemittiung bai  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vilesses de rolation intermédiaires, Ja

kénnen tie Werle fGr Ma max. aus der Tabelle interpolier!
werden. Die Anlriebsleistung wird nach folgender Formel

emittelt.

Ma max.x Ma = fg

Pe =

indicated in the above chan, the values for maximum torque
{Ma max.) can be interpolated belween the chart values
given. The corresponding input power can be calculated by

substituting the interpofated torque values in the below.

Ma = ne

9550 + i+ n

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max, de sorie

na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
ne Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Effliciency/Rendement = 0,92

détermination de la puissance s'effectue par interpolation
das valeurs Ma max. du 1ableau. La puissance da sorie s
calcule de fa facon suivante.
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Stimradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 4/ 52
IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR 270/230 ... - IEC ... Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Service faktor 1B = 1,0 Facteur de sevice B = 1,0
IEC ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1

MotorbaugriBe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i Molor frame size max. max. max. max. max. max. max. max.
Taille de motewr | min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 N kw
180,276| 71/80/90/100 4.2 1600 0.76 2.8 1600 0.51 14 1600 0.25 0,69 1600 0.13
208,133 71/80/90/100 | 3.6 1600 | 066 2,4 1600 | 044 1.2 1600 | 022 0,60 1600 | 0.11
241,739 71/80/9G/100 3,1 1600 0.56 2,1 1600 0.38 1,1 1600 0.19 0,52 1600 0.10
283,151| 71/80/90/100 2,7 1600 0.48 1.8 1600 0.32 0,88 1600 0.16 0.44 1600 0.08
331,714 71/80/90/100 2,3 1600 .41 1,6 1600 0.27 0,75 1600 0.14 0,38 1600 0.07
382,988| 71/80/30/100 2,0 1600 0.36 1,4 1600 0.24 0,85 1600 0.12 0,33 1600 0.059
444 ,825| 71/80/90/100 1.7 1600 0.31 1,2 1600 0.20 0,56 1600 0.10 0,28 1600 0.052
520,964} 71/80/90/100 15 1600 0.26 0,86 1600 017 0,48 1600 0.09 0,24 1600 0.044
616,968| 71/80/90/100 1.3 1600 0.22 0,81 1600 0.15 0,41 1600 0.08 0,20 1600 0.037
710,962|63/71/80/90 1,1 1600 | o.19 0,70 1600 | 0.13 0,35 1600 | 0064 | 018 1600 | 0.032
794,580[63/71/80/90 0,94 1600 0,17 0,63 1600 0.11 0,31 1600 0,057 0,16 1600 0.029
900,540163/71/80/90 0,83 1600 0,15 0,56 1600 0.10 0,28 16800 0.051 14 1600 0.026
1030,00963/71/80/90 0,73 1600 0.13 0,49 1600 0.09 0,24 1600 0.044 0,12 1600 0,022
1191,87063/71/80/ 0,63 1600 0.11 0,42 1600 0.08 0,21 1600 0.038 0,10 1600 0.019
134826263/ 71/80/ 056 | 1600 | 0.10 0,37 1800 | 0,07 0,19 | 1600 | 0034 | 0083 | 1600 | 0.017
1528,02463/71/80/ 0,49 1600 0.09 0,33 1600 0.06 0,16 1600 0.030 0,082 1600 0.015
1635,900 63/71/80 0,46 1600 0.09 0,31 1600 0.056 0,15 1600 0,028 0,076 1600 0.014
1854.036 63/71/80 0.40 1600 0.08 0.27 1600 0.049 0,13 1600 0,025 0,064 1600 0.012
2051,37 63/71 0,37 1600 0.07 0,24 1600 0.044 0,12 1600 0.022 0,081 160G 0.011
2324_,894 63/71 0,32 1600 0,059 0,22 1600 0,039 0,11 1600 0.020 0,054 1600 0,010

Fir die Leistungsermitilung be: Zwischendrehzahlen
kdnnen die Werte 1ir Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel
emiltell.

Ma max.z Ma = iR Pe =

Ma * ne

9550 *i*n ne

To find the power requiremant for speeds other than thase
indicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max) can be interpolated batween the chart values
given. The comespending input power can be calculated by
substiluting the interpolated torque values in the below.

Pa max.

Pour les vilesses de rolation intermédiaires, fa
déterminalion de la puissance s'effectue par mierpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de la facon suivante.

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma max. max. Abtriebsdrehrmoment'max. output torque/Couple max. de sortie

na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sorlie

Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Reducteurs a engrenages

A
IEC - Laterne JEC adapter Adapteur - IEC R . -|EC ..
alle Ausfihrungen all designs toutes les exécutions C
Anbauliste MaBblatt fUr Ausfihrung
Extension list Dimension page for design
Liste d' adaption Encombrement pour exécution
Getriebe IEC-Laterne
Gearbox IEC adapter IEC ...
Reducteur Adapteur IEC
L C B F Z R
SR 120 63 71 80 90 3/35 337
SR 130 71 80 90 100/112 335 337
SR 140 80 90 100112 3136 3/38
SR 160 a0 100/112 132 3/36 3738
SR 210 56 83 7N 3/39 341
SR 220 63 71 80 90 3/39 3/41
SR 230 71 80 90 100/112 3/40 3/42
SR 240 80 90 100/112 3/40 3142
SR 260 90 100/112 132 3/40 3/42
SR 270 100/112 132 160 180 | 343 3/44 3/44
SR 320 56 B3 3/45 3/47
SR 330 56 83 71 3/45 347
SR 340 B3 71 80 90 3146 3/48
SR 360 71 80 90 1001112 3/46 3/48
SR 370 80 90 1007112 132 349 1 1iaM9 |30 a0
SR 220/210 | 56 B3 51 353
SR 230/210 | 56 63 71 3/51 353
SR 240/210 | 56 63 71 3/52 354
SR 260/210 | 56 83 7 3/52 kficte
SR 260/220 63 7 80 80 B2 354
SR 270/220 63 Ia 80 g0 3/55 3/56
SR 270/230 71 80 a0 100 355 356
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Stirradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

IEC - Laterne IEC adapter Adapteur - IEC SR..-IEC..
alle Ausfiihrungen all designs toutes les exécutions C
K1
cd
f1
—
/,— =~
JEN Moferwelle
P Motor shaff
SR..-EC...A L J;{ — 1333 Arbre moteur
N/ L
H ]
\L .
et
51
\ =
¢ d
f ——
=
- 4 \ L (=}
SR...- EC...C ST EF
ﬁ;a’
_J -
$s
Nuten DIN 6885, Blalt 1 Keyways DIN 6885, sheet 1 Clavetage suvant DIN 6885, teuille 1
Motorwelle
JEC-Laterne Motor shaft SR..-IEC .. A SR..-IEC..C
IEC adapter Arbte moteur
Adapleur4EC abt eb
d I t U | pat H7 ¢1 get 1 ki1 51 pa  H7 c 28 f K
56 9 20 102 3 120 80 10 100 35 Me| 80 50 8 85 3 59
63 1 23 125 4 140 @ 10 115 4 M8l 90 60 10 %3 63
71 14 30 16 5 160 110 12 130 4 74 M8 | 105 70 10 B85 35 74
80 19 40 215 6 200 130 12 165 4 79 M10| 120 80 10 100 35 79
80 24 50 27 8 200 130 12 165 4 88 Mi0| 140 95 12 115 35 88
100/112 | 28 80 K} 8 250 180 16 215 5 104 M12| 1680 110 13 130 35 104
132 80 41 10 00 230 20 265 5 125 M12

80

90
100/112

132

160

180

5 & &8 B ys

40 215 6
50 27 8
60 8

4 10
110 4 12
110 515 14

200
200
230
300
350

350

130
130
180
230
250

250

165 4
165 4
215 5
265 5
30 6
300 6

79

79

110

130

130

M10
M10
M12
M12
M16

M16

Abbikhungan und Mafle unverbindiich Technische Anderungen vorbehalten.

Dimensions Huskations and technical design may be subject o changs.
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Stirradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs & engrenages
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Stirradgetriebe
1 - stufig

freie Antriehswelle

free input shaft

Helical gearboxes
i - stage

arbre primaire libre

SR 120 ... - KIKC/KF

Mafblatt Seite:

Réducteurs a engrenages
1- étage

Dimension page: 5/ 42

Encombrement page:

Belastungstabelle Selection 1able Tableau des charges
Betriebsfaxtor fB = 1,0 Service faktortB=1,0 Facteur de service B = 1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1

na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.,

mirc-1 Nm kW min-1 Nrm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW

. »
1.593 1884 10 2,00 1256 11 1,46 942 13 1,26 628 13 0,84
1,800 1667 12 2.00 1112 12 1,46 834 14 1,26 556 14 0,84
2.043 1469 i3 2.00 479 14 1,46 734 16 1,26 490 16 0,84
2,333 1286 15 2.00 858 15 1,46 643 18 1.26 429 18 0,84
2,684 1118 17 2,00 746 i8 1,46 559 21 1.26 373 21 0,84
3,000 1000 19 2,00 667 21 1,46 500 24 1,26 334 24 0,84
3,400 883 22 2,00 589 24 1,46 442 27 1,26 295 27 0.84
3,889 772 24 2,00 515 26 1,46 386 30 1,26 258 30 0,84
4,500 667 40 2,85 445 a4 2,06 334 50 1,78 223 50 1,19
5,769 520 40 2,22 347 44 1,61 2680 50 1,39 174 50 0,93
7.000 429 39 1,76 286 43 1,27 215 49 1,10 143 49 073

8,778 342 27 1.00 228 30 0,72 171 34 0,62 114 34 0,41

For de Lestungsermitiung ber  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other Lhan those Pour les wilesses de rolalion intermediaires,

kdnnen die Werte fiir Ma max. aus der Tabelle mterpolient
werden. Die Aningbsieistung wird nach lelgender Formel
ermittell,

Ma max.z Ma « iB Pe =

incicated in the above chart, the values for maximum torgue
(Ma max) can be interpolated between lhe chart values
given. The corresponding input power can be calculated by
substituting the interpolated torque vaiues in the below,

delermnalion de fa puissance s'effecius par iniermpolation
des valeurs Ma max du tableau. La puissance de sortie se
calcule de la facon suivante.

Pe max. max. Antriebsieistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma - ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
_ na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sorie
9550 r i+ ne Antriebsdrenzahlinput speediVitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,98
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Stirnradgetriebe
1 - stufig

freie Antriehswelle

free input shaft

Helical gearboxes
1 - stage

arbre primaire libre

SR 120 ... - KIKKC/KF

MaRblatt Seite:

Réducteurs & engrenages

1 - étage

Cimension page:5/ 42

Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor 1B =10 Senvice faktor 1B = 1,0 Facteur de service f8 = 1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm KW min-T Nm KW min-1 Nm kW min-1 Nm KW
1,593 471 13 0,63 314 13 0.42 157 13 0,21 79 13 0,10
1,800 417 14 0,63 278 14 0,42 139 14 0,21 70 14 0,10
2,043 367 16 0,63 245 16 0,42 123 16 0.21 62 16 0,11
2,333 322 18 0,63 215 18 042 108 18 0,21 54 18 0,11
2,684 280 21 0,63 187 21 0,42 94 21 0.21 47 21 0,10
3,000 250 24 0,83 167 24 0.42 84 24 0,21 42 24 0,11
3,400 221 27 0,63 148 27 0,42 74 27 0.21 37 27 0,11
3,889 193 30 0,63 129 30 0,42 65 30 0,21 33 30 010
4,500 167 50 0,89 112 50 0.59 56 50 0.30 28 50 0,15
5,769 130 50 0,70 87 50 0,46 44 50 0,23 22 50 0,12
7.000 108 49 0,55 72 49 0,37 36 49 0,18 18 49 0.093
8.778 86 34 0,3 57 34 0,20 29 34 0,10 15 34 0,052
Fir die Leistungsermitiung bei Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vilesses de rolafion intermédiaves, la

kannen die Werte fir Ma max. aus der Tabslle interpoliert
werden. Die Antriebsleistung wird nach lolgender Fommel
ermitleR.

Ma max.z Ma ~ fg Pe =

Pe max.
Ma * ne Ma max.
9550 =i + 1| ne

indicated in the above chan, the values for maximum torque
(Ma max.} can be interpolated between the chart values
given. The corresponding input power can be caleulated by
substituting the mierpolated lorque values in the below.

détermination de la puissance s'effeciue par interpolation
des valeurs Ma max. du rableau. La puissance de sortie se
calcule de la facon suivante.

max. Antriebsleisiung/max. input power/Puissance max. d'anirée
max. Abtriebsdrehmoment/max. oulput torque/Couple max. de sortie

na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,98
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Stirnradgetriebe
1 - stufig

Helical gearboxes
1 - stage

Réducteurs a engrenages
1 - étage

MaBblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free input shaft  arbre primaire liore SR 130 ... - K/IKG/KF  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor iB=1,0 Sarvice faklor B=1,0 Facteur de service fB = 1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kw min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
1,543 1945 19 4,02 1297 20 2,91 973 24 2,51 649 24 1,68
1,781 1685 22 4,02 1123 24 291 843 28 2,51 562 28 1,68
2,069 1450 26 4,02 967 28 2,91 725 32 2,51 484 32 1.68
2,423 1239 30 4,02 826 33 2,91 620 38 2,51 413 38 1,68
2,870 1046 36 4,02 697 39 2,91 523 45 2,51 348 45 1,68
3,480 863 44 4,02 575 48 291 43 55 2,61 288 55 1,68
4,333 693 55 4,02 462 59 2,91 347 68 2,51 23 68 1,68
5,588 537 80 4,59 358 87 3,33 269 100 2,87 180 100 1,91
6,467 464 80 3,97 310 87 2,78 232 100 2,48 155 100 1,65
7,615 394 80 3,37 263 87 2,44 197 100 210 132 100 1,40
10,200 295 32 1,00 197 35 0,72 148 40 0,62 98 40 0,41
Fir die Leistungsemniitiung bei Zwischendrehzahlen To find the powar requiremant for speeds clher than those Powr les wtesses de solation intermédiaires, la

kénnen cie Werte for Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Aninobsleistung wird nach folgender Formel
ermittell.

Ma max.z Ma = iB Pe =

Ma = ne

9550 + i«

indicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max.) can be intepolated between the chant values
gwven. The corresponding input power can be calculated by
substituting the interpofated torque values in the below.

Pe max.
Ma max.
na
ne

délemination de la puissance s'eflecius par interpolation
des valewrs Ma max, du tableaw. La puissance de sortie se
calcule de la facon suvante.

max. Anfriebsleistung/rax. input powar/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. cutput torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sorlie
Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,98
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

1 - stufig 1 - stage 1- étage
MaBblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42
freie Antriebswelle  free input shaft ~ arbre primaire libre SR 130 ... - K/KC/KF  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Service faktor fB =10 Facteur de service fB=1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nim kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
1,543 487 24 1,26 324 24 0,84 162 24 0,42 81 24 0,21
1,781 422 28 1,26 261 28 0,84 141 28 0,42 71 28 0,21
2,069 363 32 1.26 242 32 0,84 121 32 0,42 61 32 0,21
2,423 310 38 1.26 207 38 0,84 104 38 0.42 52 38 0.21
2,870 262 45 1.26 175 45 0,84 88 45 0,42 44 45 0.21
3.480 216 55 1,26 144 55 0,84 72 55 0,42 38 55 0,21
4,333 174 68 1,26 116 68 0,84 58 68 0,42 29 68 0,21
5,588 135 100 1,44 90 100 0,96 45 100 0,48 23 100 0.24
6,467 116 100 1,24 78 100 0,83 39 100 0.41 20 100 0,21
7,615 99 100 1,05 66 100 0,70 33 100 0,35 17 100 017
10,200 74 40 0,31 49 40 0,20 25 40 0,10 13 40 0,052

Far die Leistungsermifilung bei  Zwischendrehzahlen
kénnen die Werle ir Ma max aus der Tabelle interpoliert
werden, Die Antrebsleistung wird nach folgender Formel
ermitieft.

Ma max.z Ma = fg Pe =

Ma * ne

9550 =i = ne

To find the power requirement for speeds cther than those
ndicated in the above chan, the values for maximum forque
(Ma max,) can be interpolated between the chart values
given. The correspanding inpul power can be calculated by
substituting the interpolated torque values in the below.

Pe max.

Pour les vitesses de rofaion imermédiaires, fa
détermination de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau, La puissance de sortie se
calcula de fa facon suivante.

max. Antriebsleistung/max. input power/Prissance max. d'entrée
Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. cutput torque/Couple max. de sortie

na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efticiency/Rendement = 0,98
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Stirnradgetriebe
1 - sufig

freie Antriebswelle

Helical gearboxes

1- stage

free input shaft

Réducteurs a engrenages
1- élage

MaBblat: Seite:
Dimensicn page: 5/42

arore primaire lbre SR 140 .. - KIKC/KF  Encombroment page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betnebsfaklor B =10 Service faktor 8= 1.0 Facleur de service (B=1,0
ne = 300C min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max, max, max. max. max. max.
rnin-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
1516 1979 41 8,67 1320 43 6,19 960 51 534 660 51 3,56
1,690 1776 45 B854 1184 48 6,19 888 56 534 582 56 3,56
1,889 1589 50 8,54 1059 55 65,19 795 63 534 530 63 3,56
2,120 1416 57 854 944 62 6,19 708 71 534 472 71 356
2,391 1255 64 854 837 69 6,19 628 80 534 419 80 3,56
2,720 1103 73 8,54 736 79 6,19 552 91 5,34 368 9 3,56
3,227 430 86 854 620 g4 5,19 465 108 534 310 108 3,56
4,167 720 101 777 480 110 5,64 360 127 487 240 127 3,25
5,643 532 120 6,82 355 130 4,94 266 150 4,24 178 150 2,83
7.455 403 96 4,02 269 104 291 202 120 2,51 135 120 1,68
9,333 322 52 1,76 215 57 1,27 161 65 1,10 1c8 685 0,73
Fir de Leistungsermitliung ber Zwischendrehzahlen kinnen To find the power requirement for speeds other Lhan those Pour les wiesses de rolafion inlermédiaires, la
die Werte [ir Ma max. aus der Tabelle interpoliert werdan indicated n the above chad, the values for maximum torque détermination de 'a puissance s'eflectue par intempolalion
[re Antrebsieisiung wird nach folgender Forme! ermitigll {Ma max.) can be interpolated belween the chan vaiues des valaurs Ma max. du ladleau. La puissance te sorie se
given. The cermesponding inpul power can be calculzled by caicule de la facon suivanie,
subsiiuung the interpolated lorque values in the below
Pemax. max. Anlnebsieisiung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma * ne Ma max. max. Abtiebsdrehmoment/max. oulpul orque/Couple max. de sortie
Ma max.z Ma « fg Pa = na Abtriebsdrehzahioutput speed/Vilesse de sortie
9550 =1+ ne Antriebsdrehzahinnput speed/Vitesse d'entrée

Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,98
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Stirradgetriebe
1 - stufig

freie Antriehswelle

free input shaft

Helical gearboxes

1 - stage

arbre primaire libre

Réducteurs a engrenages
1 - étage

Mafiblatt Seite:
Dimension page: 5/42

SR 140 e " K/KC/KF Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor B = 1,0 Service faktor B =10 Facteur de service (B=1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1

na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe

i max. max. max. max. max. max. max. max.

min-1 Nm kwy min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW

1,516 495 51 2,67 330 51 1,78 165 51 0,89 83 51 0.45

1,690 444 56 2,67 296 56 1,78 148 56 0,89 74 56 0.45

1,889 397 63 2.67 265 63 1,78 133 63 0,89 67 63 0,45

2,120 354 71 2,67 236 71 1,78 118 71 0,89 59 71 0.45

2,31 314 80 2,67 210 80 1,78 105 80 0,89 53 80 0,45

2.720 276 91 2,67 184 a1 1,78 92 91 0,89 46 91 0,45

3,227 233 108 2,67 155 108 1,78 78 108 0,89 39 108 0.45

4,167 180 127 2,43 120 127 1,62 60 127 0,81 30 127 0,41

5,643 133 150 2,12 89 150 141 45 150 0,71 23 150 0.36

7,455 101 120 1,26 68 120 0,84 34 120 0.42 17 120 0.21

9,333 81 65 0,55 54 65 0.37 27 65 0,18 14 65 0,093
Fir die Lestungsermitilung ber  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds olher than those Pour les vitesses de rolation ntermédiares, la
kénnen die Werte {0r Ma max. aus der Tabelle interpoliert indicated in the above chart, the values for maximum torque délermination de la puissance s'effectue par interpolation
werden. Die Aniriebsleistung wird nach folgender Formel {Ma max.) can be nierpolated betwean the chart values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se

emittelt. given. The coresponding input power can be calculated by caloule de la facon suivante.

Ma max.> Ma « g

Pe=

substituling the mlerpolated torque values in the below.

Ma « ne

9550 % i = n

Pe max.
Ma max.
na

ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtnebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/outpus speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Bendement = 0,98
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Stirnradgetriebe
1 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes

1 - stage

arbre primaire libre

SR 160 ... - KIKC/KF

Mafblatt Seite:

Réducteurs a engrenages
i - étage

Dimensicn page: 5/ 42

Encombrement page:

Belastungstabelle
Betriebsfaklor 1B = 1,0

Selection table

Service faktor 1B = 1,0

Tableau des charges
Facteur de service f8 = 1,0

ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1

na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
1,560 1824 76 15,60 1283 81 11,30 962 95 9,74 641 95 6,49
1,783 1683 88 15,60 | 1122 a4 11,30 842 110 9,74 561 110 6.49
2,048 1465 100 15,60 977 100 11,30 733 125 9,74 489 125 6,49
2,333 1286 112 15,60 858 122 11,30 643 140 9,74 429 140 6,49
2,636 1139 128 15,60 759 139 11.30 569 160 9,74 380 160 6,49
3,000 1000 148 15,60 667 161 11,30 500 185 9,74 334 185 6,49
3,458 868 168 15,60 579 183 11,30 434 210 974 290 210 6,49
3,864 777 188 15,60 518 204 11.30 389 235 9,74 259 235 6,49
4,632 648 272 18,82 432 296 13,64 324 340 11,76 216 340 7.84
5,294 567 272 16,47 378 296 11.93 284 340 10,30 189 340 6,86
6,133 490 272 14,22 327 296 10,30 245 340 8,89 164 340 5,92
7,917 379 182 7.79 253 209 5,64 190 240 4,87 127 240 325
9,700 310 120 4,02 207 130 2,91 155 150 2,51 104 150 1,68

Fir die Leistungsermitiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les  vilesses de rofaion  intermédiaires.

konnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle imerpoliert
werden, Die Antriebsleistung wird nach folgender Formet
ermittell.

Ma max.2 Ma + ig Pe =

indicated in the above chart, the values lor maximum torque
(Ma max.) can be interpolaled between the chart values
given. Tha comesponding input power can be calculated by
substituting the interpolated torque values in the below,

determination de la puissance S'effectue par intespolation
des valeurs Ma max, du fableau, La puissance de sorie se
calculs da la facon svivante.

Pe max. max. Adrigbsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma = ng Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
_— na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sorlie
9550 =i * n ne Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = ¢,98
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Stirnradgetriebe
1 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes
1 - stage

arbre primaire libre

Réducteurs a engrenages

1 - étage
Mafblatt Seite:
Dimension page: 5/42

SR 160 ... - K'KKC/KF

Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betnebsfaktor fB=1,0 Service faktor iB=1,0 Facteur de service fB = 1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1

na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe

i max. max. max. Max. max. max. max. max.

min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW

1,560 481 95 4,87 321 95 3,25 161 95 1,62 81 95 0,81

1,783 421 110 4,87 281 110 3,25 141 110 1,62 71 110 0,81

2,048 367 125 4,87 245 125 3,25 123 125 1,62 61 125 0,81

2,333 322 140 4,87 215 140 3.25 108 140 1,62 54 140 0,81

2,636 285 160 4,87 180 160 3,25 95 160 1,62 48 160 0,81

3,000 250 185 4,87 167 185 3,25 84 185 1,62 42 185 0,81

3,458 217 210 4,87 145 210 3,25 73 210 1,62 37 210 0,81

3,864 195 235 4,87 130 235 3,25 65 235 1,62 33 235 0,81

4,632 162 340 5,88 108 340 3,92 54 340 1,96 27 340 0,98

5,294 142 340 5,15 95 340 3,43 48 340 1,72 24 340 0,86

6,133 123 340 4,45 82 340 2,96 41 340 1,48 21 340 0,74

7.917 95 240 2,43 64 240 1.62 32 240 0,81 16 240 0,40

9.70C 78 150 1,26 52 150 0,84 26 150 0,42 13 150 0,21

Fur die Leistungsermittiung bel  Zwischendrehzahlen
kénnen die Werte for Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Anlnebsleistung wird nach folgender Formel
ermittelt

Ma max.z Ma * 1B Pe =

Pa max.
ia * ne Ma max.
9550 i+ 1 ne

To find the power requirement for speeds other than those

Pour les wilesses de rolalion intermédiaires, la

indicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max.) can be nterpolated between the chart valves
given. The coresponding input power can be calculated by
subslituting the inierpolated lorgue values in the below.

détermination de la puissance s'effeclue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de la facon suvante.

max. Anfriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max, de sortie

na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse dentrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,98
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Stirnradgetriebe
2 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes
2 - stage

arbre primaire libre

Réducteurs a engrenages
2 - étages

Mafiblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

SR 21 0..-K/KC/KF Encombrement page:

Belastungstabelle Selection fable Tableau des charges
Betriebstaktor B = 1,0 Service faktor 1B = 1.0 Facteur de service fB = 1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe

i max. max. max. max. max. max. max. max.

min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW

4120 729 16 1,26 486 18 0,91 365 20 0,79 243 20 0,52

4,626 649 18 1,26 433 19 .91 325 22 0,79 217 22 0,52

5,409 555 21 1,26 370 23 0,91 278 26 0.79 185 26 0.52,

6,073 494 24 1,26 330 28 0,91 247 30 0,79 165 30 0,52

6,847 439 24 1,15 293 28 0.83 220 30 0,72 146 30 0,48

7.763 387 24 1.01 258 26 0,73 194 30 0,83 129 30 042

8,952 336 35 1,26 224 38 0,91 168 43 0,79 112 43 0,52

10,051 209 40 1.26 199 44 0,91 150 50 0,79 100 50 0,52

11,136 270 44 1,26 180 48 0,91 135 55 0,78 g0 55 0,52

12,557 239 44 1,15 160 48 0,83 120 55 0.69 80 55 0.48

14,236 211 44 1,01 141 48 0,74 106 55 0,61 71 55 042

16,250 185 a4 0.89 124 48 0,65 93 55 0,53 62 55 0,37

18,712 161 44 0,77 107 48 0,56 81 55 0.46 62 55 0,32

21,568 140 44 0,67 93 48 0,49 70 55 0,40 47 55 0,28

24,621 122 44 0,58 82 48 042 61 55 0,37 41 55 0,24

30.095 100 40 0,44 67 44 0,32 50 50 0,27 34 55 0.18

36,000 84 40 0,36 56 44 0.27 42 50 0,23 28 50 0,15

39,886 78 44 0,36 51 48 0,26 3B 55 0,22 26 55 0,15

44,267 68 40 0,30 46 44 0,22 34 50 0,18 23 50 0,12

49,045 62 44 0,29 41 48 0.21 3 55 0.18 21 55 0,12

Fur die Leistungsermitiung bei Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rolafion inlermédiaires, la

kdnnen cie Werte lir Ma max. aus der Tabelle interpoliert
warden. Die Antnebsleislung wird nach folgender Formel

armitieit.

Ma max.= Ma + g

Pe =

indicated in the above chart, the vaiues for maximum torque
{Ma max.) can be interpolaled between the chart values
gven. The corresponding input power can be calculated by

détermination de la puissance s'effeciue par interpolation
des valeurs Ma max. du lableau. La puissance de sortie se
calcule de Ja facon suivante.

substituting the interpolated torque values in the below,

Ma * ne

9550 = i » 1

Pe max.
Ma max.
na
ne

n

max. Antrigbsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
rmax. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,46
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Stirnradgetriebe
2 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes

2 - stage

Réducteurs a engrenages
2 - étages

MalBblaft Seite:
Dimension page: 5/ 42

arbre primaire libre SR 210 ... - K/KC/KF  Encombrement page:

Betastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor B = 1.0 Senvice faktor fB=1,0 Facteur de service IB=1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max, max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW | min-t Nm kW min-1 Nm kW

4,120 182 20 0,39 122 20 0,26 61 20 013 31 20 0,07

4,626 163 22 0,39 109 22 0,26 54 22 0,13 27 22 0,07

5,409 139 26 0,39 93 26 0,26 47 26 0,13 24 26 0,07

6,073 124 30 0,39 83 30 0,26 42 30 013 21 30 0,07

6,847 110 30 0,36 73 30 0,24 37 30 012 19 30 0,06

7,763 57 30 0,32 65 30 0,21 33 30 0,11 17 30 0,053

8,952 84 43 0,39 56 43 0,26 28 43 0,13 14 43 0,07

10,051 75 50 0,39 50 50 0,26 25 50 0,13 13 50 0,07

11,136 &8 55 0,39 45 55 0,26 23 55 0,13 12 55 0,07

12,557 60 55 0,36 40 55 0.24 20 55 012 10 55 0,06

14,236 53 55 0,32 33 55 0.21 18 55 VAR 8.8 55 0,063

16,250 47 55 0,28 31 585 0.18 16 55 0,09 7.7 55 0,046

18,712 41 585 0,24 27 55 0,16 14 55 0,08 6,7 55 0,040

21,568 35 55 0,21 33 55 0,14 12 55 0,07 58 55 0.035

24,621 3 55 0,18 21 55 0,12 11 55 0.06 51 55 0,630

30,095 25 50 0,14 17 50 0,09 8.3 50 0,045 4,2 50 0,025

36,000 21 50 0,11 14 50 0,08 6,9 50 0,038 3.5 50 0,019

39,886 19 55 0,1% 13 55 0,08 6,3 55 0,038 31 55 0,019

44 267 17 50 0,09 12 50 0,06 56 50 0,030 2,8 50 0,017

49,045 16 55 0,09 11 55 0,06 5.1 55 0,030 25 55 0,015
Fur die Lestungsemmitiung Dei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour lgs vitesses de rotafion intermédiaires,
kénnen die Werte fir Ma max, aus der Tabelle interpoliert indicated in the above chart, the values for maximum torque la délermination de la puissance s'effectue
warden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel {Ma max.) can be interpolated Detween the chad values par intepolation des valeurs Ma max. du
ermitielt, given. The carresponding input power can be calculated by tableau. La puissance de sortie se calcule de

substituting the interpolated torque values in the below. la facon suivante.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma max.2 Ma « g

Pa=

Ma + ne

9580 # i = ny

Ma max.

na

n
n

e

max. Abtriebsdrehmomant/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtrisbsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96




Stirmradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs & engrenages
2 - stufig 2 - stage 2 - élages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free input shaft  arbre primaire lbre SR 220 ... - K/IKG/KF  Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrigbsfakior fB = 1,0 Service faktor iB=1,0 Facteur de service fB=1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma, Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
2,751 1091 17 2,00 727 18 1.46 546 21 1,26 364 21 0.84
3,109 965 19 2,00 644 21 1,46 483 24 1,26 322 24 0.84
3.530 850 22 2,00 567 24 1,46 426 27 1,26 284 27 0.84
4,028 745 24 2,00 497 26 1,46 a73 30 1,26 249 30 0.84
4,553 659 28 2,00 440 30 1,46 330 35 1,26 220 35 0.84
5,169 581 32 2,00 387 35 1,46 291 40 1,26 194 40 0.84
5,902 500,3 36 2,00 339 39 1.46 255 45 1,26 170 45 0,84
6,789 442 40 1,93 295 44 1,40 221 50 1,20 148 50 0,80
7,588 396 40 1,73 264 44 1,25 198 50 1.08 132 50 0,72
9,025 333 56 2,00 222 61 1,48 167 70 1,26 111 70 0,84
10,200 295 64 2,00 197 70 1.46 148 80 1,26 a8 80 0.84
11,580 260 72 2,00 173 78 1.46 130 90 1,26 87 90 0,84
13,222 227 82 2,00 152 89 1.46 114 102 1,26 76 102 0,84
15,211 198 88 1,89 132 96 1,37 99 110 1,18 66 110 0,79
17.000 177 88 1,69 118 96 1,23 89 110 1,06 59 110 0,71
19.267 156 88 1,50 104 96 1.08 78 110 0,93 &2 110 0,62
22,037 137 a8 1,31 91 96 0,95 69 10 0,82 46 110 0,55
25,500 118 88 1,13 79 96 0,82 59 110 0,71 40 110 0,47
28,846 104 80 0,91 70 87 0,66 52 100 0,57 35 100 0.38
32,692 92 88 0,88 62 96 0,64 48 110 0,55 31 110 0,37
35,000 86 80 0.75 58 87 0,54 43 100 0,47 29 100 0,31
39,667 77 88 0,73 51 96 0,563 38 110 0,45 26 110 0,30
43,889 69 80 0.60 46 87 0.43 35 100 0,37 23 100 0,25
49,741 61 88 0,58 41 96 0,42 3 110 0,36 21 110 0,24
Fir die Leistungsermittung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les wilesses de rolalion intermédaies, (2
konnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle interpolien indicated in the above chart, the vaiues for maximum torque détermination de la puissance s'effeciue par interpolation
werden. Die Antnebsleisiung wird nach folgender Formel [Ma max.) can be interpolated between the chasd values des vaieurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
armittelt. given. The comesponding input power can be calculated by caleule de la facon suivante.

substituting the interpolated torque values in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max, input power/Puissance max. d'entrée

Ma = ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Coupls max. de sortie
Ma max.> Ma = fg PEz—m  ——— na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
9550 * i+ n ne Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stimradgetriebe
2 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes

2 - stage

Réducteurs a engrenages
2 - étages

MaRblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

arbre primaire liore SR 220 ... - K/IKC/KF  &ncomorement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaklor fB = 1.0 Service faktor f8 = 1,0 Facteur de service fB=1.0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
2,751 273 21 0,63 182 21 0,42 91 21 0,21 46 21 0,10
3.109 242 24 0,63 161 24 042 81 24 0,21 41 24 0,10
3,530 213 27 0,63 142 27 0,42 71 27 0.21 36 27 0,10
4,028 187 30 0,63 125 30 0,42 63 30 0,21 31 30 0,10
4,553 165 35 0,63 110 35 0,42 55 a5 0,21 28 35 0,10
5,169 146 40 0,63 97 40 0.42 49 40 0,21 25 40 0,11
5,902 128 45 0,63 85 45 Q.42 43 45 0,21 22 45 0,10
6,789 111 50 0,60 74 50 0,40 37 50 0,20 19 50 0,10
7,588 99 50 0,54 66 50 0,36 33 50 0,18 17 50 0,09
9,025 84 70 0,63 56 70 G,42 28 70 0,21 14 70 0,10
10,200 74 80 0,63 49 80 0,42 25 80 0,21 13 80 0.1
11,580 65 90 0,63 44 30 0,42 22 90 0.21 11 0 0,10
13,222 57 102 0,63 38 102 0,42 19 102 0.21 9,5 102 0,10
15,211 50 110 0,59 33 110 0,39 17 110 0,20 8.2 110 0.10
17,000 45 110 0,53 30 110 0,35 15 110 0,18 7.4 110 0,09
19,267 39 110 0,47 26 110 0,31 13 110 0,16 6,5 110 0,09
22,037 34 110 0,41 23 110 0,27 12 110 0,14 57 110 0,08
25,500 30 110 0,36 20 110 0,24 9,8 110 012 4.9 110 0,06
28,846 26 100 0,29 18 100 0,19 8,7 100 0,10 4.3 100 0,050
32,692 23 110 0,28 16 110 0,18 7.6 110 0,09 3.8 110 0,046
35,000 22 100 0.24 15 100 0,18 7.1 100 0.08 36 100 0,039
39,667 19 110 0,23 13 110 0,15 6.3 110 0,08 3.2 110 0,038
43,889 18 100 0.19 12 100 0,12 57 100 0,06 2,8 100 0.031
49,741 18 110 0,18 10 110 0,12 50 110 0,06 25 110 0,030 EI
Fir de Lestungsermittiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds ofher than those Pour les vilesses da rotalion intesmédiaires, 1a
kdnnen die Wente fiir Ma max. aus der Tabelle inferpolert indicated in the above chart, the values for maximum torque délermination de la puissance s'effeciue par interpolation
werden. Die Anlriebsleistung wird nach folgendsr Formet {Ma max.) ¢an be interpolated between the chart values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorti¢ 50
ermiftel. given. The corresponding input power can be calculated by calcule de la facon suvante.

Ma max.z Ma = ig

Pe =

substituting the interpolated torque values in the below.

Ma * ne

4550 =i+n

Pe max.
Ma max.
na

ne

n

max. Antriebsleistung/max. inpu! power/Puissance max, dantrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirnradgetriebe

2 - stufig

freie Antriechswelle

Helical gearboxes
2 - stage

free input shaft  arbre primaire libre

Réducteurs a engrenages
2 - étages

Mafblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

SR 230 o K_/KC/KF Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table + Tableau des charges
Betrighsfakior fB = 1,0 Service faktor IB=1.0 Facteur de service f8 = 1.0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 -ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
_ na Ma Pg na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
2,777 1081 36 4,02 72 39 2,91 541 45 2,51 361 45 1,68
3,206 936 40 4,02 624 44 2,91 468 50 2,51 312 50 1,68
3,857 778 48 4,02 519 52 2,91 389 60 2.51 260 60 1,68
4,453 674 56 4,02 450 61 2,91 337 70 2,51 225 70 1,68
5,172 580 64 4,02 387 70 2,91 290 8¢ 2,51 194 80 1.68
6.058 496 76 4,02 331 83 2,91 248 95 2,51 166 895 1.68
7.097 423 &8 4,02 282 96 2,91 212 110 2.51 141 110 1.68
8,194 367 100 4,02 245 109 2,91 184 125 2,51 122 125 1,68
9,817 316 116 4,02 211 126 2,91 158 145 2,51 106 145 1,68
11,146 270 136 4,02 180 148 2,91 135 170 2,51 90 170 1,68
13,200 228 160 3.97 152 174 2,87 114 200 2,48 76 200 1,66
14,986 201 176 3,84 134 191 2,84 101 220 2,40 67 220 1,60
16,008 188 160 327 125 174 2,37 94 200 2,04 63 200 136
18,173 166 176 3,17 111 191 2,30 83 220 1,98 55 220 1.32
19,933 151 160 2,63 101 174 1,90 78 200 1.64 51 200 1,09
22,630 1 3-3 176 2,54 89 191 1,84 67 220 1,59 45 220 1.08
25,706 117 160 2,04 78 174 1,48 59 200 1,27 39 200 0,85
29,747 101 160 1,76 68 174 1.27 51 200 1,10 34 200 0,73
35,031 86 160 1.49 58 174 1.08 43 200 0,93 29 200 0.62
39,769 76 176 1,45 51 191 1,05 38 220 0,91 26 220 0,61
42,236 71 160 1.24 48 174 0,90 36 200 0,77 24 200 0,51
47,949 63 176 1,20 42 191 0.87 32 220 0,75 21 220 0,50
53,267 57 176 1,08 38 191 0,78 29 220 0,67 19 220 0,45
Fir die Leistungsermitiung bei Zwischendrehzahlen To fing the powar requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rolalion intermédiaires, la
kénnen die Werte tr Ma max. aus der Tabelle interpoliert indicated in the above chart, the values for maximum torque détermination de la puissance s'effectue par intemolation
warden. Die Antrebsleislung wird nach folgender Formel {Ma max.) can be interpolated between the chart values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
ermittelt. given. The corresponding input power can be cafculated by calcule de [a facon suivante.

Ma max.z Ma + fg

Pe =

substituting the interpolated torque valuas in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma * ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. ouiput torque/Couple max. de sortie
na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
9550 *i» 7 ne Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efticiency/Rendement = 0,96
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Stirnradgetriebe
2 - stufig

frefe Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes

2 - stage

Réducteurs a engrenages

2 - étages

Mafolatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

arbre primaire liore SR 230 ... - K/KC/KF  Encomorement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor (B = 1,0 Service faktor B =1,0 Facteur de service fB=1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm kW min-1 Nm kw
2,777 271 45 1,26 | 181 45 0.84 90 45 0,42 45 45 0.21
3,206 234 50 1,26 | 156 50 0,84 78 50 0.42 39 50 0,21
3.857 195 60 1,26 | 130 60 0,84 65 60 0,42 33 60 0.21
4,453 169 70 1,26 | 113 70 0,84 57 70 0,42 29 70 0.21
5,172 145 80 1,26 97 80 0,84 49 80 0,42 25 80 0,21
6.058 124 95 1,26 83 95 0,84 42 95 0.42 21 95 0.21
7.097 106 110 1,26 71 110 0,84 38 110 0,42 18 110 0.21
8,194 92 125 1,26 81 125 0,84 31 125 0,42 16 125 0,21
9,517 79 145 1,26 583 145 0,84 27 145 0.42 14 145 0.21
11,146 68 170 1,26 45 170 0,84 23 170 0,42 12 170 0,21
13,200 57 200 1.24 38 200 0,83 19 200 0,41 95 200 0,21
14,986 50 220 1,20 34 220 0,80 17 220 0,40 8,3 220 0,20
16,008 47 200 1,02 32 200 0,68 16 200 0,34 7.8 200 0,17
18,173 42 220 0,99 28 220 0,66 14 220 0,33 6.9 220 0,17
19,933 38 200 0,82 26 200 0.55 13 200 0,27 6,3 200 014
22,630 34 220 0,80 23 220 0,53 11 220 0,27 55 220 0,13
25,706 30 200 0,64 20 200 0.42 9,7 200 0,21 4.9 200 0,11
29,747 26 200 0,55 17 200 0,37 8.4 200 0,18 4.2 200 0,10
35,031 22 200 0,47 15 200 0,31 7,1 200 0,16 3.6 200 0,08
39,769 19 220 0,46 13 220 0.30 6,3 220 0,15 31 220 0,08
42,236 18 200 0,39 12 200 0.26 5.9 200 0,13 3,0 200 0,07
47,8949 i6 220 0.38 11 220 0,25 5,2 220 0,13 2,6 220 0,07
53,267 15 220 0,34 9.4 220 0,22 4,7 220 0,11 2,3 220 0,056 EI
Fur die Leistungsermitiiung bei Zwischendrehzahlen Ta find the power cequirement for speeds other than those Pour les vitesses de rotation inlermédiaires. la
konnen die Werte fir Ma max aus der Tabelle nterpchert indicated in tha above chart, the values for maximum torque détermination de Ta puissance s'siffeciue par interpelation
werden. Die Anlrigbsleistung wird nach folgender Formel {Ma max.) can be interpolated between the chan values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sore se
emittelt, given. The comesponding input power can be calcutated by calcule de la facon suivante.

Ma max.2 Ma = g

Pe =

substitufing the interpolated torque values'in the below,

Ma + ne

9550 % iy

Pe max.
Ma max.

na

i
n

e

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtrisbsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sorie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendemeant = 0,96
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Stirnradgetriebe
2 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes
2 - slage

arbre primaire libre

Réducteurs a engrenages
2 - étages

MaBbfatt Seite:
Dimension page: 5/42

SR 240 ... - K/IKC/KF  &ncombrement page:

Belastungstabelle Selection tabte Tableau des charges
Betriebstaktor 1B = 1.0 Service faktor f8 = 1,0 Facteur de service fB=1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max, max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm KW min-1 Nrn kW
2,743 1094 72 8,54 730 78 6,19 547 890 534 365 90 3,56
3,057 982 80 8,54 655 87 6,19 490 100 5,34 328 100 3.56
3,418 878 90 8,54 586 g7 6,19 439 112 5,34 293 112 3,56
3,746 801 98 8,54 534 106 6,19 401 122 5.34 267 122 3,56
4174 718 109 8,54 480 118 6,19 360 136 5,34 240 136 3,56
4,667 643 122 8,54 429 132 6,19 322 152 534 215 152 3,56
5,238 573 136 8.54 382 148 6,19 287 170 534 191 170 3,56
5,908 508 154 8,54 338 168 6,19 254 193 5,34 170 193 3,56
6,616 454 172 8,54 303 187 6.19 227 215 534 152 215 3,56
7.429 404 192 8,54 270 209 6,19 202 240 534 135 240 3,56
8,279 363 216 8,54 242 235 6,19 182 270 534 121 270 3,56
89,256 azs 240 8,54 217 261 6,19 163 300 534 108 300 3,56
10,338 289 264 8,32 193 287 6,03 145 330 520 g7 330 3,47
11,717 256 264 7.37 171 287 534 128 330 4.61 86 330 3,07
13,328 226 264 €,48 161 287 4,70 113 330 4,05 75 330 2,70
15.814 190 264 5,46 127 287 3,96 95 330 3.41 64 330 2,27
18,182 165 240 4,32 110 261 3,13 83 30¢ 2,70 55 300 1,80
20,417 147 264 4,23 98 287 3,07 74 330 2.64 49 330 1,76
24,623 122 240 3,19 82 261 2,31 61 300 1,99 4 300 1,33
27,650 109 264 3.12 73 287 2,26 55 330 1,95 37 330 1,30
32,529 93 240 241 62 261 1,75 47 300 1,51 31 300 1,00
38,527 83 264 2,37 55 287 1,71 42 330 1,48 28 330 0,99
40,727 74 240 1,93 50 261 1,40 37 300 1,20 25 300 0,80
45,733 66 064 1,89 44 287 1,37 33 330 1,18 22 330 0.79
Far die Leistungsermittiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirernent for speeds other than those Pour las wigsses de rotation nlermédares. 1a
kénnen die Wene flr Ma max. aus der Tabelle interpoliert ndicated in the above chart, tha values for maximum torqua délermination de la puissance s'effectue par interpolation
werden. Die Anlnebsleistung wird nach folgender Formel {Ma max.) can be interpolated between Ihe chan values des valeurs Ma max. du fableau. La puissance de sorhe se
emmitielt. gwven. The corresponding input power can be calculated by calcule de la facon suivante.

Ma max.z Ma = {g

Po =

substituiing the interpolated torque values in the below.

Ma = ne

9550 « i+ 70

Pe max.
Ma max.
na
ne

n

max. Aniriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrahmomeant/max. output torque/Couple max. de sorie
Abtriebsdrerzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirnradgetriebe
2 - stufig

freie Antriecbswelle

free input shatft

Helical gearboxes

2 - stage

Réducteurs & engrenages
2 - étages

MaBblatt Seite:

Dimension page: 5/ 42

arbre primaire bre SR 240 ... - K/KC/KF  Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaklor f8 = 1.0 Service fakior fB = 1,0 Facteur de service fB= 1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm KW min-1 Nm kW min-1 Nm kw min-1 Nm kW
2,743 274 90 2,67 183 90 1,78 92 90 0,89 46 90 0,45
3,057 246 100 2,67 164 100 1,78 82 100 0,89 41 100 0,45
3,418 220 112 2,67 147 112 178 74 112 0,89 37 112 0,45
3,748 201 122 2,67 134 122 1,78 67 122 0,89 34 122 0,45
4,174 180 136 2,67 120 136 1,78 80 136 0,89 30 136 0.45
4,667 161 152 2,67 108 152 1,78 54 152 0.89 27 152 0.45
5,238 144 170 2,67 96 170 1,78 48 170 0,89 24 170 0,45
5,808 127 193 2,67 85 193 1,78 43 193 0,89 22 183 0.45
6,616 114 215 2,67 76 215 1,78 38 215 0,89 19 215 0,45
7,429 101 240 2,67 68 240 1,78 34 240 0,89 77 240 0,45
8,279 N 270 2,67 61 270 1,78 31 270 0,89 16 270 0,45
9,256 81 300 2,67 54 300 1,78 27 300 0,89 14 300 0,45
10,338 73 330 2,60 48 330 1,73 24 330 0,87 13 330 0,44
11,717 64 330 2,31 43 330 1,54 22 330 0,77 11 336G 0,38
13,328 57 330 2,03 38 330 1,34 19 330 0.68 9.4 330 0,34
15,814 48 330 1,71 32 330 1,14 16 330 0.57 7.9 330 0.28
18,182 42 300 1,35 28 300 0,80 14 300 0,45 6,9 300 0,22
20,417 37 330 1,32 25 330 0.88 13 330 0,44 6.1 330 0,22
24,623 31 300 1,00 21 300 0,66 11 300 0,33 5.1 300 017
27,650 28 330 0,98 19 330 0,65 3,0 330 0,33 4.5 330 017
32,529 24 300 0,76 18 300 0.50 77 300 0,25 3.8 300 0,13
36,527 21 330 0,74 14 330 0,49 6,8 330 0.25 3,4 330 0,13
40,727 19 300 0,60 13 300 0,40 6.1 300 0,20 31 300 0.10
45,733 17 a30 0,59 1 330 0,38 55 330 0,20 27 330 0,10 EI
Fiir de Lestungsermitilung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Powr les wiesses de rolalion intermédiaires, i
kénnen die Werte lir Ma max. aus der Tabelle intarpoliect indicated in the above chart, fhe valyes for maximum torque détermination de la puissance s'effectue par wierpolation
werden, Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel {Ma max.,) can be mierpolated between the chart values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
ermittelt. given. The corresponding input powar can be calcutated by calcule de 12 facon suvante

Ma max.> Ma » fg

Pa =

substiluting the interpolated torque values in the below.

Ma = ne

9550 +i=n

Pe max.
Ma max.

na
ne

U]

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/oulput speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Aendement = 0,96
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages
2 - stufig 2 - stage 2 - étages

Mafiblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free input shaft  arbre primaire liore SR 260 ... - K/KC/KF  Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsiaklor B = 1,0 Service faktor fB =1.0 Facteur de service fB=1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. . Mmax. max. max. Max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
2,451 1224 116 15,60 816 126 11,30 612 145 9,74 408. 145 6.49
2,801 1071 132 15.60 714 144 11,30 536 165 9,74 357 165 6.49
3,218 933 152 15,60 622 165 11,30 467 180 9,74 311 190 6,49
3,667 819 176 15,60 546 191 11,30 410 220 9,74 273 220 6,49
4,056 740 i92 15,60 494 209 11,30 370 240 9,74 247 240 6,49
4,634 648 220 15,60 432 239 11,30 324 275 9,74 216 275 6,49
5,324 564 252 15,60 376 274 11.30 282 315 9,74 188 315 6.49
6,067 495 288 15,60 330 313 11,30 248 360 9,74 165 360 6,49
6.864 438 328 15,60 292 357 11,30 219 410 9,74 146 410 6,49
7,800 385 372 15,60 257 404 11,30 193 465 9,74 129 465 6,49
8,913 337 424 15,60 225 461 11,30 169 530 9,74 113 530 6,49
10,238 203 488 15,60 196 530 11,30 147 610 9,74 98 610 6,49
11,667 258 556 15,60 172 604 11,30 129 695 9,74 86 695 6,49
13,182 228 616 15,29 152 670 11,08 114 770 9,56 76 770 8,37
15.000 200 616 13,44 134 670 9,74 100 770 8,40 67 770 5,60
17,292 174 616 11,66 116 670 B8.45 87 770 7.28 58 770 4,85
19,318 156 616 10,43 104 670 7,56 78 770 6,52 52 770 4,35
23,294 129 560 7.87 86 609 5,70 65 700 4,92 43 700 3,28
26,987 112 560 6,79 75 609 4,92 56 700 4,24 38 700 2,83
30,667 98 616 6,57 66 870 4,76 49 770 4,10 33 770 273
34,833 87 560 5,26 58 609 3.81 44 700 3,29 29 700 219
39,583 76 816 5,09 51 670 3,69 38 770 3,18 26 770 2,12
42,680 71 560 4,29 47 809 3.1 36 700 2,68 24 700 1.79
48,500 62 816 4,18 42 670 3.0 31 770 2,60 21 770 1,73
Far die Leistungsermitiung bei  Zwschendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than thosa Pour les vilesses de rotation intermédiaires, la
konnen die Werte fiir Ma max. aus der Tabelle nterpolient ndicates in the above char, the values fer maximum torque determinalion de !a pussance s'effectue par interpofalion
werden. Die Aniriebslerstung wirg nach folgender Formel (Ma max.) can be interpolated between the chart vaiues des valeurs Ma max. du tableaw. La puissance de sortie se
ermtell. gwven. The corresponding input power can be calculated by calcule de la facon svivanie.

substituting the interpolated torque values in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'antrée

Ma = ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ma max.z Ma + {g PEz— na Abtriebsdrehzahloutpul speed/Vitesse de sortie
9850 i = n ne Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'enirée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs & engrenages
2 - stufig 2 - stage 2 - étages

MaBbiatt Seita:
Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free inputshaft  arbre primaire libre SR 260 ... - K/IKC/KF  Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor 1B = 1.0 Senvice faktor 1B = 1,0 Facleur de service fB = 1.0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kw min-1 Nm kw min-1 Nm KW min-1 Nm kW
2,451 306 145 4,87 204 145 325 |[102 145 1,62 51 145 0,81
2,801 268 165 4,87 179 165 3,25 90 165 1,62 45 165 0,81
3,218 234 190 4,87 156 190 3,25 78 190 1,62 39 190 0,81
3,667 205 220 4,87 137 220 3,25 69 220 1,62 35 220 0,81
4,056 185 240 4,87 124 240 325 62 240 1,62 K2 240 0,81
4,634 162 275 487 108 275 3.25 54 275 1,62 27 275 0.81
5,324 141 315 4,87 94 315 3,25 47 315 1,62 24 315 0,81
6,067 124 360 4,87 83 380 3.25 42 360 1,62 21 360 0.81
6,864 110 410 4,87 73 410 3.25 37 410 1,62 19 410 0.81
7,800 97 465 4,87 65 465 3,25 32 465 1,62 16 465 0.81
8,913 85 530 4,87 57 530 3.25 28 530 1,62 14 530 0,81
10,238 74 610 4,87 49 610 3,25 25 610 1,62 13 610 0.81
11,667 65 695 4,87 43 695 3,25 22 695 1,62 11 695 0,81
13,182 57 770 4,78 38 770 319 19 770 1,59 9.5 770 0,80
15,000 50 770 4,20 34 770 2,80 17 770 1,40 83 770 0,70
17,292 44 770 3,64 29 770 243 15 770 1,219 7.2 770 0.61
19,318 39 770 3.26 26 770 217 13 770 1,09 6,5 770 0,54
23,294 33 700 2,46 22 700 1.64 11 700 0,82 5.4 700 0.41
26,987 28 700 212 19 700 1.41 9.3 700 0,71 46 700 0.35
30,667 25 770 2,05 17 770 1,37 8,2 770 0,68 41 770 0,34
34,833 22 700 1,65 15 700 1,10 7,2 700 0,55 386 700 0.28
39,583 19 770 1,59 13 770 1,066 6,3 770 0,53 3.2 770 0,27
42,680 18 700 1,34 32 700 0,89 5.9 700 0,45 2.9 700 0,22 ‘
48,500 16 770 1.30 11 770 0,87 52 770 0,43 2,6 770 0,22 EI
FOr die Leisiungsermifiung bei  Zwischendrehzahlen To fing Lhe power requirement for speeds other than those Pour les wiesses oe rotation inlermeédaires, la
kénnen die Werte fur Ma max. aus der Tabelle interpoliert indicated in the above chart, the values for maximum torque délermination de la puissance s'effeclue par interpolation
werden. Die Antriebslessiung wird nach folgander Formel {Ma max.) can be interpolated between lhe char values das valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
esmittell. given. The coresponding input power can be calculated by calcule de fa facon suivante.

subsiiluting the interpolated torgue values in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma: ne Ma max. max. Abtrighsdrehmoment/max. output torque/Coupite max. de sortie
Ma maxzMa < B Pz oo na Abtriebsdrehzahl/output spead/Vitesse de sortie
9550 % i =1 ne Antriebsdrehzahlifinput speed/Vitesse d'entree
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,96
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Stirnradgetriebe
2 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes
2 - stage

arbre primaire libre

Réducteurs a engrenages

2 - étages

MaBblait Seite:
Dimension page: 5/42

SR 270 e K/KC/KF Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrighstaktor (B = 1,0 Service faktor fB =10 Facteur de senvice (B=1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kw
4,848 619 800 54,00 413 870 39,15 306 1000 33,78 207 1000 22,50
5,667 530 800 46,19 353 870 33,49 265 1000 28,87 177 1000 19,25
6.667 450 800 39,27 300 870 28.47 225 1000 24,54 150 1000 16,36
7.467 402 800 35,06 268 870 25,42 201 1000 21,91 134 1000 14,61
8.406 357 800 31,14 238 87¢ 22,58 179 1000 19,46 120 1000 13,09
9,624 315 800 27,49 210 870 19,93 158 1000 17,18 105 1000 11,45
10,727 280 1280 39,05 187 1392 28,31 140 1600 24,40 94 1600 16,27
12,015 250 1280 34.86 167 1392 25,27 125 1600 21,79 84 1600 14,53
13,526 222 1280 30,97 148 1392 22,45 111 1600 19,35 74 1800 13,10
15,325 196 1280 27,33 131 1392 19,82 98 1600 17,08 66 1600 11,39
17,432 173 1280 24,03 115 1392 17,42 86 1600 15,02 58 1600 10,01
19,504 154 1280 21.47 103 1392 15,57 77 1600 13,42 52 1600 8,95
21,991 137 1280 19,05 9 1392 13,81 69 1600 11,90 46 1600 7,94
25,030 120 1180 15,56 80 1296 11,30 80 1490 9,74 40 1490 6,49
27,383 110 1280 15,30 73 1392 11.09 55 1600 9,56 37 1600 6,37
31,235 96 1280 13,41 64 1392 9.72 48 1600 8,38 32 1600 5,59
36,115 B84 1280 11,60 56 1392 8,41 42 1600 7,25 28 1600 4,83
42,497 71 1280 9.86 48 1392 7,15 36 1600 6,16 24 1600 4,11
48,740 65 1120 7,84 43 1210 5,69 a3 1400 4,87 22 1400 3,25
FOr die Leislungsermitiung  bei  Zwischendrehzahlen Te find ihe power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rotation intermédiawes. la

kdrnen die Werle fir Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Aniriebsleislung wird nach folgender Formel

ermittell.

Ma max.> Ma » g

Pe =

indicated in the above chan, the values for maximum forgue
{Ma max.) can be inlerpolaled between the chant values
giver. The comesponding input power can be calculated by

détermination de la puissance seffeciue par inlerpolaten
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sone se
calcule de la facon suvante.

substiluting the interpolated torque values in lhe below.

Ma + ne

9550 # i = 1

Pe max.
Ma max.
na
ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. cle sortie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
JWirkungsgrad/Efficiency/Rendemeant = 0,96
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Réducteurs a engrenages

2 - étages

Mafblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

arbre primaire liore SR 270 ... - K/IKC/KF  Encomorement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrebstaktor (B =10 Service faklor iB=1,0 Facteur de senvicetB=1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1

na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe

i max. max. max. max. max. max. max. max.

min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm kW min-1 Nm kW

4,848 155 1000 16,87 104 1000 11,25 52 1000 5,62 26 1000 2,81

5,667 133 1000 14,44 89 1000 9,62 45 1000 4,81 23 1¢00 2,41

6,667 113 1000 12,27 75 1000 8.18 38 1G00 4,09 19 1000 2,05

7,467 101 1000 10,96 67 1000 7,30 34 1000 3,65 17 1000 1,83

8,406 a0 1000 9,82 60 1000 6,49 30 1000 3,24 15 1000 1,62

9,524 79 1000 8,59 53 1000 573 27 1000 2,87 14 1060 1,43

10,727 70 1600 12,20 47 1600 8,13 24 1600 4.07 12 1600 2,03

12,015 63 1600 10,89 42 16800 7,26 21 1600 3,63 11 16G0 1,82

13,526 56 1600 9,82 37 1600 6,54 19 1600 323 8,2 1600 1,61

15,325 49 1600 8,54 33 1600 5,69 17 1600 2,85 8,2 1600 1,42

17,432 43 1600 7,51 29 1600 5,00 15 1600 2,50 7.2 1600 1,25

19,504 39 1600 6,71 26 1600 4,47 13 1600 2,24 6,4 1600 1,12

21,991 35 1600 5,95 23 1600 3,97 12 1600 1,99 5,7 1600 0,99

25,030 30 1490 4,87 20 1480 3,25 10 1480 1,62 5,0 1480 0,81

27,383 28 1600 4,78 19 1600 3,19 9,1 1600 1,60 46 1600 0,80

31,235 24 1600 4,19 16 160C 2,79 8.0 1600 1.40 4.0 1600 0,70

36,115 21 1600 3,62 14 1600 2,42 6,9 1600 1.21 35 1600 0,60

42,497 18 1600 3,08 12 1600 2,05 59 1600 1,03 29 1600 0,51

46,740 16 1400 2,43 1 1400 1,62 53 1400 0,81 2.7 1600 0,41
Fir die Leislungsermilung bei 2Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds ather than those Pour les vitesses de rolation ntermédiawes, |
wonnen die Werte fiir Ma max. aus der Taballe interpoliert indicated in the above char, the values for maximum torgue détermination de la puissance s'effaclue par interpolation
werden. Die Antriebsleistung wird nach lofgender Formel (Ma max.} can be interpolated between the chart values des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se

ermittell. gven. The corresponding input power can be calculated by calcule da la facon suwvante.

Ma max.2 Ma = fg

Pe =

substituling the interpelated torque values in the balow.

Ma'= ne

9550 * i = n

Pa max.
Ma max.
na

ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. dentrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abftriebsdrehzahl'output speed/Vitesse de sorie
Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Fendernent = 0,96
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Stirnradgetriebe
3 - stufig

Helical gearboxes

3 - stage

MaBblatt Seite:

Réducteurs a engrenages

3 - étages

Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free input shaft ~ arbre primaire libre SR 320 ... - KIKG/KF  Encomorement page:
Belastungstabelle Setection table Tableau des charges
Betrighsfaktor fB = 1,0 Service faktor iB=10 Facteur de servicetB=1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i rmax. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW rnin-1 Nm kW
52,889 57 88 0,56 38 96 0,40 29 110 0,35 19 110 0,23
61,625 49 88 0,48 33 86 0.35 25 110 0,30 17 110 0,20
72,857 42 88 0,40 28 96 0,29 21 110 0.25 14 110 0,17
85918 35 a8 0,34 24 96 0,25 18 110 0,22 12 110 0,14
99,481 31 28 0,30 21 9% 0,21 16 110 0,19 10 110 0.12
116,062 26 a8 0,25 18 96 0,18 13 110 0.16 8,6 110 0.106
134,300 23 a8 0,22 15 96 0,16 12 110 0,14 7.4 110 0,09
154,749 20 88 0,19 13 96 014 9.7 110 0.12 6.5 110 0.08
180,310 17 a8 0,18 12 96 012 8.3 110 0,10 55 110 0,687
213,175 15 a8 0,14 9,4 96 0,10 7.0 110 0.086 4.7 110 0.057
256,994 12 88 0,114 7.8 1) 0,083 5.8 110 0,072 3,9 110 0,048
318,341 9,4 88 0,09 6.3 96 0,067 47 110 0,058 3.2 110 0,038
FOr die Lesstungsermitiung ber  Zwischendrehzanlen To Ing Lhe power requirement for speeds other than those Pour les witesses de rofalion intermédiares. [

konnen dio Werte fir Ma max. aus der Tabeile nterpoliert
werden. Die Antriabslaistung wird nach folgendar Formel
ermittelt,

Ma max.z Ma » g Pe =

Pe max.
Ma = ne Ma max.
9550 = i= 1 ne

indicated in the above chatt, the vaiues for maximum torqua
{Ma max.) can be interpolated between the charl values
given. The coresponding input power can be calculated by
substiluting the interpolated torque values in the below.

détermination de 1z puissance s'effectus par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de 1a facon suivante.

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrermoment/max. output torque/Couple max. de sortie

na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94
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Stirnradgetriebe
3 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes
3 - stage

arbre primaire libre

SR 320 ... - KIKC/KF

MaBblatt Seite:

Réducteurs a engrenages
3 - étages

Dimension page: 5/ 42

Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrigbsfaktor fB = 1,0 Service faktor B = 1,0 Facteur de service fB = 1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min- 7 Nrm kw min- 1 Nm kw min-1 Nm kw min-1 Nm kw
52,889 15 110 017 95 110 0,12 4,7 110 0,058 2.4 110 0.029
61,625 13 110 0,15 8.1 110 0,10 4,1 110 0,050 | 2.1 110 0,025
72,857 11 110 0,13 6.9 110 0,084 3.5 110 0,042 | 1.8 110 0,021
85,516 87 110 0,11 58 110 0,07 29 110 0036 | 15 110 0,018
99,481 7.5 110 0.09 50 110 0,06 25 110 0,030 | 1,3 110 0,015
116,062 6,5 110 0,08 4.3 110 0,053 2,2 110 0,026 | 1.1 110 0,013
134,300 5.6 110 0,068 3.8 110 0,046 1.9 110 0,023 | 0,93 110 0,011
154,749 48 110 0,08 33 110 0,040 1,7 110 0,620 | 0,81 110 0,0099
180,310 4.2 110 0,051 2.8 110 0,034 1.4 110 0,017 | 0,69 110 0,0085
213,175 3.5 110 0.043 24 110 0,029 1,2 110 0,014 | 0,50 110 0,0072
256,994 2.9 110 0.036 2.0 110 0,024 0,97 110 0,012 | 0,49 110 0.0060
318,341 24 110 0,029 1.8 110 0,019 0,78 110 010 | 0,39 110 0,0048
Fir die Leistungsenmitilung ber  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than lhose Pour les vilesses de rotation nlermédiares, la

kénnen die Weng fiir Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Aninebsleistung wird nach folgander Formel
ermiitell.

Ma max.z Ma = g Pe =

Pe max.
Ma : ne fla max.
9550 + i+ n ne

wdicated in the above chan, the values for maximum tarque
{Ma max.) can be nterpolaled between the chart values
given. The corresponding input power can be calculated by
substituting the interpctated torque values in the below.

déterminalion de la puissance s'effectue par interpolalion
des vateurs Ma max. du tableau. La puissance de sorfie se
calcule de fa facon suvante.

max. Antriebsleisiung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtnebsdrehmoment/max, cutput torque/Couple max. de sortie

na Abtnebsdrehzahlfoutput speed/Vitesse de sortie

Antrebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée

] Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94
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Stirnradgetriebe
3 - stufig

Helical gearboxes
3 - stage

Réducteurs a engrenages

3 - étages

Mai3blatt Seite:
Dimension page: 5/42

freie Antriebswelle  free input shaft ~ arbre primaire bre SR 330 ... - K/KC/KF  Encombrement oage:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
BetriebstaktoriB = 1,0 Service faktor fB = 1,0 Facteur de service fB = 1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kv min-1 Nm kW
54,517 55 176 1,08 37 191 0,78 28 220 0,68 19 220 0,45
62,231 49 176 0,95 33 191 0,69 25 220 0,59 17 220 0,39
71,660 42 176 0,82 28 161 0,60 21 220 0,51 14 220 0,34
82,598 37 176 0,71 25 191 0,52 19 220 0,45 13 220 0,30
89,412 34 176 0,66 23 161 0,48 17 220 0,41 12 220 0,27
100,387 30 176 0,58 20 191 0,43 15 220 0,37 10 220 0.24
113,192 27 176 0,52 18 191 0,38 14 220 0,33 8,8 220 0,22
128,324 24 176 0,46 16 191 0,33 12 220 0,29 7.8 220 0,19
146,483 21 176 0.40 14 191 0,29 1 220 0,25 6.8 220 017
168,678 18 176 0,35 12 191 0,25 88 220 0,22 59 220 0,145
194,423 16 176 (.30 11 191 0,22 7.7 220 0,19 51 220 0,13
221,944 14 176 0,27 9,0 191 0,19 6,8 220 0,17 45 220 0,11
256,346 12 176 0,23 7.8 191 017 59 220 0,14 3.9 220 0,006
300,576 10 176 0,20 6,7 191 0,14 50 220 0,12 34 220 0,082
359,550 8,3 176 0,16 56 191 012 4,2 220 0,10 28 220 0,068
442,113 6.8 176 0,13 4.5 191 0,10 3.4 220 0,08 2,3 220 0,055
Fir die  Lestungsermittiung  bei  Zwischendrehzahlen Ta find the power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rotauen intermédiaires,

kénnen die Werle fr Ma max. aus der Tabelle interpolient
werden. Die Antriebsieistung wird nach lolgender Formel
amittelt.

Ma max.z Ma = fg Pe =

indicated in the above chart, the values for maximum torque
(Ma max.) can be interpolated between the chast values
given. The corresporrding input power can be calculated by
substituting the interpolated torque values in the below.

Pe max.

gélermination de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du fableav. La puissance de sorlie se
calcule de fa facon suivante.

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma + ne Ma max. rmax. Aptriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
_— na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
9560 i« n ne Antrigbsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendemant = 0,94
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

3 - stufig 3 - stage 3 - &tages

Mafblatt Seite:

Dimension page: 5/ 42
freie Antriebswelle  free input shaft  arbre primaire lbre SR 330 ... - K/KC/KF  Encombremen page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Service faktor iB=1,0 Facteur de service iB=1,0

ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nrm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
54,517 14 220 | 0,34 9.2 220 | 0,23 46 220 | 0,11 23 220 | 0,056
62,231 13 220 | 0,30 80 220 | 020 4,1 220 | 0,10 2,1 220 | 0,049
71,660 11 220 | 0.26 7,0 220 | 017 35 220 | 0,085 | 1.8 220 | 0.043
82,598 9.1 220 | 0,22 6.1 220 | 0,15 3.1 220 | 0,074 | 1.8 220 | 0,087
89,412 8,4 220 1 0,205 56 220 | 0.14 28 220 | 0,07 1,4 220 | 0,034
100,387 7.5 220 | 0,18 50 220 | 0,12 2,5 220 | 0,06 1.3 220 | 0,031
113,192 6.6 220 | 018 4,5 220 | 0,11 23 2206 | 0,054 | 1.1 220 | 0,027
128,324 58 220 | 0,14 39 220 | 0,005 | 20 220 | 0,048 | 0,97 220 | 0,024
146,483 5.1 220 | 0,125 35 220 | 0,084 | 18 220 | 0,042 | 085 220 | 0,021
168,678 45 220 | 0,11 3.0 220 | 0073 | 15 220 | 0,036 | 0,74 220 | 0,018
194,423 39 220 | 0,085 26 220 | 0,063 | 1.3 220 | 0,082 | 0,84 220 | 0,016
221,944 34 220 | 0,083 23 220 | 0055 | 1,2 220 | 0,028 | 0,56 220 | 0,014
256,346 29 220 | 0.072 20 220 | 0,048 | 098 220 | 0,024 | 0,49 220 | 0,012
300,576 25 220 | 0,08 1.7 220 | 0,041 | 083 220 | 0,020 | 042 220 | 0,010
359,550 2,1 220 | 0,05 1,4 220 | 0:034 | 070 220 | 0017 | 035 220 | 0,0085
442,113 1.7 220 | 0,042 1.2 220 | 0,028 | 057 220 | 0,014 | 0.28 220 | 0,0069

Fur die Lestungserniiung bei  Zwischendrehzahten
kénnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle nterpoliert
werden, Die Anfriebslerstung wird nach folgender Formel
emittell.

To find the power recurement for speeds other than those
indicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max.) ¢an be nterpolated between the chart values
given, The correspending input power can be calculated by
substituting the interpolated torque values in the below.

Powr les wiesses de rolalion ntermédiarres, la
détermination de la puissance s'effectue par interpolalion
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorlie se
calcule de la facon suivante.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma = ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Ma max.> Ma ~ {g Pez—m— na Abtrisbsdrahzahl/output speed/Vitesse de sortie
9550 xi+n ne Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94
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Stirnradgetriebe
3 - stufig

Helical gearboxes
3 - stage

Réducteurs a engrenages
3 - &tages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free input shaft  arbre primaire lbre SR 340 ... - KIKG/KF  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrigbsfaktor fB = 1,0 Service fakior B =1,0 Facteur de service 1B =10
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
47,441 64 264 1.86 43 287 1.35 32 330 1,16 22 330 0,77
53,766 56 264 1,64 38 287 1,19 28 330 1,03 19 330 0.68
61,499 49 264 1.43 33 287 1,04 25 330 0,90 17 330 0.60
72,835 42 264 1,21 28 287 0.88 21 330 0,76 14 330 0.51
82,320 37 264 1,07 25 287 0,78 19 330 0,67 13 330 0,45
93,455 33 264 0.94 22 287 0,68 17 330 0,59 11 330 0.39
106,711 29 264 0,83 19 287 0,60 15 330 0,52 9.4 330 0,34
122,758 25 264 072 17 287 0,52 13 330 0,45 8.2 330 0.30
137,200 22 264 0.64 15 287 0,47 11 330 0,40 7.3 330 0,27
155,493 20 264 0,57 13 287 0.41 9,7 330 0,36 6,4 330 0.24
177.852 17 264 0.50 12 287 0.36 8.4 330 0,31 5,6 330 0,21
205,800 15 264 0,43 9.7 287 0,31 7.3 330 0,27 49 330 0.18
263,846 12 264 0,33 7.6 287 0,24 5,7 330 0,21 3,8 330 014
320,133 9,4 264 0.28 8,3 287 0,20 4,7 330 0,17 3 330 0,115
401,437 7.5 264 0,22 5.0 287 0,16 38 330 0,14 25 330 0,09
Fir die Leisungsermitiung  bes  Zwischendrehzahien To find the power requirement for speeds olher than those Powr les wvitesses de rolakon ntermédiaires,

kannen cie Werte ir Ma max. aus der Tabelle interpohert
werden. Die Aniriebsleisiung wird nach folgender Formel
ermitteh.

Ma max=Ma = fg Pg =

Ma = ne

9850 : 1 s ne

inchcaled in the above char, the values for maximum torque
(Ma max.} can be intarpolated between the chart values
given, The corresponding npul power can be calculated by
substiuting the interpolated toraue values n the below.

Pe max.
Ma max.

délarmination da la puissance s'eflectug par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de 1a facon suvante,

max. Antnebsleistung/max. input power/Puissance max. d'enirée
max. Abtnebsdrehmoment/max. output torque/Coupie max. de sortie

na Abtriebsdrehzahloutput speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée

] Wirkungsgrad/Ethiciency/Rendement = 0.94
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Stirnradgetriebe
3 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes

3 - stage

Réducteurs & engrenages
3 - étages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

arbre primaire liore SR 340 ... - K/IKC/KF  Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor 1B = 1,0 Service faktor fB = 1,0 Facteur de service fB=1.0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Fe na Ma Pe na Ma Pe

i max. max. max. max. max. max. max. max.

min-1 Nm KW min-1 Nrm kW min-1 Nrm kW min-1 Nm kW

47,441 16 330 0,58 11 330 0,39 53 330 0,19 2,63 330 0,097

53,766 14 330 0,51 9.3 330 0.34 4.8 330 0.17 2,32 330 0,085

61,499 13 330 0,45 8,1 330 0,30 4.1 330 0,15 2,03 330 0,075

72,835 i1 330 0,38 6,9 330 0.25 3,5 330 0.13 1,72 330 0,063

82,320 9.1 330 0,34 6.1 330 0,22 3,1 330 0,11 1,52 330 0.056

93,455 8,0 330 0,30 5.4 330 0,20 2,7 330 0,10 1,34 330 0,049

106,711 7.0 330 0,26 47 330 0,17 24 330 0,086 117 330 0,043
122,758 6,1 330 0,23 4.1 330 0,15 2,1 330 0,075 1,02 330 0,037

137,200 55 330 0,20 3,7 330 0,13 14 330 0,067 0,91 330 0,033

155,493 4.8 330 0,18 33 330 0.12 1.6 330 0,06 0,80 330 0,030

177,852 4.2 330 0,155 2.8 330 0,10 1.4 330 0,052 0,70 330 0,026
205,800 3.7 330 0.13 25 330 0,09 1,2 330 0,045 0,61 330 0.022

263,846 29 330 0.104 1.9 330 0,07 0,95 330 0,035 0,47 330 0,047

320,133 2.4 330 0,086 16 330 0.057 0,78 330 0,029 0,39 330 0,014

401,437 1,9 330 0.069 1,3 330 0.046 0.62 330 0,023 0,21 330 0,011
For die Leistungsermitiung  bet  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vilesses de rotation inlermédaires, la
kénnen die Werte for Ma max. aus cer Tabelle interpoliart ndicated in the above char, the values for maximum torque gétermination de la puissance s'effeclue par interolation
werden, Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel [Ma max.) can be interpolated between lhe chart values des valaurs Ma max. du tablezu. La puissance de sorhe se

ermittelt, given. The corresponding input power can ba calculated by calcule de fa facon suivante,

Ma max.z Ma « ig

Pe =

substituting the interpolated torque vaiues in the below

Ma - ne

9560 xirn

Pe max.
Ma max,

n
n

"

a
e

max. Antriebslaistung/max. input power/Puissance max. d'entrég
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitasse de sontie
Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94
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Stimradgetriebe
3 - stufig

Helical gearboxes
3 - stage

Réducteurs a engrenages
3 - étages

Malblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free input shaft ~ arbre primaire ipre SR 360 ... - K/KG/KF  Encombrement page:
Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriehsfakior fB = 1,0 Service faktorfB =10 Facteur de service 1B =1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW rin-1 Nm KW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
55,435 55 616 3,71 a7 670 2,69 28 770 2,32 18 770 1,55
87,227 45 616 3.086 30 670 2,22 23 770 1,91 15 770 1,28
74,829 41 616 2.75 27 670 1,89 21 770 1,72 14 770 1,15
86,391 a5 616 2,38 24 670 1,73 18 770 1,49 12 770 0,99
100,345 30 616 2,05 20 670 1,49 15 770 1,28 10 770 0,86
117,519 26 616 1,76 17 670 1,27 13 770 1.10 8.5 770 0,73
139,174 22 616 1,48 15 670 1,07 11 770 0,92 7.2 770 0,62
168,780 18 616 1,22 12 670 0.88 8.9 770 0,76 5.9 770 0,51
210,167 15 616 0,98 9.5 670 0,71 71 770 0,61 4.8 770 0.41
271,029 12 616 0,76 7.4 670 0,55 5.5 770 0,48 3.7 770 0.32
313,633 9.6 616 0,66 6.4 670 0,48 4.8 770 0,41 3.2 770 0,27
369,346 8,1 616 0,56 5.4 670 0,40 4,1 770 0,35 2.8 770 0,23
494,700 6,1 616 0,42 4.1 670 0,30 31 770 0.26 2.1 770 017
Fir die Lerslungsermittiung dei  Zwischendrehzahlen Ta find the power requirement for speeds other than those Pour les wiesses de rotaton  inlermédiires,

konnen die Werte fir Ma max. aus der Tabslle interpclient
weeden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel
aritteR.

Ma max.2 Ma - 1g Pe =

indicated in tha above chart. lhe values for maximum torque
(Ma max.) can be inlerpolated between the chart values
gwen. Tha corresponding input pawer carn be calculated by
substitubing the interpelated torque values in the below.

Pe max.

délerminaton de la puissance s'effectue par intempolation
des vafeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorbe se
calcule de fa facon suivante.

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma = ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
_— na Abtriebsdrebzahl/output speed/Vitesse de sortie
9550 %i=n ng Antriebsdrahzahlfinput speed/Vitesse d'entrée

n Witkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94
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Stirnradgetriebe
3 - stufig

Helical gearboxes
3 - stage

Réducteurs a engrenages
3 - étages

Mafiblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free inputshaft  arbre primaire liore SR 360 ... - KIKC/KF  Encombremen page:
Belastungsiabelle Selection table Tableau des charges
Betriebstaktor 1B = 1.0 Service faktor 18 = 1,0 Facteur da service fB = 1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min- 1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kw
55,435 14 770 1.16 9,0 770 0.77 4.5 770 0,39 2,3 770 0,19
67,227 12 770 0.96 7.4 770 0.64 3,8 770 0.32 1.9 770 0,16
74,829 10 770 0,86 6,7 770 0,57 3.4 770 0,29 1,7 770 0.14
86,391 8.7 770 0,75 58 770 0.50 2,9 770 0,25 1,5 770 012
100,345 7.5 770 0.64 50 770 0,43 2.5 770 0,21 1.3 770 0,11
117,519 6.4 770 0,55 43 770 0,37 2.2 770 0,18 1.1 770 0,10
139,174 5.4 770 0,46 3,86 770 0.31 1.8 770 G115 0,90 770 0,08
168,780 4.5 770 0,38 3,0 770 0,25 1.5 770 0,13 0,74 770 0,07
210,167 36 770 0,31 2.4 770 0.20 1,2 770 0.10 0,59 770 0,051
271,029 28 770 0,24 1,9 770 0,16 0,92 770 0,08 0,46 770 0,040
313.633 2.4 770 0,21 1.6 770 0,14 0,80 770 0,068 0,40 770 0.034
369,346 2.1 770 0,17 1.4 770 0,12 0,68 770 0,058 0,34 770 0,029
494,700 1,6 770 0,13 1.1 770 0,087 | 0,51 770 0,043 0,25 770 0,022

Fir die Leistungsermitliung bei  Zwischendrehzahlen
kénnen die Werle [0 Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden Die Antrebsleistung wird nach folgender Formel
ermittelt.

Ma max.> Ma = fg Pe=

Ma # ne

9550 ki« ne

To find the power requirement for speeds other than those
indicated in the above chart, the values for maximum lorque
{Ma max.) can be interpolated between Ihe chart values
given. The corresponding input power can be calculated by
substiluiing the interpotated torque values in the belaw.

Pe max.

Pour les witesses de rolation intermédiares. fa
détermination da la puissance s'effectue par interpolaticn
des valeurs Ma max. du fableau. La puissance Ce sorte se
calcule de la facon suivante.

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

na Abtriebsdrehzahl/ioutput speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendamant = 0,94
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Stirradgetriebe
3 - stufig

Helical gearboxes
3 - stage

MaBblatt Seite:

Réducteurs a engrenages
3 - étages

Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free inputshaft  arbre primaire libre SR 370 ... - K/KC/KF  Encombrement page:
Belastungsiabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Service faktor 1B=1,0 Facteur de service fB=1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.

min-1 Nm kw min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW

36,818 82 1280 | 11.62 55 1382 8,05 41 1800 7,26 28 1600 | 4.84

42,070 72 1280 | 10,17 48 1382 7.37 36 1600 6,35 24 1600 | 4,24

48,324 63 1280 | 8,85 42 1392 6,42 31 1600 5,53 21 1600 | 3,69

55.067 55 1280 | 7,77 37 1392 5,63 28 1600 4,85 19 1600 | 3,24

62,218 49 1280 | 6,88 33 1392 4,98 25 1600 4,30 17 1600 | 2,86

70,800 43 1280 | 6,04 29 1392 4,38 22 1600 3,77 15 1600 | 2,52

81,617 37 1280 | 524 25 1392 3,80 19 1600 3,27 13 1600 | 2,18

96,808 K3 1280 | 4,42 21 1392 3.20 16 1600 2,76 11 1600 | 1,84

110,161 28 1280 | 3,88 19 1392 2,81 14 1600 2,43 9.1 1600 1,62

126,991 24 1280 | 312 16 1392 2,44 12 1600 2,10 7.9 1600 1,40

141,874 22 1280 | 3,01 14 1382 2.18 11 1600 1,88 7.0 1600 1.25

170,073 18 1280 | 2,52 12 1362 1,82 8.8 1600 1.57 59 1600 | 1,05

194,401 16 1280 | 2,20 11 1392 1.59 7.7 1600 1,38 5.9 1600 | 0,92

225,218 14 1280 1,90 89 1392 1,38 6,7 1600 1,19 4.5 1600 | 0,79

290,702 1 1280 1.47 6,9 1392 1.07 572 1600 0,92 3,5 1600 | 0,61

356,187 8,4 1280 1,20 5,6 1392 0,87 4.2 1600 0.75 2.9 1600 | 0,50

Fir die Leistungsermitiung bei Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rolation intermédiaires,

konnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel
ermitlell.

Ma max.> Ma ~ fg Pe =

Pe max.
Ma * na Ma max.
9550 i 21 ne

indicated in the above chart, the values for maximum lorque
(Ma max.) can be interpolated between the chan values
gven. The cormesponding inpul power can be calculated by
substituting the interpolated torque values in the below.

détermination de la puissance s'effeciue par interpolaticn
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de la facon suivante.

max. Antriebslaistung/max. input powes/Puissance max. d'entrée
max. Abtnebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sorlie

na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94
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Stirnradgetriebe

Helical gearboxes

Réducteurs a engrenages

3- stufig 3 - stage 3 - étages
MaBblatt Seite:
Dimension page:S/ 42
freie Antriebswelle  free input shaft  arbre primaire lbre SR 370 ... - KIKG/KF  Encomorement page:
Belastungstabelle Selection 1able Tableau des charges
Betriebstakior B = 1,0 Service faktor 8 = 1,0 Facteur de service IB=1,0
ne = 750 min-~1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm kW
36,816 21 1600 3,63 14 1600 | 2,42 6.8 1600 1,21 34 1600 | 0.81
42,070 18 1600 | 3,17 12 1600 | 211 59 1600 | 1.06 3,0 1600 | 0,53
48,324 16 1800 | 2,77 11 1600 | 1.85 52 1600 | 0,93 2,6 1800 | 0,47
55,067 14 1600 | 2,43 9,1 1600 1,62 4.6 1800 | 0,81 2,3 1800 | 041
62,218 13 1600 | 2,15 8,0 1600 1,43 4,1 1600 | 0,72 2,0 1600 | .36
70,800 11 1600 1,89 7.1 1600 1,28 3.6 1600 | 0,63 1.8 1600 | 0,32
81,617 9.2 1600 1,64 6,1 1600 | 1,09 3.1 1600 | 0,55 1.6 i600 | 0,28
96,808 7.8 1600 | 1,38 5.2 1600 | 0,92 2,6 1600 | 0.46 1,3 1600 | 0,23
110,161 6.8 1600 1,21 4.8 1600 | 0,81 2,3 1600 | 0,41 1,2 1600 | 0,21
126,991 59 1600 | 1,05 4,0 1600 | 0.70 2,0 1600 | 0,35 1,0 1600 | 017
141,874 53 1600 | 0,94 3.6 1600 | 0.63 1.8 1600 | 0,31 0,90 1600 | C,15
170,073 4,5 1800 | 0,79 3,0 1800 | 0.53 1,5 1600 | 0,27 0,70 1600 | 0,13
194,401 39 1600 | 0,69 26 1600 | 0,46 1.3 1600 | 0.23 064 1600 | 012
225,218 3.4 1600 | 0,59 23 1600 | 0,39 1,2 1600 | 0,20 0.60 1600 | 0,10
290,702 2,86 1600 | 0,46 1.8 1800 | 0,31 0,86 1600 | 0,16 0,50 1600 | 0,076
356,187 2,2 1600 | 0,38 1,4 1600 | 0,25 0,70 1600 | 0.13 0.40 1600 | 0063
Fir die Leistungsemmitiung bet  Zwischendrehzahlen To Iind the power requirement for speeds ofher than those Pour les vilesses de rofation inlermédiaires, 1a

konnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle imerpoliest
werden. Die Antnebsleistung wird nach folgender Formel
ermnitielt.

Ma max.z Ma = fg Pa =

indicated in the above chart, the values for maximum torque
(Ma max.} can be interpolated between the chart values
gwen. The comesponding nput power can be calcufated by
substitubing the interpolated torque values in the below.

délermination de la puissance s'effectue par mterpolation
des valeurs Ma max. du lableau. La puissance de sortie se
calcule de a facon suvante

Pe max. max. Antrisbsigistung/max. input pewer/Puissance max. g'entrée
Ma = ne Ma max. max. Abiriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
_— na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
9550 =1+ 1 ne Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,94
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages
4 - stufig 4 - stage 4 - &tages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free input shaft  arbre primaire libre SR 220/210 ... - K/KC/KF Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Service faktor fB=1,0 Facteur de service IB=1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
204,933 15 88 0,15 9.8 96 01 7.3 110 0,092 | 4,88 110 0,061
230,102 13 88 0.13 8,7 96 0,195 6,5 110 0,082 | 4,35 110 0.054
269,049 12 88 0,11 7.4 96 0,081 5.6 110 0,070 | 3,72 110 0,047
302,077 9,9 88 0.10 6.6 96 0,072 50 110 0,062 | 3,31 110 0,041
340,577 8.8 88 0,088 5.9 96 0,064 4.4 110 0,055 | 2,94 110 0,037
386,139 7,8 88 0,078 5.2 96 0.056 3,9 110 0,049 | 2,59 110 0,032
443,538 6,8 88 0,068 4.6 96 0,049 34 110 0042 | 2,25 110 0,028
499,847 6,0 88 0,060 4,0 96 0,044 3.0 110 0,038 | 2,00 110 0,025
553,916 54 88 0,054 3.7 96 0,039 2,8 110 0,034 1.81 110 0,023
624,598 4.8 88 0,048 3.2 96 0,035 2.4 110 0,030 1,60 110 0,020
708,113 4.3 88 0,042 2.9 96 0,031 2.2 110 0,027 1.41 110 0,018
808,201 38 88 0,037 2,5 96 0,027 1,9 110 0,023 1.24 110 0,015
930,754 3,3 88 0,032 2,2 96 0,023 1,7 110 0.020 1,07 110 0,013
1072,814 28 88 0,028 1.9 96 0,020 1.4 110 0,018 | 0,93 110 0,012
1224,673 2.5 88 0,028 1,7 96 0,018 1.3 110 0,015 | 0,82 110 0,010
1496,955 2,0 88 0,020 1.4 96 0.015 1.0 110 0.013 | 0,67 110 0,008
1790,676 1,7 88 0,017 1,2 96 0,012 0,84 110 0,010 | 0,56 110 0,607
1983,970 16 88 0,015 1.1 96 0,011 0,76 110 0,009 | 0,50 110 0,006
2201,885 1.4 88 0.014 0,91 96 0.010 0,68 110 0,009 | 045 110 0.C06
2439,547 1,3 88 0,012 0.82 96 0,009 0,61 110 0,008 | 0,41 110 0,008
Fir die Lsislungsermittiung bei Zwischendrehzahlen To find the power requirenent for speeds olher than those Pour les wiesses de rofalion intermédiaires, la
kdnnen die Werte 1ir Ma max. aus der Tabelle interpohert indicated in the above chan, the values for maximum toroue détermination de la puissance s'effeciue par interpolation
werden. Die Anfriebsleistung wird nach folgender Formel (Ma max.} can be interpolated between the chart values das valeurs Ma max. cu tableau. La puissance de sortie se
ermittall. given. The corresponding input power can be calculated by calcule de la facon suwante.

substituing the infterpolated torgue values in the below.

Pe max. max. Antrigbsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma ~ ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. cutput 1orque/Couple max. de sortie
Ma max.z Ma = fg POz — — na Abtriebsdrehzahl/output speedNitassa de sortie
9550 =i =1 ne Antriebsdrehzahliinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92
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Stimradgetriebe Helical gearbox Réducteurs a engrenages
4 - stufig 4 - stage 4 - etages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 5/ 42

freie Antriebswelle  free input shaft  arbre primaire liore SR 220/210 ... - K/IKC/KF Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrigbsfaktor iB=1,0 Service faktor iB=1,0 Facteur de service 1B=1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kw min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW
204,933 3,7 110 0,046 | 25 110 0,031 1.3 110 0,015 0,61 110 0,0076
230,102 3,3 110 0,041 2,2 110 0,027 1.1 110 0,014 | 054 110 0,0068
269,049 2.8 110 0,035 1,9 110 0,023 0,93 110 0,012 | 046 110 0,0058
302,077 25 110 0,631 1.7 110 0,021 0.83 110 0,010 | 0.M1 110 0,0052
340,577 22 110 0,028 15 10 0,018 0,73 110 0,009 | 0,37 110 0,0046
386,139 2,0 110 0,024 1,3 116 0,016 0,65 110 0,008 | 0.34 110 0,0041
443,938 1.7 110 0,021 1,2 110 0,014 0,56 110 0,007 | 028 110 0,0035
499,947 1.5 110 0,019 1,0 110 0,013 0,50 110 0,008 | 0,25 110 0,0031
553,916 1,4 110 0,017 | 0,90 110 0,011 0,45 110 0,006 | 0,23 110 0,0028
624,598 1.2 110 0,015 | 0,80 110 0,010 0.40 110 0,005 | 0.20 110 0.0025
708,113 141 110 0,013 | 0,71 110 0,009 0,35 110 0,004 | 0,18 110 0,0022
808,291 0,93 110 0,012 | 0,62 110 0,008 0,31 110 0,004 | 0,15 110 0,0019
930,754 0,81 110 0,010 | 0,54 110 0,006 0,27 110 0,003 | 0,13 110 06,0017
1072,814 0,70 110 0,009 | 0,47 110 0,006 0,23 110 0,003 | 012 110 3,0015
1224,673 0,61 110 0,008 | 0,41 110 0,005 0,20 110 0,003 | 0,10 110 0,0013
1496,955 0,50 110 0,006 | 0,33 110 0,004 0,17 110 0,002 | 0,09 110 0.0010
1790,676 0,42 110 0,005 | 0,28 110 0,003 0,14 110 0,002 | 0,07 110 0,0009
1583,970 0,38 110 0,005 | 0,26 116 0,003 0,13 110 0,002 | 0,07 110 0,0008
2201,885 0,34 110 0,004 | 0,23 10 0,003 0,11 110 0,001 0,057 110 0,0007
2430,547 0,31 110 0,004 | 0,20 110 0,003 0,10 110 0,001 0,051 110 0,0006
Fir die Leistungsermitlung bei Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vitesses de rolation Tntermédiaires, la
kénnen die Werte lir Ma max. aus der Tabelle inlerpofien indicated in the above charl, the valuas for maximum torque déterminaticn de la puissance s'effectue par interpelafion
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel {Ma max.) can be interpolated between the charl values des valeurs Ma max, du tableau. La puissance ds sorie se
ermitielt gwen. The comespanding inpul power can be calculated by calcule de la facon suivante.

substiluting the interpolated lorque values in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/rmax. input power/Puissance max. d'entrée

Ma * ne Ma max. max. Abtriebsdrehmomen¥max. output torque/Couple max. de sortie
Ma max.z Ma ~ fg PEE—m—— na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
9550 i~ 1 ne Anfriebsdrenzahlinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92
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Stirnradgetriebe
4 - stufig

fraie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes
4 - stage

Réducteurs & engrenages
4 - étages

Mafbiatt Seite:
Dimension page: 5/42

arbre primaire liore SR 230/210 ... - KIKC/KF Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrigbsfaktor fB = 1.0 Service faktor 1B = 1.0 Facteur de service fB=1.0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1

. na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kKW min-1 Nm kw min-1 Nm kW

213,460 14 176 0,27 9.1 191 0,20 6,8 220 .17 4.6 220 0,11
246,413 13 176 0,24 8.1 191 0,18 6,1 220 0,15 4.1 220 0,10
288,121 1 178 0.21 6.9 191 0,15 52 220 0,13 3.5 220 0.087
323,490 9.3 176 0.18 6.2 191 0,13 4.7 220 0.12 3.1 220 0.077
364,719 8.2 176 0,17 55 191 0,12 4.2 220 0,10 2,8 220 0.069
413,512 7.3 176 0,15 4.8 191 0,11 3,7 220 0,091 2,5 220 0,081
475,408 6.3 176 0,13 4.3 191 0,092 | 32 220 0,079 | 21 220 0,053
535,387 5.6 176 0.1 3.8 191 0,081 28 220 0,070 | 1.9 220 0,047
593,181 5.1 176 0,1C 3.4 191 0073 | 26 220 0,063 | 1,7 220 0,042
668,874 45 176 0,09 30 191 0,085 | 2.3 220 0,056 | 1,5 220 0,037
758,309 40 176 0079 | 2,7 191 0,057 | 2,0 220 0,050 | 14 220 0,033
865,589 3,5 176 0,069 | 24 191 0,050 | 1.8 220 0,043 | 1,2 220 0.029
996,732 a1 176 0,080 | 2,1 191 0044 | 15 220 0,038 1.0 220 0,029
1148,863 2,7 176 0,052 1.8 191 0,038 1.4 220 0,033 | 0,87 220 0,022
1311,487 2.3 176 0,046 1.6 191 0,033 1.2 220 0,029 | 0,76 220 0,019
1603,070 1,9 176 0,038 1.3 191 0,027 | 0,94 220 0,023 | 0,62 220 0,016
1917,612 1,6 176 0,031 11 191 0,023 | 0,78 220 0,020 | 052 220 0,013
2124,608 1,5 176 0,028 | 094 191 0,021 0,71 220 0,018 | 047 220 0,012
2357,970 1,3 176 0,025 | 0,85 191 0,018 | 0,64 220 0,016 | 042 220 0,011
2612,480 1,2 176 0,023 | 0.77 191 0,017 | 057 220 0,014 | 0,38 220 0,01¢

Fir die Leistungsemmitilung bei  Zwischendrehzahlen
konnen die Werle fir Ma max. aus der Tabelle imMerpotient
werden. Die Aniriebsleistung wird nach folgender Formel

ermittell.

Ma max.> Ma « g

Pa =

To find the power requiremant for speeds other than those
indicated In the above chart, the values for maximum torque
(Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. Tha comesponding input powar can be calcufaled by

substituting the imerpolated torque valuss in the below.

Ma * ne

9550 =i * 3

Pe max.
Ma max.
na
ne

1

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'antrée
max. Abtriebsdrenmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

Pour

les vitesses e

Abtriebsdrehzahl/oulput speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlfinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92

rotation  intermédiaires,
détermination de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
caleule de la facon suwante

la
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages
4 - stufig 4 - stage 4 - étages

MaBblatt Seite:
Dimension page: 5/42

freie Antriebswelle  free input shaft  arbre primaire libre SR 230/210 ... - K/KC/KF Encomorement page:

Belastungstabelie Selection table Tableau des charges
Betigbsfaktor B =1,0 Service fator fB=1,0 Facteur de service fB = 1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1

na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe

i max. max. max. max. max. max. max. max.

min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-? Nm kW min-1 Nm kW

219,460 35 220 0,086 | 2,3 220 0,057 | 1.2 220 0,028 0,57 220 0,014

246,413 31 220 0,076 | 2,1 220 0,051 1.1 220 0,025 0,51 220 0,013

288,121 26 220 0,065 1,8 220 0,043 | 0,87 220 0,022 0,44 220 0,011

323,490 2.4 220 0,058 1.6 220 0,039 | 0,77 220 0,019 0,38 220 0,010

364,719 2.1 220 0,051 1.4 220 0,034 | 0,69 220 0,017 0,34 220 0,008

413,512 1,9 220 0,045 1,3 220 0,030 | 0,60 220 0,015 0,30 220 0,007

475,408 1,6 220 0,040 1.1 220 0,026 | 0,53 220 0,013 0,27 220 0.007

535,387 1.4 220 0,035 | 0,93 220 0,023 | 0,47 220 0,012 0,23 220 0,008
593,181 1.3 220 0,032 | 0,84 220 0,021 0,42 220 0,011 0,21 220 0,0055
668,874 1.2 220 0,028 | 0,75 220 0,019 | 0,37 220 0,009 0,19 220 0,0045
758,308 0.99 220 0,025 | 0,66 220 0,017 | 0,33 220 0,008 0,17 220 0,0040
865,589 0.87 220 0,022 | 0,58 220 0,014 | 0,29 220 0,007 0,14 220 0,0035
996,732 0.75 220 0,019 | 0,50 220 0,013 | 0,25 220 0,006 0,13 220 0,0030
1148,863 0,65 220 0,016 | 0,44 220 0,011 0,22 220 0,005 0,11 220 0,0025
1311,487 0,57 220 0,014 | 0,38 220 0,010 | 019 220 0.005 0.10 220 0,0023
1803,070 047 220 0,0t2 | 0,31 220 0,008 | 0,186 220 0,004 0,08 229 0,0020
1917.612 0,39 220 0,010 | 0,26 220 0,007 | 0,13 220 0,003 0,07 220 0,0016
2124,608 0,35 220 0,009 | 0,24 220 0,006 | 0,12 220 0,003 0,059 220 0,0014
2367,870 0,32 220 0,008 | 0,21 220 0,005 | 0,11 220 0,003 0,053 220 0,0013
2612,480 0,29 220 0,007 | 0,19 220 0,005 | 0,10 220 0,602 0,048 220 0,0010
Fir die Leistungsermitiung bei  Zwischendrahzahlan To find tha power requirement for speeds othar than those Pour les vilesses de rolation intermédiaires, la
konnen die Werte fr Ma max. aus der Tabelle interpoliert indicated in the above char, the values for maximum torgue détermination de la puissance s'effectue par interpolation
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel (Ma max.) can be interpolated between the char! values das valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se

emitial, given. The corresponding input power can be calculated by calcule de Ja facon suivante.

substituting the interpolated torque values in the below.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée

Ma * ne Mamax.  max. Abtriebscrehmoment/max. cutput torque/Couple max. da sortie
Ma max.z Ma * fg PE2—rono— na Abtriabsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
9550 * i * n ne Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée

Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92
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Stirnradgetriebe
4 - stufig

freie Antriehswelle

free input shaft

Helical gearboxes
4 - stage

MaBblatt Seite:

Réducteurs a engrenages
4 - étages

Cimension page: 5/ 47

arpre primaire fiore SR 240/210 ... - K/KC/KF Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor 1B = 1,0 Service fakior B =1,0 Facteur de service B =10
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1

na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe

i max. max. max. max. M&X. max, max. max.
min-1 Nm kw min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW

188,420 16 264 c48 | 11 287 0,35 8,0 330 0,30 53 330 0,20
211,561 15 264 0,43 9,5 287 0,31 7.1 330 0,27 4.8 330 0,18
247,370 13 264 0,36 81 287 0,26 8,1 330 0,23 4.1 330 0,15
277,737 11 264 0,32 7.2 287 0,24 54 330 0,20 3.8 330 0.14
313,134 9.6 264 0,29 6,4 287 0,21 4,8 330 0,18 3,2 330 0,12
355,025 8,5 264 0,25 56 287 0,18 43 330 0,18 2.9 330 0,11
408,167 7.3 264 0,22 4,9 287 0,16 3,7 330 0,14 2,5 330 0,090
459,862 6.5 264 0,20 4.4 287 0,14 33 330 0,12 2,2 330 0,082
509,283 59 264 0,18 40 287 0,13 3,0 330 0.1 2,0 330 0,074
574,269 52 264 0,16 3,5 287 0,11 27 330 0,098 1.8 330 0,085
651,055 4,7 264 0,14 3,1 287 0,10 2,3 330 0,087 | 186 330 0,058
743,161 41 264 0,12 2,7 287 0,080 | 2.1 330 0,076 1.4 330 0,051
855,756 36 264 0,11 2,4 287 0,076 | 1.8 330 0,066 | 1,2 330 0,044
986,369 31 264 0,090 | 21 287 00866 | 16 330 0,057 1.1 330 0,038
1125,992 2.7 264 0,080 | 1.8 287 0,058 | 1,4 33C 0,050 | 0,89 330 0,033
1376,335 2,2 264 0,085 | 15 287 0,047 | 11 330 0.041 0.73 330 0.027
1646,388 1,9 264 0.055 13 287 0,040 | 0,91 330 0,034 | 0,61 330 0,023
1824,106 1,7 264 0,048 11 287 0.036 | 0,82 330 0,031 0,55 330 0,021
2024,463 1.5 264 0,045 | 0,99 287 0,032 | 0,74 330 0,028 | 049 330 0,0t9
2242 975 1.4 264 0,040 | 0,89 287 0,029 | 0,67 330 0,025 | 045 ' 330 0,0t7

Fir die Leistungsermitiung bei  Zwischendrehzahlen
kénnen die Werle fir Ma max. aus dar Tabelle interpolien
weiden. Die Antriebslaistung wird nach folgender Formel

ermitteit.

Ma max.z Ma = Ig

Pe =

To find the power requirement for speeds other than those
mdicated in the above chart, the vaiues for maximum torque
(Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. The corresponding input power can be calculated by

substituling the interpolated torque values in the elow,

Ma » ne

9550 * i n

Pe max.
Ma max.
na
ne

n

max. Antriebsteistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

Pour

les vilesses de

Abtriebsdrehzahlioutput speed/Vitesse de sortie

Antriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92

rotation  intermédiaires,
détermination de 'a puissance s'effectus par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorlie se
calcule de la facon suivante.

la

5/35




Stimradgetriebe
4 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes
4 - stage

Mafbiatt Seite:

Réducteurs a engrenages
4 - étages

Dimension pags: 5/42

arbre primaire libre SR 240/210 ... - K/KC/KF Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor 18 = 1.0 Senvice faktor 1B = 1,0 Facteur de service B=1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pa na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW
188,420 4,0 330 0,15 27 330 0,10 1.4 330 0,060 | 0,67 330 0,025
211,561 36 330 0,13 2.4 330 0,089 | 1,2 330 0,044 | 0,59 330 0,022
247,370 31 330 0,11 2.1 330 0,076 | 1.1 330 0.038 | 0,50 330 0,018
277,737 27 330 0,10 1.8 330 0,068 | 0,90 330 0,034 | 0,45 330 0,017
313,134 2,4 330 0,090 | 1,6 330 0,060 | 0.8C 330 0,030 | 0,40 330 0,015
355,025 2,2 330 0,078 | 15 330 0.053 | 0.7C 330 0,026 | 0,35 330 0,013
408,167 1.9 330 0,069 | 13 330 0,046 | 0,81 330 0,023 | 0,31 330 0,012
459,662 1,7 330 0,061 1,1 330 0,041 0.54 330 0,020 | 0,27 330 0,010
509,283 1.5 330 0,055 | 098 330 0.037 | 049 330 0,018 | 0.24 330 90,0092
574,269 1.4 330 0,043 | 0,87 330 0,033 | 0.44 330 0,016 | 0,22 330 0,0082
651,055 1,2 330 0,043 | 0,77 330 0,029 | 0,38 330 0,0t4 | 0,18 330 0,0072
743,161 1,1 330 0,038 | 0,67 330 0,025 | 034 330 0,0t3 | 017 330 0,0063
855,756 0,88 330 0,033 | 0,58 330 0.022 | 0,29 33C 0,011 0,15 330 0,0065
986,369 0.76 330 0,029 | 0,51 330 0.019 | 025 330 0,010 | 013 330 0,0048
1125,992 0,67 330 0,025 | 0,44 330 0,017 | 0,22 33C 0,008 | 0,11 330 0,0042
1376,335 0,54 330 0,020 | 0,36 330 0,014 | 0,18 330 0,007 | 0.091 330 0,0034
164€,388 0,46 330 0,017 | 0,30 33¢ 0,011 0,15 330 0,008 | 0,078 330 0,0029
1824,106 0,41 330 0,015 | 0,27 330 0,010 | 0,14 330 0,005 | 0,069 330 0,0026
2024,463 037 330 0,014 | 0,25 330 0,009 | 0,12 330 0.005 | 0,082 330 0,0023
2242975 0,33 330 0,013 | 0,22 330 0,008 | 0,11 330 0,004 [ 0,056 330 0,0021

Fir die Leistungsermitiung bei  Zwischendrehzablen
kdnnen die Werte fir Ma max. aus der Tabelle interpolient
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel
emitteh.

Ma max.z Ma * g Pe =

To find the power requirement for speeds other than those

Pour

les  vilesses de

rotation

intermédiaires, la

ingicated in the above chart, the values for maximum torgue
(Ma max) can be interpolated between the char! values
given. The cormesponding input power can be calculated by
substituting the interpolated toroue values in the below.

Pe max.

détammination de la puwssance s'effectue par interpofation
des valeurs Ma max. du tableaw. La puissance de sortie se
calcula de la facen suivante.

max. Antrigbsleistung/max. input power/Puissance max. dentréo

Ma * na Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output terque/Coupla max. de sortie
_— na Ablriebsdrehzahlioutput speed/Vitesse de sortie
9550 =i *n ne Aniriebsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée

n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92
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Stirnradgetriebe
4 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes
4 - stage

Réducteurs a engrenages
4 - étages

ManRblatt Seite:

Dimension page: 5/ 42

arbre primaire liore SR 260/220 ... - K/KC/KF Encombrement page:

Belastungstabelte Selection table Tableau des charges
Betriebsfaktor fB = 1,0 Service faktor 8 = 1,0 Facteur de service (B=1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
. na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
195,358 16 616 1,08 |1 670 c78 | 7.7 770 667 | 51 770 0,45
220,821 14 616 0,95 | 9.1 670 069 | 68 770 0,60 | 456 770 0.40
250,697 12 616 084 | 80 670 0,61 6.0 770 052 | 40 770 0,35
286,247 11 616 073 | 7.0 670 0,53 | 52 770 046 | 35 770 0,31
329,267 91 616 064 | 61 670 046 | 46 770 040 | 31 770 027
366,563 8.2 616 057 | 55 670 042 | 441 770 036 | 28 770 0.24
437,713 6,9 616 048 | 46 670 035 | 35 770 030 | 23 770 0,20
494,700 6.1 616 043 | 41 670 0.31 3.1 770 027 | 21 770 0,18
SR 260/210 ... - KIKC/KF
540,096 56 616 039 | 3.7 670 028 |28 770 024 1,9 770 0.16
609,015 50 616 035 | 33 670 025 | 25 770 022 1,7 770 0,14
690,446 4.4 616 030 |29 670 022 |22 770 0,19 1.5 770 0,13
788,125 3.9 616 027 | 26 670 0,19 1,9 770 0,17 1.3 770 0.1
907,532 3.4 616 023 | 22 670 0,17 17 770 0.14 1.1 770 0,097
1046,048 2,9 616 020 | 20 670 0,15 1,5 770 0,13 | 096 770 0.084
1184,119 2,6 616 0,18 1,7 870 013 1,3 770 0,11 0,84 770 0.073
1459,608 2.1 616 0,14 1.4 670 0,10 11 770 0,090 | 0,69 770 0,060
1746,000 1.8 616 012 1,2 670 0,087 | 0,86 770 0,075 | 0,57 770 0,650
1834 ,471 1.8 616 0,11 1.1 670 0,079 | 0.78 770 0,068 | 0,52 770 0,045
2146,950 14 616 0,098 | 0,93 670 0,071 | 0,70 770 0,061 | 0,47 770 0,041
2378,683 1.3 616 0,088 | 0,84 670 0,664 | 0,63 770 0,055 | 042 770 0,037
Fir die Leistungsemmittiung bei Zwischendrehzahlen To fing the power requirement for speeds other than those Pour les vilesses de rofation intermédiaires, la

kénnen die Were fir Ma max. aus der Tabelle interpoliert
warden. Die Antriebsleislung wird nach folgander Formel

ermittaft.

Ma max.z Ma = 1g

Pe =

indicated in the above chart, the values for maximum torque
{Ma max.) can be interpolated between the chart valuas
givan. The correspending input power can be calculated by
substituting the interpalated torque values in the below.

Ma * ne

8550 *i* 7

Pe max.
Ma max.
na
ne

n

max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

détermination de la puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sorfie se
calcule de la facon suivanta.

Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitasse de sortie
Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'entrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92
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Stirnradgetriebe
4 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes
4 - stage

Réducteurs a engrenages
4 - élages

Maﬁblan Seite:

Cimension page: 5/ 42

arbre primaire liore SR 260/220 ... - K/KC/KF Encombrement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfakior B = 1,0 Service faktor fB = 1,0 Facteur de service fB = 1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm KW min-1 Nm kW
195,358 39 770 034 | 26 770 0,22 1,3 770 0.1 0,64 770 0,055
220,821 34 770 030 | 23 770 0,20 1,2 770 0,099 | 0,56 770 0,049
250,697 30 770 026 | 20 770 0,17 1,0 770 0,087 | 0.50 770 0,043
286,247 2.7 770 0,23 1.8 770 0,15 0,87 770 0,077 | 0,44 770 0,038
329,267 23 770 0.20 1.6 770 013 | 076 770 0,067 | 0,38 770 0,064
366,563 21 770 0,18 1.4 770 012 | 068 770 0,060 | 0,34 770 0,029
437,713 1,8 770 015 1,2 770 0,10 | 057 770 £, 050 | 0,28 770 0,025
494,700 1.6 770 0,13 11 770 0,090 | 0,51 770 0044 | 0,26 770 0,022
SR 260/210 ... - K/KC/KF

540,096 14 770 012 | 093 770 0,080 | 0,48 770 0,041 | 0,23 770 0,020
609,015 1.3 770 0,11 0.82 770 0,072 | 0.41 770 0,036 | 0,21 770 0,018
690,446 1,1 770 010 | 0,72 770 0,063 | 0,36 770 0,032 | 0,18 770 0,018
788,125 0,95 770 0,080 | 0,63 770 0.056 | 0,32 770 0,028 | 0,16 770 0,014
907,532 0,83 770 0,072 | 0,55 770 0,048 | 0,28 770 024 | 0,14 770 0,012
1046,048 0,72 770 0,083 | 0,48 770 0,042 | 0,24 770 0621 | 0,12 770 0,010
1194,119 0,63 770 0,055 | G442 770 0,037 | 0,21 770 0,018 | 0,10 770 0.009
1459,608 0,51 770 0,045 | 0,34 770 0,030 | 017 770 0,015 | 0,09 770 0,0073
1746,000 0.43 770 0,038 | 0,29 770 0,025 | 0,14 770 0013 | 0.08 770 0,0061
1934,471 0,39 770 0,034 | 0,26 770 0,023 | 0,13 770 0,011 | 0,07 770 | 0,0055
2146,850 0,35 770 0,031 0,23 770 0,020 | 012 770 0,010 | 0,058 770 0,0050
2378,683 0,32 770 0,028 | 0,21 770 0,018 | 0,11 770 0,009 | 0,053 770 | 0,0045

Fir die Lestungsermitiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les wvitesses de rolation intermédiaires, la

kénnen die Were fir Ma max. aus der Tabelle mterpohert
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel
emittelt.

Ma max.> Ma * g Pe =

indicated in the above chan. the values for maximum torque
{Ma max.) can be wnlerpolated between the chart values
gven. Tha correspending input power can be calculated by
substituting the interpolated torque values in the below.

détermination de la puissance s'effeclue par interpolation
des valeurs Ma max. du tableau. La puissance de sortie se
calcule de la facon suivante.

Pe max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma * he Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie
_— na Abtriebsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
G550 * i ¥ 1 ne Antrigbsdrehzahlinput speed/Vitesse d'entrée
b} Wirkungsgrad/Efficiency/Rendernent = 0,92
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Stirnradgetriebe
4 - stufig

freie Antriebswelle

free input shaft

Helical gearboxes
4 - stage

Réducteurs a engrenages

4 - étages

MaBblatt Seite:

Dimension page: 5/42

arbre primaire libre SR 270/230 ... - K/KC/KF Encomorement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betrigbsfaktor 18 = 1,0 Service faktor fB = 1,0 Facteur de service 1B =1,0
ne = 3000 min-1 ne = 2000 min-1 ne = 1500 min-1 ne = 1000 min-1
na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe
i max. max. max. max. max. max. max. max.
min-1 Nm KW min-1 Nm kW min-1 Nm kW min-1 Nm kW
180,276 17 1280 242 |11 1392 1,76 | 8.3 1600 152 | 55 1600 1,01
208,133 4 1280 210 | 986 1392 1,52 | 7.2 1600 1,31 4.8 1600 0,87
241,739 12 1280 .81 83 1392 1,31 6.2 1600 113 | 4.2 1600 0,75
283,151 1% 1280 154 | 71 1392 1,12 53 1600 096 | 36 1600 0,64
331,714 9,0 1280 1,32 6,0 1392 096 | 46 1600 082 | 31 1600 0,55
382,988 7.8 1280 114 | 52 1392 083 | 40 1600 0.71 27 1600 0.48
444,825 6.7 1280 098 | 45 1392 0,71 34 1600 0,61 23 1600 0,41
520,964 58 1280 084 | 39 1392 0,61 29 1600 052 | 20 1600 0,35
616,968 49 1280 0,71 3,3 1392 0.51 25 1600 0,44 1,7 160G 0,30
SR 270/220...-K/KC/KF
710,962 43 1280 0,61 29 1392 045 | 2.2 1600 0,38 1.5 1600 0,26
734,580 38 1280 0,55 28 1392 0,40 1.9 1600 0,34 1,3 1600 0.23
900,540 34 1280 049 | 23 1392 0,35 1,7 1600 0.30 1.2 1600 0.20
1030,008 3.0 1280 0,42 20 1392 0.31 1.5 1600 0.27 | 097 1600 0,18
1191,870 2,6 1280 0,37 17 1392 0,27 13 1600 023 | 084 1600 0,15
1348.262 23 1280 0,32 1,5 1392 0,24 1,2 1600 0,20 | 074 1600 0.14
1528,024 20 1280 0.29 1.4 1392 0.21 0.98 1600 0.18 | 0,65 1600 0,12
1635,900 1.9 1280 0,27 1,3 1392 0,9 | 0,92 1600 0,17 | 061 1600 0,11
1854,036 1.7 1280 024 |11 1392 0.7 | 0,81 1600 0.15 | 054 1600 0,098
2051,372 1,5 1280 0.21 0,97 1392 0,15 | 0,73 1600 0,13 | 0,49 1600 0,089
2324,894 1,3 1280 0,19 | 086 1392 0,14 | 065 1600 0,12 | 0,43 1600 0,078
Fir die Leisungsermittiung bei Zwischendrehzahlen To lind the power requirement for speeds other than those Pour les wiesses de rotation intermédiaires, la

konnen die Weng for Ma max. aus der Tabelle interpoliert
werden. Dre Antnebsleisiung wird nach folgender Formel

ermittelt,

Ma max.z Ma = g

Pe =

indicated in the above chart, the values for maximum forque
{Ma max.) can be interpolated between the chart values
given. The cormesponding input power can be caleulated by

calcule da la facon suivante.

substifuing the interpolated torque vaiues in the beiow.

Ma * ne

9550 # i * 7

Pe max.
Ma max.
na
ne

n

max. Antriebsleistung/max, input power/Puissance max. d'entrée
max. Abtrisbsdrehmoment/max. output torque/Couple max. de sortie

Abtriabsdrehzahl/output speed/Vitesse de sortie
Antriebsdrehzahl/input speed/Vitesse d'antrée
Wirkungsgrad/Efficiency/Aendement = 0,92

déterminalion de Ja puissance s'effectue par interpolation
des valeurs Ma max. du lableau. La puissance de sorie se
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Stirnradgetriebe
4 - stufig

freie Antriechswelle

free input shaft

Helical gearboxes
4 - stage

Réducteurs a engrenages

4 - étages

MaBblatt Seite:

Dimension page: 5/ 42

arbre primaire libre SR 270/230 ... - K/KC/KF Encomorement page:

Belastungstabelle Selection table Tableau des charges
Betriebsfakior fB =10 Service faklor B = 1,0 Facteur de service fB = 1,0
ne = 750 min-1 ne = 500 min-1 ne = 250 min-1 ne = 125 min-1

na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe na Ma Pe

i max. max. max. max. max. max. max. max.

min-1 Nm kw rin-1 Nm kw min-1 Nm kw min-* Nm kW

180,276 4,2 1600 0.76 28 1600 0,51 1.4 1600 025 0,69 1600 0,13

208,133 36 1600 0,66 24 1600 0,44 1.2 1600 0,22 0,60 1600 0,11
241,739 3.1 1600 0.56 2,1 1600 0,38 1.1 1600 0,19 0.52 1600 0,094
283,151 2.7 1600 0,48 1,8 1600 0,32 0,88 1600 0.16 0,44 1600 0,080
331,714 2.3 1600 0.41 1.6 1600 0,27 0,75 1600 0,14 0,38 1600 0,069
382,988 2,0 1600 0,36 1.4 1600 0,24 0.65 1600 612 0,33 1600 0,059
444,825 1.7 1600 0,31 1.2 1600 0,20 0,56 1600 0,10 0,28 1600 0,052
520,964 1.5 1600 0,26 0,96 1600 0,17 0,48 1600 0,087 0,24 1600 0,044
616,968 1,3 1600 0.22 0.81 1600 0,15 0,41 1600 0,074 0.20 1600 0,037

SR 270/220 ... - KIKC/KF

710,962 1.1 1600 0,19 0,70 1600 0,13 0,35 1600 0.064 c,18 1600 0,032
794,580 094 1600 0,17 0.63 1600 0,11 0,31 1600 0,057 0,16 1600 6,029
900,540 0,83 1600 0,15 0,56 1600 0,10 0,28 1600 0,051 0,14 1600 0,026
1030,009 0,73 1600 0,13 0,49 1600 0,088 024 1600 0,044 012 1600 0,022
1191,870 0,63 1600 0,11 0,42 1600 0.076 0.21 1600 0,038 0,10 1600 0,019
1348,262 0,56 1600 6,10 0,37 1600 0,067 0,19 1800 0,034 0,10 1600 0,017
1528,024 0,49 1600 0,089 0.33 1600 0,060 0,16 1600 0,030 0.09 1600 0.015
1635,900 0,46 1600 0,083 0,31 1600 0,056 0,15 1600 ¢,028 0,08 1600 0,014
1854,036 0.40 1600 0,074 0.27 1600 0,049 0,13 1600 0,025 0,07 1600 0,012
2051,372 0,37 1600 0,067 024 1600 0,044 012 1600 0,022 0,07 1600 0,011
2324,894 0,32 1660 0,059 0,22 1600 0,039 0.1 1600 0,020 | 0,054 1600 | 0,0098
Fic dwe Leistungsermittiung bei  Zwischendrehzahlen To find the power requirement for speeds other than those Pour les vilesses de rolation intermédiaires. la

wonnen die Werte 1ir Ma max. aus der Tabelle inlerpoliert
werden. Die Antriebsleistung wird nach folgender Formel
ermitiell.

Ma max.z Ma + fg Pe=

mdicaled in the above charl, the values for maximum lorgue
{Mz max.) can be interpolated batween the chart values
given. The corresponding inpul power can be calculated by
substituting the interpolated 10rque vajues in the below.

détermination ce la puissance s'effeclue par interpoiation
des valeurs Ma max. du tableau. Lz puissance de sorlie se
calcule de la facon suivante.

Pa max. max. Antriebsleistung/max. input power/Puissance max. d'entrée
Ma + ne Ma max. max. Abtriebsdrehmoment/max. cutput torgue/Couple max. de sortie
_— na AbtrisbsdrehzahVoutput speed/Vitesse de sortie
9550 «i=n ne Antriebsdrehzahifinput speed/Vitesse d'entrée
n Wirkungsgrad/Efficiency/Rendement = 0,92
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

K
freie Antriebswelle free input shafts arbre primaire libre } KC
alle Ausfiihrungen all designs toutes les exécutions

KF

MaBblatt fir Ausflhrung

Dimeansicn page for design
Encombrement pour exécution

Getriebe
Gearbox
Réducteur
L ¢ B|F Z R
SR 120 3135 3137
SR 130 3135 3137
SR 140 3136 3138
SR 160 3136 3/38
SR 210 3139 3141
SR 220 3139 341
SR 230 3/40 3042
SR 240 3/40 342
SR 260 3140
SR 270 343 343 |34 T 344
SR 320 3145 3i47
SR 330 3/45 347
SR 340 346 3i48
SR 360 3045 3148
SR 370 349 1 F 349 (380§ amo
SR 220/210 351 3/53
SR 230/210 351 3153
SR 240/210 352 3/54
SR 260/210 352 3/54

SR 260/220 3/52 3/54
SR 270/220 |3m/5 FiE 3m5 |36
SR 270/230 | 355 000 ams |ame

;3056
i+ 3/56
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Stirradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

K
freie Antriebswelle free input shaft arbre primaire libre SR.. - KC
alle Austihrungen all designs toutes les exécutions KE

-K -KF
K k Ly
Ly £
%9 I
I =
| X
2 &) & /_.7L
M 7 el 9 o N
. S Sl

a
.1
Nuten DIN €885, Blait 1 Keyways DIN 6885, sheet 1 Clavetage suivant DIN 6885, feuille 1
Zentrerungen mit Gewinds DIN 332 Blat 2 Tapped centsr ficle DIN 332, sheel2 Trous de centrage traudés suivant DIN 332, feuille 2
Getriebemotorgn Antriebswelle/Input shaft K KC KF
Type of gearboxes Arbre primaire
Types réducteurs | @id1 @b3 D56 @b4
k& | 1 1 Jul | 22 kK | x1 [@a3 | 6 |Pe3 Peb | k1 |@s3 | HE |Pad | 6 [c1 [@ed | 11 KDsd
SR 216-
SR 320- K
SR 330- 105 | 70 |10 | 85 257
SR 220/210- | KC 14| 30| 16| 5 | M6 | 48 | 2 70 | 45 58 | 58 13| M| B
SR 230/210- 120 | 80 |10 (100 | 3 7
SR 240/210- | KF
SR 260/210-
SR 120-
SR 220- K 20 | 80 |10 | 100| 3 7
SR 340- KC 19| 40| 215(6 | M6 | 53 | 2 B0 | B85 70| 70 13| M6 | 6 |140 | 85 |10 | 115| 35| 9
SR 260/220- | KF 160 [ 110 | 10 | 130 35| 9
SR 270/220- 200 | 130 [ 12 | 165] 3511
SR 130- 120 ( 80 (10 | 100| 3 7
SR 230- K 140 | @5 |10 | 115 35| 9
SR 380- KC 24| 50| 27 |8 | M8 | 89 [ 2 87 | 62 7|77 3| M6 | 6 (160 (110 [10 | 130 35| 9
SR 270/230- | KF 200 | 130 [ 12 | 185 35( 11
140 | 85 | 10 115 35| 9
SR 140- K 160 | 110 | 10 | 130 35| 9
SR 240- KC 24| 50| 27 |8 [ MB| 8 | 3 [ 110 75 95 | 87 17| M8 | 8 | 200 (130 [12 | 185| 35|11
KF 250 | 180 |16 | 215 4 |14
SR 160- K 160 | 110 | 10 | 130 35| 9
SR 260- KC 28| 60| 31 |8 [ MO 75| 3 | 120 85 105 97 19| M8 | 8 |200 (130 [12 | 165| 35|11
KF 250 |180 |16 | 215 4 [14
SR 270- K 200 | 130 | 18 | 165 35| 11
SR 370- KC 38| 80O 41 10 | M12| 120 4 145|105 | 128|120 | 22|M10 | 10 | 250 (180 |16 | 215 4 |14
KF 300 |230 (20 | 265] 4 |14
Abtildungen und Mabe unverbindiich Tachnische Anderungen verbehallen, Dimensgions sk ations and technical desgn may be subject lo changs. Les dessins et les colbes sont donnés sans engagement

Souns réserve de modifications lechmiques.
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Stirnradgetriebe Helical gearboxes Réducteurs a engrenages

Stirnradgetriebemotoren Helical geared motors Motoréducteurs a engrenages

Notizen Notes Notes
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Lieferprogramm

Product lines

Gamme de produits

Stirnradgetriebe
Helical gearbox
Réducteur a engrenages

Schneckengetriebe
Worm gearbox
Réducteur & vis sans fin

Stirnrad—Schn_eckengetriebe

Helical worm gearbox

Réducteur & engrenages et

vis sans fin

Flachgetriebe
Shatt mounted gearbox
Réducteur plant

Kegelradgetriebe
Helical-Bevel gearbox

Réducteur & roues conique

e

JUTTI]

alll

:

Motor
Motor
Moteur

Frequenzumrichter
Frequency Inverter
Variateur de frequence

Stromrichter
Converter
Convertisseur

Reibradverstell-
getriebemotor

Variable speed friction
drives

Motovariateurs a
friction

Riemenversteli-
getriebemotoren
Variable speed belt
drives
Motovariateurs &
courroie

JEC-Kupplungslaterne
IEC~Coupling adapters

Adapteur de
couplage IEC

Freie Antriebswelle
Free input shaft
Arbre primaire libre

Kupplungs-Brems-
Kembination

Clutch-Brake-
Combination

Embrayage-frein

Stirnradgetriebemoter
Helical geared motor

Motoréducteur a
engrenages
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