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Vorwort 

Trotz der verhaltnismaBig einfachen, leicht tiberschaubaren Lehren der Technischen 
Mechanik zeigt die Erfahrung, daB gerade die Lasung konkreter Probleme aus der Ingenieur­
praxis oft erhebliche Schwierigkeiten macht. Ein Grund dafUr scheint uns darin zu liegen, 
daB in der Lehre vielfach die Beispiele in vereinfachter, abstrakter Form dargeboten 
werden, wodurch eine wesentliche Schwierigkeit bereits ausgeraumt ist. Wirkliche tech­
nische Gebilde sind aber in der Regel kompliziert, und der Studierende muB am Beispiel 
lernen, selbst den Abstraktionsvorgang zu vollziehen. 

Daraus folgt erstens, daB den Beispielen konkrete technische Produkte zugrundezulegen 
sind, in einer Darstellung, wie sie dem Ingenieur auch in der Praxis begegnet. 

Zweitens sind die Gegenstande vorzugsweise demjenigen Bereich technischer Erzeugnisse 
zu entnehmen, welcher der Fachrichtung des Studierenden entspricht, falls man ihn von 
der Notwendigkeit der Technischen Mechanik tiberzeugen will. Da die vorliegenden 
Beispiele hauptsachlich fUr das Studium der Feinwerktechnik vorgesehen sind, wird man 
Fachwerke, Gerbertrager, Knickstabe und dergleichen in diesem Buch vergeblich suchen; 
dennoch kannen auch Studierende des Maschinenbaus Nutzen daraus ziehen. 

Drittens schien es uns erforderlich, nicht nur die Zahlenwerte der Lasungen anzugeben, 
sondern das methodische Vorgehen zu zeigen und grtindlich ausgearbeitete Lasungswege 
zu bieten. Was nutzt schlieBlich die Kenntnis der Resultate, wenn man den Weg dahin 
nicht findet? Bei vorgegebenem Umfang des Buches wird dadurch freilich die Anzahl der 
Beispiele verringert. 

Es lag nicht in unserer Absicht, den zahlreichen Aufgabensammlungen eine weitere hinzu­
zufugen; vielmehr wollen wir durch ausftihrlich dargestellte Beispiele belehren. Deshalb 
finden sich in diesem Buch auch Probleme, die der Studierende noch nicht aus eigener 
Kraft meistern kann; sie sollen dazu beitragen, seine vorhandenen Kenntnisse zu vertiefen. 
Viele Beispiele sind jedoch so einfach, daB der Studierende nach Lesen der Problemstellung 
selbst in der Lage sein wird, das richtige Ergebnis zu finden. 

Innerhalb der einzelnen Sachgebiete sind die Beispiele ungefahr nach steigendem Schwierig­
keitsgrad geordnet. Dem Leser wird empfohlen, beim Durcharbeiten dieses Buches 
Bleistift, Papier und Taschenrechner zu benutzen, urn unterdrtickte Zwischenrechnungen 
durchftihren und die angegebenen Resultate tiberprtifen zu kannen. Sofern in EinzeWillen 
die dargestellten Objekte nicht bemaBt sind, kannen fUr graphische Verfahren die Ab­
messungen den maBstablich gezeichneten Bildern entnommen werden. 

Zahlenrechnungen sind ausnahmslos mit den neuen, gesetzlichen Einheiten durchgeftihrt. 
Die Bezeichnung der physikalischen GraBen erfolgte, von wenigen Sonderfallen abgesehen, 
nach den derzeitigen Empfehlungen des Deutschen Normenausschusses. 
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AIle vorgelegten Mechanik-Beispiele wurden von den Autoren erdacht; wegen der ge­
wlinschten Praxisbezogenheit in Anlehnung an feinwerktechnische Erzeugnisse; vereinzelt 
auch angeregt durch VerOffentlichungen in Fachzeitschriften. 

Da dieses Buch auf kein bestimmtes Lehrbuch zugeschnitten ist, haben wir uns nicht urn 
uniforme Darstellung bemtiht. Flir Problemstellung und Lasung zeichnet der jeweilige 
Autor (A) bzw. (S) verantwortlich. 

Die Verfasser hoffen, einen einigermaEen reprasentativen Querschnitt der Technischen 
Mechanik flir den angesprochenen Benutzerkreis geboten und gezeigt zu haben, da~ 
Technische Mechanik auch heute noch eine nlitzliche Wissenschaft mit gro~er praktischer 
Bedeutung ist. 

Das Buch wendet sich in erster Linie an die Studierenden der Fachhochschulen. 

Dem Verlag danken wir flir die verstandnisvolle Zusammenarbeit. 

Klaus Agne und Friedrich Simon 

Furtwangen, August 1978 
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