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MX2

1.  Specifikationer
200v klassen
1 fas 3G3MX2-A | B001 B002 B004 B007 B015 B022
Motorkapacitet [kW] VT 0.2 04 0.55 1.1 2.2 3
CT 0.1 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2
: } VT 2.0 3.6 7.3 13.8 20.2 24.0
Ingangsstrom [A]
CT 1.3 3.0 6.3 115 16.8 22.0
Utg&ngsstrém [A] VT 1.2 1.9 35 6.0 9.6 12.0
CT 1.0 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0
Ingangsspanning / frekvens 200-240V 50/60Hz
Utgangsspanning [V] Proportionell med ingéngsspanning: 0 - 240 V
Utgangsfrekvens [Hz] 400 Hz (1000 Hz mdjligt)
Kylningsmetod Sjalvkylande Flakt
varmeforlust [W] 12 | 22 | 30 | 48 | 79 | 104
400v klassen
3 fas 3G3MX2-A | 4004 | 4007 | 4015 | 4022 | 4030 | 4040 | 4055 | 4075 | 4110 | 4150
Motorkapacitet [kW] VT 0.75 15 2.2 3 4 5.5 7.5 11 15 18.5
CT 0.55 1.1 15 2.2 3 4 55 7.5 11 15
2 ) VT 2.1 4.3 5.9 8.1 9.4 13.3 20.0 | 24.0 | 38.0 | 44.0
Ingangsstrom [A]
CT 1.8 3.6 5.2 6.5 7.7 11.0 16.9 188 | 29.4 | 359
3 . VT 2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 111 175 | 23.0 | 31.0 | 38.0
Utgangsstrom [A]
CT 1.8 34 4.8 55 7.2 9.2 14.8 18.0 24.0 31.0
Ingdngsspanning / frekvens 380 - 480V 50/60 Hz
Utgangsspanning [V] Proportionell med ingangsspénning: 0 - 480 V
Utgangsfrekvens [Hz] 400 Hz (1000 Hz mgjligt)
Kylmetod Sjalvkylande Flakt
varmeforlust [W] 35 | 56 | 96 | 116 | 125 | 167 | 229 | 296 | 411 | 528

MX2 gemensamma specifikationer

Startmoment 200% ved 0.5 Hz
o Overbelastning (1 minut) 150% ved CT / 120% ved VT
'c—;s Val av regleringsmetod V | F, Sensorlés Vector eller PM Motor Control
2 | Digital ingang 7X programmerbara
< | Digital utgéng 2x Digital 1x Rela
T Analog ingang 07 10V +41 20 mA + Pulsingdng
Analog utgang 07 10V + Pulsutgéng
& | Overstrom 200%
% Overspénning 800 V (400 V typ) T 400 V (230 V typ)
§ Underspénning 345V (400 V typ) - 172.5 V (230 V typ)
m | Tathetsgrad 1P20
Dimensioner [mm]
MX2-A | Frekvensomvandlare Filter
B H D (inkl. kylflans) Kylflans B H D
B001+B002 68 128 109 13.5 71 169 45
BOO4 68 128 123 27 71 169 45
B007+B015+B022 108 128 170.5 55 111 169 50
4004+4007 108 128 144 28 111 169 45
4015+4022+4030 108 128 171 55 111 169 45
4040 140 128 171 55 144 174 50
4055+4075 140 260 155 73.3 150 306 52
4110+4150 180 296 175 97 182 357 62




be sure to use wisted "—0/
pair / shielded cable.

Atach the shiekded vire  §—O~" O
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respective commaon 1._0/
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end only.
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Input
circuits

discrete

[5] configurable as
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2. Inkoppling
Breaker, MCCB
or GFI
mmgmmees o 1
! . I
Power source, : O 1 ,-E',
3-phase or ! ! I MXx2
tphase.pr | o~o— S
inverter model ! i "'-le
! . 1
: ___ 0 ~O- ! N;IL-’I
] ) DC reactor
[eoal -
m—()
NOTE Forward
] Braking
For the wiring of intelligent "_0/ resistor unit
YD and analog inputs, (optional) (optional)

Relay contacts,
type 1 Form C

(Open collector output
Freq. arrival signal

/EDM

Common for logic outputs

=
{SP |

4.7k
Qutput circuit
1
Thermistor
Short bar
(Source type)
GND for logic inputs {
Freq. Meter
Termination resistor (200 £2)
>5\ EU] ﬁ {Change by slide switch)
L S
Volt Meter = ! é |
AM ransceiver | ;
Tanscelver gy, ”J"L "y |
Analog reference H 10VDC
0~10VDC 'I=OI:I' ~ @
I':l:l| rx.10 2 - RS485 <:>
4-20mA I_[]| B e » ’E transceiver
Pulse train input Appr.100 sz’g mr
24VDC 32 kHz max. L 1USE
EA transceiver ﬁ
vl
L -
: : L Option port @
L
GND for analog signals g controlier
i

OEE-S

Serial communication port
(RS485/ModBus)

RJ45 port
(Optional operator port)

USB (mini-B) port
(PC communication porg
USB power: Self power

(Option port connector
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2.1. PNP/ NPN

Frekvensomvandlarens digitala ingang kan anslutas bdde som NPN och PNP, med intern eller extern
stromforsorjning:

Intern strémforsorjning Extern stromforsorjning
Mx2 Mx2
P24 P 24V
24V
PLC {PLC ()
T '/J:-\] -
Lz
NPN ingang L
(Sinking)
= o T
L — o7
Mx2 Mx2
P | v 24V ] P [ ]
PLC s +\-| |/ +-\: PLC a +\|
kl-_/ R \
PNP ingang L L
Sourcin
( 9) o o—J 1 1+ -y T -1
L oo 7L Lo i M.

Frekvensomvandlarens digitala utgdng kan aven anslutas som NPN eller PNP:

NPN-utgang PNP-utgang

CM2

.-"-'J—

: L ErAY

OEE-S
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MX2

2.2. DIPswitchar

Det finns 3 DIP-switchar pa frekvensomvandlaren; MDSW1 1 SFSW1 17 EDMSW1:

Safety function selector switch EDM function selector switch
OFF o ON OFF D] o ON
D:l (Normal) (EDM)
SFSW1 & (.\I EDMSW1
Terminating resistor (omen Ruw.f =

selector switch Hz A

OFF 5] ON H A

(Factory default) I:D
MDSW1 i

BIE)INE)
SIS

SISlSIEISIS S EISISIE
'\|n|r~|.-1"\|r~|r-.|'\m

EEEEEEEEEER

MDSW1: RS-485 slutmotstand
SFSW1: Sakerhetsingang

EDMSW1: EDM-utgéng

OEE-S



MX2 snabbstart V1.47 MX2

2.3. Instrumentpanelen

Nedan visas hur man anvander instrumentpanelen:

(" omron RUN PWR -’ﬁ"?
MX2 |[NVERTER [ ] L] “ =
" - Hz [ALM L USB connector
Data display o 11| e @ [IE}i
B.0.68.8) % Y]
RUN command ———=—¢_ - =
LED indicator STOP
_ RUN || A | |Reser| ||
Operation keys RJ45 connector
a2 e
CO|| M || ] || J
Display | Namn Funktion
i Power LED Lyser grént nar frekvensomvandlaren &r tand
AN Alarm LED Lyser réd nar frekvensomvandlaren &r fellage
PRG Program LED Ly_ser grc‘jr]t vid"vi_snir:g av par:cxme.t.r_e_xr
Blinkar gront nar ingang inte ar mojlig
e Run LED Lyser gront nér frekvensomvandlaren kor
5 Monitor LED [HZ] Lyser gront nér displayen visar frekvens
. Monitor LED [A] Lyser gront nér displayen visar strdm
—e— Run Command LED | Lyser gront nar startsignalen kommer fran displayen
O 000
DS 2.0. 7-Segment Visar parametrar / monitors
RUN
Run key Startar frekvensomvandlaren
STOP
RESET Stop / Reset key Stoppar frekvensomvandlaren / nollstéller fel
Skiftar mellan parametergrupper
- Cycle key Tryck for att komma tillbaka till utgangspunkten
Hall inne for att komma tillbaka till startvisning
AN
7N Up key Andrar data upp
A
el Down key Andrar data ned
Gar in i parametern
<) Enter key Spar data
USB Connector Kommunikation till PC, CX-Drive
i ™y
IO |
I
=L RJ45 Connector Kommunikation till extern display

Displayen visar som standard den aktuella utgangsfrekvensen (d001).

Tryck pa Cycle for att komma in i de olika parametergrupperna.

Nar den dnskade parametergruppen visas, tryck upp / ned sa onskad parameter visas.
Tryck Enter.

Parametervardena kan nu andras, tryck Enter for att spara.

Hall Cycle nere i 2 sekunder for att komma tillbaka till start (d001).

OEE-S
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2.4. Parametergrupper

Parametrarna ar uppdelade i 7 olika grupper:

Grupp Funktion Exempel
d Monitorering Utgangsstrom - utgangsspanning
F Standardparametrar Hastighet - acceleration
A Standardfunktioner Val av regleringsmetod
B Finjustering Motorskydd i switch frekvens
C Input / output konfiguration Digitala ingangar - utgdngar
H Motorkonstanter Motorkapacitet - autotuning
P Applikationskonstanter Positionering - EzSQ

Frekvensomvandlaren innehéller dataset for installation av tva olika motorer. Data fér motor 2 startar
med 2 efter parametergruppen, exempelvis :

FO02 i Accellerationstid for motor 1 [s]
F202 i Accellerationstid for motor 2 [s]

2.5. Fabriksaterstallningav frekvensomvandlaren
For att fa frekvensomvandlaren tillbaka till fabriksinstallning ska féljande parametrar sattas:

B084 i Initieringstyp
00 = Ingen initiering
01 = Rensa larmhistorik
02 = Initierar alla parametrar
03 = Initierar alla parametrar + larmhistorik
04 = Initierar alla parametrar + larmhistorik + EzSQ program

B094 i Initieringsdata
00 = Alla parametrar
01 = Alla parametrar med undantag av kommunikations setup och input / output

B180 i Aktiverar initieringen
00 = Ingen initiering
01 = Aktiverar initieringen

Step 1: Pressthe Enter key Step 2: Press the Enter key Step 3: Initialization is
to set b084 to “04". to set b180 to “01". completed when
the Initializing
display disappears.
[bo64]—[_ag] [6 150} intalizing

]

o /| Initialization

completed

-~
b
~
L
S
L

i
[Ny

3
Ny

1
@!!

N&r B180 sétts till 01, kommer displayen att blinka medan frekvensomvandlaren nollstélls och
atergar till utgdngspunkten; do01.

OEE-S
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3. Snabbstart

| det foljande beskrivs hur du snabbt kommer i gang att anvanda MX2-frekvensomvandlaren.

3.1. Autotuning

Vid autotuning ska omvandlaren ha data om den anslutna motorn. Féljande parametrar ska anges
fran motorns markeskylt:

A003 1 Motorns markfrekvens [Hz]
A044 7 Val av metod

A082 i Motorns méarkspéanning [V]
B012 i Motorns markstrém [A]
HO003 i Motorkapacitet [kW]

HO004 i Antal motorpoler

Val av metod (se Applikations Guide for ytterligare information)

A044 =01 Konstantmoment
Konstant spannings-/frekvensvillkor fran 0,5 Hz till basfrekvensen A003. Over basfrekvensen &r
utgdngsspanningen konstant.

A044 =117 Variabelt moment
Konstant spannings-/frekvensvillkor upp till 10% av basfrekvensen, darefter variabelt. Detta ger hogre
vridmoment vid laga hastigheter och lagre vridmoment vid héga hastigheter.

A044 = 21 Fri VIf karakteristik
Fri installning spannings-/frekvensforhallande fran 0,5 till 400 Hz via 7 sjalvvalda punkter.

A044 = 371 Sensorlés Vector
Sensorlds Vector producerer hogt vridmoment (200% vid 0,5 Hz) utan anvandning av varvtals-
aterkoppling.

A001 = 2 = Parameter FOO1(Multihastighet) (Se till att FOO1 &r stérre &n B082)
A002 = 2 = Operatérspanel

Nar motordata ar angivna och regleringsmetod &ar vald, ska autotuningsmetoden valjas. Det finns
moijlighet till roterande och icke-roterande autotuning.

HOO1 1 Autotuningsmetod
00 = Ingen autotuning
01 = Icke-roterande autotuning
02 = Roterande autotuning

HO002 i Motordata
00 = Anvand konventionell data
02 = Anvéand autotuningsdata

Nar metoden ar vald kan autotuningen startas. Detta gors genom att satta frekvensomvandlaren i run.

Nar displayen visar '~ -~ |ar autotuningen fardig. Tryck sedan pa Stop/Reset.

Ifall |~~~ | vissas har autotunings forberedelserna misslyckats. Testa att géra om autotunings
instaliningarna igen.

OEE-S 10



MX2 snabbstart V1.47

MX2

3.1.1. Autotunings flodesschema

Flédesschemat under visar en autotuning med rotation p& motorn.

Stegl: Stéll in motorns
storlek och motor poler.

Motor storlek[kW1]
Motor poler

Steg2: Stéll in bas frek.
och motorns markstrém.

Bas frek.
Motor markstréom

Steg3: Stéll in
Frekvensreferens och
Start/Stopp referensen.

AJ

l:'.'l

—
RO —

[

¢

Autotuningen startar

© ©

Steg5: HOO1 vissas, da
kan autotuningen startas
genom att trycka pa RUN

RUN HOO !

>

Steg4: Aktivera
autotuning

< _ =

Resultat

Misslyckad
Godkand

Steg6: Tryck pa STOP
knappen for att avsluta

STOP
RESET

5

< _ =

Steg7: Aktivera motor
data fran autotuningen
genom HO02

|Haﬂe\—:'»\ e \

ald

OEE-S

> Ifall
vissas sa

har det blivit fel med
installningarna till
autotuningen. Kolla
igenom instéllningarna
och testa igen. Om
samma problem uppstar
initiera frekvensaren (se
3.2 Initiering av
frekvensomvandlaren)

och borja om fran Stegl.

11
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3.2. Snabbinstallation

Frekvensreferens och start/stop

A001 71 Frekvensreferens A002 71 Start/stop-referens
00 = Extern operatdrspanel 01 = Digital ingang (1 eller 2)
01 = Analog ingang (O eller Ol) 02 = Operatorspanel

02 = Parameter FOO1(Multihastighet) 03 = Modbus

03 = Modbus 04 = Optionskort

04 = Optionskort
06 = Pulsingang
07 = Sekvens programmering

Hastighetsprofil

FO01 i Frekvensreferens (vid AOO1 = 02)
A004 7 Max utgangsfrekvens [50 T 400 Hz]

A020 7 Multihastighet 0 [Hz] A021 71 Multihastighet 1 [Hz]
A022 i Multihastighet 2 [Hz] A023 1 Multihastighet 3 [Hz]
A061 7 Ovre gransfrekvens [01 A004] A062 7 Nedre gransfrekvens [0 T A061]

*Om den nedre gransen 6nskas, ska A061 skrivas in forst.

FO02 1 Accelerationstid [s] FO03 1 Retardationstid [s]

Digitala in- och utgéngar

C001 7 Digital ingdng 171 0: Start fram C0117 0: NO/ 1:NC
C002 7 Digital ingdng 21 1: Start bak C0127 0: NO/ 1:NC
C003 1 Digital ingang 371 12: Extert fel C013171 0: NO/ 1:NC
CO004 i Digital ingdng 471 18: Aterstall fel C0147 0: NO/ 1:NC
C005 7 Digital ingdng 57 2: Multihastighet 1 C0157 0: NO/ 1:NC
CO006 7 Digital ingdng 67 3: Multihastighet 2 C0167 0: NO/ 1:NC
CO007 1 Digital ingang 771 6: JOG CO017171 0: NO/ 1:NC
C021 7 Digital utgang 11 17 0: Startsignal C0317 0: NO/ 1:NC
C022 7 Digital utgang 12 7 1: Hastighet uppnadd C0327 0: NO/ 1:NC
C026 7 Relautgang T 5: Alarm C03617 0: NO/ 1:NC

Andra uppsattningar, se avsnitt 8.1.

Analoga utgangar

C027 i Pulsutgang (EO) 1 7: Utgangsfrekvens
C028 i Analog utgang (AM) i 7: Utgangsfrekvens
Andra

A0421 Manuel moment kompensering [0 T 20%]

A04371 Manuell momentkompenseringsfrekvens [0 T 50%]

A0857 Aktivering av energisparfunktion [0: Normal i 1: Energisparfunktion]
B037=31 Visar bara de parametrar som ar andrade fran fabriks installning
B038 1 Visning vid start (standard: dO0O1 7 201 = FO01)

B083 1 Switch frekvens i [27T 15 kHZ]

B091i1 Stoppmetod i 0: Ramp ned (FO03) i 1: Frirulla till stopp

FO047 Knapp RUN rotationsriktning i 0: Framat i 1: Bakat

OEE-S
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3.2.1. Direkt korning fran MX2 operatorspanel

Foljande installningar maste goras for att kunna kéra MX2 via operatérspanelen (RUN och STOP
knapparna och frekvensreferens valet fran operatérspanelen (FO01))

~

(" omron RUN PWi
MX2 INVEATER [8] 0,

= U ﬂ}\ Hz Abn/.‘/ -
S0 R e s
—0—

Steg Display Funktion/Parameter
(Start punkt) Start vyn
0.00
Frekvensreferens val
Tryck pa tills a001 vissas
02: Frekvensreferens
Tryck pa och senbAE tills 02 fran operatérspanelen
£ Frekvensreferens valet
Tryck pa a001 installt
. _ Start/Stoppi referens val
Tryck pa tills a002 vissas
02: Operatérspanel
Tryck pa och senbAE tills 02 (RUN och STOP)
Start/Stoppi referens
Tryck pa a002 valet instéllt
) Frekvensreferens
Tryck pa - tills fo01
Valj valfri frekvens*1
Tryck pa o 0.00

*1 Efter man har gjort ovan staende steg, kan RUN / STOP goras fran knapparna pa

operatdrspanelen p& MX2. Frekvensen véljs ifrAn parameter FOO1 med hjalp av &4 och
tangenterna.

OEE-S
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3.2.2. Start och stopp av MX2 via en knapp

............

Fram Start/Stopp /

Back Start/Stopp

07 0O
C

Digitala ingangar

Thermistor

Fo—

Foljande installningar maste goras for att kunna kéra MX2 via en Start/Stopp knapp. Och

frekvensreferensvalet fran operatérspanelen(F001).

Steg Display Funktion/Parameter
(Start punkt) Start vyn
0.00
T 2 Frekvensreferens val vissas
Tryck p& - tills a001
02: Frekvensreferens fran
Tryck pa ~J och sen/ﬁ tills 02 operatdrspanelen
£ Frekvensreferens valet
Tryck pa a001 installt
N Start/Stoppi referens val
Tryck pa tills a002 vissas
01: Digitala ingangar*1
Tryck pa — och senbAE tills 01
Start/Stoppi referens valet
Tryck pé o a002 installt
G Frekvensreferens
Tryck p& tills f001
Valj valfri frekvens*
Tryck pa 0.00

*1 Se inkoppling schemat angdende valet om motorn ska kéra fram eller bakat.

*2 Efter man har gjort ovan staende steg, kan Start och Stopp goras fran Start/Stopp knappen.

Frekvensen valjs ifrdn parameter FO01 med hjalp av och tangenterna.

OEE-S
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MX2

3.2.3. Start, stopp och riktning av MX2 via tre knappar

—

Framat Bakat

MX2

Digitala ingangar

Thermistor

Foljande installningar maste goras for att kunna kéra MX2 via en Start, en Stopp och en Riktnings

knapp. ven frekvensreferensvalet fr-n opweireat®°rspanel

control o.

Steg Display Funktion/Parameter
(Start punkt) Start vyn
0.00
Frekvensreferens val vissas
€ W
Tryck p& - tills a001
Tryek b £ - sen/ﬁ e 02 02: Parameter FOO1(Multihastighet)
£ 001 Frekvensreferens valet instéllt
Tryck p& a
ek o " 002 Start/Stopp i referens val vissas
ryck pa ills
01: Digitalaingang*1
Tryck pa ~/ och senBAB tills 01
£ Start/Stopp i referens valet installt
Tryck p& a002
D Digital ingang 1
Tryck pa tills c001
20: STA Starta motor*2
Tryck p& ~J och senhAE tills 20
Digital ingang 2
Tryck pa — och senbAB tills c002
21: STP Stoppa motor*2
Tryck pa ~/ och senBAB tills 21
Digital ingdng 3
Tryck p& — och senhAE tills c003
22: Framéat/Bakat*2
Tryck pa ~J och senBAB tills 22
G Frekvensreferens
Tryck pa tills f001
0.00 Valj valfri frekvens*3
Tryck pa :
OEE-S
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*1 Se inkoppling schemat angdende valet om motorn ska kora fram eller bakat.
*2 Se listan nedan:

Options kod Symbol Funktions namn Aktivt Forklaring
tillstand
ON Startar motorn i den rotations
20 STA Startar Motor riktning som &r vald
OFF Ingen féréndring i motordriften
ON Ingen féréndring i motordriften
21 STP Stoppar Motor
OFF Stoppar motorn
ON Kor rotationen bakat
22 F/IR Framat/Bakat
OFF Kor rotationen framat
Tillatna digitala ingangar c001-c007
Instéllningar som krévs a002 =01
OBS:

i STP (Stoppar Motor) har omvand logik. Knappen skall ha en brytande funktion (NC). Pa detta
sattet, nar man far ett kabelbrott s& stannar motor automatiskt (Séker design).

Ker diagramwmif®r conhreé¢od

[STA] terminal ; ‘_|
[STP] terminal :j
[FR] terminal |
0
Maotor revolution \

speed . / t

*3 Efter man har gjort ovan stdende steg, kan Start och Stopp goras fran en Start en Stopp knapp.
Rotationsriktningen gors ocksa fran en individuell knapp. Frekvensen véljs ifran parameter FOO1

med hjalp av och tangenterna.

OEE-S 16
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3.2.4. Analog styrning av frekvensen via en extern 0-10V eller en potentiometer

faa. .

Framat Bakat

\/
41

Start

®

Stopp

A .
F°ljande exempel bygger vidare p- f°reg-ende exempel
knappar 0. Det som @ndras 2&r att styrni-tlOdy.en av frekven

Inkopplings exempel

Inkoppling med en potentiometer.
Inkoppling med en extern 0-10V matning.

|_HL| 104 l ,—Hlj 10V :
2k ohim |Potentiometer * 2k ohm LPotenhometev +
Frakvens referens ) o- 10Vde 5_ - +lj.pluslj: : _ Frekvens referens o) o-120Vdc % -
signa
g Frekvens referens ::DII:: 4-20mA g Frekvens referens :Oll:: 4-20mA
g e g e
_E Frakvens referans EA H{;m_ 3 g Frekvens referens EA l:_"u?d:‘?:ﬁ_ %
::[: Analog jord ~(minus) :‘Z: Analog jord
L signal L
% Puls utgang 'g,: EO Puls utgang
= EO v 32hHz ﬁ 5 : 10Vdc 32kHz ﬁ
=] o
'E % o-10Vde ﬁ '§ \ilh'il 0-10Vdc f
Steg Display Funktion/Parameter
(Start punkt) Start vyn
0.00
Frekvensreferens val vissas
Tryck pa tills a001
) 01: Analog ingéang (O eller OIl)
Tryck pa och senBAB tills 01
) 001 Frekvensreferens valet instéallt
Tryck p& a
) Start vyn
Hall in tills 0.00
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MX2

3.2.5. Start, stopp och 2 fasta hastigheter

Framat

Start ° Stopp

Bakat

smn(i;::’bsmpp

Hastighet

Lig QH 69

y

5

Digitala ingangar

Thermistor

MX2

Foljande installiningar maste goras for att kunna kéra MX2 via en Start/Stopp Fram och en Start/Stopp
Bak, och aven val av en Lag/HOg hastighet.

Steg Display Funktion/Parameter
(Start punkt) 0.00 Start vyn
Frekvensreferens val vissas
Tryck pa tills a001
02: Parameter FOO1(Multihastighet)
Tryck p& o och senSAE tills 02
Frekvensreferens valet installt
Tryck pa a001
) Start/Stopp 1 referens val vissas
Tryck pa tills a002
01: Digitala ingang*1
Tryck pd — och senbAE tills 01
Start/Stopp i referens valet installt
Tryck pa ) a002
£ Multihastighet 0 [HZz]
Tryck pa tills a020
Sall in valfri Lag farts hastighet i Hz
Tryck pa o och senb A ills -
Multihastighet 0 [Hz] installt
Tryck pa a020
) Multihastighet 0 [Hz]
Tryck pa tills a021
Sall in valfri Hog farts hastighet 1 Hz
Tryck pa ~J och senbA tills -m-
Multihastighet 1 [Hz] installt
Tryck pa — a021
C 3 Digital ingang 1
Tryck pa tills c001

OEE-S

18



MX2 snabbstart V1.47 MX2
00: Start/Stopp fram *2
Tryck p& ~J och senSA/B tills 00
Steg Display Funktion/Parameter

Digital ingang 1 installt

Tryck p& ~J c001
R Digital ingang 2

Tryck pa tills c002

01: Start/Stopp bak *2
Tryck pé — och senb/E tills 01

Digital ingang 2 installt
Tryck pa ~J c002

R Digital ingang 3
Tryck pa tills c003
02: Multihastighet 1 *2 *3

Tryck pé — och senbA/E tills 02

Digital ingang 3 installt
Tryck pa ~J c003

Start vyn

Hall in -CD tills 0.00

*1 Se inkoppling schemat angéende valet om motorn ska kéra fram eller bakat.
*2 Se listan nedan:

Options Symbol Funktions namn Aktivt Forklaring
kod tillstand
ON Motorn kor framat
00 Fw Framét Start/Stopp OFF Stoppar motorn
ON Motorn kor bakat
01 RV Bakat Start/Stopp
OFF Stoppar motorn
ON Binart kodad hastighets val = 1 Hog
02 CF1 Multihastighet BitO
(LSB) OFF Binart kodad hastighets val = 0 Lag
Tilldtna digitala ingangar | c001-c007

Installningar som kravs

a002 = 02, a020 till a035

OEE-S
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*3 Multihastighets valen kan binar- (eller bit-) kodas. P& detta satt ar det mojligt att via 4 ingangar fa

upp till 16 for instéllda hastigheter.

Hastighet Parameter CF4 CF3 CF2 CF1
Hastighet 0 A020 0 0 0 0
Hastighet 1 A021 0 0 0 1
Hastighet 2 A022 0 0 1 0
Hastighet 3 A023 0 0 1 1
Hastighet 4 A024 0 1 0 0
Hastighet 5 A025 0 1 0 1
Hastighet 6 A026 0 1 1 0
Hastighet 7 A027 0 1 1 1
Hastighet 8 A028 1 0 0 0
Hastighet 9 A029 1 0 0 1
Hastighet 10 A030 1 0 1 0
Hastighet 11 A031 1 0 1 1
Hastighet 12 A032 1 1 0 0
Hastighet 13 A033 1 1 0 1
Hastighet 14 A034 1 1 1 0
Hastighet 15 A035 1 1 1 1

Kor diagram for 8 st for installda hastigheter. Man har ocksa bara anvant CF1-CF3 och hastigheterna
kan a&ndras under drift.

[CF1]
[CF2]
[CF3]

OEE-S
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Znd
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3.3. Broms

Med Broms kontroll det mdjligt att styra en extern broms for ex. Lodréata rorelser. Denna funktionen
kraver aterkoppling av status signal fran broms (se MX2 applikations guiden).

Ett annat satt att anvanda en broms &r via en digital utgang (12) som kopplas till ett rela som slapper
bromsen vid lag frekvens.

3.3.1. Inkoppling
Fun Signal

11/EDM—  Load

Fraquency Arrivel
A2
12 " Load *

— 24VDC
CM2
3.3.2. Parameter installning i MX2
Parameter Funktion Installning
Multi-function Output Terminal [12] 2: FA2 (Frequency Arrival Type 2 -

c022 Selection Over Frequency)

Arrival Frequency During Acceleration 2,50 Hz
c042

Arrival Frequency During Deceleration 2,50 Hz
c043

Omriktaren matar ut frekvensankomstsignalen nar omriktaren nar frekvensen installd pa oArrival
Frequency During Accelerationd1/2 (C042/C045) eller dArrival Frequency During Decelerationd1/2
(C043/C046) eller hogre.

Co42/C045 ., € CO43/Co46
N foff

Output frequency fmy 4 w

fon: 1% of maximum frequency
FA2/FA4 output foff: 2% of maximum frequency
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4.  Monitorering

Monitorering
Parameter Beskrivning Enhet
doo1 Utgangsfrekvens [HZ]
d002 Utgangsstrom [A]
!i ON
d0oo5 Status pa digitala ingangar ™ OFF -
V
b 3 2
Q-
d0o6 Status pa digitala utgangar .! OFF -
Rela 11 12

tgangsmoment b
do12 Utgé4 [%]
do13 Utgangsspanning V]
d014 Ingangseffekt [KW]
d018 Temperatur pa kylelement [°C]
dosl Felhistorik, 1 -
do82 Felhistorik, 2 -
do83 Felhistorik, 3 -
dos4 Felhistorik, 4 -
do85 Felhistorik, 5 -
d086 Felhistorik, 6 -
d090 Varningskod -
d102 DC mellanliggande kretsspanning V]

| d081 till d086 kan de sista 6 felen ses samt status da felen uppstod:

Felhistorik
Parameter Beskrivning Exempel
Felkod (se avsnitt Error!
dosi.1 Reference source not E12.3
found.)
do81.2 Utgangsfrekvens [Hz] 40,00 Hz
d081.3 Utgangsstrom [A] 151 A
dog1.a | DC mellaniiggande 317,4V
kretsspénning [V]
d081.5 Tid med omformare i Run [t] 32 timer
d081.6 Tid totalt [t] 149 timer

De olika status ses genom att ga upp/ner med piltangenterna.
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5. Fel beskrivningar

Om omvandlaren larmar, kommer felkoden besté av en deciderad felkod samt en status:

(S
4 0
| Alarm factor | |Inuerterstﬁmsa'. alarm occumence
EO07 1 Omvandlarens felkod, 21 Omvandlarens status under fel

Overspanning (E07) under retardation (.2).

Foljande visar typiska felkoder:

Felkoder
Felkoder Beskrivning Orsak / avhjalpning
E0l Overstrom under konstant hastighet A Det &r en kortslutning mellan omvandlarens
E02 Overstrom under retardation o utning vand
= = . avgang och motorer, motoraxeln ar last eller
E03 Overstrdm under acceleration

motorn ar kraftigt dverbelastad.

Overstrom under andra Hitta orsaken och réatta till felet.

E04 omstandigheter

Motorn ar 6verbelastad en langre tid.
Utvardera acceleration, retardation och
cykeltider samt belastning.

EO5 Overbelastning

Bromsmotstanden ar anvanda mer &n b090
och skyddsfunktionen har tratt ikraft.

Set b090 korrekt och se till att broms-
motstandet ar tillrackligt.

E06 Overbelastning av bromsmotstand

Dol < P <o <

Overspanning pa DC-mellanledet, pa grund av
for hog inspanning eller att omvandlaren inte
kan ta upp mer regenererativ energi fran

EO7 Overspanning motorn.

Mal tilgangsspaendingen.

Montera bromsmotstandet eller utvardera
decelerationstiden.

< <

E09 Underspanning Underspéanning pa inspanning.

Externt fel ar aktiverat pa en digital ingang.

E12 Externt fel Ta bort orsaken till det externa felet.

Jordfjl mellan frekvens och motor

El4 Jordfel Hitta orsaken och réatta till felet.

Omvandlaren ar éverupphettad.

Undersdk omgivningstemperaturen och att
flaktarna fungerar.

Installera extra kylning.

<: Jo| <: Jo| <: I| I

E21 Overhettning

Temperaturen i motorn ar for hog.
Hitta orsaken.
Installera extern kylning av motorn.

E35 Termistorfel

Signal till sakerhetsstoppet har givits.

E37 Sakerhetsstopp Hitta orsaken och aterstall.

Overbelastning vid laga hastigheter.

E38 Overbelastning under lag hastighet Utvardera hastigheterna.

< To| < To| < <z o <

Foljande visar status vid fel:

Frekvensomvandlarstatus
Kod Beskrivning Kode Beskrivning
0 Under uppstart eller initiering 5 0 Hz referens och startkommando
1 Stopp 6 Start
2 Retardation 7 DC-bromsning
3 Konstant hastighet 8 Overbelastning
4 Acceleration 9 |-
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6.  Skydd med extern utrustning
6.1. EMCfilter

For att uppfylla EMC-kraven kravs ett ingangsfilter. Nedanstaende tabell visar kombinationerna av
filter, frekvensomvandlare och vilka kabellangder som é&r tillatna:

Typ EMC-filter EMC klass Kabellangd Switch frekvens |Lackstrém
MX2-A[]-E EN61800-3 [m] [kHz] [MA]

BOOL - BOO2 - c1 25 15

o AX-FIM1010-RE = = o 7
c1 25 15

BOO7 AX-FIM1014-RE = o T 7
C1 25 15

BO15 - B022 AX-FIM1024-RE = = T 7

4004 - 4007 AX-FIM3005-RE €1 25 15 3/160
c2 100 15

4015 - 4022 - 4030 | AX-FIM3010-RE €1 25 15 3/160
c2 100 15
c1 25 15

4040 AX-FIM3014-RE 3/160
c2 100 15

4055 - 4075 AX-FIM3030-RE €1 25 15 1/70
c2 100 15

4110 - 4150 AX-FIM3050-RE €1 25 15 0.5/32
c2 100 15

6.2. Sakringar

For att skydda frekvensomvandlaren rekommenderas att anvanda sakringar med nedanstaende
specifikationer: Klass CC.

M)-(ZBA[] Storlek
B0O1 - BOO2 - BO04 10A
BOO7 15A
B015 - B022 30A
4004 - 4007 - 4015 - 4022 10A
4030 - 4040 15A
4055 - 4075 20A
4110 - 4150 40A
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6.3. Anvandning av bromsmotstand

For att infoga degenererad energi fran motorn, kan det bliv
nodvandigt att montera ett externt bromsmotstand. P+ -:

Folijende parametrar ska justeras:
B090 i Berakna anvandningen av bromsmotstand [% per 100 sek]. RE
Justera denna parameter efter hur mycket du anvander det
externa bromsmotstandet. |

Bremsemodstand

Exempelvis:
Deaccellerationstid = 5 sek

Cykeltid = 50 sek -
B
5+ 5 ¥ :
T%= THDD:W% E“ :
=
= 1
B090 = 10% = :
B095 i Aktivering av bromsmotstand i — T1 ; —"' ty #— —": 3 :"— t
00 = Ej aktiverad o H—'— Tc (100s) —
01 = Aktiverad under korning = i
u
Lo
B097 1 Resistivt varde for bromsmotstand T
Ange det resistiva vardet for IIE
bromsmotstandet. t
b090 To= 111271 40
. . ) 100 sec
6.4. Anvandning av termistor
Omvandlaren har inbyggd termistoringang;
digital ingang 5. Ingangen kan anvandas o1

samtidig med det inbyggda overstroms-

skyddet. e s e a2 |t [t [pe !P24|

Termistorskyddet aktiveras vid:

C005 7 Digital ingdng 57 19: Termistor /’\
AVAYAY

Termistorn monteras mellan L och 5. W

N&r motst-ndsva@rdet n-. c iy e <
omvandlaren ut pa termistorskyddet.
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7. Anvédndning av sdkerhetsingangar

Frekvensomvandlaren har inbyggda sakerhetsingangar och EDM (External Device Monitoring).
Den inbyggda sékerheten ar enligt EN-13849-1 PLd och sdkerhetsstopp utféres enligt EN60204-1,
stoppkategori 0.

Sakerhetsfunktionen aktiveras hardvaruméssigt med tva DIP-switchar. Nar sakerhetsfunktionen
anvéands, tilldelas digitalingdngarna 3 + 4 automatisk sékerhetsingdng. Om EDM anvands, tilldelas
digitalutgang 11 denna funktion.

Safety function selector switch EDM function selector switch

OFF ON OFF - ON
(Normal) m (EDM)

RUN PWR
.

.
ALM
- .
& |PRG
- .
—e— |
\

2\ [SToP

feser
=S ==

————
=t

Nedanstaende ritning/skisser visar kabeldragningen for sakerhetsfunktionen:

7.1. Inkopplingsschema for GOSXD

Beroenden p& spanningsbortfallet
over

Diagrammet ovan anvander MX2:an en extern stromkalla. Dar kopplas den externa +24Vdc in pa P24,
medan L & PLC pa MX2:an till den externa 0Vdc.
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7.2. Inkopplingsschema for G98201

(~y Rekommenderar upp till MAX 1 st
S:iftety 13&:31 /‘I\ MX2 / Sakerhetsrela.
= ..+:....+“.....+j..’.
TA@O00@® | | wz 1 | |

DR

L S c :
® | |
ks G9SA-301

= |[BBOOO®

vana

_“4'" " J‘OO@

Diagrammet ovan anvander MX2:an en gemensam nollpunkt pga. att man vill kéra med den interna
+24Vdc stromkallan. Ifall korning av extern stromkalla kopplas den externa +24Vdc in pa 13 & 23 och i
sin tur pa P24, medan L & PLC pa MX2:an till den externa OVdc.

7.3. Inkopplingsschema f069SB3012
Rekommenderar upp till MAX 1 st

MX2 / Sakerhetsrela.

Diagrammet ovan anvander sakerhetsrelaet MX2:ans interna +24Vdc stromkallan. Pa detta sattet kan
sakerhetsreldet kopplas in utan att anvanda ett nataggregat. Ifall kérning av extern stromkalla kopplas
den externa +24Vdc in pa 13 & 23 och i sin tur pd P24, medan L & PLC pa MX2:orna till den externa

Ovdec.

Nar signalen tas bort fran GS1 + GS2 (ingang 3 + 4), kopplas frekvensomvandlaren till motorn och
motorn kommer att koras till stopp. Nar signalerna tas emot, aktiveras EDM-sédkerhetsutgangen. Bada
sakerhetsingdngarna ska anvandas annars aktiveras inte EDM utgangen.

Nar nodstoppet tas bort kommer frekvensomvandlaren automatiskt att starta, beroende pa
instéllningen av frekvensomvandlaren.

B145 71 Sakerhetsingang
00 = Omvandlaren stoppar utan alarm
01 = Omvandlaren stoppar med alarm E37

Vid installning 00, kommer frekvensomvandlaren inte visa ndgot alarm vid nédstopp. Nar nodstoppet
tas bort, kommer frekvensomvandlaren automatiskt starta igen.
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