
Soluciones de robots cartesianos
Automatización de movimientos XYZ-R
La producción de artículos aumenta cada año y por tanto aumentan las necesidades logísticas que un robot 
cartesiano XYZ-R puede encargarse de soportar. Diseñado para cargas medias que precisan un apilado repetitivo, 
un robot cartesiano mejora la productividad gracias a que libera mano de obra y reduce los problemas causados 
por un apilado incorrecto. Además, los robots cartesianos ahorran espacio porque trabajan "sobre" el lugar de 
trabajo, al contrario que los robots articulados que sí ocupan espacio en el suelo.

Menor tiempo de inactividad gracias a un menor cableado

Alto rendimiento gracias a los motores lineales

Desarrollo rápido de máquinas con bloques de función específicos

Más flexibilidad y libertad de elección de servomotor VWXˮP
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