
Soluzioni per portali 
con robot cartesiani
Come automatizzare gli assi XYZ-R
La produzione di beni di consumo aumenta anno dopo anno e l'adozione di un robot cartesiano XYZ-R è in grado 
di gestire le sempre maggiori esigenze del mondo della logistica. Creato per carichi medi che devono essere 
impilati ripetutamente, il robot cartesiano migliora la produttività in quanto permette alla manodopera di avere più 
tempo da dedicare ad altri compiti e di ridurre i danni legati a un'impilatura non corretta. Inoltre, i robot cartesiani 
non occupano spazio a pavimento in quanto operano al di sopra dell'area di lavoro, diversamente dai robot 
antropomorfi che necessitano di uno spazio dedicato.

Tempi di fermo macchina ridotti grazie a un minor numero di cavi

Prestazioni elevate grazie ai motori lineari

Rapido sviluppo della macchina grazie a "Function Block" dedicati

Maggiore flessibilità grazie alla libertà di scelta del servomotore VWXˮP
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