
Soluções robóticas 
cartesianas
Automação para os movimentos do eixos XYZ-R
São produzidos cada vez mais bens de consumo e, a implementação de um robô cartesiano pode lidar com este aumento da 
procura e de logística. Desenvolvido para cargas de peso médio, que necessitem de ser empilhadas de forma repetitiva, um 
robô cartesiano permite melhorar a produtividade através da libertação da mão-de-obra e, da redução dos danos provocados 
por um empilhamento inadequado. Além disso, os robôs cartesianos permitem poupar muito espaço na superfície da fábrica 
devido ao funcionamento "num nível superior" relativamente ao local de trabalho, ao contrário dos robôs articulados que 
necessitam do seu próprio espaço de movimentação.

Menor tempo de inactividade - Graças à redução do número de cabos

Desempenho elevado - Graças aos motores lineares

Desenvolvimento rápido de máquinas - Utilização de blocos de funções dedicados

Maior flexibilidade - Livre escolha do servomotor �9�: �;�°�3
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