OMmRON

Smart Sensors (induktiv type)

ZX-E-serien

Smart Sensors, der anvender induktiv princip,
er nu tilgeengelige. Mulighed for udvikling af nye
applikationer med submikron-sensorteknologi.

Bestillingsoplysninger

Sensorer
Sensorhoveder
Form Mal Tasteafstand Nojagtighed *1 Type
Cylindrisk - glat udfersel 3 diam. x 18 mm 0,5 mm 1um ZX-EDR5T
5,4 diam. x 18 mm 1 mm ZX-EDO1T *2
8 diam. x 22 mm 2mm ZX-EDO2T *2
Cylindrisk - gevind type M10 x 22 mm 2mm ZX-EMO02T *2
M18 x 46,3 mm 7 mm ZX-EMO7MT *2
Flad 30 x 14 x 4,8 mm 4 mm ZX-EV04T *2 *3
Varmemodstandsdygtig, M12 x 22 mm 2mm ZX-EMO2HT *4
cylindrisk

*1:Ved 4.096 malinger.

*2: Typer med beskyttende spiralrar kan ogsa fas. Tilfgj suffikset "-S” til typenumrene ovenfor for at bestille dem.
(Eksempel: ZX-EDO1T-S)

*3: Anvend ZX-EDA Amplifier Unit version 1,200 eller nyere sammen med ZX-EV04.
*4: Anvend ZX-EDA Amplifier Unit version 1,300 eller nyere sammen med ZX-EMO2H.

Forstaerkerenheder

Udseende Stremforsyning Udgangstype Type
DC NPN ZX-EDA11

PNP ZX-EDA41

Bemaerk: Kompatibel med alle viste sensorhoveder.
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Tilbehgr (bestilles separat)

Smart Monitor-konfigurationsveerktgj for tilslutning til pc

Beregningsenhed Udseende Navn Type
Udseende Type Kommunikationsinter- |ZX-SF11
ZX-CAL2 face til ZX-serien
Kommunikationsinter- |ZX-SFW11E
face til ZX-serien
Forsteerkermonteringsbeslag +
- Software
Udseende Type Bemaerkninger
ZX-XBE1 Seettes pa hvert cd
. enkelt sensorho- -rom
‘ ,-’ ) ved Cd-rom Software til ZX-serien [ZX-SW11EV2
L)
. - Kabler med stik i begge ender (til forleengelse)
ZX-XBE2 Til DIN-skinne-
’ f montering Kabellzengde Type Antal
V m ZXXC1A 1
4m ZX-XC4A
8m ZX-XC8A
Specifikationer
Sensorhoved
Type ZX-EDR5T ZX-EDO1T ZX-ED02T/ ZX-EMO7MT ZX-EV04T ZX-EMO2H
EMO02T
Maleomrade 0til 0,5 mm 0til 1 mm 0 til 2 mm 0 til 7 mm 0 til 4 mm 0 til 2 mm
Detekteringsobjekt Magnetiske metaller (Maleomrader og lineariteter er forskellige for ikke-magnetiske metaller.
Se Tekniske data pa side 4).
Standardreferenceobjekt 18x18x3 mm 30x30x3 mm | 60x60x3 mm ‘ 45x45x3 mm
Materiale: metalholdigt (S50C)
Nojagtighed *1 1 um
Linearitet *2 +0,5% F.S. | +1,0% FS."5

Lineaert udgangsomrade

Samme som maleomradet.

Temperaturkarakteristik *3
(inklusive forsteerkerenhed)

0,15% F.S./°C 0,07% F.S./°C

0,1% ES./°C

Omgivende Drift *4 0 til 50°C (uden |-10 til 60°C (uden dannelse af is eller kondens) -10 til 200°C
temperatur dannelse af is
Opbevaring *4 eller kondens) —20 til 70°C (uden dannelse af is eller kondens) -20 til 200°C
Omgivende luftfugtighed Drift og opbevaring: 35 % til 85 % (uden kondensdannelse)
Isolationsmodstand 50 MQ min. (ved 500 VDC)
Stodspaending 1,000 VAC, 50/60 Hz i 1 min. mellem ladede dele og kabinet
Vibrationsmodstand (destruktion) | 10 til 55 Hz med 1,5-mm dobbeltamplitude i 2 timer i retning X, Y og Z
Stodsikkerhed (destruktion) 500 m/s?, 3 gange i retning X, Y, og Z
Beskyttelsesgrad (sensorhoved) IEC60529, IP65 | IEC60529, IP67 IEC60529,
IP60 *6
Tilslutning 12-polet stik (standardkabelleengde: 2 m)
Vaegt (i pakket tilstand) Ca.120g Ca.140g Ca. 160 g Ca. 130 g Ca. 160 g
Materialer Sensor- | Hus Messing Rustfrit stal . Zinc (nickel- .
hoved Messing Messing
plated)
Detekte- | Varmemodstandsdygtig ABS SPIDSBE-
rings-
ovgrflade LASTNING
Forforstaerker PES
Tilbehor Forsteerkermonteringsbeslag (ZX-XBE1), brugervejledning
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*1:Ngjagtighed: Oplosningen er afvigelsen (+£3c) i den lineaere udgang ved tilslutning til ZX-EDA-forsteerkeren. Vaerdierne ovenfor angiver de
afvigelser, der blev observeret 30 minutter efter, at der blev teendt for strammen
(Oplesningen males med OMRONSs standardreferenceobjekt ved 1/2 af Maleomradet med ZX-EDA indstillet til det maksimale antal samp-

linger pa 4.096).

Oplosningen er gentagelsesngjagtigheden for et stationaert emne og er ikke en indikation af ngjagtigheden i afstanden. Oplgsningen kan
pavirkes negativt under pavirkning af steerke elektromagnetiske felter.

*2: Linearitet: Lineariteten angives som fejlen i forhold til en ideel, retlinjet maling pa et standardreferenceobjekt. Lineariteten og maleveerdierne
varierer med de objekter, der males pa.

*3: Temperaturkarakteristik: Temperaturkarakteristikken méles med OMRONSs standardreferenceobjekt ved 1/2 af Maleomradet.
*4: Rumtemperaturen er kun angivet for sensorhovedet. Den er -10 til 60°C for preeamp.

*5: Veerdien der angivet for en rumtemperatur pa 25°C.

*6: Bor ikke anvendes i fugtige omrader, eftersom kabinettet ikke er vandteet.

Forsteerkerenhed

Type

ZX-EDA11 ZX-EDA41

Maleperiode

150 us

Indstilling af antal samplinger *1

1,2, 4,8, 16, 32, 64, 128, 256, 512, 1.024, 2.048 eller 4.096

Linezer udgang *2

Udgangsstrem: 4 til 20 mA/F.S., Maks. belastningsmodstand: 300 Q
Udgangsspaending: +4 V (£ 5V, 1 til 5 *3) udgangsimpedans: 100 Q

Digitale udgange
(3 udgange: H@J, PASS, LAV)

Aben NPN-kollektoroutput, 30 VDC, 50 mA maks. | Aben PNP-kollektoroutput, 30 VDC, 50 mA maks.
Overskudsspezending: 1,2 V maks. Overskudsspeaending: 2 V maks.

Nulstillingsindgang, trigger-
indgang, reset-indgang, digital
holdeindgang

ON: Kortsluttet med 0-V-klemme eller 1,5V eller
mindre

OFF: Aben (lzekstrem: 0,1 mA maks.)

ON: Forsyningsspaending kortsluttet eller forsy-
ningsspeending inden for 1,5 V
OFF: Aben (lzekstrom: 0,1 mA maks.)

Funktion - Display il visning af afstand - Display til visning af indstillet veerdi/outputveerdi/oplasning
- Linearitetsjustering (materialevalg) - Skalering
- Omvendt displayvisning - Display OFF - ECO-tilstand
- AEndring af antal displaycifre - Sample-hold - Peak-hold
- Bottom-hold, peak-to-peak-hold - Self-peak-hold - Self-bottom-hold
- Average-hold - Delay-hold - Reset til nul
- Retur til fabriksindstilling - Linearitetsinitialisering - Timer til forsinket tiltreekning
- Timer til forsinket frafald - One shot timer - Sammenligning med foregédende veerdi
- Indstilling for ikke-maling - Indstilling af tolerancegraense - Positionsindlaering
- Automatisk indlaering - Indstilling af hysterese - Trigger-indgange
- Reset-indgang - Digital udgang holdindgang - Overvagningsfokus
- Korrektion af lineaert output - (A-B) beregninger *4 - (A+B) beregninger *4
- K-(A+B) beregning *4 - Forhindring af gensidig interferens *4
- Registrering af sensorfrakobling - Reset til nul - Indikator for reset til nul
- Tastelas
Indikatorer Digitale indikatorer: Hgj (orange), pass (gren), lav (gul), 7 segment hoveddigitaldisplay (red),

7 segment underdigitaldisplay (gul), strom teendt (gren), reset til nul (gren), aktiveret (gren)

Spaendingspavirkning
(inklusive sensor)

0,5% F.S. af den lineaere outputveerdi ved +20% af stramforsyningsspaendingen

Forsyningsspzending

12 til 24 VDC +10 %, impuls (p-p): maks. 10 %

Stromforbrug

140 mA maks. ved en stramforsyningsspaending pa 24 VDC (med sensor tilsluttet)

Omgivende temperatur

Drift og opbevaring: 0 til 50°C (uden dannelse af is eller kondens)

Omgivende luftfugtighed

Drift og opbevaring: 35 % til 85 % (uden kondensdannelse)

Isolationsmodstand

20 MQ min. (ved 500 VDC)

Stedspaending

1.000 VAC, 50/60 Hz i 1 min

Vibrationsmodstand (destrukti-
on)

10 til 150 Hz med 0,7-mm dobbeltamplitude i 80 min. i retning X, Y og Z

Stodsikkerhed (destruktion)

300 m/s? 3 gange hver i seks retninger (op, ned, venstre, hgjre, fremad, tilbage)

Tilslutning 12-polet stik (standardkabellzengde: 0,2 m)

Veegt (i pakket tilstand) Ca. 350 g

Materialer Kabinet: PBT (polybutylen-terephthalat), 1ag: Polycarbonat
Tilbehor Brugervejledning

*1: De linezere udganges responstid beregnes som maleperioden X (antal samplinger + 1) (med fast falsomhed).
Digitaludgangenes responstid beregnes som maleperioden X (antal samplinger + 1) (med fast falsomhed).

*2:Udgangen kan skiftes imellem en udgangsstrom og udgangsspeaending ved hjaelp af en omskifter i bunden af forstaerkerenheden.

*3: Indstilling kan foretages via overvagningsfokusfunktionen.

*4: Der kraeves en beregningsenhed (ZX-CAL2).
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Tekniske data (typisk)
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Detekteringsobjektets storrelse ift. linearitet (med lineariteten justeret til standarddetekteringsobjekt)
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Detekteringsobjektets materiale ift. linearitet (med lineariteten justeret til standarddetekteringsobjekt og jern)
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NPN-forsteerker: ZX-EDA11

12 il 24 VDC
Gron: T

PASS digital udgang
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LAV digital udgang
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' E M Lilla: Trigger-indgang %
E M Orange: NuIstiIIingsindgang/C
A Rod: Reset-indgang %
1
1
1
1
Udgangsstrom
Strgm-/ 420 mA Sort: Lineaer udgang
! speendingsomskifter

Udgangsstrem: 300 Q maks.

! Afskeermning:
L Linezer JORD

Tilslutninger: Forsteerkerenhed

Udgangsspaending: 10 kQ min.

PNP-forsteerker: ZX-EDA41

™ \I/
I‘J 1
! 1
1
I ﬁ J\ Hvid:
'j IHQJ digital udgang
— Gron: 12t
PASS digital udgang T 24 VDC
Gra: B

»l
L)
»l
L)
»

' LAV digital
udgang
Y

Bl&: JORD (V)

e .
: § " ILysenad: Digital udgang hoﬁdgang
9] Vv I O
=< P .
E AV Lilla: Trigger-indgang %
[}
£ A IOrange: Nulstllllngsmdgang/c
: AV %Red: Reset-indgang %
1
1
' Udgangsstrem:
1 ;
Strom-/ 41l 20mA Sort: Lineser udgang
spaendingsomskifter Udgangs \IJ Udgangsstrom:

300 Q maks.
Udgangsspeaending:
10 kQ min.

! Afskeermning:
Linezer JORD

Brun

121til24 VDC

JORD (0 V)

H@J digital udgang

PASS digital udgang

LAV digital udgang

— Linezer udgang

Afskeermning Lineaer udgang JORD

Lysered Digital udgang holdindgang

Nulstillingsindgang

Trigger-indgang

Reset-indgang

Bemezerk 1.Benyt en stabiliseret stramforsyning til forstaerkeren,
iseer hvis der stilles krav om hgj oplasning.

2. Tilslut enheden korrekt. Fejlagtig tilslutning kan medfere
beskadigelse af enheden. (Lad ikke kabelfaringen kom-
me i kontakt med andre ledninger. Det geelder iseer til
den linezere udgang).

3. Benyt den bla ledning (0-V) til stramforsyningen, og brug
det afskeermede kabel (den linezere udgangs jord) sam-
men med den sorte ledning (lineaer udgang) til linezert
output. Hver enkelt af disse jordforbindelser skal benyt-
tes til det tiltzenkte formal. Nar den lineaere udgang ikke
benyttes, skal den lineaere udgangs jord tilsluttes 0-V-
jord.
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Typenumre
Sensorer Forsteerkerenheder
ZX-EDR5T ZX-EDA11
ZX-EDO1T ZX-EDA41
ZX-EDO02T -
Betjeningstaster
ZX-EM02T Visningsomrade K
ZX-EMO7MT OO
ZX-EMO2HT Indgangskabel & >
(med stik) N
Udgangskabel ) ’
Sensorhoved Forforsteerker  (med stik) Udgangskabel
Stik
(laget kan abnes og lukkes)
N Beregningsenhed
ZX-CAL2
ZX-EV04T
Udgangskabel Visningsomrade
Sensorhoved Forforstaerker (med stik)

Tilslutningsstik

Smart Sensors (induktiv type) ZX-E-serien



Forholdsregler
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Konstruktionsforholdsregler

Overhold de angivne klassificeringer og ydelsesangivelser.
Yderligere oplysninger finder du under Specifikationer pa
side 2.

Objekter af bestemte materialer eller med bestemte udform-
ninger kan muligvis ikke detekteres, eller detekteringens ngj-
agtighed vil muligvis ikke veere tilstraekkeligt hgj.

Omgivelser

Brug ikke produktet pa steder, der er udsat for letantaendelige
eller eksplosive gasarter.

For at sikre sikker drift og vedligeholdelse méa produktet ikke
installeres i neerheden af hgjspaendings- eller staerkstromsud-
styr.

Ledningsfering
Produktet ma ikke anvendes ved speendinger, der overstiger

de nominelle veerdier. Dette kan fore til skader.

Tilslut ikke produktet en AC-stramforsyning, og tilslut ikke
stremforsyningen omvendt.

Kortslut ikke belastningen for aben kollektoroutput.
Produktets stramledning ma ikke laegges sammen med eller i
den samme kanal som hgjspaendingsledninger eller stram-
ledninger. Dette kan fore til fejlfunktion eller beskadigelse
som falge af induktion.

Du ma ikke tilslutte eller frakoble klemmerne, mens der er
teendt for strammen. Dette kan fore til skader.

Justering

Indstilling

Nar du indstiller teerskelveerdierne, skal du serge for, at hold-
inputledningen for forstaerkerenhedens digitale output er ON,
sa der ikke er noget digitalt output til eksterne enheder.

Andre forholdsregler
Forsag ikke at adskille, reparere eller aendre produktet.

Bortskaf produktet under anvendelse af standardprocedurer-
ne for industriaffald.

Disse sensorer er ikke kompatible med ZX-L[ ][] Smart
Sensors (lasertype). Tilslut ikke kombinationer af ZX-E[ ][]
Smart Sensors og ZX-L[ ] Smart Sensors.

Smart Sensors (induktiv type) ZX-E-serien
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Korrekt brug
Konstruktionsforholdsregler
Stromforsyninger

Lad udstyret varme op i ca. 30 minutter, efter at stramforsy-
ningen er tilsluttet.

Gensidig interferens

Op til 5 sensorhoveder kan benyttes sammen ved at tilslutte
ZX-CAL2-beregningsenheden imellem to forsteerkerenheder.
Nar du installerer sensorhoveder vendt mod hinanden eller i
parallelforbindelse, skal du lade dem vaere adskilt af de mini-
mumafstande, der er angivet i tabellen nedenfor.

R a= e ma i Ee
A e

Gensidig interferens

Type A B
ZX-EDR5T 5mm 20 (3,1) mm
ZX-EDO1T 10 mm 50 (5,4) mm
ZX-EDO02T 20 mm 50 (8) mm
ZX-EM02T 20 mm 50 (10) mm
ZX-EMO7MT [100 mm 150 (30) mm
ZX-EV04T 80 mm 50 (14) mm
ZX-EMO2HT (20 mm 50 (12) mm

Bemaerk: Tallene i parenteser geelder, nar funktionen til forhindring af
gensidig interferens anvendes.

Kompatibilitet

Sensorhoveder og forsteerkerenheder er indbyrdes kompati-

ble. Sensorer kan tilfgjes eller udskiftes enkeltvis.

Pavirkning fra hojfrekvente elektromagnetiske felter
Anvendelse af produktet i naerheden af enheder, der frembrin-
ger hgjfrekvente elektromagnetiske felter — f.eks. ultralydba-
serede renggringsmaskiner, hgjfrekvente generatorer,
transceivere, mobiltelefoner eller omformere — kan fore til fejl-
funktion.

Pavirkning fra metalgenstande
Nar produktet installeres, skal det adskilles fra metalgenstan-
de med de afstande, der er vist nedenfor.

2
7

Pavirkning fra metalgenstande

Type d D
ZX-EDR5T 8 mm 9 mm
ZX-EDO1T 10 mm
ZX-EDO2T/EMO02T 12 mm
ZX-EMO7MT 55 mm 20 mm
ZX-EV04T 16 x 32 mm 4,8 mm
ZX-EMO2HT 18 mm 9 mm

Ledningsfering
Kontrol af ledningsfaringen

Nar ledningsferingen er gennemfart, skal du inden du teender
for strammen kontrollere, at stramforsyningen er tilsluttet kor-
rekt, at der ikke er nogen forkerte tilslutninger (f.eks. belast-
ningskortslutninger), og at belastningsstrammen er korrekt.
Ukorrekt ledningsfaring kan fere til fejl.

Forlaangerkabel

Forleeng ikke kablet for sensoren og forstaerkerenheden til en
leengde pa mere end 10 m. Brug et ZX-XC[JA-forleengerkabel
(seelges separat) til at forlaenge sensorens kabel. Forleeng for-
steerkerenhedens kabel ved hjeelp af et afskaermet kabel af
samme type.

Stromforsyning

Hvis der anvendes en stramforsyning, skal klemmen FG (stel)
forbindes til jord.

Hvis stramforsyningsledningen kan blive udsat for overspeen-
dinger, skal der tilsluttes en overspzaendingsafleder, som sva-
rer til forholdene i driftsmiljoet.

Beregningsenhed
Hvis der benyttes en beregningsenhed, skal den linesere ud-
gangs jord pa den tilsvarende forsteerkerenhed tilsluttes.

Tilslutningsstik

Du ma ikke tilslutte eller frakoble klemmerne, mens der er
teendt for strammen.

Sorg for at holde klemmerne ved laget ved tilslutning eller fra-
kobling.

Montering
Handtering

Ved montering af sensorhovedet ma du ikke anvende for kraf-
tigt stod — for eksempel ved at bruge en hammer. Dette kan
fare til skader eller til en reduktion af teethedsgraden. Des-
uden findes der skrueformede modeller, der kraever en speen-
deskive med teender for at sikre en tolerance i motrikkens
tilspeendingsmoment.

Hvis der anvendes en varmemodstandsdygtig model, som f.eks.
ZX-EMO2HT, skal der udvikles designs, som tager hgjde for ter-
miske udvidelser forarsaget af stigende objekttemperaturer, sale-
des at maleobjektet aldrig bergr maleoverfladen. Bemeaerk ogsa,
at en pludselig temperaturstigning forkorter produktets levetid.

Tilspeendingsmoment
Brug ikke for stort moment, nér motrikken strammes. Brug om
neodvendigt en speendeskive med teender.

@?)

Type Tilspandingsmoment
ZX-EM02T 15 N-m
ZX-EMO7MT
ZX-EMO2HT 59 N-m
Bemaerk: Tallet ovenfor gaelder ved anvendelse af en spsendeskive
med teender.
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Montering af cylindriske typer:
Stram gevindskruerne med et tilspaendingsmoment pa maks.
0,2 N m.

Gevindskruehul A Monteringsbeslag

///////A Y92E-F5R4 (til 5,4 diam.

skruer), seelges separat

Type A
ZX-EDR5T 9 til 18 mm
ZX-EDO1T
ZX-ED02T 11 til 22 mm

Installationssted
Produktet ma ikke installeres pa folgende steder:

o tSted?r, hvor der forekommer temperaturer uden for det anfarte in-
erva

« Steder, der er udsat for kondens pa grund af pludselige temperatur-
gendringer

e Steder, hvor der forekommer luftfugtighedsniveauer uden for inter-
vallet 35% til 85%

 Steder, der er udsat for korrosive eller braendbare gasser

* Steder, hvor der forekommer stov, salte eller metalstov.

e Steder, der er udsat for direkte vibrationer og sted

e Steder, der er udsat for direkte sollys

e Steder, der er udsat for staenk fra vand, olie eller kemikalier.

. fStIeder, der er udsat for kraftige elektromagnetiske eller elektriske
elter

Kontrol og vedligeholdelse

* Sorg for at slukke altid for stramforsyningen, far sensorhovedet ju-
steres eller fiernes.

* Rengaring:
Brug ikke fortynder, benzin, acetone eller petroleum til rengoring.

Smart Sensors (induktiv type) ZX-E-serien
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o
Mal (mm)
Sensorer
Sensorhoveder
ZX-EDR5T Mal med monteringsbeslag sat pa
Vinylisoleret rundt kabel
Vinylisoleret koaksialt rundt kabel 5,1 diam., 9 ledere, standardlaengde: 200 mm
1,7 diam., 1 leder, standardlaengde: 2 m 13 (46)
’4—18%1 €
::::é%l: — T Hﬂms dam)
- (15,5) 3 diam. 15 diam. | 7 | \
| Tilslutningsstik
® T — ‘ B
t (225
15 l | 15,1
) ! : '
7.8 +15,6*L—27—>‘
58,2
Mal pa udskaering til monteringsudskaering
To M3-huller
la— 27:0,1 — |
Mal med monteringsbeslag sat pa
ZX-EDO1T
Vinylisoleret rundt kabel
Vinylisoleret koaksialt rundt kabel 5,1 diam., 9 ledere, standardlaengde: 200 mm
18 2,5 diam., 1 leder, standardlzengde: 2 m 1 / (46)
1
::ém 5 0000 % (15 ciiam.)
(15,5) 5,4 diam. 15 diam. | 7 | o
l Tilslutningsstik
© [ — ‘ B
(22,5) ‘ t
15 | | 15,1
c ; ; =
- A
7.8 *15,6*‘<—27—>‘
58,2
Mal pa udskaering til monteringsudskaering
To M3-huller
ﬁzpoj —
ZX-ED02T Mal med monteringsbeslag sat pa
Vinylisoleret rundt kabel
Vinylisoleret koaksialt rundt kabel 5,1 diam., 9 ledere, standardlaengde: 200 mm
T 2,5 diam., 1 leder, standardlaengde: 2 m 13
s =
:::m 5 0000 m (15(:liam.)
(15.5) 8 diam. 15 diam. 72 |
! Tilslutningsstik
; T : | *
(22,5) '
15 l ; ; 15,1
c ; ; =
T
7.8 «15,6*‘«—27—»‘
58,2
Mal pa udskzering til monteringsudskaering
To M3-huller

ﬁ 27:0,1 — |
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ZX-EM02T Mal med monteringsbeslag sat pa

Vinylisoleret rundt kabel
5,1 diam., 9 ledere, standardlaengde: 200 mm
e (46) ———

|8 diam=+] 22
16— (5,4) Vinylisoleret koaksialt rundt kabel 13 W
™ 6 2,5 diam., 1 leder, standardieengde: 2 m ‘
* / €
8 diam r:%l: -\ %(15 djam.)

Tilslutningsstik

M10x1
2motrikker 15 diam. | 72

(15,5)
"—> 2 spaondosiivor med |
; T ﬁ ﬁ :
15 (22,5) | 1411
v J 1 ;
15,6~ 27—»‘

58,2

Mal pa udskaering til monteringsudskaering
To M3-huller

le— 27401 — |

ZX-EMO7MT

Mal med monteringsbeslag sat pa

46,3 o . .
20 diam—=] . Vinylisoleret koaksialt rundt kabel Vinylisoleret rundt kabel )
10 25 (11,3) 2,5 diam., 1 leder, standardlaengde: 2 m 5,1 diam., 9 ledere, standardleengde: 200 mm

13 fe—— (46) ———~

9,8 diam.
i 15,7 diam. — X 0000 H]us diam.)
i

\\ M18x1 Tilslutningsstik
(15,5) 4 2 matrikker 15 diam. | 72

[— 24—

2 spaendeskiver B
med taender

| J LU !
«15,64——27—»‘

58,2

Mal pa udskeering til monteringsudskaering
To M3-huller

g

Mal med monteringsbeslag sat pa

ZX-EV04T Vinylisoleret koaksialt rundt kabel
2,5 diam., 1 leder, standardlaengde: 2 m

Detekteringsoverflade /
& )
A \- Z/ oW <

7110 ] 10
15,5) "
(s, ~——-30 @15 | 72

T =i
; ] | | 015

F oo :@nq,::: \
15 ( i ) 48 1,5 J]I_-e— # 15,1

| ,
L ‘ ‘ Vinylisoleret rundt kabel \ j;

78 *1554'7274" 5,1 diam., 9 ledere, ) ) )
582 standardlzengde: 200 mm Tilslutningsstik

Mal pa udskaering til monteringsudskaering Mal pa udskeering til monteringsudskeaering

To M3-huller To M3-huller
- g T
ﬁ [ 2701
10+0.1

Smart Sensors (induktiv type) ZX-E-serien 13
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Mal med monteringsbeslag sat pa

Tilslutningsstik

ZX-EMO2HT
Fluororesin-belaegning koaksialt rundt kabel
20— 2,5 diam., 1 leder, standardlaengde: 2 m
@105 / 13
= . % HE
M12x 1
(15,5) To monteringsbolte
! Spaendeskive | |
miod tgonder 915 72 ‘ (46)
| ot &
7 nan o 2
(22 : ‘ f
15 l ‘ ‘ 15,1
| |
7.8 «15,6»[-—27——!

Vinylisoleret rundt kabel

58,2 5,1 diam., 9 ledere,
Mal pa udskaering til monteringsudskaering standardizzngde: 200 mm
To M3-huller
i2710<1 —
Forstaerkerenheder
ZX-EDA11
ZX-EDA41
. [ ——
133
44 4.2 64,3 4,2

w
~

—

-
00000000
1( | ooocoooo0 ] -1 E—f 31,5
- - - Sfoo0o0o000
7_ ggggﬁ'—ﬂo o \ 151’8

Vinylisoleret rundt kabel 18- 36,8 | Vinylisoleret rundt kabel
5,1 diam., standard: 100 mm 5,2 diam., 10 ledere
(ledertvaersnit: 0,09 mm?:
isolatordiameter: 0,7 mm),
standardleengde: 2 m

11,7 — —
B EEm=====( RCE
I

Strem-/spaendingsomskifter
(fabriksindstillet til spaendingsoutput)

Iil Udgangsspaending

14 Smart Sensors (induktiv type) ZX-E-serien
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Tilbehgr (seelges separat)
Monteringsbeslag til forforsteerker

ZX-XBE1

F+-15,5-+f+— 27:x0.1 —»]

63,3

|+—20—»|

21,9

"

Materiale: Rustfrit stal (SUS304)

Beregningsenhed

ZX-CAL2

’*15,5ﬂ

15,5*‘

ot

ZX-XBE2
[+15,5-+{=— 27:+0.1 —+]
=] —
fe@——o o)
= =
——J ——J
M3x8 fladhovedede skruer (med M3 fjederskive)
63,3
52
le—20—»]
T 98
21,9
l T 62 10 31
|
I
9,4+
1,8 1,8
1,4 35,3
58

Drifts-

Materiale: Rustfrit stal (SUS304)

[+—24,9— indikatorer Tilslutningss
~—19,5—] ,_4
4 -
3
|—d—l
57
54,9
44,05
9,5
J ® Y
15
}
® )
36,741
i SN
(0 | D
A\l |
| —

Smart Sensors (induktiv type) ZX-E-serien
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Kommunikationsinterface til ZX-serien

ZX-SF11

Indikator for sensorkommunikation (kommunikationsbetjening)

Indikator for sensorkommunikation (kommunikationsfejl)

O

Tilslutningsstik

1 o

A

Q

AR

Stromforsyningsindikator

Kommunikationsindikator til ekstern
klemme (kommunikationsbetjening)

Kommunikationsindikator til ekstern
klemme (kommunikationsfejl)

4,2

4,2 | 64,3
o 3
(336)

fﬂ ‘ 46) D

[==]
ﬁ 00000000
co0¢oo 1 __h - ) 0000000
0060 15 ] Y (C ] 000000
3 ¢ / 8582° [

AE]% 31,5

‘*1 3*“7 36,8 4"

Vinylisoleret rundt kabel, 5,23 diam.

Kabler med stik i begge ender (til forleengelse)

ZX-XC1A (1 m)
ZX-XC4A (4 m)
ZX-XCB8A (8 m)

Cat. No. E331-DA1-02

11,7 - —
1 5 v Ty CE
(33,1) - - - (o) © 1,7
O MU@JB 1 i
J - [ =]
S o S
Tilslutningsstik 3 5 6,55
46 * | 44
o
15diam+E”‘E> - - P2l 15,5 diam.
nQ X

Vinylisoleret, rundt kabel, 5,2 diam., 10 ledere
12 ben (han)

*ZX-XC1A: 1.000

ZX-XC4A: 4.000
ZX-XC8A: 8.000

12 ben (hun)

For at forbedre produktet kan specifikationerne blive sendret uden forudgaende varsel.

DANMARK

Omron Electronics A/S
Lykkebzekvej 2, DK-4600 Kage
Tel: +4543 4400 11

Fax: +4543 4402 11
www.omron.dk
omron_dk@eu.omron.com
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