OMmRON

Medidor inductivo de desplazamiento

Serie ZX-E

Los medidores de desplazamiento que utilizan el
método por corrientes de Foucault ya estan
disponibles. Desarrolle nuevas aplicaciones con
la tecnologia de deteccion submicrométrica.

Tabla de seleccion

Medidores inductivos de desplazamiento

Sensores
Forma Dimensiones Distancia de deteccion Precision *1 Modelo
Cilindrico 3 diam. x 18 mm 0,5 mm 1um ZX-EDR5T
5,4 diam. x 18 mm 1 mm ZX-EDO1T *2
8 diam. x 22 mm 2mm ZX-EDO2T *2
Roscado M10 x 22 mm 2mm ZX-EMO02T *2
M18 x 46,3 mm 7 mm ZX-EMO7MT *2
Plano 30x 14 x 4,8 mm 4 mm ZX-EVO4T *2*3
Resistente al calor, cilindrico | M12 x 22 mm 2mm ZX-EMO2HT *4

*1: Para un promedio de 4.096 muestras.

*2:Los modelos con tubos protectores en espiral también estan disponibles.
Afada una “-S” como sufijo a las referencias anteriores al realizar los pedidos.
(Ejemplo: ZX-EDO1T-S)

*3: Asegurese de utilizar un amplificador ZX-EDA version 1,200 o posterior con el ZX-EV04.

*4: Asegurese de utilizar un amplificador ZX-EDA versién 1,300 o posterior con el ZX-EV04.

Amplificadores

Aspecto Alimentacion Tipo de salida Modelo
c.c. NPN ZX-EDA11

PNP ZX-EDA41

Nota: Conexiéon compatible con el sensor.
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Accesorios (pedidos por separado)

Unidad de calculo

Aspecto

Modelo

Software de configuracion y monitorizacion del medidor de
desplazamiento para ordenador personal

ZX-CAL2 Aspecto Nombre Modelo
Interfaz de comunicacio- |ZX-SF11
nes de la serie ZX
Soportes de montaje de amplificador Interfaz de comunicacio- | ZX-SFW11E
Aspecto Modelo Observaciones nes de la serie ZX
ZX-XBE1 Colocado en +
’ P cada sensor Software de configuracién
'l -
V 5+
Lo CD-ROM
- CD-ROM Software de configuracion |[ZX-
4 ZX-XBE2 CP::SI gﬁ\?ta]e en de sensores de la serie ZX |SW11EV2
’ = Cables con conectores a ambos lados (para extension)
~ Longitud del cable Modelo Cantidad
im ZX-XC1A 1
4m ZX-XC4A
8m ZX-XC8A
Especificaciones
Sensores
Modelo ZX-EDR5T ZX-EDO1T ZX-EDO02T/ ZX-EMO7MT ZX-EV04T ZX-EMO02H
EMO2T
Rango de medida De0a05mm |DeOal1mm De0Oa2mm De0Oa7mm De0Oad4mm |DeOa2mm

Objeto detectable

Metales magnéticos (los rangos de medida y las linealidades son diferentes para metales no magnéticos.
Consulte Curvas Caracteristicas en la pagina 4.)

Objeto de referencia estandar

18x18x3 mm

30x30x3 mm

60x60x3 mm

] 45x45x3 mm

Material: ferroso (S50C)

Precision *1

1 um

Linealidad *2

10,5% F.S.

‘ +1,0% FS.*5

Rango de salida lineal

La misma que el

rango de medida.

Caracteristica térmica *3
(incluyendo amplificador)

0,15% F.S./°C

0,07% F.S./°C

0,1% F.S./°C

Temperatura | En servicio *4

ambiente

Almacenamiento *4

De 0 a 50°C
(sin escarcha ni
condensacion)

—10 a 60°C (sin escarcha ni condensacion)

De -10a2200°C

—20 a 70°C (sin escarcha ni condensacion)

De -20 a 200°C

Humedad ambiente

En servicio y almacenamiento: entre el 35% y el 85% (sin condensacion)

Resistencia de aislamiento

50 MQ min. (a 500 Vc.c.)

Rigidez dieléctrica

1.000 Vc.a., 50/60 Hz durante 1 min entre las partes cargadas y la carcasa

Resistencia a vibraciones
(destruccion)

De 10 a 55 Hz con una amplitud p-p de 1,5 mm durante 2 horas en las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes (destruccion)

500 m/s?, 3 veces en las direcciones X, Yy Z

Grado de proteccion (sensor) IEC60529, IP65 | IEC60529, IP67 IEC60529,
IP60 *6
Método de conexion Conector (longitud estandar del cable: 2 m)
Peso (embalado) Aprox. 120 g Aprox. 140 g | Aprox. 160 g | Aprox. 130g | Aprox. 160 g
Materiales Sensor | Carcasa Latén Acero inoxidable | Laton Zinc Laton
(nigquelado)
g:&iﬂgfde ABS resistente al calor PEEK
Preamplificador PES

Accesorios Soportes de montaje para amplificadores (ZX-XBE1), Manual del usuario
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*1: Precision: La resolucion es la desviacion (+3c) de la salida lineal al conectarse al amplificador ZX-EDA. Los valores arriba indicados repre-
sentan las desviaciones observadas 30 minutos después de la conexion de la alimentacion.
(La resolucion se mide con el objeto de referencia estandar de OMRON a la mitad del rango de medida con el ZX-EDA configurado para
un contaje promedio de 4.096 por periodo.)
La resolucion corresponde a la precision de repeticion para una pieza de trabajo estacionaria, y no representa una indicacion de la precision
de la distancia. La resolucion puede verse afectada negativamente por campos electromagnéticos potentes.

*2:Linealidad: La linealidad expresa el error en una salida de desplazamiento ideal en linea recta al medir el objeto de referencia estandar. La
linealidad y los valores de las mediciones varian en funcién del objeto que se esta midiendo.

*3: Caracteristica térmica: La caracteristica térmica se mide con el objeto de referencia estandar de OMRON a la mitad del rango de medida.

*4: La temperatura ambiente dada es solamente para el sensor. Es de -10 a 60°C para el preamp.

*5: El valor dado es para una temperatura ambiente de 25°C.

*6: No debe utilizarse en ambientes humedos ya que la carcasa no es impermeable.

Amplificadores

Modelo

ZX-EDA11 ZX-EDAA41

Periodo de medida

150 us

Numero de muestras para
promedio *1

1,2,4,8,16, 32, 64, 128, 256, 512, 1,024, 2,048 ¢ 4.096

Salida lineal *2

Salida de corriente: 4 a 20 mA/F.S., resistencia de carga méx.: 300 Q
Salida de tensién: +4 V (+ 5V, de 1 a 5 V *3), impedancia de salida: 100 Q

Salidas de discriminacion
(3 salidas: ALTO/PASO/BAJO)

Salidas de colector abierto NPN, 30 Vc.c., 50 mA max. | Salidas de colector abierto PNP, 30 Vc.c., 50 mA max.
Tensién residual: 1,2 V max. Tension residual: 2 V max.

Entradas de reset de cero,
de temporizador, de reset
y de retencion de salida de
discriminacion

ON: Cortocircuitado con tension de alimentacion o
tension de alimentacion igual o inferior a 1,5 V
OFF: Circuito abierto
(corriente de fuga: 0,1 mA max.)

ON: Cortocircuitado con terminalde 0V 6 1,5V
(o inferior)
OFF: Circuito abierto (corriente de fuga: 0,1 mA max.)

Funcién - Visualizacion del valor de medida - Visualizacion de valor preseleccionado/valor de salida/resolucion,
- Ajuste de la linealidad (selecciéon de materiales) - Conversion de escala
- Visualizacion inversa - Modo de visualizacion en OFF- Modo ECO
- Cambio del numero de digitos visualizados - Retencién de muestra
- Retencidn de pico- Retencion de minimo, retencion de valor pico a pico
- Retencién automatica de pico - Retencién automatica de minimo
- Retencién media - Retencion de retardo - Reset de cero
- Reset inicial - Inicializacion de la linealidad - Temporarizador de retardo a ON
- Temporarizador de retardo a OFF - Temporarizador de un impulso- Comparacion con el valor anterior
- Configuracién sin medida - Configuracion directa del valor umbral
- Teaching de posicién - Teaching automatico - Configuracion del ancho de histéresis
- Entradas de temporizacion - Entrada de reset
- Entrada de retener salida de discriminacion - Ajustar monitorizacién
- Correccion de la salida lineal - Célculos (A-B) *4 - Célculos (A+B) *4
- Célculo K-(A+B) *4 - Prevencion contra interferencias mutuas *4
- Deteccion de desconexidon de sensores - Memoria de reset a cero
- Indicador de puesta a cero - Proteccion del teclado
Indicaciones Indicadores de discriminacion: Alto (HIGH) (naranja), Paso (PASS) (verde), Bajo (LOW) (amarillo), display di-

gital principal de 7 segmentos (rojo),
Subdisplay de 7 segmentos (amarillo), alimentacion ON (verde), reset de cero (verde), habilitar (verde)

Influencia de la tensiéon
(incluyendo el sensor)

0,5% F.S. del valor de salida lineal a un +20% de la tensién de alimentacion

Tension de alimentacion

De 12 a 24 Vc.c. + 10%, Rizado (p-p): 10% max.

Consumo

140 mA max. con una tension de alimentacion de 24 Vc.c. (con un sensor conectado)

Temperatura ambiente

En servicio y almacenamiento: 0 a 50°C (sin escarcha ni condensacion)

Humedad ambiente

En servicio y almacenamiento: entre el 35% y el 85% (sin condensacion)

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. (a 500 Vc.c.)

Rigidez dieléctrica

1.000 Vc.a., 50/60 Hz durante 1 min

Resistencia a vibraciones
(destruccion)

De 10 a 150 Hz con una amplitud p-p de 0,7 mm durante 80 min. en las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes
(destruccién)

300 m/s?, 3 veces en las 6 direcciones (arriba, abajo, iaquierda, derecha, adelante, atras)

Método de conexion

Con cable (longitud estandar del cable: 2 m)

Peso (embalado)

Aprox. 350 g

Materiales

Carcasa: PBT (tereftalato de polibutileno), cubierta: policarbonato

Accesorios

Manual del usuario

*1: La velocidad de respuesta de la salida lineal se calcula como el periodo de medida X (muestras para promedio + 1) (con sensibilidad fija).
La velocidad de respuesta de las salidas de discriminacion se calcula como el periodo de medida x (muestras para promedio + 1) (con

sensibilidad fija).

*2: Se puede alternar entre la salida de corriente y la de tension mediante un conmutador situado en la parte inferior del sensor inteligente.
*3: La configuracion se realiza mediante la funciéon de enfoque de monitorizacion.
*4: Se necesita una unidad de calculo (ZX-CAL2).
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Curvas Caracteristicas (tip.)
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Distancia de medida vs. Linealidad (con la linealidad ajustada para el objeto de deteccion estandar)
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Tamano del objeto de deteccidn vs. Linealidad (con la linealidad ajustada para el objeto de deteccién estandar)
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Material del objeto de deteccion vs. Linealidad (con la linealidad ajustada para cada objeto de deteccion)
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Material del objeto de deteccion vs. Linealidad (con la linealidad ajustada para el objeto de deteccion estandar)
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Diagramas de circuitos de E/S
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Amplificador NPN: ZX-EDA11

1 lMarrén: De12a24Vee.
14

T

Blanco: Salida de
discriminacion ALTA
Verde:

Salida de discriminacién PASO
Gris:

Salida de discriminacién BAJA

7\
o
Py
»
»J

L 7
»l
L)

Azul: GND (0V)

_|De12a24 Vc.c.

Conmutador de
! corriente/tension

Salida de tension
+4V

1
Salida de corriente
De 4220 mA -
Negro: salida lineal
1
1

Pantalla: GND lineal

!
|
!
L

Conexiones: Amplificador

3 IRosa: Entrada de retencion de salida

< de discriminacion

5 AN oo
1 | £ IMorado: entrada de temporizacién
1 E AV %

3 INaranja: entrada de reset de cero

= AMA %

S Wy I

Rojo: entrada de reset
A oo

1
1

Salida de corriente: 300 Q méx.
& |Salida de tension: 10 kQ min.

Amplificador PNP: ZX-EDA41

Circuitos internos

lMarrdn: De 12a24 Vc.c.

i

Blanco: Salida de

discriminacion ALTA
Verde: Salida de

L Det2a

discriminacién PASO 24 Ve.c.

»l
I
»l
¥
»l
¥J

discriminacion

Conmutador de

Salida de corriente
De 4 a20 mA

Iﬂosa: Entrada de retencién de salida
de discriminacién
A o
IMorado: entrada de temporizacion
A o
INaranja: entrada de reset de cero,
AAA e}
Wy I
Rojo: entrada de reset
A ) %

I

corriente/tension

Salida de

Salida de corriente:
300 Q max.

Salida de tension:
10 kQ min.

1
lNegro: salida lineal

tension
1

L Pantalla: GND lineal

Marrén

De 12224 Ve.c.

GND (0V)

Salida de discriminacion ALTA
Salida de discriminacion PASO
Salida de discriminacion BAJA
Salida lineal

GND de salida lineal

- —

D]
gz '\H- '
RS | \

Proteccion

Entrada de reset de cero
Entrada de temporizacion
Entrada de reset

Morado

Entrada de retencion de salida de discriminacion

Nota 1. Utilice una fuente de alimentacién estabilizada independien-
te para el amplificador, especialmente cuando se necesita

una alta resolucion.

2. Cablee la unidad correctamente. Una conexién incorrecta
puede provocar dafos en la unidad. (No permita que el ca-
bleado, especialmente la salida lineal, entre en contacto con

otras lineas.)

3. Utilice la linea azul (0 V) para la alimentacion y use el cable
de proteccion (masa de la salida lineal) junto con la linea ne-
gra (salida lineal) para la salida lineal. Cada una de estas ma-
sas se deben utilizar para la funcién designada. Cuando no
se utilice la salida lineal, conecte la masa de la salida lineal a

lamasadeQV.
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Nombre de los componentes

Sensores Amplificadores
ZX-EDR5T ZX-EDA11
ZX-EDO1T ZX-EDA41
ZX-ED02T

ZX-EM02T Area de visualizacion
ZX-EMO7MT

ZX'EMOZHT Cable de entrada

(con conector)

X - ¥ ‘/
Cable de salida Cable de salida
Sensor Preamplificador ~ (con conector) Conector
(la cubierta se abre y se cierra)

Unidad de calculo
ZX-CAL2

)}
(S

ZX-EV04T

Cable de salida
Sensor Preamplificador ~ (con connector)

))
(S

Conector
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Precauciones

OMmRON

Precauciones de disefio
Conforme con los valores nominales y rendimiento especifi-

cados. Consulte Especificaciones en la pagina 2 para obte-
ner mas detalles.

Puede que los objetos de ciertos materiales o formas no se
detecten, o que la precision de deteccion no sea lo suficien-
temente alta.

Condiciones ambientales
No utilice el producto en lugares expuestos a gases explosi-

vos o inflamables.

Para garantizar un mantenimiento y funcionamiento correc-
tos, no instale el producto cerca de dispositivos de alta ten-
sion o equipos de potencia.

Cableado

No utilice el producto a tensiones que superen los valores no-
minales. De lo contrario, podria provocar dafos.

No conecte el producto a una fuente de alimentacion de c.a.
ni lo conecte con la polaridad invertida.

No cortocircuite la carga para la salida de colector abierto.
No tienda el cable de alimentacion del producto en los mis-
mos conductos o canaletas de lineas de alta tension o lineas
de potencia. Esto podria provocar un funcionamiento inco-
rrecto o dafios debidos a la induccion.

No conecte ni desconecte los conectores mientras el produc-
to esta con la alimentacion en ON. De lo contrario, podria pro-
vocar danos.

Ajuste
Configuracion
Al configurar los valores umbral, asegurese de que la linea de

entrada de retencion de la salida de discriminacion del ampli-
ficador esta en ON para que no haya ninguna salida de dis-
criminacion a dispositivos externos.

Otras precauciones
No intente desmontar, reparar o modificar el producto.

Deshagase del producto segun los procedimientos estandar
para desechos industriales.

Estos sensores no son compatibles con los sensores laser in-
teligentes ZX-L[I] (tipo laser). No conecte los sensores in-
ductivos ZX-EL1[] con los de tipo laser ZX-LLI1.

Serie ZX-E Medidor inductivo de desplazamiento
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Uso correcto
Precauciones de disefo
Fuentes de alimentacion
Deje un periodo de calentamiento de 30 minutos aproximada-
mente después de poner a ON la fuente de alimentacion.
Interferencia mutua
Se puede utilizar hasta 5 sensores a la vez conectando la uni-
dad de célculo ZX-CAL2 entre amplificadores.
Al instalar sensores frente a frente o en paralelo, deje entre
ellos la distancia minima de separacion indicada en la si-
guiente tabla.

i g0

-~ LT

Interferencia mutua

Modelo A B
ZX-EDR5T 5mm 20 (3,1) mm
ZX-EDO1T 10 mm 50 (5,4) mm
ZX-EDO02T 20 mm 50 (8) mm
ZX-EMO02T 20 mm 50 (10) mm
ZX-EMO7MT 100 mm 150 (30) mm
ZX-EV04T 80 mm 50 (14) mm
ZX-EMO2HT (20 mm 50 (12) mm

Nota: Las cifras entre paréntesis se aplican cuando se utiliza la fun-
cion de prevencion contra interferencias mutuas.
Compatibilidad
Los sensores y los amplificadores son compatibles entre si.
Los sensores se pueden anadir o reemplazar individualmente.
Influencia de los campos electromagnéticos de alta frecuencia
Si se utiliza el producto en la proximidad de dispositivos que
generen campos electromagnéticos de alta frecuencia, tales
como equipos de limpieza por ultrasonidos, generadores de
alta frecuencia, equipos radiofénicos, teléfonos moviles y
convertidores de frecuencia, se puede provocar un funciona-
miento incorrecto.
Influencia de objetos metalicos
Al instalar el producto, separelo de los objetos metalicos se-
gun las distancias que se muestran a continuacion.

gl
{%%Hgﬂém.
7

Influencia de objetos metalicos

Modelo d D
ZX-EDR5T 8 mm 9 mm
ZX-EDO1T 10 mm
ZX-EDO2T/EM02T 12 mm
ZX-EMO7MT 55 mm 20 mm
ZX-EV04T 16 x 32 mm 4,8 mm
ZX-EMO2HT 18 mm 9 mm

Cableado

Comprobacion del cableado

Una vez finalizado el cableado, antes de conectar la alimen-
tacion, asegurese de que la alimentacion esta conectada co-
rrectamente, que no hay conexiones defectuosas, como
cortocircuitos de la carga, y que la corriente de carga es co-
rrecta. Un cableado incorrecto puede provocar problemas.
Extension de cable

No extienda el cable del sensor y del amplificador a una lon-
gitud superior a 10 m. Utilice una extension de cable ZX-
XCLJA (se vende por separado) para alargar el cable del sen-
sor. Para alargar el cable del amplificador, utilice un cable
apantallado del mismo tipo.

Fuente de alimentacion

Si se utiliza una fuente de alimentacion conmutada no indus-
trial, conecte el terminal FG (terminal de tierra).

Silalinea de la fuente de alimentacion esta expuesta a sobre-
tensiones, conecte un supresor de picos compatible con las
condiciones del entorno de funcionamiento.

Unidad de calculo

Al utilizar una unidad de calculo, conecte la masa de la salida
lineal al amplificador correspondiente.
Conectores

No conecte ni desconecte los conectores mientras la alimen-
tacion esta conectada.

Asegurese de sujetar los conectores por la cubierta al conec-
tar o desconectar.

Montaje

Manejo

Al montar el sensor, no lo golpee utilizando, por ejemplo, un
martillo. Esto podria provocar dafos o una disminucién del ni-
vel de impermeabilidad. Del mismo modo, hay modelos ros-
cados que requieren una arandela dentada para permitir
cierta tolerancia en el par de apriete de la tuerca.

Cuando se utilice un modelo resistente al calor como el
ZX-EMO2HT deben desarrollarse disefios que tengan en
cuenta la expansion térmica debido a la temperatura en au-
mento del objeto detectado, de tal manera que el objeto detec-
tado nunca entre en contacto con la superficie de deteccion.
Asimismo, debe tenerse en cuenta que cualquier aumento
brusco de la temperatura acortara la vida util del producto.

Par de apriete

No aplique un par excesivo al apretar la tuerca. Utilice una
arandela dentada si es necesario.

Modelo Par de apriete
ZX-EMO2T 15 N-m
ZX-EMO7MT
ZX-EMO2HT 59 N-m

Nota: La cifra anterior corresponde al uso con una arandela dentada.
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Montaje de modelos cilindricos:
Ajuste los tornillos con un par de apriete de 0,2 N-m como
maximo.

Aguiero del tornillo A Soporte de montaje

S flacion ) l q
V_//% | Yornillos de

5,4 diam.), se vende por separado

Modelo A
ZX-EDR5T De 9a 18 mm
ZX-EDO1T
ZX-ED02T De 11 a22 mm

Ubicacion de la instalacion
No instale el producto en los siguiente lugares:

* Lugares expuestos a temperaturas fuera del rango especificado

* Lugares expuestos a condensacion debido a cambios de tempera-
tura repentinos

e Lugares expuestos a niveles de humedad fuera del rango del 35% al 85%

* Lugares expuestos a gases corrosivos o inflamables

» Lugares expuestos a polvo, sales o polvo metalico.

* Lugares expuestos directamente a vibraciones o golpes

* Lugares expuestos a luz solar directa

* Lugares expuestos a salpicaduras de agua, aceite o agentes quimicos

 Lugares expuestos a fuertes campos eléctricos o electromagnéticos

Mantenimiento e inspeccion

* Asegurese de desconectar la fuente de alimentacion antes de ajus-
tar o quitar el sensor.

* Limpieza:
No utilice disolventes, gasolina, acetona o queroseno para limpiar.

Serie ZX-E Medidor inductivo de desplazamiento
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Dimensiones (mm)

Medidores
Sensores
ZX-EDR5T Dimensiones con el soporte de montaje adosado
Cable cilindrico recubierto con vinilo
Cable cilindrico recubierto con vinilo de 5,1 de diam., 9 condui:(tsores, longitud estandar: 200 mm
de 1,7 de didm., 1 conductor, longitud estandar: 2 m 13 (46)
7 ' m
T 0000 £|(15 diam.)
(15,5) 3 diam. 15 didm. | 7 | \
! | Conector
® T [— ‘ -
t (225 !
15 l | 15,1
) : : '
7.8 +15,6*L—27—>‘
58,2
Dimensiones de taladros de montaje
Dos, taladros M3
le— 27:40,1 — =
Dimensiones con el soporte de montaje adosado
ZX-EDO1T
Cable cilindrico recubierto con vinilo
Cable cilindrico recubierto con vinilo de 5,1 de didam., 9 conductores, longitud estandar: 200 mm
de 2,5 de diam., 1 conductor, longitud estandar: 2 m 13 (46)
le—18 —»f
MG 1vs o
5 0000 [ [(15 diam.)
) C 1
(15,5) 5,4 diam. 15 diam. | 7 |
74‘» Conectores
® — B
t (225 : f
15 | | 15,1
} i i |
78 +15,6»‘<—27—>‘
58,2
Dimensiones de taladros de montaje
Dos, taladros M3
ﬁ27i0,14>
ZX-ED02T Dimensiones con el soporte de montaje adosado
Cable cilindrico recubierto con vinilo
Cable cilindrico recubierto con vinilo de 5,1 de diam., 9 conductores, longitud estandar: 200 mm
0 de 2,5 de diam., 1 conductor, longitud estandar: 2m 13 / fe—(46) ——|
/ [ﬁﬂ[ e
| 5 0000 §|(15 diam.)
. AT
(15,5) 8 diam. 15 diam. 7
I Conector
: T : R :
f (225 : }
15 l 15,1
I ; ; 0
7.8 +15,6*‘<—27—»‘
58,2

Dimensiones de taladros de montaje
Dos, taladros M3

ﬁ 27401 —|
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ZX-EM02T Dimensiones con el soporte de montaje adosado
18 Cable cilindrico recubierto con vinilo
[ diam. | [—22 I X o de 5,1 de diam., 9 conductores, longitud estandar: 200 mm
16—] (5,4) Cable cilindrico recubierto con vinilo 13 (46)
™ de 2,5 de didm., 1 conductor, longitud estandar: 2 m
#7 e
8 diam. &m (15 diam.)
# IS
\ M10x1 Conector
(15,5) 2tercas 15 diam. | 72 |
2 arandelas ‘
dentadas —
) T —] T
(225) ‘ i
1¥5 l ,J 1 1 15,1
78 =-15,6-»] 27—»‘
58,2
Dimensiones de taladros de montaje
Dos, taladros M3
le— 27401 —u|
ZX-EMO7MT
Dimensiones con el soporte de montaje adosado
46,3 AU . - ilindri i ini
— 2 1 Cable cilindrico recubierto con vinilo Cable cilindrico recubierto con vinilo ) )
;4m 10 25 (11,3) de 2,5 de diam., 1 conductor, longitud estandar: 2 m de 5,1 de diam., 9 conductores, longitud estandar: 200 mm
9,8 didm. 18 R A—
i [T
15,7 didm. _n_(,“,% L 0000 ](15 diam.)
% v < I i
\ \ M18x1 Conector
(15.5) 4 2 tuercas 15 diam. | 72 |
2 arandelas dentadas ‘
® T [ — +
f (225) t
1¥5 l J 7 [| 15,1
7,8 (15,6 27—»‘
58,2
Dimensiones de taladros de montaje
Dos, taladros M3
ﬁ 27101 —»|
Dimensiones con el soporte de montaje adosado
ZX-EV04T Cable cilindrico recubierto con vinilo
de 2,5 diam., 1 conductor, longitud estandar: 2 m
Superficie de deteccion
13
€
1 . Joow
L7l <
(15,5) 15 diam. i 72 | (46)
| |
0 ] 4000 ol |15 diam.
t (225) g |EMI ‘ L= I # )
15 i 4,8 1,5 . 15.1
| | ’
L ‘ ‘ Cable cilindrico recubierto con ‘7
7,8 ¢15’5,L_7274,‘ vinilo de 5,1 didam., 9 conductores, = Conector
580 longitud estandar: 200 mm

Dimensiones de taladros de montaje

'

10£0.1

Dos taladros M3

Dimensiones de taladros de montaje

Dos taladros M3

s
. 2701 |

Serie ZX-E Medidor inductivo de desplazamiento
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Dimensiones con el soporte de montaje adosado

ZX-EMO2HT Cable redondo coaxial con aislamiento de fluororesina
2,5 diam., conductor simple

22 longitud estandar: 2m
10,5 diam. 13
v
I
M12x1
(15,5) Dos abrazaderas

15 diam. | 72 | (46)
Arandela dentada ‘

¢ o 8

f (225) = t

15 | ‘ ; 15,1

| : : . }

onector
78 [~15.6+ 27 Cable cilindrico recubierto con vinilo
58,2 de 5,1 diam., 9 conductores,
Dimensiones de taladros de montaje longitud estandar: 200 mm
Dos taladros M3
iﬂxov‘ —
Amplificadores
ZX-EDA11
ZX-EDA41 :l
’
133
44 4.2 64,3 4.2
3 l
| i
00000000 Aal—
15,5c1iém. —- —" 81060600 ] Eiﬁ s
132 0505° — \ 188
/ a1 !

Cable cilindrico recubierto con vinilo 13 368 | Cable cilindrico recubierto con vinilo

de 5,1 de diam.,estandar: 100 mm de 5,2 de diam., 10 conductores

(seccién transversal del conductor: 0,09 mm?,
diamétro del aislante: 0,7 mm),

longitud estandar: 2 m

11,7 — ]

] |

1,7

Conmutador de tensién/corriente
(Ajuste de fabrica a salida de tension.)

El Salida de tension

14 Serie ZX-E Medidor inductivo de desplazamiento
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Accesorios (se venden por separado)
Soporte de montaje de preamplificadores

ZX-XBE1 ZX-XBE2
[+15,5-+}+— 27+0,1 —»| [+-15,5-++— 27201 —=
- — 1 1
oo oo lo—@——o—oif
= =1 B
L J t J C J C J
Tornillo de cabeza redonda M3x8 (con arandela elastica M3)
63,3 | 63,3
52 52
f+—20— ﬁs,sﬂ f+—20— ’*15,5*‘
T T 98
21,9 21,9
l ‘ 1{ l 1 [ 62 10 31,
| |
w |
T
Material: Acero inoxidable (SUS304) 'T
04 10-—b-
»J,«LS 1,8
1.4 353—=
58

Material: Acero inoxidable (SUS304)

Unidad de calculo

ZX-CAL2 Indicadores de
le—24,9— operacion Conectores
3 <195~ 4
% -
3
h&l
57
54,9
44,05
9,5
) ® SN
15
}
® )
36,741
i SN
(0 | D
A\l |
| —

Serie ZX-E Medidor inductivo de desplazamiento 15
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Unidad de interfaz de comunicacion de la serie ZX

ZX-SF11

Indicador de comunicaciones del sensor (funcionamiento de las comunicaciones)

Conector

Indicador de comunicaciones del sensor (error de comunicaciones)

O

N/

O

Indicador de alimentacién

A\

Indicador de comunicaciones de terminal externo
(funcionamiento de las comunicaciones)
Indicador de comunicaciones de terminal externos
(error de comunicaciones)

4,2+ 64,3 4,2
‘473()%‘ 3=
(336)
7 a 45) D W
=
> f E 0060000° Jaf 315
oo 15 TP _ {P 1 000000
7 ¢ / 8888° [ J

‘*13*‘47 36,8 4"

Cable cilindrico con aislamiento de vinilo, 5,23 de dia.

0 _ i A mg@ﬂ [ =) +
O =™ e ——
Conector 3 5 6,55

Cables con conectores en ambos lados (para la extension)

ZX-XC1A (1 m)
ZX-XC4A (4 m)
ZX-XC8A (8 m)

Cat. No. E331-ES1-02

15 dia'm#

550 )
{

12 pines (macho)

Cable cilindrico recubierto con vinilo de 5,2 de

*ZX-XC1A:

diam., 10 conductores

1.000 12 pines (hembra)

ZX-XC4A: 4.000
ZX-XC8A: 8.000

Debido a las continuas mejoras y actualizaciones de los productos Omron, las
especificaciones estan sujetas a modificaciones sin previo aviso.

ESPANA

Omron Electronics S.A.

c/Arturo Soria 95, E-28027 Madrid
Tel: +34 913 777 900

Fax: +34 913 777 956
omron@omron.es

www.omron.es

Madrid Tel: +34 913 777 913
Barcelona Tel: +34 932 140 600
Sevilla Tel: +34 954 933 250
Valencia  Tel: +34 963 530 000
Vitoria Tel: +34 945 296 000
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