Czujniki inteligentne (indukcyjne czujniki zblizeniowe)

Seria ZX-E

OMmRON

Juz teraz dostepne sg czujniki inteligentne, ktore
pracujg w oparciu o metode indukcyjng. Mozliwe
staty sie nowe zastosowania przy wykorzystaniu
technologii czujnikow submikronowych.

NEW (€
Specyfikacja
Czujniki
Gtowice czujnikow
Ksztalt Wymiary Zasieg dzialania Doktadnosé¢ *1 Model
Cylindryczny $redn. 3 x 18 mm 0,5 mm 1 um ZX-EDRST
$redn. 5,4 x 18 mm 1 mm ZX-EDO1T *2
Sredn. 8 x 22 mm 2mm ZX-EDO2T *2
W ksztalcie Sruby M10 x 22 mm 2 mm ZX-EMO2T *2
M18 x 46,3 mm 7 mm ZX-EMO7MT *2
Ptaskie 30 x 14 x 4,8 mm 4 mm ZX-EV04T *2 *3
Termoodporne, cylindryczne [M12 x 22 mm 2 mm ZX-EMO2HT *4

*1:Dla $redniej wartosci zliczania 4.096.

*2: Dostepne sg takze modele ze spiralnymi ostonami zabezpieczajgcymi. W przypadku zamoéwien nalezy doda¢ koncowke “-S” do powyzszego
numeru modelu (przyktad: ZX-EDO1T-S).

*3: Pamietaj, aby uzy¢é wzmacniacza ZX-EDA, wersja 1,200 lub pdzniejsza z urzgdzeniem ZX-EV04.

*4: Pamietaj, aby uzy¢ wzmacniacza ZX-EDA, wersja 1,300 lub p6zniejsza z urzgdzeniem ZX-EMO2H.

Wzmacniacze

Wyglad

Zasilacz

Typ wyjscia

Model

DC

NPN

ZX-EDA11

PNP

ZX-EDA41

Uwaga:

Potgczenie odpowiednie do gtowicy czujnika.

Czujniki inteligentne (indukcyjne czujniki zblizeniowe) Seria ZX-E



OMmRON

Akcesoria (zamawiane osobno)

Modut kalkulujgcy

Zestaw do programowania i monitorowania czujnika

Wyglad Model za pomocg PC
ZX-CAL2 Wyglad Nazwa Model
Modut komunikacyjny  |ZX-SF11
dla serii ZX
Uchwyty montazowe wzmacniaczy Modut komunikacyjny  |ZX-SFW11E
Wyglad Model Uwagi dla serii ZX
ZX-XBE1 Zamontowany * .
’. . do kazdej Oprogramowanie
’ 4 gtowicy konfiguracyjne
\ czujnika
- Oprogramowanie do ZX-SW11EV2
4 ZX-XBE2 Domontazuna konfiguracji i rejestraci
4 ” szynie DIN pracy czujnika ZX.
’f/ Kable ze ztgczami na obu koncach (przedtuzacze)
Diugos¢ przewodu Model llosé
1m ZX-XC1A 1
4m ZX-XC4A
8m ZX-XC8A
Dane techniczne
Gtowice czujnikow
Model| ZX-EDR5T ZX-EDO1T ZX-ED02T/ ZX-EMO7MT ZX-EV04T ZX-EMO02H
EMO02T
Zakres pomiarowy 0do 0,5mm 0do 1 mm 0do 2 mm 0do 7 mm 0do 4 mm 0do 2 mm

Obiekt wykrywany

Metale magnetyczne (zakresy pomiardéw i ich liniowos$¢ jest inna dla metali niemagnetycznych.

Zob. Opis techniczny na Dane techniczne (typowe) na stronie 4.)

Standardowy obiekt referencyjny

18x18x3 mm

[30x30x3 mm

|60x60x3 mm

45x45x3 mm

Materiat: zwigzki

zelaza (S50C)

Doktadnos¢ *1

1um

Liniowos¢ *2

+0,5% zakr. skali

+1,0% zakr.

skali *5
Zakres wyjscia liniowego Identyczny, jak dla zakresu pomiaru.
Characterystyka temperatury *3 0,150% zakr. 0,07% zakr. skali/°C 0,1% zakr.
(ze wzmacniaczem) skali/°C skali/°C
Temperatura Praca *4 0do 50 °C —10 do 60 °C (bez oblodzenia i kondensacji) -10 do 200°C
otoczenia (bez oblodzenia — -
Sktadowanie *4  |j kondensacji) |~20 do 70 °C (bez oblodzenia i kondensacji) 20 do 200°C
Wilgotnos$¢ otoczenia Praca i sktadowanie: 35% do 85% (bez kondensacji)
Rezystancja izolacji 50 MQ min. (przy 500 DC)
Wytrzymatos¢ dielektryczna 1.000 VAC, 50/60 Hz przez 1 min miedzy elementami natadowanymi a obudowg
Odpornosé¢ na wibracje 10 do 55 Hz, z podwdjng amplitudg 1,5 mm, przez 2 godz. w kierunkach X, Y i Z
(zniszczenie)
Odpornosé¢ na uderzenie 500 m/s?, 3 razy, kazdy w kierunkach X, Y oraz Z.
(zniszczenie)
Stopien ochrony (gtowica czujnika) |IEC60529, IP65 |IEC60529, IP67 IEC60529,
IP60 *6
Sposob potaczenia Przekaznik przytgczeniowy (standard. dlugos$é przewodu: 2 m)
Masa (w opakowaniu) Ok.120 g Ok.140g |Ok. 160 g Ok. 130g Ok. 160 g
Materiaty Glowica| Obudowa |Mosigdz Stal nierdzewna |Mosigdz Cynk (pokryty [Mosigdz
czujnika niklem)
Warstwa |ABS termoodp.
wierzchn. SZUKAJ
czujn.
Przedwzmacniacz |PES
Akcesoria Uchwyty montazowe wzmacniacza (ZX-XBE1), instrukcja obstugi
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*1: Dokfadnos¢: Rozdzielczo$¢ oznacza odchytke (+3c) wyjscia liniowego przy podtaczeniu do wzmacniacza ZX-EDA. Powyzsze wartosci to
odchytki mierzone w ciggu 30 min. po wigczeniu zasilania ,ON”.
(Rozdzielczo$¢ mierzona jest za pomocg standardowego obiektu referencyjnego przy 2 zakresu pomiarowego, pomiar odbywa za pomocag
ZX-EDA nastawionego na maks. usredniong wartos¢ zliczania 4096 na okres.)
Rozdzielczos$¢ jest podawana dla elementu stacjonarnego przy okreslonej powtarzalnosci i nie jest miarg doktadnosci pomiaru odlegtosci.
Na rozdzielczos¢ duzy wplyw mogg wywiera¢ silne pola elektromagnetyczne.

*2: Liniowos$¢: Liniowo$¢é podawana jest jako odchytka od przebiegu idealnie prostoliniowego podczas pomiaru standardowego obiektu
referencyjnego. Liniowos$¢ i wartosci mierzone moga sie zmienia¢ w zaleznosci od mierzonego obiektu.

*3: Charakterystyka temperaturowa: Charakterystyka temperaturowa jest mierzona w punkcie pomiarowym za pomocg standardowego
obiektu referencyjnego OMRON przy ' zakresu pomiarowego.

*4: Podana temperatura otoczenia dotyczy tylko gtowicy czujnika. Wynosi ona od —10 do 60°C dla przedwzm.
*5: Podana warto$¢ odnosi sig do temperatury otoczenia wynoszacej 25°C.
*6: Nie nalezy eksploatowa¢ w $rodowisku wilgotnym, poniewaz obudowa nie jest wodoodporna.

Wzmacniacz

Model ZX-EDA11 ZX-EDA41
Okres pomiarowy 150 ps
Mozliwe nastawy sredniego 1,2,4,8, 16, 32,64, 128, 256, 512, 1.024, 2.048 lub 4.096
zliczania *1
Wyjscie liniowe *2 Wyijécie pradowe: 4-20 mA/zakr. skali, maks. rezystancja obcigzenia: 300 Q
Wyijécie napieciowe: +4 V (+ 5V, 1-5 V *3), impedancja wyjscia: 100 Q
Wyjscia progowe Wyjscia typu NPN otwarty kolektor, maks. 30 VDC, 50 mA | Wyjscia typu PNP otwarty kolektor, maks. 30 VDC, 50 mA
(3 wyjscia: HIGH/PASS/LOW) Napiecie szczatkowe: 1,2 V maks. Napiecie szczatkowe: 2 V maks.
Wejscie wymuszania zera, wejscie |ON: Zwarcie z zaciskiem 0 V lub 1,5V lub mniej [ON: Zwarcie napiecia zasilajacego lub napiecie
odmierzania czasu, wejscie OFF: Otwarte (prad uptywu: maks. 0,1 mA) zasilajgce w zakresie 1,5V
resetowania, wejscie blokowania OFF: Otwarte (prad uptywu: maks. 0,1 mA)
wartosci wyjscia progowego
Funkcja - Wyswietlanie wartosci mierzonej, - wys$wietlanie wartosci nastawianej/wartosci sygnatu wyjsciowego/
rozdzielczosci,
- Ustawienie liniowosci (wybér materiatow) - Skalowanie
- Zmiana kierunku wyswietlania - Tryb wytaczenia wyswietlacza - Tryb ECO
- Zmiana liczby cyfr na wys$wietlaczu - Blokowanie wartos$ci aktualnej - Blokowanie warto$ci szczytowych
- Blokowanie warto$ci minimalnej, - Blokowanie wtasnej - Blokowanie wtasnej wartosci
blokowanie réznicy wartosci wartosci maksymalnej minimalnej
szczytowych
- Blokowanie wartosci sredniej - Blokowanie opéznienia - Wymuszanie zera
- Resetowanie poczgtkowe - Inicjalizacja liniowosci - Przekaznik czasowy ze zwtoka wigczenia
- Przekaznik czasowy ze zwlokg wytgcz. - Przekaznik czasowy, - Poréwnanie poprzednich warto$ci

z wigczeniem wyjscia PASS
proporcjonalnym do nastawionego czasu

- Nastawa bez przeprowadz. pomiaréw - Bezposrednie nastawianie - Uczenie potozenia
wartos$ci progowej

- Uczenie automatyczne - Nastawa szerokosci histerezy - Wejscia odmierzania czasu

- Wejscie resetowania - Wejscie zatrzymania wartosci - Przesuwanie charakterystyki
wyj$cia progowego

- Korekcja wyjscia liniowego - Obliczanie (A-B)*4 - Obliczanie (A+B) *4

- Obliczanie K-(A+B) *4 - Zapobieganie wzajemnemu zaktécaniu *4

- Wykrywanie uszkodzen czujnika - Pamie¢ wymuszania zera - Wskaznik wymuszania zera

- Blokada przyciskow

Wskazania Wskazniki wartosci progowych: High (pomaranczowy), pass (zielony), low (zétty), 7-segmentowy

wyswietlacz gtéwny (czerwony), 7-segmentowy wyswietlacz dodatkowy (zétty), zasilanie wigcz. ,ON”
(zielony), wymuszanie zera (zielony), wtgczony (zielony)

Wplyw napigcia (razem z czujnikiem) |0,5% zakr. skali liniowej wart. wyj$ciowej przy +20% napigcia zasilania

Napiecie zasilania 12-24 VDC +10%, pulsacja (p-p): 10% maks.

Pobor pradu 140 mA maks. przy napieciu zasilania 24 VDC (z podtgczonym czujnikiem)
Temperatura otoczenia Praca i skladowanie: 0 do 50°C (bez oblodzenia lub kondensacji)
Wilgotnos¢ otoczenia Praca i sktadowanie: 35% do 85% (bez kondensacji)

Rezystancja izolacji 20 MQ min. (przy 500 DC)

Wytrzymatos¢ dielektryczna 1.000 VAC, 50/60 Hz przez 1 min

Odpornos¢ na wibracje (zniszczenie) |10 do 150 Hz, z podwdjng amplituda 0,7 mm, przez 80 min. w kazdym z kierunkéw X, Y i Z
Odpornos¢ na uderzenie 300 m/s?, 3 razy kazda w 6 kierunkach (gora, dot, lewo, prawo, przod, tyt)
(zniszczenie)

Sposoéb potaczenia Okablowany (standardowa dtugos¢ przewodu: 2 m)

Masa (w opakowaniu) Ok. 350 g

Materiaty Obudowa: PBT (politereftalan butylenowy), ostona: poliweglan

Akcesoria Instrukcja obstugi

*1: Predkos$¢ odpowiedzi wyjs¢ liniowych obliczana jest jako okres pomiaru X (nastawa $redniego zliczania + 1) (przy ustalonej czutosci).
Predkos$¢ odpowiedzi wyj$¢ progowych jest obliczana jako okres pomiaru X (nastawa $redniego zliczania + 1) (przy ustalonej czutosci).

*2: Za pomoca przetacznika w dolnej czesci wzmacniacza mozna przetgcza¢ miedzy wyjsciem pradowym a wyjsciem napieciowym.
*3: Nastawianie mozliwe jest za pomocg funkcji przeskalowania.
*4: Wymagany jest modut kalkulujgcy (ZX-CAL2).
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Dane techniczne (typowe)
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Odlegtos¢é pomiaru wzgl. liniowosci (z liniowoscig ustawiong dla standardowego wykrywanego obiektu)
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Wymiar wykrywanego obiektu wzgl. liniowosci (z liniowoscig ustawiong dla kazdego wykrywanego obiektu)
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Materiat wykrywanego obiektu wzgl. liniowosci (z liniowosciag ustawiong dla standardowego wykrywanego obiektu i metalu)
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Schematy obwodéw wejsciowych i wyjsciowych

OMmRON

Wzmacniacz NPN: ZX-EDA11
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Zielony: -
I) 7:\ Wyjscie progowe PASS
S: :
H N zary
H ') Low
Yy
A
° I\[ Niebieski: GND (0V)
S IRézowy: Wejscie zatrzymania wartosci
= wyjscia progowego
& G
1 n;) IFioIetowy: wejscie odmierzania czasu
1 B A %
< Wy
3 IPomaraﬁczowy: wejécie wymuszania zera
g AW °
o ICzenNony: wejscie resetowania
AW °
1
1
1
1
Wyjscie pradowe
-20 mA
Przetgcznik 4-zom Czarny: wyjscie liniowe
: natezenie/napiecie o - Y Wyjscie pradowe:
napigciowe ' 2| 300 Q maks.
1 Wyjécie napigciowe:
L Ekran: liniowe GND 10 kQ min.

Wzmacniacz PNP: ZX-EDA41

I \rl Brazowy: 12-24 VDC

Obwody wewngtrzne

‘J ™
| 1
lj 1
1~ Biaty:
Wyijscie progowe HIGH
[~ Zielony: 12-
Wyijscie progowe PASS ‘ 24 VDG
Szary: [gﬂ
- 28
Wyjécie progowe SN
Low
N N
Niebieski: GND (0V)
Iﬂo'iowy: Wejscie zatrzymania warto$ci
wyjscia progowego
AN o
IFioIetowy: wejscie odmierzania czasu
AMA o
Wy
IPomaraﬁczowy: wejscie wymuszania zera
Czerwony: wejscie resetowania
1
1
Wyjscie pradowe
. 4-20 mA )
Przetacznik Czarny: wyjscie liniowe
natezenie/napiecie \r Wyjscie pradowe:
Wyjscie
napigciowe 1 300 Q maks.
1 Wyjscie napigciowe:
10 kQ min.

,]\Ekran: liniowe GND

12-24 VDC

GND (0V)

Wyjécie progowe HIGH
Wyjécie progowe PASS

Wyjécie progowe LOW
-E wyjécie liniowe

000 wyjscie liniowe GND
Wejscie zatrzymania wartosci wyjécia progowego
wejécie wymuszania zera
wejécie odmierzania czasu

wejécie resetowania

Uwaga 1. Do zasilania wzmacniaczy nalezy uzywa¢ oddzielnych
stabilizowanych zasilaczy - zwilaszcza  wtedy, gdy
potrzebna jest wysoka rozdzielczo$¢.

2. Prawidtowo poditgczy¢é modut. Niewtasciwe podigczenie
przewodéw moze spowodowac uszkodzenie modutu. (Nie
wolno podtaczaé przewodow, zwilaszcza do wyjscia
liniowego, aby stykaty sie z innymi przewodami.)

3. Nalezy wykorzysta¢ niebieski przewdd 0 V dla zasilacza i
wykorzystaé przewod ekranowany (uziemienie wyjscia
liniowego) wraz z czarnym (wyjscie liniowe) przewodem
dla wyjscia liniowego. Wszystkie przewody uziemiajgce
nalezy wykorzysta¢ zgodnie z przeznaczeniem. Jezeli
wyjscie liniowe nie jest wykorzystywane, podtaczyc
wyjscie liniowe do uziemienia 0 V.
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Nazwy czesci

Czujniki Wzmacniacze

ZX-EDR5T ZX-EDA11

ZX-EDO1T ZX-EDA41

ZX-EDO02T

ZX-EMO02T Wyswietlacz

ZX-EMO7MT . e >
Przewdéd wejsciowy .

ZX-EMO2HT (ze ztaczem) §

Przewdd wyjsciowy

. Przewdd wyjsciowy s
Gfowica czujnika Przedwzmacniacz  (ze ztgczem) Zigcze
(ostona otwiera sie i zamyka)

Modut kalkulujgcy
ZX-CAL2

)}
W

ZX-EV04T Wyswietlacz

Przewdd wyjéciowy
Gfowica czujnika Przedwzmacniacz (ze ztaczem)

Ztgcze
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Srodki ostroznosci

OMmRON

Uwagi projektowe

Nalezy przestrzega¢ podanych wartosci znamionowych

i eksploatacyjnych. Szczegotowe informacje zamieszczono
w czesci Dane techniczne na stronie 2.

Obiekty o pewnych ksztattach i obiekty wykonane

z niektérych materiatdbw mogag nie zostaé wykryte lub
doktadno$¢ wykrywania nie bedzie wystarczajgco wysoka.

Srodowisko
Nie nalezy stosowac urzgdzenia w miejscach wystepowania

gazoéw palnych lub wybuchowych.

W celu zapewnienia niezawodnego dziatania i obstugi, nie
nalezy umieszczac urzgdzenia w poblizu instalaciji
wysokonapieciowych i zasilajgcych.

Podtgczanie przewodow

Urzadzenie nie moze byc¢ zasilane napieciem, ktére
przekracza wartosci nominalne. W przeciwnym razie moze
ono ulec uszkodzeniu.

Urzgdzenia nie wolno poditgczaé do zrodta zasilania prgdu
zmiennego lub z odwrécong polaryzacja.

Nie wolno zwiera¢ zaciskow obcigzenia na wyjsciu

z otwartym kolektorem.

Nie nalezy prowadzi¢ przewodoéw zasilajgcych urzadzenia
réwnolegle lub w jednej wigzce z przewodami
wysokonapieciowymi lub zasilajgcymi. Takie postepowanie
moze spowodowaé wadliwe dziatanie lub uszkodzenie
spowodowane oddziatywaniem indukcyjnym.

Nie wolno podtgczacé lub rozigczaé ztaczy, jezeli podtagczone
jest zasilanie (ON). Postepowanie takie moze prowadzi¢ do
uszkodzen.

Konfiguracja
Nastawa
W przypadku ustawiania wartosci progowych, nalezy upewni¢

sie czy wejscie zatrzymania wartosci wyjscia progowego
wzmacniacza jest wtgczone (ON) i dzieki temu brak jest
wyjscia progowego dla urzadzen zewnetrznych.

Inne $rodki zabezpieczajgce

Nie nalezy podejmowac préb samodzielnego rozbierania,
napraw lub modyfikacji urzgdzenia.

Po zakonczeniu eksploatacji urzgdzenie nalezy utylizowac
zgodnie z typowg procedurg dotyczgcg odpadow
przemystowych.

Te czujniki nie sg kompatybilne z czujnikami inteligentnymi
ZX-L[IT (typ laserowy). Nie nalezy podtgczaé zestawow
kombinowanych sktadajgcych sie z czujnikow inteligentnych
ZX-EL1]J oraz ZX-L[IC1.
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Prawidtowe wykorzystanie

Uwagi projektowe

Zasilacze

Przez ok. 30 min po wigczeniu zasilacza nalezy pozostawi¢
urzgdzenie, aby sie nagrzato.

Wzajemne zaklocenia

Istnieje mozliwos¢ jednoczesnego podtgczenia 5 glowic
czujnikdw poprzez podtgczenie modutu kalkulujgcego
ZX-CAL2 miedzy wzmacniaczami.

Podczas instalacji gtowic czujnikéw skierowanych do siebie
lub réwnolegle, nalezy zachowaé odstep pomiedzy nimi
podany w ponizszej tabeli.

= {T ;EE}
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Wzajemne zaklocenia

Model A B
ZX-EDR5T 5 mm 20 (3,1) mm
ZX-EDO1T 10 mm 50 (5,4) mm
ZX-EDO02T 20 mm 50 (8) mm
ZX-EMO02T 20 mm 50 (10) mm
ZX-EMO7MT |100 mm 150 (30) mm
ZX-EV04T 80 mm 50 (14) mm
ZX-EMO2HT |20 mm 50 (12) mm

Uwaga: Liczby w nawiasach dotyczg wykorzystania
funkcji zapobiegania wzajemnym interferencjom.

Kompatybilnosé

Wszystkie czujniki i wzmacniacze sg wzajemnie
kompatybilne. Czujniki mogg by¢ dodawane lub wymieniane
indywidualnie

Wplyw oddziatywania pél elektromagnetycznych o
wysokiej czestotliwosci

Korzystanie z urzgdzenia w poblizu sprzetu, ktéry wytwarza
pola elektromagnetyczne o wysokiej czestotliwosci, jak np.
ultradzwiekowe maszyny czyszczace, generatory wysokiej
czestotliwosci, nadajniki, telefony komoérkowe oraz falowniki
moze prowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania.

Wplyw przedmiotéw metalowych

Podczas instalacji urzgdzenia nalezy zachowa¢ podane
ponizej wartosci odstepu od obiektéw metalowych.

e
7

Wplyw przedmiotéw metalowych

Model d D
ZX-EDR5ST 8 mm 9 mm
ZX-EDO1T 10 mm
ZX-ED02T/EMO02T 12 mm
ZX-EMO7MT 55 mm 20 mm
ZX-EV04T 16 x 32 mm 4,8 mm
ZX-EMO2HT 18 mm 9 mm

Podtgczanie przewodow

Sprawdzanie przewodow

Po podtgczeniu przewodoéw i przed wigczeniem zasilania (ON)
nalezy sprawdzié, czy zasilanie zostato podtgczone wtasciwie,
czy wystepujag nieprawidtowe potgczenia, np. zwarte obcigzenia
oraz czy prad obcigzenia jest w normie. Niewtasciwe podigczenie
przewodow moze prowadzi¢ do uszkodzen.

Przedtuzenie przewodu

Dtugosé przewodu pomiedzy czujnikiem a wzmacniaczem nie
powinna przekracza¢ 10 m. W celu przediuzenia przewodu
czujnika nalezy zastosowac przewdd przedtuzajgcy ZX-
XC[JA (osobne zaméwienie). W przypadku przedtuzenia
przewodu wzmacniacza nalezy zastosowac przewod
ekranowany tego samego typu.

Zasilanie

W przypadku uzycia dostepnego w handlu regulatora
przetaczajgcego nalezy uziemic¢ zacisk FG (uziemienie korpusu).
Jezeli na przewodzie zasilacza mogg wystepowac przepiecia, nalezy
podtgczy¢ odpowiedni ochronnik przeciwprzepieciowy.

Modut kalkulujacy

W przypadku uzycia modutu kalkulujacego nalezy podtgczy¢
uziemienie wyjscia liniowego odpowiedniego wzmacniacza.
Ztacza

Nie wolno podtgczaé lub roztgczaé ztaczy, jezeli podtgczone
jest zasilanie (ON).

Nalezy pamieta¢ o przytrzymaniu pokrywy ztgcza podczas
podtgczania lub odtgczania.

Montaz

Przebieg czynnosci

Podczas montazu gtowicy czujnika nie nalezy stosowac
zbytniej sity np. przez uzycie miotka. Moze to spowodowac
uszkodzenie lub zmniejszenie poziomu wodoszczelnosci.
Niektore modele w ksztatcie sruby wymagajg uzycia
podktadki sprezystej w celu zapewnienia tolerancji dla
momentu dokrecania nakretki.

Model termoodporny, np. ZX-EMO2HT, nalezy zamontowaé
w taki sposoéb, aby uwzgledniona zostata rozszerzalnos¢
cieplna zwigzana ze wzrastajgcg temperaturg obiektu
nadzorowanego przez czujnik i niemozliwe byto zetkniecie sie
tego obiektu z powierzchnig czujnika. Nalezy takze pamietaé
o tym, ze kazdy nagty wzrost temperatury powoduje skrocenie
okresu eksploatacji serwisowej produktu.

Moment dokrecania

Nie nalezy stosowac¢ nadmiernego momentu dokrecania
podczas dokrecania nakretek. W razie potrzeby nalezy
stosowac podktadke sprezystg.

%)

Model Moment dokrecania
ZX-EM02T 15 Nm
ZX-EMO7MT
ZX-EMO2HT 59 Nm
Uwaga: Powyzsza warto$¢ odnosi sie do uzycia z podktadkg
sprezysta.
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Montaz modeli cylindrycznych:
Dokreci¢ $ruby przy uzyciu momentu dokrecania maks. 0,2 Nm.

Otwor $rub A Uchwyt montazowy

mocujgcych

L1 e

Model A
ZX-EDR5T 9do 18 mm
ZX-EDO1T
ZX-ED02T 11 do 22 mm

Miejsce instalacji

Urzadzenie nie moze by¢ instalowane w nastepujgcych

miejscach:

* Miejsca, ktore narazone sg na wartosci temperatur przekraczajgce podany
zakres

» Miejsca narazone na kondensacje w zwigzku z nagtymi wahaniami
temperatury

+ Miejsca, w ktdrych poziom wilgotnosci przekracza zakres od 35% do 85%

+ Miejsca narazone na wystepowanie gazéw korodujgcych lub palnych.

* Miejsca poddane dziataniu pytu, soli lub proszkéw metalicznych.

» Miejsca narazone na wibracje i wstrzgsy.

+ Miejsca poddane bezposredniemu promieniowaniu stonecznemu.

» Miejsca narazone na dziatanie rozpryskdw wody, olejow lub chemikaliow.

» Miejsca, w ktdrych wystepujg silne pola elektromagnetyczne lub
elektryczne.

Konserwacja i naprawy

* Przed regulacjg i demontazem gtowic czujnikow nalezy wytgczyc
zasilanie (OFF).

» Czyszczenie: Do czyszczenia nie uzywacé rozcienczalnikow,
benzyny, acetonu lub nafty.

Czujniki inteligentne (indukcyjne czujniki zblizeniowe) Seria ZX-E
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Wymiary (mm)

OMmRON

Czujniki

Gtowice czujnikow

ZX-EDR5T Wymiary z zamocowanym uchwytem montazowym
Przewdd okragty w izolacji winylowej,
Przewdd okragly w izolacji winylowej, 5,1 éredn., 9- zyfowy, standardowa dtugo$¢: 200 mm
1,7 $redn., 1- zytowy, standardowa dfugo$é: 2 m 13 (46)
[e—18— v
[ e
1 ) 0000 _III_D (érecin. 15)
; (15.5) sredn. 3 $redn. 15 | 72 | \
} | ‘ Zlacze
& L — ‘
f (225 :
15 | | 15,1
| I I
7.8 +15,6»L—27—>‘
58,2
Wymiary wycigeé na otwory montazowe
Dwa otwory M3
la— 27401 —|
Wymiary z zamocowanym uchwytem montazowym
ZX-EDO1T
Przewdd okragty w izolacji winylowej,
Przewéd okragly w izolacji winylowei, 5,1 $redn., 9- zytowy, standardowa diugo$¢: 200 mm
18 2,5 $redn., 9- zytowy, standardowa dfugo$c¢: 2 m 13 / (46)
M5 e
L 0000 ﬂ(s’redn. 15)
L A
(15,5) $redn. 5,4 Sredn. 15 | 7 |
74‘» ‘ Ztgcza
® [ — B
t (225 : f
15 ‘ i 15,1
} I I
78 «15,6*‘<—27—»‘
58,2
Wymiary wycie¢ na otwory montazowe
Dwa otwory M3
ﬁ 27401 —|
ZX-EDO02T Wymiary z zamocowanym uchwytem montazowym
Przewdd okragly w izolacji winylowej,
Przewdd okragly w izolacji winylowej, 5,1 $redn., 9- zytowy, standardowa dtugo$¢: 200 mm
PP 2,5 $redn., 9- zytowy, standardowa diugosé: 2 m 13 / (46)
s r
Z:l:m ) 0000 Hﬂ(éﬁed{n. 15)
(15,5) $redn. 8 Sredn. 15 7
| Zigcze
f (225 : }
15 l T T 15,1
# I ; ; 0
7.8 +15,6*‘<—27—»‘
58,2
Wymiary wycigé na otwory montazowe
Dwa otwory M3
ﬁ 27401 — |
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ZX-EM02T Wymiary z zamocowanym uchwytem montazowym
Sredn. Przewdd okragty w izolacji winylowej,
= 18 [—22 , . L X 5,1 éredn., 9-zytowy, standardowa dfugo$¢: 200 mm
16—] (5,4) Przewdd okragty w izolacji winylowej, 13 (46)
1 2,5 $redn., 1-zytowy, standardowa dfugo$é: 2 m
4*7 e
éredn. 8 &%l: oo} ($redn. 15)
f R
\ M10x1 Ziacze
(155) Skt éredn. 15 | 72 ‘
2 podktadki ‘
sprezyste 7
) T —] T
(225) ‘ i
15 ,J i ; 15,1
P ‘ ‘ i
78 =-15,6-»] 27—»‘
58,2
Wymiary wycie¢ na otwory montazowe
Dwa otwory M3
le— 27401 —»|
ZX-EMO7MT

Wymiary z zamocowanym uchwytem montazowym

46,3 o A ) R )
Przewéd okragly w izolacji winylowej, Przewdd okragly w izolacji winylowej,
10 25 (11,3) 2,5 $redn., 1-zylowy, standardowa diugo$é: 2 m 5,1 $redn., 9-zytowy, standardowa dfugo$¢: 200 mm

13

$redn.
* 20

l~— 24

(46) ———

$redn. 9,8

érednE _l‘—/%' __3 000 H] (éretjn‘ 15)
‘\\\ M18x1 Zigcze
(15,5) 4 |

2 nakretki dociskowe Sredn. 15 | 72

2 podktadki sprezyste ‘
(22,5) t
15 l 7 151
J P '
7,8 15,6 27—»‘
58,2

Wymiary wycigeé na otwory montazowe
Dwa otwory M3

ﬁ 27401 — |

Wymiary z zamocowanym uchwytem montazowym

ZX-EVO4T Przewdd okragty w izolacji winylowej,
2,5 $redn.; 1-zytowy, standardowa dfugo$é: 2 m

Powierzchnia czujnika /
13
i Bag HE!
14
b7l AP\ (@
10

7] 10 ‘
T
‘ (15,5) -~ 30—+ $redn. 15 | 72 | (46)
o , | 1
7 ] 0000 o $redn. 15,
P (225 4 E@ ! f=) ( ! )
15 l 48 15 18t
‘ | | ’
P_rzewod _olqug’ry \ gol»a_cp Ziacze
7,8 le-15,6-#fw—27 —»| winylowej $redn. 5,1; 9-zyfowy,
standardowa dtugo$¢: 200 mm
58,2
Wymiary wycigé na otwory montazowe Wymiary wycieé na otwory montazowe
wa otwory M3 ya otwory M3
O—- -
—| 27401 — |
100,1
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ZX-EMO2HT

Wymiary z zamocowanym uchwytem montazowym

Przewdd okragty, koncentryczny w izolacji fluoroplast
$redn. 2,5; jednozytowy,
standardowa diugos$¢: 2m

$redn. 10,5 / 13

N Mi2xi
Dwie nakretki mocujgce

l—— 22 —»|

7.8

Wymiary wycig¢ na otwory montazowe

Dwa otwory M3

ﬁ 27401 —>|

Wzmacniacze

ZX-EDA11
ZX-EDA41

$redn. 15 | 72
Podkiadka falista ‘

[ [
! !
=1 5,6*L727—>!

58,2

Przewdd okragty w izolacji winylowej
$redn. 5,1; 9-zytowy,
standardowa dtugo$é: 200 mm

e —ll

133
44 42 64,3 42
3
= s
|/
00000000 S — 315
rocn 155 -8 ——— gl soseses ———
132 / 8888”1 s
¢

*13*"736,844

Przewdd okragly w izolacji winylowej,

Przewdd okragly w izolacji winylowej,
5,1 éredn., standard.: 100 mm

5,2 éredn., 10- zyfowy, standardowa
diugosé: (przekrdj poprzeczny: 0,09 mm?
$rednica zewnetrzna izolacji: 0,7 mm),
diug. standard.: 2m

7

"
. EEEE - H— |

17
A

Przetacznik prad/napiecie
(nastawiony fabrycznie na wyjscie napigciowe)

Iil Wyijécie napigciowe

14
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Akcesoria (nabywane osobno)
Uchwyt montazowy do przedwzmacniacza

ZX-XBE1

F+-15,5-+f«— 27:x0.1 —»]

\ —
Feo-o——o—oi
EI‘_’ ‘_’l:r

63,3

|e—20—»|

21,9

T
I
5
1

J

Materiat: Stal nierdzewna (SUS304)

Modut kalkulujgcy

ZX-CAL2

’*15,5ﬂ

15,5*‘

T

ZX-XBE2
[+15,5-+{=— 27:+0.1 —+]
=] —
fe@——o o)
= =
——J ——J
M3x8 $ruba z tbem ptask. (z podktadka sprezysta M3)
63,3
52
le—20—»]
T 98
21,9
l T 62 10 31
|
I
9,4
1,8 1,8
1,4 35,3
58

Materiaf: Stal nierdzewna (SUS304)

Wskazniki

+—249— dziatania Zacza
05| |7 e
— =
J
‘-W
57
54,9
44,05
95
J ® B
15
}
®
367
Y i SN
(0 | n
\\ijn] |
hUJ
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Modut komunikacyjny seria ZX

ZX-SF11

Wskaznik komunikacji czujnika (proces komunikacji) Ziacze
Wskaznik komunikacji czujnika (btad komunikacji)

oL N/
O A\

. o Wskaznik komunikaciji z urzadzenia
Wskaznik zasilania zewnetrznego (proces komunikacji)

Wskaznik komunikacji z urzadzenia
zewnetrznego (btad komunikaciji)

4,2+ 64,3 42
‘47 t 4" SA‘H‘
(336)
D

| o
} °
50100 15 H - . Ié 8o
' / °

13,2 ‘*13*“736,8 4"

Przewdd okragly w izolacji winylowej, $redn. 5,23

00" AE]% 315
o

L

1) | YA ey 120

H- MU@B o] » 11:,7
L [ 3]

OO

~ - H
Ztgcze 3 5 6,55
Przewody ze ztgczami na obu kohcach (przedtuzacze)
ZX-XC1A (1 m)
ZX-XC4A (4 m)
ZX-XC8A (8 m)
46 * | 44
o
$redn. 15+EVE> - - 2! - I-sredn. 15,5
| iy X
Przgwo’d oqugf_y w izolacji winylowej,
12 stykowy (meski) 5.2 sredn., 10- zytowy % XCAA: 1.000 12 stykowy (zeriski)

ZX-XC4A: 4.000

ZX-XC8A: 8.000
Cat. No. E331-PL1-02 Ze wzgledu na state unowoczesnianie wyrobu dane techniczne moga by¢ zmieniane bez

uprzedzenia.

POLSKA

Omron Electronics Sp. z 0.0.
Cybernetyki 7A

Budynek LUMINAR

02-677 Warszawa

Tel:  +48 (0) 22 645 78 60
Fax: +48 (0) 22 64578 63
www.omron.com.pl
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