Intelligenta sensorer (induktiv avstandsmattning)

ZX-E-serien

Smart Sensorn ZX-E ar utvecklad for

OMmRON

induktiv mattning med micrometer

noggrannhet.

Typoversikt
Sensorer
Sensorhuvuden
Utférande Matt Avkénningsavstand Noggrannhet *1 Artikelnummer
Cylindrisk 3d. x18 mm 0,5 mm 1um ZX-EDR5T
5,4d.x 18 mm 1 mm ZX-EDO1T *2
8d. x22mm 2mm ZX-EDO2T *2
C_)_/Iindrisk med utvandig M10 x 22 mm 2mm ZX-EMO2T *2
ganga M18 x 46,3 mm 7 mm ZX-EMO7MT *2
Plan 30 x 14 x 4,8 mm 4 mm ZX-EV04T *2 *3
Varmebesténdig, M12 x 22 mm 2mm ZX-EMO2HT *4
cylinderformig

*1: F6r en genomsnittlig mattning per period av 4 096.

*2: Det finns d&ven modeller med spiralskyddsror. Lagg till ”-S” till ovanstaende artikelnummer vid bestéllning.

(Exempel: ZX-EDO1T-S)

*3: Anvand forstarkarenheten ZX-EDA version 1,200 eller senare tillsammans med ZX-EV04.

*4: Anvand forstarkarenheten ZX-EDA version 1,300 eller senare tillsammans med ZX-EMO02H.

Forstarkarenheter
Utseende Anslutningsspénning Utgang Artikelnummer
DC NPN ZX-EDA11
PNP ZX-EDA41

Observera Kompatibel anslutning med sensorhuvudet.
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Tillbehor (Bestélls separat)

Kalkyleringsenhet

Installationsverktyg for anslutning till persondator

Utseende Artikelnummer Utseende Beteckning Artikel-
ZX-CAL2 nummer
ZX-seriens kommunika- [ZX-SF11
tionsenhet
ZX-seriens kommunika- |ZX-SFW11E
Monteringsfasten for forstérkare tionsenhet
Utseende Artikel- Anmérkningar +
nummer Mijukvara for installation
ZX-XBE1 Féast vid de olika
. sensorhuvudena
¥
‘/" ZX-seriens mjukvara for [ZX-SW11EV2
installation av sensor
" och loggning
' ZX-XBE2 |For DIN-skenemon-
terin S e . T .
',’ i 9 Kablar med kontaktdon i bdda &ndarna (fér férlangning)
',!4/ Kabellangd Artikelnummer Antal
im ZX-XC1A 1
4m ZX-XC4A
8m ZX-XC8A
Specifikationer
Sensorhuvuden
Artikelnummer| ZX-EDR5T ZX-EDO1T ZX-EDO02T/ ZX-EMO7MT ZX-EV04T ZX-EMO2H
EMO2T
Matomrade 0 till 0,5 mm 0 till 1 mm 0 till 2 mm 0 till 7 mm 0 till 4 mm 0 till 2 mm

Avkanningsobjekt

Magnetiska metaller (Matomraden och lineariteter &r annorlunda fér icke-magnetiska metaller.

Se Tekniska data pa sidan 4.)

Standardreferensobjekt

18x18x3 mm

30x30x3 mm

60x60x3 mm

‘45><45><3 mm

Material: jarnhaltig (S50C)

Noggrannhet *1

1 um

Linearitet *2

+0,5% F.S.

‘J_r1 ,0% F.S.*5

Linjart utgangsomrade

Samma som matomrade.

Temperaturkarakteristik *3
(inklusive férstarkarenhet)

0,15% F.S./°C

0,07% F.S./°C

0,1% F.S./°C

Omgivnings- Drift *4 0 till 50 °C (utan |-10 till 60 °C (utan isbildning eller kondensering) -10 till 200°C
temperatur isbildning eller
Férvaring *4 kondensering) 20 till 70 °C (utan isbildning eller kondensering) -20 till 200°C
Omgivande luftfuktighet Drift och lagring: 35% till 85% (utan kondensering)
Isolationsresistans 50 MQ min. (vid 500 DC)
Provspénning 1000 VAC, 50/60 Hz i 1 min mellan stromférande delar och holje
Vibrationssékerhet (sénderdelning) |10 till 55 Hz, 1,5-mm dubbel amplitud under 2 h var i X-, Y-, och Z-riktning
Stotsdkerhet (sonderdelning) 500 m/s?, 3 ganger var i X-, Y- och Z-riktning
Skyddsklass (sensorhuvud) IEC60529, IP65 |IEC60529, IP67 IEC60529,
IP60 *6
Anslutningsmetod Anslutningsrela (standardkabelldéngd: 2 m)
Vikt (packad) Cai120g Ca140¢ Ca 160 g Ca130g Ca160g
Material Sensor-|Holje Massing Rostfritt stal Massing Zink (férnicklad)| Méassing
huvud Avkan- Varmebestandig ABS-plast PEEK
ningsyta
Forforstarkare PES
Tillbehor Monteringsfasten for férstarkare (ZX-XBE1), Instruktionshandbok
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*1:Noggrannhet: Uppldsningen &r avvikelsen (+3c) i det linjéra resultatet vid anslutning till ZX-EDA forstarkarenhet. Ovanstaende varden anger
avvikelserna observerade 30 minuter efter det att strommen kopplats TILL.
(Uppldsningen mats med OMRON:s standardreferensobjekt vid 1/2 av matomradet med ZX-EDA instélld p4 maximal genomsnittlig matt-

ningar av 4 096 per period.)

Upplésningen anges vid upprepad noggrannhet for ett stationért arbetsstycke och &r inte en indikation pa avstandsnoggrannheten. Upplos-
ningen kan paverkas negativt av starka elektromagnetiska félt.

*2: Linearitet: Lineariteten anges som felet i en perfekt rak linjes foérskjutning vid méatning av standardreferensobjektet. Linearitet och méatvarde
varierar beroende pa det objekt som méts.

*3: Temperaturkarakteristik: Temperaturkarakteristiken méats med OMRON:s standardreferensobjekt vid 1/2 av matomradet.
*4: Omgivningstemperaturen anges endast fér sensorhuvudet. Den ar -10 till 60 °C for forforstarkaren.

*5: Det angivna vardet géller for omgivningstemperaturen 25 °C.

*6: Anvand inte produkten i fuktiga miljer eftersom hdljet inte ar vattentatt.

Forstarkarenhets

Artikelnummer

ZX-EDA11 ZX-EDA41

Métperiod

150 us

Mojliga genomsnittliga mattningar
per period *1

1,2,4,8,16, 32, 64, 128, 256, 512, 1 024, 2 048 eller 4 096

Linjér utgang *2

Strémutgang: 4 1ill 20 mA/FS, Max. belastningsresistans: 300 Q
Spanningsutgang: +4 V (£ 5V, 1 till 5 V *3), Utgangsimpedans: 100 Q

Bedémningsutgangar .
(3 utgangar: HOG/GODKANT/LAG)

PNP 6ppen kollektor-utgangar, 30 VDC, 50 mA max.
Avledningsspénning: 2 V max.

NPN &ppen kollektor-utgangar, 30 VDC, 50 mA max.
Avledningsspéanning: 1,2 V max.

Nollstéllningsingang, tidmét-
ningsingang, aterstéllningsin-
gang, hallningsingang for
bedémningsutgéang

TILL:  Kortsluten med 0-V-terminal eller 1,5 V eller | TILL:
lagre

FRAN: Oppen (lackstrém: 0,1 mA max.)

Matarspanning kortsluten eller matarspéan-
ning inom 1,5V
FRAN: Oppen (lackstrom: 0,1 mA max.)

Funktion - Indikering av méatvarde - Indikering av instéllt varde/utgangsniva/upplésning
- Justering av linearitet (materialval) - Skalning
- Indikering omvénd - Indikering av FRAN-lage - ECO-lage
- Antal andrade indikeringssiffror - Provhallning - Topphallning
- Bottenhallning, topp till
topp-hallning - Sjalvtopphallning - Sjalvbottenhallning
- Genomsnittshallning - Foérdrojningshallning - Nollstéalining
- Initialaterstéllning - Linearitetsinitiering - TILL-férdrojningstimer
- FRAN-fordrojningstimer - One-shot-timer -Jamforelse med tidigare véarde
- Icke-métinstalining - Direkt instalining av tréskelvarde - Inlarningsposition
- Automatisk instéllning av
inlarningshysteresens bredd - Instélining av hysteresbredden - Tidmatningsingangar
- Aterstaliningsingang - Hallningsingang fér bedémningsutgéang- Monitorfokusering
- Korrigering av linjar utgang - (A-B)-kalkylering *4 - (A+B)-kalkylering *4
- K-(A+B)-kalkylering *4 - Férebyggande av 6msesidig interferens *4
- Avkénning av sensorfrankoppling- Nollstéllningsminne - Nollstaliningsindikator
- Nyckellas
Indikeringar Bedémningsindikatorer: Hog (orange), godkant (grén), lag (gul), huvuddigitalindikering i 7 segment (r6d),

underdigitalindikering i 7 segment (gul), laser TILL (grén), nollstélining (grén), aktivera (grén)

Spéanningspaverkan
(inklusive sensor)

0,5% F.S. av linjart utgadngsvérde vid £20% av anslutningsspanning

Anslutningsspéanning

12 till 24 VDC £10%,

Effektférbrukning

140 mA max. med anslutningsspénning 24 VDC (med ansluten sensor)

Omgivningstemperatur

Drift och lagring: 0 till 50 °C (utan isbildning eller kondensering)

Omgivande luftfuktighet

Drift och lagring: 35% till 85% (utan kondensering)

Isolationsresistans

20 MQ min. (vid 500 DC)

Provspénning

1 000 VAC, 50/60 Hz under 1 min

Vibrationsséakerhet
(s6nderdelning)

10 till 150 Hz, 0,7-mm dubbel amplitud under 80 min var i X-, Y-, och Z-riktning

Stoétsdkerhet (sonderdelning)

300 m/s?, 3 ganger var i sex riktningar (upp, ner, vénster, hoger, framat, bakat)

Anslutningsmetod

Fast Kabel (standardkabellangd: 2 m)

Vikt (packad)

Ca350¢g

Material Kapsling: PBT (polybutylen tereftal), Lock: Polykarbonat
Tillbehor Instruktionshandbok
*1: Den linjéra utgangens svarshastighet berdknas som matperioden x (genomsnittlig pulstalsinstalining + 1) (med fast kanslighet).

Beddmningsfunktionernas svarshastighet berdknas som matperioden X (genomsnittlig pulstalsinstélining + 1) (med fast kénslighet).

*2:
*3:
*4:

Funktionen kan kopplas om mellan en strdmutgang och spanningsutgdng med en omkopplare pa férstarkarenhetens undersida.
Installning kan géras med funktionen fér monitorfokusering.
En kalkyleringsenhet (ZX-CAL2) kravs.
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Tekniska data (typiska)

Matavstand mot linearitet (med linearitet justerad fér standardavkanningsobjekt)

ZX-EDR5T ZX-EDO1T ZX-ED02T/ZX-EMO02T
503 @03 @303
w w w
502 3o, Bo2
3 g g
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-0,1 -0,1 -0,1
-0,2 -0,2 -0,2
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0 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0 0,2 0,4 0,6 0,8 1 0 0,5 15 2
Matavstand (mm) Matavstand (mm) Matavstand (mm)
ZX-EMO7MT ZX-EV04T ZX-EMO2HT
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w w w
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Avkanningsobjektets storlek mot linearitet (med linearitet justerad for varje avkanningsobjekt)

Matavstand (mm)

Matavstand (mm)

Matavstand (mm)
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Avkénningsobjektets storlek mot linearitet (med linearitet justerad fér standardavkénningsobjekt)

ZX-EDR5T ZX-EDO1T ZX-ED02T/ZX-EMO02T
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Avkénningsobjektets material mot linearitet (med linearitet justerad for varje avkanningsobjekt)
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Avkéanningsobjektets material mot linearitet (med linearitet justerad for standardavkanningsobjekt och jarn)
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NPN foérstarkarenhet: ZX-EDA11

PNP forstarkarenhet: ZX-EDA41

— - — " — I ].Brun:12ti||24VDC
— | - T
L Brun: 12 till 24 VDC IJ H
4
1
Y g ' lj 1
\ ! S| = I Quit
1 J\V't’ L 'j IHOG utgang
HOG g [8] Gron: 12 till
x I utgang = 12 il 24 VDC GODKAND utgang T 54 VDG
Gron: _ T Gra: ]
') Y GODKAND utgang 1 LAG utging ki
' {C Gra: !
a —
' p N ESEE P =
A s
lj Bla: JORD (0V) Bla: JORD (0V)
N IRosa: :é(ljlningsingéng for 5 IL o Hal or bed )
5] edémningsutgang 1 jusrod: Hallningsingang for bedémningsutgang
1 X e P 2 X
Morklila: Ti a T
vlg AW I e ToomeAng " g M IMorkllla: Triggingang %
5] - 2
= AV IOrange: Noll resetingang % £ " IOrange: Noll resetingang %
W
AWy Fod: Resetingang % , My IRéd: Resetingang %
1
. 1 1
: :
f""ﬁ’;‘g'ﬁ‘g 1 ] Strémutgang
1 grélr(r?/zpl‘a'ar:ii?r Svart: Linjar utgéng Omkopplare for 41l 20mA Svart: Linjar utgang
1 P 9 SpannlngsutgéngY strém/spéanning Spannings- \r Stréomutgang:
v 1 @ | Stromutgang: 300 Q max. nning +=] 300 Q max.
© - . . utgang 4V 1 7] v e .
! — | Spanningsutgang: 10 kQ min. 1 S| Spanningsutgang:
,I\Skarm: Linjar JORD J\Skérm: Linjar JORD 10 kQ min.
Anslutningar: Forstarkarenhet
Brun

Observera 1.

2.

12till24 VDC

JORD (0V)

HOG utgang

GODKAND utgang

LAG utgang

Linjar utgang

Linjar utgang (JORD)

Hallningsingang for beddmningsutgang

Noll resetingang

Triggingang

Resetingang

Anvéand en separat stabiliserad stromkalla for forstar-
karenheten, sarskilt om hég upplésning ar ett krav.
Anslut kablarna korrekt. Felaktig kabeldragning kan
skada enheten. (Lat inte kablar, sarskilt inte den linjara
utgangen, komma i kontakt med andra ledningar.)

Mérklila

. Anvénd den bla ledningen (0-V) for stromtillférseln och

anvand skarmkabeln (linjar utgang jord) tillsammans
med den svarta ledningen (linjar utgang) for linjar ut-
gang. Var och en av dessa jordledningar maste anvan-
das for avsett andamal. N&r den linjéra utgangen inte
anvands ska den linjara utgangens jord anslutas till 0
V-jord.
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Delbeteckningar
Sensorer Forstarkarenheter
ZX-EDR5T ZX-EDA11
ZX-EDO1T ZX-EDA41
ZX-EDO02T

2
ZX-EM02T Visningsfonster
ZX-EMO7MT
ZX-EMO2HT Ingaende kabel

(med kontaktdon)
Utgangskabel ’ .
Sensorhuvud Forforstarkare  (med kontaktdon! Utgaende kabel

Kontaktdon
(Locket dppnas och stangs)

))

Y. Kalkyleringsenhet

ZX-CAL2

ZX-EV04T

Utgangskabel Visningsfénster
Sensorhuvud Forforstarkare (med kontaktdon)

Kontaktdon
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Forsiktighetsatgérder
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Konstruktionsbetingade forsiktighetsatgarder

Folj specificerade mérkdata och prestanda. Narmare informa-
tion finns i Specifikationer pa sidan 2.

Féremal av vissa material eller former kan vara omdgjliga att
avkanna, eller avkanningens noggrannhet kan vara otillfreds-
stéllande.

Miljé

Anvand inte produkten pa platser utsatta for antandbara eller
explosiva gaser.

For att séker drift och underhall ska sakerstéallas far produkten
inte installeras i narheten av hdgspannings- eller kraftutrust-
ning.

Kabeldragning
Anvand inte produkten vid hdgre spanningar &n de angivna.

Det kan resultera i skador.

Anslut inte produkten till en vaxelstrémskalla, och anslut inte
stromitillférseln med omkastad polaritet.

Kortslut inte belastningen for ppen kollektor-utgang.

L&gg inte produktens elkabel tillsammans med eller i samma
ledningsrér som hégspénnings- eller kraftledningar. Det kan
medféra funktionsfel eller skador pa grund av induktion.
Kontakter far aldrig anslutas eller kopplas fran nar strommen
ar TILL. Det kan resultera i skador.

Justering
Instéllning
Vid instéllning av tréskelvarden maste hallningsingangslinjen

for forstarkarenhetens beddmningsutgang vara TILL, sa att
det inte finns ndgon beddmningsutgéng till externa enheter.

Andra forsiktighetsatgarder

Forsok inte ta isér, reparera eller modifiera produkten.
Kassera produkten enligt standardférfarande for industriav-
fall.

Dessa sensorer ar inte kompatibla med ZX-LU[] intelligenta
sensorer (lasertyp). Anslut inte kombinationer av ZX-E[1[1 in-
telligenta sensorer och ZX-L[I[] intelligenta sensorer.

Intelligenta sensorer (induktiv avstandsmattning) ZX-E-serien
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Korrekt anvéndning

Konstruktionsbetingade forsiktighetsatgarder
Anslutningsspénning

Anvéand en uppvarmningsperiod pa 30 minuter nér strommen
kopplats TILL.

Omsesidig interferens
Upp till fem sensorhuvuden kan anvandas tillsammans ge-
nom anslutning av kalkyleringsenheten ZX-CAL2 mellan for-
starkarenheter.
Vid installation av sensorhuvuden riktade mot varandra eller
parallellt ska sensorhuvudena skiljas at av de minimiavstand
som anges i tabellen nedan.
S i L e I
B
[

-~ g

Omsesidig interferens

Artikelnummer A B
ZX-EDR5T 5 mm 20 (3,1) mm
ZX-EDO1T 10 mm 50 (5,4) mm
ZX-ED02T 20 mm 50 (8) mm
ZX-EM02T 20 mm 50 (10) mm
ZX-EMO7MT 100 mm 150 (30) mm
ZX-EV04T 80 mm 50 (14) mm
ZX-EMO2HT 20 mm 50 (12) mm

Observera Siffrorna inom parentes géller vid anvandning av funk-
tionen for dmsesidig interferens.

Kompatibilitet

Sensorer och forstérkarenheter ar émsesidigt kompatibla. En-

skilda sensorer kan laggas till eller erséttas.

Paverkan fran hogfrekventa elektromagnetiska félt

Om produkten anvands i narheten av utrustning som alstrar
hogfrekventa elektromagnetiska falt, till exempel rengdrings-
utrustning for ultraljud, hdgfrekvensgeneratorer, kombinerade
sandare och mottagare, mobiltelefoner och vaxelriktare, kan
det leda till funktionsfel.

Paverkan fran metallféremal
Produkten ska installeras pa nedanstaende avstand fran me-

tallféremal.
%

Paverkan fran metallféremal

Artikelnummer d D
ZX-EDR5T 8 mm 9 mm
ZX-EDO1T 10 mm
ZX-EDO2T/EMO02T 12 mm
ZX-EMO7MT 55 mm 20 mm
ZX-EV04T 16 x 32 mm 4,8 mm
ZX-EMO2HT 18 mm 9 mm

Kabeldragning

Kontroll av kabeldragning

Nar kabeldragningen &r klar bér féljande kontrolleras innan
strémmen slas till: att stromférsdrjningen &r korrekt ansluten,
att det inte finns nagra felaktiga anslutningar, till exempel be-
lastningskortslutningar, och att belastningsstrémmen &r kor-
rekt. Felaktig kabeldragning kan leda till fel.

Kabelférlangning

Forlang inte kabeln fér sensorn och forstarkarenheten mer &n
10 m. Anvéand férlangningskabeln ZX-XC[JA (saljs separat)
for forlangning av sensorkabeln. Férlang forstarkarenhetens
kabel med hjalp av en skdrmkabel av samma typ.

Spanningsmatning

Jorda FG-terminalen (ram jord) nér en i handeln tillganglig
omkopplare anvands.

Om det férekommer stromrusningar i stromtillférseln maste ett
vagfrontsskydd som klarar driftférhallandena anslutas.

Kalkyleringsenhet
Anslut jorden fér motsvarande forstarkarenhets linjara utgang
om en kalkyleringsenhet anvénds.

Kontakter

Kontakter far aldrig anslutas eller kopplas fran nar strommen
ar TILL.

Hall alltid i kontaktskyddet nar du satter i eller drar ur kontak-
terna.

Montering

Hantering

Vid montering f&r sensorhuvudet inte utsattas for kraftiga sto-
tar, exempelvis genom anvandning av en hammare. Det kan
medféra skador eller minskad vattentéthet. Det finns &ven
skruvformade modeller som kréver en tandad bricka for att ge
utrymme for en tolerans i mutterns atdragningsmoment.

Om du anvander en varmebestandig modell som ZX-EMO2HT
bér du utforma omgivningen med tanke pa den varmeexpan-
sion som sker nér avkanningsobjektets temperatur stiger, s
att avkénningsobjektet aldrig vidrér avkénningsytan. Plétsliga
temperaturférhdjningar férkortar produktens livslangd.

Atdragningsmoment
Anvéand inte alltfér hdgt moment vid atdragning av muttern.
Anvéand en tandad bricka vid behov.

)

Artikelnummer I:\tdragningsmoment
ZX-EMO02T 15 N-m
ZX-EMO7MT
ZX-EMO2HT 59 N-m

Observera Ovanstaende siffra galler anvandning med en tandad
bricka.
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Montering av cylindriska modeller:

Dra at stéllskruvar med maximalt 0,2 N-m atdragningsmoment.

Stallskruvshal A Monteringsfaste

///////é Y92E-F5R4 (for 5,4-d.-skruvar),

sdljs separat

Artikelnummer A
ZX-EDR5T 9 till 18 mm
ZX-EDO1T
ZX-ED02T 11 till 22 mm
Installationsplats

Anvand inte produkten pa platser som utsatts for:

e temperaturer utanfér det angivna omradet,

 kondensering pa grund av plétsliga temperaturféréandringar,
* |uftfuktighetsnivaer utanfér omradet 35% till 85%,

e korrosiva eller anténdbara gaser,

e damm, salter eller metallpulver,

e direkta vibrationer eller stétar,

e direkt solljus,

e stdng av vatten, olja eller kemikalier,

* kraftiga elektromagnetiska eller elektriska falt.

Underhall och kontroll

* Koppla alltid FRAN stromtillférseln fore justering eller demontering

av sensorhuvudet.
* Rengoring:

Anvand inte thinner, bensin, aceton eller fotogen for rengéring.

Intelligenta sensorer (induktiv avstandsmattning) ZX-E-serien
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o
Matt (mm)
Sensorer
Sensorhuvuden
ZX-EDR5T Matt med monteringsfaste fast
Vinylisolerad rund kabel .
Vinylisolerad rund koaxialkabel 5,1d., 9 ledare, standardlangd: 200 mm
1,7 d., 1 ledare, standardlangd: 2 m 13 (46)
— ' T
T 0000 ﬂll_j (1id.)
(15,5) 3d. 15d. | 7 | \
! | Kontaktdon
® T — ‘ B
t (225 !
15 l | | 15,1
) ! : '
7.8 +15,6*L—27—>‘
58,2
Matt pa utskarning for monteringshal
Tva, M3-hal
le— 27201 — ]
Matt med monteringsfaste fast
ZX-EDO1T 9
Vinylisolerad rund kabel
Vinylisolerad rund koaxialkabel 5,1d., 9 ledare, standardldngd: 200 mm
18 2,5d., 1 ledare, standardlédngd: 2 m 13 / (46)
f
X 0000 H §| “ 5# d)
(15,5) 54d. 15d. | 7 |
74‘» Kontaktdon
© [ — B
f (225 : t
15 l ‘ ‘ 15,1
} i i |
7.8 «15,6»\4727—4
58,2
Matt pa utskarning for monteringshal
Tva, M3-hal
ﬁ 27:01 —»|
ZX-ED02T Matt med monteringsfaste fast
Vinylisolerad rund kabel
Vinylisolerad rund koaxialkabel 5,1d., 9 ledare, standardldngd: 200 mm
2,5d., 1 ledare, standardlangd: 2 m 13 / fe—(46) ——|
20 — | /
i f
:::%[ 5 0000 Hﬂ (15¥d4)
(15,5) 8d. 15d. 72
T I Kontaktdon
: . \ :
f (22,5 :
15 l T T 15,1
# I ; ; 0
7.8 +15,6*‘<—27—»‘
58,2
Matt pa utskérning for monteringshal
Tva, M3-hal

ﬁ 27:0,1 — ]
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ZX-EM02T

ZX-EMO7MT

[«—20 d.
le— 24

10

46,3

2 tdragnings-

muttrar

2 lasbrickor

15,7 d.

(15,5)

ZX-EV04T

25

(11,3)
9,8d.

T

Matt med monteringsféaste

Vinylisolerad rund koaxialkabel
2,5d., 1 ledare, standardlangd: 2 m

fast

1

Vinylisolerad rund kabel
5,1d., 9 ledare, standardldngd: 200 mm

&[ggg['

15d. |

J

|
15,6+ 27—»‘

58,2

Kontaktdon

Matt pa utskarning for monteringshal

Tva, M3-hal

le— 27401 — |

Matt med monteringsfaste fast

Vinylisolerad rund koaxialkabel
2,5d., 1 ledare, standardlangd: 2 m

13

Vinylisolerad rund kabel
5,1d., 9 ledare, standardlangd: 200 mm

e (46) ——

/

\ \ M18x1
4 2 atdragningsmuttrar

—

3 ‘4.(46)
- % (15¢d.)

[

0000

(15d.)

TH

2 lasbrickor

Avkénningsyta

L

|
15,6+ 27—»‘

58,2

Y

Kontaktdon

Matt pa utskarning for monteringshal

Tva, M3-hal

)

Matt med monteringsféste fast

Vinylisolerad rund koaxialkabel
2,5d., 1 ledare, standardléangd: 2 m

/

AN

7.8

7] 10
T

10‘

Matt pa utskarning for monteringshal

M3-hal, tva

1020,1

I\ 7Y@ {

:IEHL*?:

15d.

PP
58,2

Vinylisolerad rund kabel \
5,1d., 9 ledare,
standardlangd: 200 mm

Matt pa utskérning for monteringshal

M3-hél, tva

e
-
27:0,1 — ]

-—

{Joono

L12

0000 o

Anslutning

Intelligenta sensorer (induktiv avstandsmattning) ZX-E-serien
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ZX-EMO2HT

Matt med monteringsfaste fast
Fluorhartsisolerad rund koaxialkabel

2,5d., en ledare
standardlangd: 2 m

10,5d.

s

7.8

Matt pa utskéarning fér monteringshal
M3-hal, tva

-

Forstarkarenheter

ZX-EDA11
ZX-EDA4

M12x1
Tva fastmuttrar

. {oono

[l [l
1 1
«15,6*L—27——!

Vinylisolerad rund kabel

58,2

ZI:?:[[

5,1d., 9 ledare,
standardlangd: 200 mm

%[:

Anslutning

44 4.2

64,3

4,2

-

-

00000000

i3]

000000
00000
oooo0

0000000 ]

fEEﬁ 31,5

L]

e

Vinylisolerad rund kabel
5,1d., standard: 100 mm

1,7

5

7 \ T

*13*"736,844

Vinylisolerad rund kabel
5,2d., 10 ledare

(ledarens tvéarsnitt: 0,09 mm?,
isolatordiameter: 0,7 mm),

n Standardléangd: 2 m

1.7

Omkopplare for strém/spanning
(Fabriksinstalld pa spanningsutgang.)

Iil Spanningsutgang
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Tillbehor (Saljs separat)
Monteringsfaste for forforstarkare

——J
M3x8 skruv med koniskt huvud (med M3 fjaderbricka)

15,5*‘

10 31

ZX-XBE1 ZX-XBE2
[+15,5-=— 27201 —= |15, 5-wlw— 27201 —]
1 o — =] —
e LT ——
= = = =
—J ——J —J
63,3 63,3
52 52
f+—20—+ ﬁs,sﬂ 20—~
T 98 T 98
21,9 21,9
| ‘ ' l ‘ ¢
| |
w N
I
Material: Rostfritt stal (SUS304)
9,4
1,8 1,8
1,4 35,3
58

Kalkyleringsenhet
ZX-CAL2

Material: Rostfritt stal (SUS304)

Status-

le—24,9—» indikeringar Kontaktdon
38 195~ ,_4
% -
J
|—w
57
54,9
44,05
9,5
J ® Y
15
}
® )
36,741
i SN
(0 | D
A\l |
| —

ot

Intelligenta sensorer (induktiv avstandsmattning) ZX-E-serien
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ZX-seriens kommunikationsenhet

ZX-SF11

Sensorkommunikationsindikator (kommunikationsstatus) Kontaktdon
Sensorkommunikationsindikator (kommunikationsfel)

- N ~ 11 a _ //
T s
jﬁ v\
Kommunikationsindikator fér extern

Stromtillforselindikator terminal (kommunikationsstatus)

Kommunikationsindikator fér extern
terminal (kommunikationsfel)

4,2+ 64,3 42
3=
(336) -

48)
f n . . 9552293° aa} 315
15 ] TP - (C 1 000000
¢ / $582° [
13,2 ‘*13*“736,8 4"

Vinylisolerad rund kabel, 5,23 d.

(SJ 1) O e ‘%rj/ w H H @ U l_.EII 11:,7
I Q K\MU B |
Kontaktdon o 3 5 6,55

Kablar med kontaktdon i bada &ndarna (for férlangning)

ZX-XC1A (1 m)
ZX-XC4A (4 m)
ZX-XC8A (8 m)

Cat. No. E331-SV1-02

46 * | 44
—
15d. {[“E} - . - b - - I 15,5 d.
Vinylisolerad rund kabel 5,2 d., 10 ledare
12 stift (hane) *ZX-XC1A: 1.000 12 stift (hona)

ZX-XC4A: 4.000
ZX-XC8A: 8.000

| produktutvecklingens intresse forbehaller vi oss ratten att &ndra specifikationer utan
foregaende meddelande.

SVERIGE

Omron Electronics AB

Box 1275, SE-164 29 Kista
Tel: +46 (0) 8 632 35 00
Fax: +46 (0) 8 632 35 10
www.omron.se

Boras Tel: +46 (0) 8 632 35 00
Malmé Tel: +46 (0) 8 632 35 00
Norsjo Tel: +46 (0) 8 632 35 00
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