Robots
colaborativos

TM de OMRON

OmRON



SECCION 1: LINEA DE PRODUCTOS

La gama de robots colaborativos de OMRON incluye una gran variedad
de modelos para garantizar el alcance y la carga util adecuados para diferentes
TM de OMRON aplicaciones, incluidas las versiones compatibles con robots méviles (DC).
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Disefado para cumplir las normas de seguridad
ISO 10218-1 (incluido TS 15066) e ISO 13849-1.

MAX
PAYLOAD
14 Kg

MAX
PAYLOAD
12 Kg

MAX
PAYLOAD
4Kg

TM14
Alcance: 1100 mm

TM12
Alcance: 1300 mm

TM 5-900
Alcance: 900 mm

TM 5-700
Alcance: 700 mm




SECCION 2: APLICACIONES

Sectores clave

y aplica

Sectores clave

Automocion

Alimentos y
bebidas

Tecnologia digital
y semiconductores

#

ciones

Recogiday
colocacion con
inspeccion

Atornillado

Servicio de
maquinas

Los robots colaborativos TM de OMRON estan disenados para una
amplia variedad de aplicaciones en diversos sectores industriales.

Montaje

Embalaje

movil

Manipulacion

Paletizacion

Montaje:

Nuestros cobots pueden mejorar el rendimiento y la precisién de las
tareas de ensamblaje complejas o repetitivas, como la unién de piezas,
la insercién, el cambio de herramientas y el trabajo con personas.

Manipulacién mévil:

Se puede montar un cobot TM de OMRON en un robot mévil LD de
OMRON. Esta solucién robdtica automatiza no solo el transporte de
mercancias, sino también las complicadas operaciones de recogida.

Paletizacion:

La capacidad de ahorro de espacio de nuestros cobots permite agilizar el
apilado de cajas al final de la linea en un palé. Con la visién integrada, las
cajas se pueden clasificar por cédigo de barras u otra indicacion visual.

Embalaje:

Nuestros cobots pueden inspeccionar y clasificar los productos antes de
colocarlos en cajas. Los clientes pueden adaptar rdpidamente las lineas
de produccion a nuevos productos o modelos estacionales.

Servicio de maquinas:

Es posible utilizar un robot para atender a maquinas CNC, maquinas

de moldeo por inyeccion, estampadoras y punzonadoras, maquinas de
rectificado y corte. Asi se liberan a los trabajadores de tareas repetitivas y
peligrosas.

Recogida y colocacién con inspeccion:

Nuestros cobots cuentan con un sistema de vision integrado que permite
una facil recogida y colocacién junto con una sofisticada inspeccion, sin
necesidad de instalar cdmaras o equipos de iluminacion adicionales.

Atornillado:

Nuestros cobots aportan precision y homogeneidad a las aplicaciones de
atornillado y fijacién de piezas. Se suministra una solucién completa lista
para usar con un kit de atornillado y una caja de control neumatico.



SECCION 3: PRINCIPALES VENTAJAS

Facil de usar

Guia manual

El modo de guia manual permite a los usuarios establecer
puntos facilmente y asignar tareas al robot. Con los botones
integrados en el brazo del cobot, los usuarios pueden guiar
el robot hasta la posicién y registrar autométicamente la
posicion en el software.

Ajustes de seguridad orientados a ISO/TS
15066

Nuestros exclusivos y patentados «ajustes de seguridad de la
zona del cuerpo» tienen valores de parametros de seguridad
predefinidos, basados en TS 15066 y en la cinemética del
robot. No es necesario comprender complicados calculos de
seguridad para configurar una aplicacion segura.

Con programacion grafica, guia manual y visién inteligente, los cobots
de OMRON TM estan disenados para ser sencillos e intuitivos. Los clientes
pueden configurar aplicaciones simples en tan solo unos minutos.

Vision inteligente

Nuestro sistema de visién integrado permite una rapida
configuracion de las tareas de recogida y colocacion, con la
ayuda de una sencilla guia manual y un posicionamiento de
referencia.

0.0000
0.0000

Punto de referencia

Un punto de referencia es un objeto fisico que puede ser
reconocido por la cdmara integrada del robot y que actua
como un faro para ayudar al robot a navegar. El robot utiliza
el punto de referencia para poder localizar mejor los objetos
dentro del espacio de trabajo. Durante la produccién de
lotes reducidos y muy variados con cambios rapidos, los
clientes pueden volver a desplegar el robot sin perder
tiempo en recalibrar el sistema de visién.

Programacion grafica

La programacion intuitiva permite a los usuarios automatizar
una tarea con un software basado en flujo, creando flujos de
trabajo completos con el método de hacer clicy arrastrar.
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SECCION 3: PRINCIPALES VENTAJAS

Diseﬁado pa ra una Los robots colaborativos TM de OMRON estan disefiados para
) e . poder desplegarse facilmente en diferentes tareas y aplicaciones,
fa br|caC|0n ﬂ exi ble lo que hace que la produccion sea lo mas flexible posible.
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El sistema de vision
integrado utiliza marcas

de referencia que ayudan

al cobot a navegar sin
necesidad de plantillas fijas.

Los robots colaborativos TM de
OMRON se adaptan a espacios
pequenos, incluso invertidos

o en cualquier angulo, lo que
los hace adaptables a casi
cualquier entorno de fabrica.

La programacion

grafica permite una
rapida implementacion
y realizacion de cambios
sin necesidad de tener experiencia
previa en codificacion.



SECCION 3: PRINCIPALES VENTAJAS

Durante décadas, los servicios de seguridad de OMRON han sido el socio preferido de marcas
globales y fabricantes de maquinaria en las industrias de automocién, alimentacion y bebidas,
Red g Iobal electrénica de consumo y cosmética. Nuestra experiencia en roboética industrial, movil y

colaborativa combinada con mas de 85 anos de experiencia en automatizacion industrial nos
proporciona una experiencia sin igual en materia de seguridad.

Servicio de evaluacién de riesgos .ﬁ ,s}
‘¢ - 3

El servicio de evaluacién de riesgos de OMRON ayuda a los clientes
a mitigar los posibles riesgos de seguridad antes de implementar
una solucion robética. Nuestros ingenieros de

seguridad funcional aportan una experiencia

inigualable para trabajar con los clientes in situ,

con el fin de identificar los estandares y requisitos

relevantes para la interaccion hombre-maquina.

Ofrecemos:
Apoyo en el analisis de procesos, identificacion de casos de uso
de aplicaciones, tareas y puntos de colisién potenciales.
Evaluacién de riesgos, cumplimiento y conformidad de acuerdo
con los Ultimos estandares de la industria.
Estrategias de reduccién de riesgos con un enfoque en el
espacio de trabajo compartido entre humanosy robots y en el
disefio del efector final.

América del Norte
y América del Sur
Mas de 10 ubicaciones

{

Asia y Pacifico
Mas de 100 ubicaciones
<&,

»~

&

. o
Europa y Africa
Mas de 40 ubicaciones

Equipo de servicio de seguridad

Socios de soluciones

' de seguridad contratados v
' Mas de 150 ubicaciones,
[ |

S mas de 40 paises,
mas de 20 idiomas

Soporte ampliado disponible




SECCION 4: CARACTERISTICAS PRINCIPALES

Anatomia del

cobot TM de OMRON

CATEGORIA
INDUSTRIAL

ARTICULACIONES
RESISTENTES

VISION
INTEGRADA*

*La version sin cdmara esta disponible previa solicitud.
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El boton de VISION ensefa tareas
de visién y secuencias de tareas

El botén de OBJETIVO registra la
posicion en el programa del cobot

El botén de LIBERACION permite
la ensefianza practica

Puerto de E/S analdgica

El anillo indicador luminoso
muestra el estado del robot

Puerto de E/S digital

Cédmara incorporada
con luz integrada

Boton de agarre

Adaptador de herramienta
del extremo del brazo



SECCION 4: CARACTERISTICAS PRINCIPALES

El sistema de vision integrada es la mayor ventaja de los cobots OMRON. Esta disefiado
para el reconocimiento de patrones de categoria industrial, el posicionamiento de
objetos y la identificacion de caracteristicas. Los usuarios pueden configurar tareas de
vision para una implementaciéon inmediata sin tener que pasar por complejos pasos de
integracidon de camaras externas o equipos de iluminacion.

Visién integrada

Lectura de codigos
de barras, 2Dy QR

Identificacion

Volteo de imagen
g del color

- r "
Reconocimiento OCR
de caracteres
E Puntos de referencia L -
Anclaje
O Contraste .
Comparacién de A A\
patrones (forma) A A\
Y/ \
Extraccion de
plano de color
Comparacién de ~ + ]
patrones (imagen) r
Suavidad
Comparacién de marcas
de referencia
! Umbrales
Deteccion de manchas
‘Q/ Morfologia
[ ]
1
1
1
1
1




SECCION 4: CARACTERISTICAS PRINCIPALES

OMRON se ha asociado con un selecto nimero de empresas para ofrecer una amplia variedad

de periféricos que se integran rapida y facilmente con nuestros cobots, lo que permite una

PI ug & Play implementacion y un retorno de la inversion mas rapidos. Se denominan colectivamente
dispositivos y software Plug & Play, disefiados para servir a una amplia gama de aplicaciones de

los clientes y cumplir con los mas altos estandares de ensayo de OMRON.

Categorias Plug & Play

2 dedos Atornillado

PINZAS APLICACIONES

—==l

Vision
en 2D

Deteccién
de fuerza

Recogida en
bandeja 3D

Ampliacion de
E/S Ethernet

“@ OTROS

Gateway de Gestidén Todos los productos vienen en un kit listo para
Modbus a PROFINET de cables usar para una facil instalacion.

CONECTIVIDAD

Kits Plug & Play



SECCION 5: SOLUCIONES DESTACADAS

Manipulador

movil

Al montar un brazo de robot colaborativo
TM de OMRON en un robot movil
autonomo de la serie LD de OMRON, este
manipulador moévil es capaz de recoger un
productoy llevarlo a diferentes lugares.
Reduce en gran medida los errores
humanos asociados con el transporte

de productos de alto valor, asi como la
contaminaciéon humana asociada con
productos como FOUP de obleas. Al
trabajar como plataforma independiente
o en una flota, esta solucién anade
trazabilidad a su produccién y aumenta la
eficiencia.

La soluciéon de manipuladores méviles

de OMRON proporciona la integracién
mas sencilla y ofrece el rendimiento mas
estable y la mayor duracién de la bateria
del mercado. La solucién también cumple
los estandares SEMI S2. El equipo local

de ingenieria de aplicaciones de OMRON
puede ofrecerle orientacién sobre como
integrar de forma 6ptima nuestras ofertas
moviles y de cobots.

La solucién es ideal para:

Cada vez mas fabricantes estan explorando soluciones de manipulador mévil para combinar

las ventajas de la robética colaborativa con la robética moévil auténoma, de modo que puedan
implementar la solucién mas agil en sus fabricas. Gracias a nuestra amplia experiencia en
automatizacion industrial, tanto en robots moviles como en robots colaborativos, OMRON es la

Unica empresa capaz de proporcionar una solucion completa de manipulacién movil. El manipulador
completo se puede construir con productos OMRON, con las mejores prestaciones del mercado.

Transporte de material de productos

de alto valor (por ejemplo, obleas
semiconductoras, joyas y muestras
bioldgicas)

Recogida de cajas de piezas montadas y
entrega a la estacion de inspeccion
Servicio de maquinas y cambio de
herramientas en varias estaciones
Comprobacion aleatoria de puntos,
como la identificacion de grietas de
imperfeccion de la pintura en productos
en movimiento




SECCION 5: SOLUCIONES DESTACADAS

La solucidn de alimentacion flexible de OMRON proporciona un sistema compacto

AI i m entaci 6 N ﬂ exi b I e y rentable para el montaje automatizado. La solucién incluye un cobot de OMRON,
una camara inteligente OMRON Microscan y el sistema AnyFeeder de OMRON.

La solucién es ideal para aplicaciones de
alimentacion flexibles que requieren sistemas de
visién para identificar la ubicacion, la orientacién y
la forma de las diferentes piezas, donde puede ser
necesaria una interaccion humana ocasional.

Simplifica la consolidacion de sistemas

de alimentacién compactos mediante la
incorporacién de una visién integrada.
Colaboracion segura con los seres humanos
durante los procesos de alimentacion y
ensamblaje

Todos los modelos de cobot y AnyFeeder son
compatibles con la solucién

1: El sistema AnyFeeder de OMRON es un avanzado
y flexible alimentador de piezas a granel con

un almacenamiento integrado para contener
componentes de diversas formas y materiales.

2: La plataforma MicroHAWK de OMRON ofrece la
capacidad de vision artificial mas avanzada en las
camaras inteligentes mas pequeias del mundo.

Las cdmaras MicroHAWK estan totalmente integradas
con la 6ptica, los procesadores y la iluminacién para
realizar cualquier tarea de inspeccion.




Elegir un cobot

frente a

un robot industrial

Los robots colaborativos TM de OMRON cambian la manera de funcionar
de las fabricas tradicionales, puesto que ya no se necesitan barreras fisicas.
Los cobots TM de OMRON pueden trabajar en armonia con los operarios

y estan disefiados para aplicaciones de produccién de lotes reducidos

y muy variados a una velocidad comparable a la de los trabajadores

Robot industrial

Robot colaborativo

Robots industriales tradicionales

Seguridad

Area de trabajo

Tamano

Flexibilidad

Programacion

Configuracion

Aplicacion

Tiempo de ciclo
(Pick & Place)

Velocidad del
proceso
(Trayectoria)

Repetibilidad

Medioambiente

Complejidad del
proceso

Necesita una barrera
fisica, como vallas o
jaulas, para garantizar
la seguridad de las
instalaciones.

Separados de la zona de
trabajo de los operarios.

Grande

No. Esté fijo en una
ubicacién y se dedica a
una tarea especifica.

Dificil. Requiere
conocimientos y
formacion.

Requiere conocimientos
avanzados y consume
mucho tiempo.

Ideal para la produccion
en masa a altas
velocidades.

Unos segundos

Menos de 8,2 m/s

+/-0,02 mm

Requisitos IP
Por encima de IP54

Puede ser complejo

Cobots de OMRON

Se ha disefiado para ser inherentemente
seguro, pero es posible que necesite sensores
de seguridad para garantizar que la aplicacion
sea segura (por ejemplo, el escaner laser de
seguridad de OMRON) basandose en una
evaluacién de riesgos. Generalmente no
necesita una barrera fisica si se trabaja en modo
colaborativo. La configuracion de seguridad del
software es facil de manejar gracias a la interfaz
grafica de usuario.

Pueden compartirla con los operarios.

Pequeno

Si. Se puede mover de un lugar a otro durante
el dia para que trabaje en diferentes tareas. La
camara incorporada y el reconocimiento de
puntos de referencia permiten una reubicacion
rapida.

Facil. Se puede realizar con una formacion
minima.

Répida y facil.

Ideal para la produccién de lotes reducidos y

muy variados a una velocidad comparable a la
de los trabajadores humanos. Se puede utilizar
a altas velocidades con medidas de seguridad.

Mas de 5 segundos

Menos de 1,4 m/s

+/- 0,05 mm

IP54 (brazo del robot), IP32 (caja de control)

Deberia ser simple



SECCION 6: ESPECIFICACIONES TECNICAS

Datos técnicos
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31150

329.00

10600

14520 _

Vi
B2
2

12970

146.00

TM5-700

41050
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14600
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TM5-900

Especificaciones de la serie TM5

Nombre del producto

Referencia

Peso (kg)

Peso del controlador (kg)
Carga util maxima (kg)
Alcance (mm)

Montaje

Velocidad tipica (m/s)
Articulacion 1

Angulo de las Articulacion 2,4,5

articulaciones ) )
Articulacion 3

Articulacion 6

Velocidades Articulacion 1,2,3

delas

articulaciones Articulacién 4,5,6

Repetibilidad (mm)
P

Temperatura de funcionamiento (° C)
Alimentacién

Caja de control
Puertos de E/S

Herramienta
Interfaz de E/S
Comunicaciones
Camara integrada
Alimentacion de E/S

Entorno de programacion

Certificacion SEMI S2

TM5M-900

TM5M-700
TM5M-900 SEMI

SEMI TM5-900

TM5-700 TM5M-700

RT6-0007000 = RT6-0107000  RT6-0107010 | RT6-0009000 = RT6-0109000 ~ RT6-0109010

22,1 22,6
13,5 14,5 14,5 13,5 14,5 14,5
6 4

700 900

En pared, en mesa, en techo

11 1.4
+/-270°

+/-180°

+/-155°

+/-270°

80°/s

225°%/s

+/- 0,05

IP54 (brazo del robot), IP32 (caja de control), IP40 (mando de robot)

0-50
100-240V 100-240V
CA50-60Hz 2260 VCC 22-60V CC CA 50-60Hz 22760 VvV CC 22-60V CC

Entradas digitales: 16 Salidas digitales: 16 Entradas analdgicas: 2 Entradas analégicas: 1
Entradas digitales: 4 Salidas digitales: 4 Entradas analdgicas: 1 Entradas analdgicas: 0

3 puertos COM, 1 puerto HDMI, 3 puertos LAN, 4 puertos USB2.0, 2 puertos USB3.0
RS232, Ethernet (maestro), Modbus TCP/RTU (maestro/esclavo)

5 megapixeles, color

24V 1,5 A (caja de control y herramienta)

TMflow, basado en diagramas de flujo

No No Si No No Si

*La version sin camara esta disponible previa solicitud.



SECCION 6: ESPECIFICACIONES TECNICAS

Datos técnicos
TM12/14

38

il

30

In-
b

-

™12

™14

Especificaciones de la serie

Nombre del producto

Referencia

Peso (kg)

Peso del controlador (kg)

Carga util maxima (kg)

Alcance (mm)

Montaje

Velocidad tipica (m/s)
Articulacion 1
Articulacion

Angulo de las 2,45

articulaciones . B
Articulacion 3

Articulacion 6

Articulacion 1,2,

Velocidades Articulacion 3
delas
articulaciones Articulacion 4,5

Articulacion 6
Repetibilidad (mm)
P

Temperatura de funcionamiento (° C)
Alimentacion

Caja de control
Puertos de E/S

Herramienta
Interfaz de E/S
Comunicaciones
Camara integrada
Alimentacion de E/S

Entorno de programacion

Certificacion SEMI S2

™12 T™M12M TM12M SEMI TM14 TM14M TM14 SEMI

RT6-1001300 = RT6-1101300 = RT6-1101310  RT6-2001100 = RT6-2101100  RT6-2101110

33,3 32,6

13,8 14,5 14,5 13,8 14,5 14,5
12 14

1300 1100

En pared, en mesa, en techo

1,3 1.1
+/-270°

+/-180°

+/-166° +/-163°
+/-270°

120°/s

180°/s

180°/s 150°/s
180°/s

+/- 0,1

IP54 (brazo del robot), IP32 (caja de control)

0-50
100240V CA, 100-240V CA, ., )
5060 Hz 260VCC  22-60VCC g0t 2260VCC 2260V CC

Entradas digitales: 16 Salidas digitales: 16 Entradas analdgicas: 2 Entradas analdgicas: 1
Entradas digitales: 4 Salidas digitales: 4 Entradas analdgicas: 1 Entradas analdgicas: 0

3 puertos COM, 1 puerto HDMI, 3 puertos LAN, 4 puertos USB2.0, 2 puertos USB3.0
RS232, Ethernet (maestro), Modbus TCP/RTU (maestro/esclavo)

5 megapixeles, color

24V 1,5 A (caja de control y herramienta)

TMflow, basado en diagramas de flujo

No No Si No No Si

*la versidn sin cdmara esta disponible previa solicitud.



OMRON Corporation Compaiiia de automatizacion industrial
Quioto, JAPAO

Contacto: www.ia.omron.com

Sedes regionales

OMRON Electronics Iberia, S.A.U.

Omron Electronics Iberia, Arturo Soria, 95.
28027 Madrid. Espana

Tel.: (34) 91 377 79 00/Fax: (34) 91 377 79 28

OMRON ASIA PACIFIC PTE. LTD.

No. 438A Alexandra Road # 05-05/08 (Lobby 2),
Alexandra Technopark,

Singapur 119967

Tel.: (65) 6835-3011/Fax: (65) 6835-2711

OMRON ELECTRONICS LLC

2895 Greenspoint Parkway, Suite 200 Homan Estates,
IL 60169 EE.UU.

Tel.: (1) 847-843-7900/Fax: (1) 847-843-7787

OMRON (CHINA) CO., LTD.

4550 Norris Canyon Road, Suite 150, San Ramon, CA 94583 EE.UU.

Tel.: (1) 925-245-3400/Fax: (1) 925-960-0590

OMRON (CHINA) CO., LTD.

Room 2211, Bank of China Tower, 200 Yin Cheng Zhong Road,
PuDong New Area, Xangai, 200120, China

Tel.: (86) 21-5037-2222/Fax: (86) 21-5037-2200

Distribuidor autorizado:

© OMRON Corporation 2019 Todos los derechos reservados.
Con el fin de optimizar el producto, las especificaciones
estan sujetas a modificacion sin previo aviso.

Cat. No. I850-ES-01 1019 (1019)




