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BOLUM 1: URUN SERISI

OMRON TM

Kolaboratif
Robotlar
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ISO 10218-1 (TS 15066 dahil) ve ISO 13849-1 emniyet
diizenlemelerini karsilayacak sekilde tasarlanmistir.

MAKS. YUK
KAPASITESI:
12 Kg

™12
Erisim: 1300 mm

™14
Erisim: 1100 mm

TM 5-900
Erisim: 900 mm

MAKS. YUK
KAPASITESI
14Kg

MAKS. YUK
KAPASITESi:
4Kg

TM16
Erisim: 900 mm

TM 5-700
Erisim: 700 mm

MAKS. YUK
KAPASITESI:
16 Kg

OMRON kolaboratif robot serisi, mobil robot uyumlu (DC) stirimler
dahil farkl uygulamalar icin dogru erisimi ve yiik kapasitesini garanti
eden cesitli modeller icerir.

6Kg

MAKS. YUK
KAPASITESI:

TM20
Erisim: 1300 mm

MAKS. YUK

KAPASITESI
20Kg




BOLUM 2: UYGULAMALAR

Ba§| ICa Sektérler OMRON TM Kolaboratif Robotlar, cesitli sektorlerde genis
ve Uyg u Ia ma Iar bir uygulama yelpazesi icin tasarlanmistir.

Montaj Montaj:
i Cobotlarimiz parca birlestirme, ekleme, alet degistirme ve insanlarla
birlikte calisma gibi tekrarl veya karmasik montaj gérevlerinde

Mobil verimi ve tutarliigi artirabilir.

Manipiilasyon Mobil Manipiilasyon:

OMRON TM cobotun OMRON LD mobil robota monte edilmesi,

yalnizca mallarin tasinmasini degil ayni zamanda karmasik toplama

islemlerini de otomatiklestirir.

Baslica Sektorler Vidalama

Otomotiv

Paletleme:

Alandan tasarruf saglayan cobotlarimiz, palet tizerine siral kasa
istifleme islemlerini kolaylastirabilir. Operator Platformu sayesinde
kullanicilar 6zellestirilmis bir arayiiz ile kendi paletleyici yazilimlarini
olusturabilirler. OMRON ayrica Operatoér Platformunda yerlesik
paletleyici sihirbazi da sunmaktadir.

Paketleme/Denetimli Pick & Place:

Dahili gorsel denetim sayesinde cobotlarimiz tasima bandindaki
uriinleri kontrol edebilir, ayirabilir ve kasalara koymadan 6nce
toplayabilir. Musteriler, Gretim hatlarini yeni Griinlere veya sezonluk
modellere hizli bir sekilde uyarlayabilir.

Gida ve Emtia

Denetimli
Pick & Place

Makine Bakim:

Cobotlar CNC makinelerini, enjeksiyon kaliplama makinelerini,
damgalama ve zimba preslerini, taslama ve kesme makinelerini
kullanarak calisanlari tekrar eden ve tehlikeli islerden uzaklastirmak
icin kullanilabilir.

Paletleme

Vidalama:

Cobotlarimiz vidalama ve parca sabitleme uygulamalariniza
hassasiyet ve tutarlilik kazandirir. Vidalama kiti ve pnématik kontrol
kutusu ile birlikte tamamen kullanima hazir bir ¢6ziim saglanir.

Paketleme Dagitma:
Cobotlarimiz yapistirma, kapatma, boyama ve diger dagitim islerine
esneklik, verimlilik ve 6zgrliik katar. Kullanicilar el kilavuzunu
kullanarak yolu kaydedebilir ve karmasik yollar dakikalar icinde
¢dztimlenebilir.

Dijital ve Yan
iletken

@

Makine Egimi

Dagitma



BOLUM 3: ONEMLI AVANTAJLAR

Kolay Kullanim

El Hareketiyle Yonlendirme

El hareketiyle yonlendirme modu, kullanicilarin noktalari
kolayca ayarlamasina ve robota gorev atamasina olanak
tanir. Kullanicilar, cobot koluna entegre diigmelerle
robotu belirli bir konuma yonlendirebilir ve konumu
yazilima otomatik olarak kaydedebilir.

ISO/TS 15066 Yonelimli Emniyet Ayarlari

Patentli benzersiz "viicut boélgesi emniyet ayarlarimiz®,

TS 15066 ve robot kinematigini temel alan 6nceden
ayarlanmis emniyet parametresi degerleri icerir. GUvenli bir
uygulama kurmak icin karmagsik emniyet hesaplamalarini
anlamak gerekmez.

Grafik programlama, el hareketiyle ydnlendirme ve akilli gérsel denetimle
OMRON TM cobotlar kolay ve sezgisel olacak sekilde tasarlanmistir.
Musteriler sadece birkag dakika icinde basit uygulamalar kurabilir.

Akilli Gorsel Denetim

Dahili gorsel denetim sistemimiz, kolay bir sekilde el
hareketiyle ydnlendirme ve yer isareti konumlandirma
sayesinde alma ve yerlestirme gorevlerinin hizlica
ayarlanmasina olanak tanir.

0.0000
0.0000

Yer isareti

Yer isareti, robotun dahili kamerasi tarafindan taninabilen ve
robotun gezinmesine yardimci olmak icin isaret isigi islevi géren
fiziksel bir nesnedir. Robot, Yer isaretini calisma alanindaki
nesnelerin yerini daha iyi bir sekilde bulabilmek icin referans
noktasi olarak kullanir. Misteriler, hizl gegisler iceren cok ¢esitli ve
dustik hacimli Gretim sirasinda, gorsel denetim sistemini yeniden
kalibre etmek icin zaman harcamadan robotu yeniden dagitabilir.

Grafik Programlama

Yenilik¢i programlamamiz, kullanicilarin akis tabanlh yazilimlarla
bir gérevi otomatiklestirmelerine olanak taniyarak TMflow'da bir
tikla ve striikle yontemiyle kapsamli is akiglari olusturmalarini
saglar. Operator Platformu araciligiyla gorsel 6geleri stirtikleyip
birakarak karmasik kodlama yoluyla deneme yanilma
gerekmeden bir uygulama yazilimi diizeni olusturmak son
derece kolaydir.
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BOLUM 3: ONEMLI AVANTAJLAR

Esnek U ret| m OMRON TM Kolaboratif Robotlar, farkli gérev ve uygulamalara kolayca yeniden
i dagitilacak sekilde tasarlanmistir ve Uretimin gerektigi kadar esnek olmasini saglar.
Icin Tasarlanmustir
] = ¢ |".- B -
{ J".'L e % L A :
i) 7 A\ OMRON TM cobotlar Mobil
| - Ent Y LN Is istasyonunda (aksesuar)
OMRON/TM ¢obotlarnn . ) © 1/ ) kolayca tasinabilir.
amaci, cesitli uygulamalar - == || 1l g ot e

icin hizli bir sekilde yeniden = o . " ,.-":/{-'-Ix‘q-\\
belirlenebilir. ] w : rar \“ _.
w — _IJ ,::_:—_'f:_ £ =

Dahili gorsel denetim
sistemi, cobotun sabit jiglere
gerek olmadan gezinmesine
yardimci olan Yer isaretleri
kullanir.

OMRON TM Kolaboratif
Robotlar, ters cevrilmis olarak
veya herhangi bir agiyla

bile kiiclik alanlara sigarak
neredeyse tiim fabrika
ortamlarina uyum saglar.

Grafik programlama,
onceden kodlama deneyimi
olmadan hizli dagitim ve
gecis olanagdi saglar.



BOLUM 3: ONEMLI AVANTAJLAR

Kiresel Ag

Risk Degerlendirmesi Hizmeti

OMRON Risk Degerlendirmesi Hizmeti, misterilerin
robot ¢6ziimiini dagitmadan 6nce olasi emniyet
risklerini azaltmasina yardimci olur. Fonksiyonel
emniyet mihendislerimiz, rakipsiz bir uzmanlik
sunarak sahada misterilerle calisir ve insan-makine
etkilesimine iliskin standart ve gereklilikleri belirler.

Sundugumuz hizmetler:
Proses analizi, uygulama kullanim durumlarini,
gorevleri ve olasi carpisma noktalarini belirleme
konusunda destek.
En son endustri standartlarina gore risk, uyumluluk
ve uygunluk degerlendirmesi.
Paylasilan insan-robot calisma alanina ve ug islevci
tasarimina odaklanan risk azaltma stratejileri.

Kuzey Amerika ve
Gliney Amerika
10+ Konum

~

&

Emniyet Hizmeti Ekibi

Sozlesmeli Emniyet
Coziim Ortaklari

Emniyet Komitesi
Uyeler

Emniyetli Uriin
Uzmanlar

Yerel Ofisler

Genisletilmis Destek Mevcuttur

OMRON emniyet hizmetleri, onlarca yildir otomotiv, yiyecek ve icecek, tiiketici elektronigi ve kozmetik
sektorlerinde kiiresel markalarin ve makine Ureticilerinin is ortagi olmustur. Endustriyel, mobil ve
kolaboratif robot alanindaki uzmanhgimiz, endistriyel otomasyonda 85 yili askin deneyimle bir araya
gelerek bize emniyet alaninda essiz bir uzmanlik saglar.

Asya Pasifik
100+ Konum

Avrupa ve Afrika
40+ Konum

| 4

150+ Konym,
40+ Ulke
20+ Dil




BOLUM 4: ONEMLI OZELLIKLER

OMRON T™M

Cobotun Anatomisi

ENDUSTRIYEL
SEVIYE

SAGLAM
EKLEMLER

DAHiLI
GORSEL
DENETIiM*

*Kamerasiz cesidi istek tizerine temin edilebilir.

O 0 0 0 O O O 6

©

GORSEL DENETIM diigmesi,
gorsel denetim gorevlerini ve
gorev siralarini dgretir

NOKTA diigmesi, konumu
cobot programina kaydeder

SERBEST diigmesi, uygulamali
6grenme olanagi sunar

Analog G/C portu

Gosterge 15191 halkasi robot
durumunu gdsterir

Dijital G/C portu

Entegre 151kl dahili kamera

Tutucu digmesi

Kol ucu isleme flansi



BOLUM 4: ONEMLI OZELLIKLER

Entegre gorsel denetim sistemi, OMRON TM cobotlarin sundugu en biyiik avantajdir. Endustriyel

ol .o . seviyede desen tanima, nesne konumlandirma ve 6zellik tanimlama icin tasarlanmistir. Kullanicilar,
Dah I II Gorsel Denetl m harici kamera veya aydinlatma ekipmani entegre etme gibi karmasik adimlardan gegmeden hemen
dagitilacak gorsel denetim gorevleri ayarlayabilir.
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BOLUM 4: ONEMLI OZELLIKLER

Operator Platformu

OMRON, daha genis bir 6zellik yelpazesine
sahip benzersiz bir uygulama yazilimi paketi
saglamak lizere Operator Platformunu
piyasaya surdu

Operator Platformu, akilli striikle ve birak kullanici arayiizi
olusturucusu, entegre sihirbazlar, sanal ¢alisma alanlari ve
daha fazlasiyla her ihtiyaci karsilar. Operatér Platformu,
karmasik uygulamalari yonetmek icin sinirli teknik bilgi
sahibi olanlar icin tasarlanmistir.

Temel 6zellikler:
Farkli paletleyici stratejilerini optimize etmek icin yerlesik
paletleyici sihirbazi ve similasyonu.
Akilli stirtikle ve birak kullanicr arayiizi olusturucu,
ozellestirilmis bir uygulama kurulumu olusturmak igin
klavye kisayollarini kullanir.
Engel algilama ile robotunuz i¢in sanal calisma alanlari
olusturun ve carpisma algilama icin CAD modellerini ice
aktarin.

Siireg yonetimi ve sistem degisimi icin komut dosyasi dili.

-

OMRON'un TM Kolaboratif Robot Operator Platformu ile karmasik uygulamalar olustururken

esnekliginizi artirin.

Bugtine kadarki en yenilik¢i yazihm

Operator Platformu hizl degisim ve Uretkenlik saglar.
Kapsamli uygulama yazilimi yalnizca esneklik saglamakla
kalmaz, ayni zamanda tamamen 6zellestirilebilir. Bu
eksiksiz ¢c6zim yazilimi, sirketinizin ihtiyaclarina gore kendi
ozellestirilmis kullanici arayiziiniizi olusturmanizi saglar.

Daha aziyla daha fazlasini yapin

OMRON'un otomasyon ve robot teknolojisinde tek
ortaginiz oldugu garanti edilir. Sirecinizi iyilestirmek,
verimliligi artirmak veya program kapasitenizi genisletmek
istiyorsaniz OMRON'un TM Operator Platformu ¢ok cesitli
cobot uygulamalari icin daha az ekipmanla daha fazlasini
yapmanizi saglar.

PICK AND PLACE




BOLUM 4: ONEMLI OZELLIKLER

Tak ve Calistir

Tak ve Calistir Kategorileri

2 Parmakh

TUTUCULAR

Vakum

-\

3 Parmaklh 'T\

Miknatis Tutucu .

EtherCAT G/C
Genisletme

BAGLANTI

Modbus - PROFINET
Ag Gegidi

OMRON, cobotlarimizla hizl ve kolay bir sekilde entegre edilerek daha hizli dagitim ve yatinm getirisi
saglayan genis bir cevre birimleri yelpazesi sunmak icin belirli sayida sirketle is birligi yapmistir. Bu cevre

birimleri, toplu olarak Tak ve Calistir cihaz ve yazilimlar olarak adlandirlir. Cok ¢esitli musteri uygulamalarinda

hizmet sunacak ve OMRON'un en yiiksek test standartlarini karsilayacak sekilde tasarlanmistir.

Vidalama

UYGULAMALAR
|
@ 2B Gorsel
Denetim
. Kuvvet
Algilama
. 3B Kutudan
Parca Alma
A

Simiilasyon
Yazilimi

DIGER Tak ve Calistir Kitleri

Tim Urdnler, kolay kurulum igin kullanima

Kablo Yonetimi hazir bir kit olarak teslim edilir.



BOLUM 5: ONE CIKAN COZUMLER

TM Kolaboratlf OMRON, yag sizintisindan kaynaklanan olasi gida kirliligini 5nlemek icin TM Kolaboratif Robotu — Gida Sinifi
Gres (FGG) adl gelismis ¢c6zimi sunar. OMRON TM Cobot - FGG, musterilerin malzeme tagima olanaklarini
Robot - G |d a S| N |f| genisletmelerine ve belirli bir gida isleme, paketleme ve paletleme ortaminda 6zgtirce calisabilmelerine
olanak tanir. Kolaboratif robot ailemiz, ¢esitli uygulamalar icin tasarlanmistir ve artik Griin atiklarini ortadan
G Fes CO bOtu kaldirarak ve daha hijyenik bir is yeri olusturarak sorunsuz bir siirec saglamaktadir.

Gida sinifi yaglayicilar olmazsa
olmazlardandir

Bu 6zel olarak formiile edilmis yaglayicilar,
gida sektoriiniin kati gereksinimlerini
karsilamak tizere tasarlanmistir. Gida sinifi gres
tatsiz ve kokusuzdur, ayni zamanda plastiklere
ve diger yaygin paketleme malzemelerine

de dayaniklidir. Ayrica OMRON'un FGG
kolaboratif robot serisi, Profinet ve Ethernet/
IP seceneklerine sahip fieldbus stirimi de
dahil olmak tizere farkli uygulamalar icin
dogru erisim ve ylik kapasitesini garanti eden
cesitli modeller igerir.

Guvenli ve kirden arindirilmig bir ortam

OMRON, driinle birlikte verilen gida
sinifi gres (FGG) sayesinde son derece
disuk kirlilik seviyeleri saglar ve OMRON
TM Cobotun, olasi gida temasi riski

olan ortamlarda kullanilmasina olanak Her zamankinden daha fazla sayesinde hassas gida Grtnlerini sorunsuzca
tanir. Gida sinifi yaglar kullanirken esneklik ve verimlilik. kullanabilir. Cobotlar insan ¢alisanlar ile
musteriler gida malzemelerini emniyet yan yana ¢alismakla kalmaz, ayni zamanda
yonetmeliklerini karsilarken kolayca Atig1 azaltan hassas otomasyon sayesinde yiyecek ve icecek sektorli s6z konusu
kullanabilir. Unite tasarimimiz ISO 10218-1 verimlilik s6z konusu oldugunda kaliteden oldugunda kati gida kirlilik gerekliliklerini de

(TS 15066 dahil) ve ISO 13849-1'dir. asla 6diin vermez. Cobot, ¢ok cesitli tutucular  karsilayarak daha fazla esneklik saglar.



BOLUM 5: ONE CIKAN COZUMLER

Cogu uretici, fabrikalarina en ¢evik ¢6ziimi dagitabilmek amaciyla kolaboratif robotlarin avantajlarini
otonom mobil robotlarla birlestirmek icin mobil manipulator ¢éztimlerini arastiriyor. OMRON, endstriyel
otomasyon alaninda hem mobil hem de kolaboratif robotlar konusunda kapsamli deneyimimizle
benzersiz sekilde eksiksiz bir mobil manipulasyon ¢6zimu sunabilmektedir. Manipulatér tamamen
pazardaki en iyi performansa sahip OMRON Urinlerle kurulabilir.

Mobil

Manipulator

OMRON LD serisi otonom mobil bir
robotun lGzerine OMRON TM kolaboratif
robot kolu monte edilen bu mobil
manipulator, bir Grind ahp farkh konumlara
tasiyabilir. Yliksek degerli Grlnlerin
tasinmasiyla iliskili insan hatalarini ve yonga
plakasi FOUP gibi Grtnlerle iliskili insan
kirlenmesini bliylk olclide azaltir. Bagimsiz
bir platform olarak veya filo icinde calisan
bu ¢6zlim, Gretiminize izlenebilirlik katar ve
verimliligi artirir.

OMRON'un mobil maniptlatér ¢6zimd,
en kolay entegrasyonu saglar ve
piyasadaki en kararli performansi ve en
uzun pil mrini sunar. Kolaboratif robot
modellerimiz SEMI S2 standartlarina
uygundur. OMRON'un yerel uygulama
mihendisligi ekibi, mobil ve cobot
tekliflerimizi en iyi sekilde nasil entegre
edebilecegimize dair rehberlik saglayabilir.

C6zUm sunlar icin idealdir:

Yiksek degerli Grtinlerin (6r. yari iletken
yonga plakalari, miicevherler, biyolojik
numuneler) tasinmasi

Monte edilen parca kutularini alma ve
denetim istasyonuna teslim etme

Birden fazla istasyonda makine destegi
ve alet degistirme

Hareketli Urtinlerde boya kusurlarinin
tespit edilmesi gibi rastgele nokta kontroli




BOLUM 5: ONE CIKAN COZUMLER

Esnek Besleme

OMRON'un esnek besleme ¢6ziimu, otomatik montaj igin
kompakt ve ekonomik bir sistem saglar. C6zim sunlari icerir:
Bir OMRON cobot, bir OMRON Microscan akilli kamera ve bir
Omron AnyFeeder.

C6zUm, zaman zaman insan etkilesimine
ihtiya¢ duyabileceginiz farkh parcalarin
konumunu, yonuinu ve seklini belirlemek icin
gorsel denetim sistemleri gerektiren esnek
besleme uygulamalari icin idealdir.

Entegre gorsel denetimi dahil ederek
kompakt besleme sistemlerinin
birlestirilmesini kolaylastirir

Besleme ve montaj suirecleri sirasinda
insanlarla glivenli is birligi

Tdm cobot ve AnyFeeder modelleri ¢cdziimle
uyumludur

1: OMRON'un AnyFeeder ¢6zim, gesitli sekil
ve malzemelerdeki bilesenleri tutmak icin
depolamaya sahip, gelismis ve esnek bir toplu
parca besleyicidir.

2: OMRON MicroHAWK platformu, diinyanin en
kiicuk akilli kameralarinda en gelismis makine
gorsel denetim 6zelligini sunar.

MicroHAWK kameralar, tiim denetim
gorevlerini Gistlenecek sekilde optik, islemciler
ve aydinlatmayla tamamen entegredir.



Cobotlarile

Enduistriyel Robot

Arasinda Secim Yapma

Endstriyel Robot

OMRON TM Kolaboratif Robotlar, geleneksel fabrikanin ¢alisma seklini
degistiriyor. Artik fiziksel kafeslere gerek yok. insan iscilerle hemen

hemen ayni hizda ¢ok cesitli, diisiik hacimli Gretime yonelik tasarlanan
OMRON TM cobotlar, insanlarla uyum icinde calisabilir.

Kolaboratif Robot

OMRON Cobotlar

Geleneksel Endustriyel Robotlar

Emniyet

Calisma Alani

Kapladigi Alan

Esneklik

Programlama

Kurulum

Uygulama

Dongu Suresi
(Pick & Place)

Sureg Hizi
(Yol)

Tekrarlanabilirlik

Ortam

Sure¢ Karmasikhig

Emniyeti saglamak igin
cit veya kafes gibi bir
fiziksel bariyer gerekir.

insan calisma alanindan
ayrilmistir.

Buyuk
Hayir. Bir konuma
sabitlenir ve 6zel gorev

lizerinde calisir.

Zor. Beceri ve egitim
gerektirir.

Gelismis beceriler

gerektirir ve zaman alir.

Yuksek hizlarda seri
Uretime uygundur.

Birkag saniye

8,2 m/s'nin altinda

+/- 0,02 mm

IP54'lin tzerinde IP
gereksinimleri

Karmasik olabilir

Yapisal olarak guivenli olacak sekilde
tasarlanmistir. Ancak risk degerlendirmesini
temel alarak uygulamanin giivenli olmasini
saglamak icin emniyet sensorleri gerekebilir
(6r. OMRON emniyet lazer tarayicisi). Ortak
calisma modunda calisirken genellikle
fiziksel bariyer gerekmez. Yazilim emniyet
ayari, grafik kullanici arayiizi ile kolaydir.

Kisilerle paylasilabilir.

Kiiciik

Evet. Gln icinde farkl gorevler tizerinde
calismak icin konumlar arasinda tasginabilir.
Dahili kamerasi ve Yer isareti konumlandirmasi
hizlica yer degistirmesini saglar.

Kolay. Minimum egitimle yapilabilir.

Hizli ve kolay.

insan iscilerle hemen hemen ayni hizda, cok
cesitli ve duistik hacimli Giretim icin uygundur.
Emniyet 6nlemleriyle yiiksek hizlarda

kullanilabilir.

5 saniyeden uzun

1,4 m/s'nin altinda

TM5 icin +/- 0,05 mm,
TM12,TM14,TM16 ve TM20 i¢in - 0,1 mm

IP54 (robot kolu), IP32 (kontrol kutusu)

Basit olmalidir



BOLUM 6: TEKNIK OZELLIKLER

Teknik Veriler

iy

TP
EECHQ)
5 - ‘I?'

i 22

106

31150

14520

TM5-700
SR
1315 ‘IV ]

TM5-900

*kamerasiz cesidi istek lizerine temin edilebilir.

Uriin Adi

Gug Kaynagi
Agirlik (kg)
Kontrolér Agirhgr (kg)
Maks. Yiik Kapasitesi (kg)
Erisim (mm)
Montaj
Tipik Hiz (m/sn)
Eklem 1
Eklem 2,4,5
Eklem Arahgi
Eklem 3
Eklem 6
Eklem 1,2,3
Eklem Hizlar
Eklem 4,5,6
Tekrarlanabilirlik (mm)
P
Temiz Oda Sinifi
Calisma Sicakligi ve Nem

Saklama Sicakligi ve Nem

Calisma ve Depolama Ortami
Motor Giig Kaynagi

Robot Kolu Kablo Uzunlugu
Kontrol Kutusu

G/C Portlar
Arag

G/C Araytizu

Haberlesme

G/C Gii¢ Kaynagi

Programlama Ortami

Entegre Kamera Mevcut

SEMI S2 Sertifikali * Mevcut

Fieldbus Mevcut

M5 Teknik Ozellikleri

TM5-700 TM5X-700 TM5-900 TM5X-900

AC DC AC DC AC DC AC DC
221 21,8 22,6 22,3

13,5 14,5 13,5 14,5 13,5 14,5 13,5 14,5

Duvar, Masa, Tavan

11 1.4

+/-270° +/-360° +/-270° +/-360°

+/-180° +/-360° ++/-180° +/-360°
+/-155°

+/-270° +/-360° +/-270° +/-360°
180°/sn
225°/sn
+/-0,05

IP54 (robot kolu), IP32 (kontrol kutusu), IP40 (robot cubugu)
1SO Sinif 3
0 - 50°C, maks. %85 (yogusmasiz)
-20 - 60°C, maks. %75 (yogusmasiz)
Asindirici gazlar veya suda ¢ozlinen kesme yagina maruz kalmamalidir.*

100-240 VAC, 100-240 VAC, 100-240 VAC, 100-240 VAC,
22-60VDC A 22-60VDC A 22-60VDC A 22-60VDC

50-60 Hz
3m/12m 1,5m 3m/12m 1,5m 3m/12m 15m 3m/12m 1,5m
Dijital Giris: 16 Dijital Cikis: 16 Analog Giris: 2 Analog Gikis: 1
Dijital Giris: 4 Dijital Cikis: 4 Analog Giris: 1T Analog Cikis: 0
COM: 3, HDMI: 1, LAN: 3, USB2.0: 4, USB3.0: 2
RS232, Ethernet (master), Modbus TCP/RTU (master ve slave)
24VDC 1,5 A (kontrol kutusu ve alet)
TMflow, akis semasi tabanl
5 M piksel, renkli
Yok Var Yok Var Yok Var Yok Var

EtherNet/IP, PROFINET*

*SEMI (Yari iletken Ekipman ve Uluslararasi Malzemeler), emniyet yonergeleri sunan mikro ve nano elektronik cihaz iireticilerinin merkezi global agidir. SEMI S2; Cevre, Saglik ve
Emniyet (EHS) igin yari iletken tretim ekipmanlarinda en iyi bilinen standarttir.

*TMflow v1.80 veya lizeri stirimlere sahip HW3.2 robotlar icin fieldbus yiikseltmesi mevcuttur. Daha fazla bilgi icin yerel OMRON temsilcinizle iletisime gecin. Fieldbus secenegi,
SEMI S2 sertifikali robotlar icin mevcut degildir.

* Suda ¢oziinebilen kesme yagi mevcutsa robot muhafazasinin hasar gérmesini 6nlemek igin koruyucu bir manson kullanin.
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2/14 Teknik Ozellikleri

TEkﬂIk Verller Urtin Ads ™12 T™12X ™4 Wax

Gli¢ Kaynagdi AC DC AC DC AC DC AC DC
TM1 2/1 4 Adirlik (kg) 328 32,25 325 32,2
Kontrolér Agirhgr (kg) 13,8 14,5 13,8 14,5 13,8 14,5 13,8 14,5
Maks. Yiik Kapasitesi (kg) 12 14
Erisim (mm) 1300 1100
Montaj Duvar, Masa, Tavan
Tipik Hiz (m/sn) 18 1,1
Eklem 1 +/-270° +/-360° +/-270° +/-360°
Eklem 2,4,5 +/-180° +/-360° ++/-180° +/-360°
Eklem Araligi
Eklem 3 +/-166°
Eklem 6 +/-270° +/-360° +/-270° +/-360°
Eklem 1,2 120°/sn
Eklem 3 180°/sn
Eklem Hizlari
Eklem 4,5 180°/sn 150°/sn
Eklem 6 180°/sn
Tekrarlanabilirlik (mm) +/-0,1
P IP54 (robot kolu), IP32 (kontrol kutusu), IP40 (robot cubugu)
Temiz Oda Sinifi ISO Sinif 3
Calisma Sicakhgi ve Nem 0-50°C, maks. %85 (yogusmasiz)
Saklama Sicakhigi ve Nem -20 - 60°C, maks. %75 (yogusmasiz)
Calisma ve Depolama Ortami Asindiric gazlar veya suda ¢ézlinen kesme yagina maruz kalmamalidir.*
Motor Giic Kaynagi 100200¥AC zeovpc | TOQZONAC pp60vpc | TO0ZONAC 2ae0vDc  1OOMAC 2260vDC
Robot Kolu Kablo Uzunlugu 3m/12m 1,5m 3m/12m 1,5m 3m/12m 1,5m 3m/12m 1,5m
Kontrol Kutusu Dijital Giris: 16 Dijital Cikis: 16 Analog Giris: 2 Analog Gikis: 1
G/C Portlari
Arag Dijital Giris: 4 Dijital Cikis: 4 Analog Giris: 1 Analog Cikis: 0
G/C Araylizii COM: 3, HDMI: 1, LAN: 3, USB2.0: 4, USB3.0: 2
Haberlesme RS232, Ethernet (master), Modbus TCP/RTU (master ve slave)
e G/C Giig Kaynagi 24VDC 1,5 A (kontrol kutusu ve alet)
Programlama Ortami TMflow, akis semasi tabanl
Entegre Kamera Mevcut 5 M piksel, renkli
SEMI S2 Sertifikali * Mevcut Yok Var Yok Var Yok Var Yok Var
TM14 Fieldbus Mevcut EtherNet/IP, PROFINET*

*SEMI (Yari iletken Ekipman ve Uluslararasi Malzemeler), emniyet ydnergeleri sunan mikro ve nano elektronik cihaz iireticilerinin merkezi global agidir. SEMI S2; Cevre, Saglik ve Emniyet (EHS)
« L . . . . - icin yari iletken tiretim ekipmanlarinda en iyi bilinen standarttir.
kamerasiz QE§IC|I istek Uzerine temin edilebilir. *TMflow v1.80 veya Uzeri stirimlere sahip HW3.2 robotlar icin fieldbus yiikseltmesi mevcuttur. Daha fazla bilgi icin yerel OMRON temsilcinizle iletisime gegin. Fieldbus secenegi, SEMI S2
sertifikali robotlar icin mevcut degildir.
*Suda ¢oziinebilen kesme yagi mevcutsa robot muhafazasinin hasar gérmesini 6nlemek icin koruyucu bir manson kullanin.
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Teknik Veriler
TM16

6 Teknik Ozellikleri

Uriin Adi

Gli¢ Kaynagdi
Adirlik (kg)
Kontrolor Agirhgr (kg)
Maks. Yiik Kapasitesi (kg)
Erisim (mm)
Montaj
Tipik Hiz (m/sn)
Eklem 1
Eklem 2,4,5
Eklem Araligi
Eklem 3
Eklem 6
Eklem 1,2
Eklem Hizlari
Eklem 3-6
Tekrarlanabilirlik (mm)
Giris Koruma
Temiz Oda Sinifi
Calisma Sicakligi ve Nem

Saklama Sicakhigi ve Nem

Calisma ve Depolama Ortami
Motor Giig Kaynagi

Robot Kolu Kablo Uzunlugu
Kontrol Kutusu
G/C Portlari
Arag Bag.
Haberlesme
G/C Gii¢ Kaynag
Programlama Ortami

Entegre Kamera Mevcut

SEMI S2 Sertifikasi® Mevcut

™16 TM16X
AC DC AC DC
32 32
14,1 14,1
16
900

Duvar, Masa, Tavan

11
+/-270° +/-360°
+/-180° +/-360°
+/-155°
+/-270° +/-360°
120°/sn
180°/sn
+/-0,1

IP 54 (robot kolu), IP 32 (kontrol kutusu), IP 40 (robot Cubugu)
ISO Sinif 3
0-50°C, maks. %85 (yogusmasiz)
-20 - 60°C, maks. %75 (yogusmasiz)
Asindirici gazlar veya suda ¢ozlinen kesme yagina maruz kalmamalidir

110 - 240 VAC
50/60 Hz

110 - 240 VAC

50/60 Hz 22-60VDC

22-60VDC

3m 1,5m 3m 1,5m
Dijital Giris: 16; Dijital Cikis: 16; Analog Giris: 2; Analog Cikis: 1
Dijital Giris: 4; Dijital Cikis: 4; Analog Giris: 1; Analog Cikis: 0
RS232, Ethernet, Modbus TCP/RTU (master ve slave) PROFINET (istege bagh), EtherNet/IP (istege bagh)
24VDC 2.0 A (kontrol kutusu), 24 VDC 1,5 A (alet)
TMFlow, akis semasi tabanli
5 M Piksel, renkli 5 M Piksel, renkli Yok Yok

Yok Var Yok Yok

' Suda ¢éziinebilen kesme yagi mevcutsa robot gévdesinin hasar gérmesini énlemek igin koruyucu bir manson kullanin.
2 SEMI (Yari iletken Ekipman ve Uluslararasi Malzemeler), emniyet yonergeleri sunan mikro ve nano elektronik iireticilerin merkezi global
agidir. SEMI S2, Cevre, Saglik ve Emniyet (EHS) icin yari iletken retim ekipmanlarinda en iyi bilinen standarttir.
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0 Teknik Ozellikleri

Teknik Veri Ier Uriin Adi ™20 TM20X
Gli¢ Kaynagdi AC DC AC DC
Adirlik (kg) 33 33
Kontrolor Agirhgr (kg) 14,1 14,1
Maks. Yiik Kapasitesi (kg) 20
Erisim (mm) 1300
Montaj Duvar, Masa, Tavan
11115 Tipik Hiz (m/sn) 13
;’I Eklem 1 +/-270° +/-360°
= Eklem 2,4,5 +/-180° +/-360°
Eklem Araligi
Eklem 3 +/-166°
| — Eklem 6 +/-270° +/-360°
=S Eklem 1,2 90°/sn
| | Eklem 3 120°/sn
= Eklem Hizlari Eklem 4 150°/sn
r Eklem 5 180°/sn
I | ’ Eklem 6 225°/sn
- . Tekrarlanabilirlik (mm) +/-0,1
: Girig Koruma IP 54 (robot kolu), IP 32 (kontrol kutusu), IP 40 (robot Cubugu)
@ 3 K Temiz Oda Sinifi 1SO Sinif 3
ﬁ Calisma Sicakligi ve Nem 0-50°C, maks. %85 (yogusmasiz)
Saklama Sicakhigi ve Nem -20 - 60°C, maks. %75 (yogusmasiz)
= Calisma ve Depolama Ortami Asindirici gazlara veya sivilara maruz kalmamalidir
¥ Motor Giic Kaynag 10, Eoune 24-60VDC e 24-60VDC
| { Robot Kolu Kablo Uzunlugu 3mveyal2m 1,5m 3mveyal2m 1,5m
|—. Kontrol Kutusu Dijital Giris: 16; Dijital Cikis: 16; Analog Giris: 2; Analog Cikis: 1
G/C Portlari
Arag Bag. Dijital Giris: 4; Dijital Cikis: 4; Analog Giris: 1; Analog Cikis: 0
‘T_j u }‘l\_ G/C Araytizi COM: 3, HEMI: 1, LAN: 3, USB2.0: 4, USB3.0: 2
M .‘r' i j M Haberlesme RS232, Ethernet, Modbus TCP/RTU (master ve slave) PROFINET (istege baglh), EtherNet/IP (istege bagh)
. - . I G/C Gii¢ Kaynag 24VDC 2.0 A (kontrol kutusu), 24 VDC 1,5 A (alet)
TM20 Programlama Ortami TMFlow, akis semasi tabanl
Entegre Kamera Mevcut 5 M Piksel, renkli 5 M Piksel, renkli Yok Yok
SEMI S2 Sertifikas' Mevcut Yok Var Yok Yok

'SEMI (Yari iletken Ekipman ve Uluslararasi Malzemeler), emniyet yonergeleri sunan mikro ve nano elektronik ireticilerin merkezi global agidir.
SEMI S2, Cevre, Saglik ve Emniyet (EHS) icin yari iletken lretim ekipmanlarinda en iyi bilinen standarttir.
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