OMRON
Dispositivos de monitorizacion de

estado de motores
Serie K6ECM

\}__ Evite averias en los motores
rcon la monitorizacién ininterrumpida
del estado de motor

Anomalia de carga

K<l Diagnostico completo
sobre corriente [ver.actu] NOVEDAD

=

Desgaste de rodamientos

y :ﬂ 1] Monitorizacion de
~*vibracion y temperatura

Degradacion del aislamiento

& Monitorizacion de
resistencia de aislamiento

- Apto para entornos con variadores

- Priorice las inspecciones de
mantenimiento

- Monitorice hasta 10 motores de - EtherNet/I”

manera remota mediante el software odbus
de monitorizacion para PC incluido

- CT de tipo pinza, facil de colocar
en equipos instalados *




2 i Serie K6CM

Reduzca la cantidad de inspecciones manuales necesarias

OMRON ' 3

El modelo K6CM le informa cuando su motor requiere mantenimiento

[Problemas]

Es dificil evitar averias de motor causadas por la degradacion.

La comprobacién convencional del estado del motor incluia varios elementos de comprobacién. Por lo tanto, para evaluar las necesidades de mantenimiento del
motor era necesario recurrir a un ingeniero de mantenimiento cualificado. Ademas, la inspeccion requeria mucho tiempo debido a la gran cantidad de motores.

I Ejemplo de elementos de las patrullas de inspeccién
Fenomeno| . Generaci6n | Disminucion dela ] IModo de averia del motor
Sintomas felacn de calor | resistencia eléctrica | SOPrecortiente

«Anomalias en
ejes giratorios /

-Desgaste de
rodamientos

- Degradacion del
aislamiento

Desgaste de
rodamientos

Degradacion del
aislamiento

Sobrecarga

-Sobrecarga

Fase abierta « Cavitacion (para bombas)

Monitoriza el motor de induccion trifasico,
que es fundamental para las operaciones
de la instalacion

Ventiladores en instalaciones de :] B L
tratamiento de gases con olor N

Notifique a la planta de
produccion mediante
una columna de luces de
varios colores. ﬂ

Bombas de lavado
de componentes de
automocion

Secadores
(para lacados aplicados
mediante aerosol)

[Solucion de OMRON]

Se puede realizar el mantenimiento de los motores antes de que se produzca una
averia debido a la degradacion.

El modelo K6CM (tipo con diagndstico
completo sobre corriente) monitoriza de
forma constante la tendencia al deterioro

I ;Qué es un diagnéstico completo sobre corriente?

Nivel d
del motor observando su forma de 4 ivel de 4 Forma dc onda Ge corente
K L eterioro del motor Cuando se produce una
onda de corriente y procesando anélisis | Mayor distorsién, anomalia en la carga, ya
. ] . - orma de onda de corriente .
complejos, como el analisis de frecuencia, Nivelumbral| .. del motor M I S e sea en los rodamientos, el
«Fallo critico» «Distorsiéon» eje giratorio o el reductor,
en lugar de que tenga que hacerlo un e E TR I A —
0rma de onda ae corriente
técnico de mantenimiento cualificado. del motor suavemente y se produce una
Ademés, puede comprender las Nivel umbral jistorsion'entla forma de onda
. .. ) i . e su corriente.
necesidades de mantenimiento del motor «/cveriencs EI K6CM mide su distorsién
. . . fe fallo )
sin depender de un ingeniero, ya que el como un nivel de
degradacion.

K6CM permite el ajuste del valor umbral.

Dispositivos de monitorizacion de estado de motores K6CM

QAO .
¥ Premio TPM Award al desarrollo

Ina

2013TPMEBRERN

R R R para productos excelentes en
TPM aweunts & 2018
¥ PREMIO GOOD DESIGN
EN 2018

Monitorice hasta 10 motores con el

software para PC

Con el software accesorio «Herramienta de monitorizacién de
estado de motores», puede monitorizar las condiciones de los
motores de forma remota.

(SR I BT

pantalla es una imagen de muestra.

Ethen\'et/IP
‘-;%:!_\ﬂadbus
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Los pardmetros del diagndstico completo sobre corriente se pueden aplicar a una amplia gama de

Gama de dispositivos de monitorizacion anomalias de motor.
de estado de motores

Estado ideal El motor y la carga son normales

(incluidos-los-componentes-de-ruido)
Componentes de ruido
tipo . . 7 . . . ., —
e e e e T et
01 | Monitoriza de forma constante las anomalias producidas en el motor y la carga por medio del nivel de degradacion —
La forma de onda de corriente de los motores
contiene ruido del variador.
| 45 mm |
- | | Analisis de la forma de onda de corriente Analisis de la forma de onda de corriente
— de los componentes de frecuencia de los componentes de frecuencia
Componentes
abnt(:randality Overload Open phase Componentes de frecuencia de
. S L. de frecuencia de accionamiento
TIpO con dlagnostlco completo sobre corriente accignamiento Compggfﬂitdeos Sompgnentes
e e ruido
Indicador de barra de alarma
0 20 40 60 80 100 120 140 16012 0 20 40 60 80 100 120 140 1601z

-Verde : estado normal
- Amarillo :advertencia de averia
-Rojo : averia critica

Pantalla

-[PV] : valoractual
-[MIN.] : valor minimo
- [MAX.] : valor maximo

Cambio irregular [\ [IZ W F=W6 Yo [=Yo EYel o) I En caso de anormalidad con una sensibilidad mayor a la del nivel de degradacion 1.

El motor y la carga son normales Se esta produciendo una anomalia
(en-entornos-con-ruido-de-variador) (cavitacion)

90 mm

Forma de onda idea]

CT especial

K6CM-CICB Componentes de cavitacion

Cambia las unidades + /V\NW\N\N —
del valor medido @ —

Configuracién sencilla |
que se muestran (Cambio irregular)

-[Ci1] : Nivel de degradacion 1 Para realizar la monitorizacion, simplemente
- [Ci2] : Nivel de degradacion 2 fije la pinza CT al cable de alimentacion Laforma.de.onda.de.corriente.se
-[Al : Corriente conectado al motor de induccién trifésico. desvia en gran medida de la onda

‘& sinusoidal ideal, por lo que el valor del

El méximo del rango de medicion son 600 A. nivel de degradacién 1 seré grande.

Se produce la cavitacion

<Tamano real>

El nivel de degradacion 1 puede Componentes de

_. AN i g cavitacion
monitorizar anomalias que afectan Sy B f— nentes Componentes
B ) - a la totalidad de la forma de onda _ ; ¢ ruido deTido
También detecta anomalias de carga : de corriente. 9 f Los-componentesde cavitacion aparecen
, ’ ~en el pico inferior, poﬁo\que.el_\ﬂor del
Cuando se produce una anomalfa de carga, la forma de - nivel de degradacién 2 sera pequeRo.—
. . . 0 20 40 60 80 100 120 140 160(Hz
onda de la corriente del motor cambia, lo que permite
detectar la anomalia de carga.
Cambio periédico Nivel de degradacion 2 > En caso de anormalidad con una sensibilidad mayor a la del nivel de degradacion 2.
El motor y la carga son normales Se esta produciendo una anomalia
. . . , s . ., . (en-entornos-conruido-de-variador) (alineacion-incorrecta)
Multiplique para monitorizar las anomalias midiendo el nivel de degradacion 1y el nivel de Forma de onda ideal
degradacion 2, que se miden con diferentes algoritmos Componentes alineados de forma incorrecta
L
Nivel de degradacion 1 | Nivel de degradacion 2 | NOVEDAD —
El nivel de degradacion 1 es adecuado para monitorizar El nivel de degradacion 2 es adecuado para monitorizar (Cambiando periédicamente)
anomalias que tengan un efecto irregular sobre el eje del las anomalfas que se producen peridédicamente debido ba ?esvigciop de I%f?[dma Ide onda de corrier|1te
motor, ya que puede cuantificar el grado de desviacion a que se recogen y cuantifican con claridad datos de qﬁeaeT§a|ZfQ§sr‘fiL,ea| de degradacion 1sers
entre la onda sinusoidal sin picos del estado ideal y toda los componentes que afectan al eje giratorio del motor. Se produce una alineacién c “¥pequeno.
. . . . omponente mponentes
la forma de onda de la corriente obtenida durante el Incluso en entornos con ruido de variadores, una incorrecta P e fuido denbde
periodo de muestreo. anomalia de motor o carga se puede capturar con una el de deorad ] i Componentes Componentes alinteados
il El nivel de degradacion 2 puede Ko alineados eforma.incorrecta
sensibilidad excelente. /€l de degradacion £ pt [ gacos ,
. s , monitorizar anomalias de ciertos incorrecta La anomalia se captura
[Deteccion de anomalias] de f i disti d v claramenteincluso en
N o . L. , componentes de frecuencia distintos de entornos con ruido de variador,
Cavitacion, contaminacion del aire, etc. [Deteccion de anomalias] los componentes de ruido del variador. /]: I porloqueclyalordel nivel del
Alineacién incorrecta, desequilibrio de carga, adhesion de degradacion 2 seré grande. ‘
*La medicion de la degradacion necesita medir el motor girando a una velocidad constante durante 5 sequndos aproximadamente. 0 20 40 60 8 100 120 140 160m2

materia extrana, etc.
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Serie K6ECM

Gama de dispositivos de monitorizacion
de estado de motores

Nota: Aplicable a motores de induccion trifasicos

tipo

Monitoriza anomalias en los rodamientos a través de la vibracion y la temperatura

KECM-VB &

Bearing wear Overload Open phase

Tipo de monitorizacién de vibracion y temperatura

Monitoriza constantemente la
temperatura

Detecta anomalias en los
rodamientos

Al 'monitorizar las vibraciones

constantemente, puede detectar sefales
de anomalias en los rodamientos
similares lo antes posible.

La temperatura de la superficie del motor
inspeccionado de forma rutinaria se puede

Asi se elimina la necesidad
de medir la temperatura de
forma presencial.

Preamplificador y
sensor de vibracion y temperatura
K6CM-VBS

*Utilice el soporte K6CM-VBSAT1 con fijacién adhesiva si no se puede acceder al motor.

Rodamiento

La medicidn de la frecuencia de deteccion de vibraciones de hasta 10 kHz puede detectar anomalias del motor antes.

medir al mismo tiempo que las vibraciones.

Deteriorados
por grasa

Nuevos Averiados

Ssojualwepos
so| ap opejs3

 Sobrecalen-
_tamiento/
agitacion

Se produce un
ruido anormal

Funciona sin
problemas

Funciona sin
problemas

Jojow [ap opes3

FAVAVAVA!

Los valores cambian poco de forma rapida cuando los motores Los valores cambian mucho de forma lenta cuando los
se agitan por los dafos. Monitorizado por aceleracion. motores se agitan por la averia. Monitorizado por velocidad.

Jojow
|9p ugneIgIA

Aceleracion
Alta frecuencia De 1a10kHz
Amplitud: pequena Amplitud: media |

De 0,01 a1kHz
Amplitud: grande

\Velocidad

Sin vibracion

Josuas Jod uonipaw ap obuey

Dentro del rango de medicion por aceleracion ~ Dentro del rango de medicion por

Fuera del rango de medicién por sensor

velocidad

OMmRON 7

tipo

Monitoriza constantemente la resistencia de aislamiento

KOECM-IS

Tipo con monitorizacion de resistencia de aislamiento

NS

Insulation
degradation

Mide la resistencia de aislamiento

Con los productos convencionales, era
necesario realizar mediciones con un
medidor de Megger para comprobar la
degradacién del aislamiento. El K6GCM-IS se
puede utilizar para realizar esta inspeccion
durante el funcionamiento, lo que permite
monitorizar constantemente las tendencias
de degradacion, al tiempo que se reduce la
carga del personal de mantenimiento.

el
De esta forma se elimina la necesidad de realizar
complicadas mediciones de resistencia de
aislamiento.

ZCT especial

(IRT)
KoCM-ISZB

Se puede medir la resistencia de aislamiento en el lado secundario de un variador.

Zero phase Anteriormente, resultaba complicado medir
transf . . . . .
(Pt ot Keemeny la resistencia de aislamiento debido a que la
L1 . .
3 ohase R o = Targets corriente de fuga del lado secundario de un
P S Inverter monitored iad tay dismi tid t
voltage > [ E (motor, etc) variador aumenta y disminuye repetidamente
Y \ a causa de la diferencia entre la corriente

industrial y la corriente del variador.

EI K6CM-IS puede medir la corriente de fuga en
el lado secundario de un variador gracias a la
exclusiva tecnologia de OMRON.

K6CM-I1SZ
(ZCTOIRT]) E

. s ) : ) ) ) , , ) La imagen de la forma de onda de la
La medicién de la resistencia de aislamiento necesita 10 segundos aproximadamente si el motor se acciona con una corriente de fuga del lado secundario de un

conexion directa a una fuente de alimentacion industrial, mientras que si se acciona con un variador necesita unos variador.
60 segundos. El valor de la corriente aumenta y disminuye
repetidamente.
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Serie K6ECM

Caracteristicas

Tres funciones para la monitorizacion de estado de motores

Inspeccion visual mediante el indicador de la barra de alarma
y la notificacion en dos pasos.

Barra de alarma y funcion de notificacion Distorsién

ayor
Indicador de barra
de alarma
Eje giratorio
angmalo
El estado del motor se indica : S ormal \/q\/\ /
mediante un cédigo de T e Nivel umbral m

. . «Fallo critico»
colores: verde, amarillo o rojo.
Nivel umbral

Asi se indica el grado de la
«Advertencia de ——
fallo /

La serie K6CM incorpora un
«indicador de la barra de alarma»
en la parte frontal del producto.

Nivel de deterioro

anomalfa y resulta util para

la inspeccién visual cerca del

motor. Igualmente, se emiten las

notificaciones de estado

«Advertencia de averia» y

«Averia critica». Tndicacionde || -
, . averias de nivel de

Ademas, al utilizar i

«mostrar modo de conmutacion automatico,

puede ver el valor de medicién en cada uno de ellos cuando no estan en funcionamiento.

Funciona-
miento

Averia

2 | Monitoriza los valores estables incluso cuando la carga fluctta

Valor de

Funcion de activacion de entrada m;dicién

Cuenta con una «funcién de activaciéon de entrada» que
efectla una medicién del tiempo de medicion segun

el funcionamiento del motor con el fin de diagnosticar

con precisién el estado de los motores que se arrancan y
detienen repetidamente.

El estado del motor se determina a partir de las sefiales de
funcionamiento (salida auxiliar del contactor y la sefial de
control de PLC), y solo se realiza la mediciéon cuando se ha
estabilizado el funcionamiento del motor, lo que permite

la observacién de punto fijo diaria © mensualmente en las
mismas condiciones. Ademas, se puede recurrir a la funcién
de tiempo de retardo de la monitorizacidn para esperar hasta que se estabilicen los valores de medicién. Esta funcion puede
retrasar el inicio de la monitorizacion después de la activacién de entrada.

Activacion de entrada L . .,
Medicién del nivel de degradacion:

5 segundos
—)

Funcionamiento
estable del motor

El tiempo de retardo de la monitorizacion

>
* El tiempo necesario para la medicion varfa seguin el modelo. Tiempo

3 | Funcion de autodiagndéstico que mejora la fiabilidad del sistema

Funcién de autodiagndstico

Cuando se monitoriza constantemente durante un
periodo de tiempo prolongado, se deben tener en cuenta
averfas inesperadas y otros problemas de los dispositivos
de medicion.

Los dispositivos de la serie K6CM estan equipados de serie
con una funcién de autodiagnoéstico. La monitorizacién
de la vida util del dispositivo sobre el que se va a realizar la
medicién aumenta la fiabilidad del sistema.

Indicacion de estado
«AGE»
Se enciende cuando se alcanza

el tiempo de sustitucion
recomendado.

OMRON

Herramienta de monitorizacion
de estado de motores

El software de la herramienta de ajuste y monitorizacién «Herramienta de
monitorizacion de estado de motores» y la serie K6CM estan vinculadas.
Ambas permiten monitorizar visualmente el estado del motor con
codigos de color verde, amarillo y rojo.

(La herramienta de monitorizacion de estado de motores se encuentra en el CD que se suministra con el dispositivo K6CM).

Pantalla de la lista del estado del motor

A través de la serie K6CM conectada a la red se muestran los
estados de hasta 10 motores como una lista.

Se pueden visualizar los datos de hasta 30 unidades K6CM.
(Se pueden instalar tres tipos de K6CM en un motor)

La lista de estado aparece al mismo tiempo
que el dispositivo

Aal
TO— Y T— v
X Estado normal Averia de nivel de X Averia critica
(verde) advertencia (rojo)
(amarillo)

Pantalla de graficos de tendencias

Pantalla del historial de errores

Tipo con monitorizacion
de vibracion/temperatura

Tipo con monitorizacion
de resistencia de
aislamiento

Tipo con diagnostico
completo sobre corriente

Muestra los estados de alarma de varios motores. Permite comprobar las tendencias de los valores medidos
Permite comprobar los cambios en el estado del motor en graficos.
como una serie temporal.

Configuracion inicial

Los datos se pueden guardar como archivos CSV

Los ajustes iniciales de la serie K6CM, tales como los ajustes de
activacion de entrada, el registro de la informacion del motor, los
ajustes de red y el ajuste del umbral, se pueden realizar desde un PC.

Los datos medidos y acumulados pueden guardarse en
formato CSV, lo que resulta Util para generar informes y
materiales estadisticos.

Introduzca el didmetro del eje, la

e - velocidad de rotacion y la capacidad, y

& podrd ajustar automaticamente el umbral
del modelo K6CM-VB.
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Tabla de correspondencia entre el estado )
Vida dtil:
d d d ., | d d , producto
€ aegradaciony el moado de averld Degradacion palE
Tras instalar un motor de induccién trifasico, se prolonga su vida Util realizando un mantenimiento adecuado El estado de los motores de induccion trifdsicos cambia debido a la degradacion por envejecimiento.
mediante la monitorizacion del estado del motor. La deteccién de estos cambios le permite realizar una monitorizacion que le alerte de anomalias.
\_ J

Seleccione el modelo éptimo para el tipo de anomalia que desea detectar.

Periodo de configuracion Periodo de funcionamiento Periodo de ruptura

Apariciéon temprana Degradacion del aislamiento Ruptura del aislamiento

Modo de fallo

Degradacion del
aislamiento

(@] l K6CM-ISL]  (Tipo de monitorizacién de resistencia de aislamiento) [Degradacién del aislamiento] l l

Rotura de rodamientos

!I KeCM-CIOI (Tipo de diagndstico actual B .

completo) [Grado de degradacion]

Degradacion de la grasa Danos en rodamientos

Anomalias en
odamientos

-l K6CM-VBL (Tipo de monitorizacién de vibraciones y temperatura) [Aceleracién] S

Instalacion E =

\ A R defectuosa N, » = ‘

________ Anomalias en Ajuste Centrado Aparicion temprana Estado de degradacion del motor 2 S
ejes giratorios defectuoso, etc. -

« Anomalias en
rotores o estatores

-' K6CM-CIL]  (Tipo de diagndstico actual completo) [Grado de degradacion]
A
________ Anomalias en
ejes giratorios =
. IJDese%uilibrio -' K6CM-VBL (Tipo de monitorizacién de vibraciones y temperatura) [Velocidad]
« Alineacion Montaje defectuoso
incorrecta Incidencias
por errores de
A funcionamiento
Pezadecarga  Aparicion Estado de degradacion de la carga
defectuosa temprana
Anomalias de
carga -l K6CM-CIL]  (Tipo de diagnéstico actual completo) [Grado de degradacién]
- Cavitaciéon
« Anomalias de
dispositivos
- Sobrecarga
-' K6CM-VBLI (Tipo de monitorizacién de vibraciones y temperatura) [Velocidad]

Los valores de medicion de los diferentes modelos son ejemplos de valores habituales.



-Windows es una marca comercial o marca comercial registrada de Microsoft Corporation en EE. UU. y otros paises.

- EtherNet/IP™ es una marca comercial de ODVA.

- Modbus es una marca comercial registrada o marca comercial de Schneider Electric USA, Inc. en Japén, Estados Unidos y otros paises.

- Las marcas comerciales y logotipos de TPM son marcas comerciales registradas o marcas comerciales del Japan Institute of Plant Maintenance en Japdn y otros paises.

- Los nombres de otras compaiiias y productos que aparecen en este documento son las marcas comerciales o las marcas comerciales registradas de sus correspondientes

compainias.

- Algunas imagenes se utilizan con licencia de Shutterstock.com.

- Antes de realizar un pedido, lea el «<Acuerdo de términos y condiciones» de la ficha técnica K6CM (Cat. N.° N218).

OMRON Corporation Compaiia de automatizacion industrial
Kioto, JAPON
Contacto: www.ia.omron.com

Sedes regionales

OMRON Electronics Iberia, S.A.U. OMRON ELECTRONICS LLC

OMRON Electronics Iberia, Arturo Soria, 95. 2895 Greenspoint Parkway, Suite 200

28027 Madrid. Hoffman Estates, IL 60169 EE. UU.

Espafia Tel: (1) 847-843-7900/Fax: (1) 847-843-7787
Tel.: (34) 91 377 79 00/Fax: (34) 91 377 79 28

OMRON ASIA PACIFIC PTE. LTD. OMRON (CHINA) CO., LTD.

No. 438A Alexandra Road # 05-05/08 (Lobby 2), Room 2211, Bank of China Tower,

Alexandra Technopark, 200 Yin Cheng Zhong Road,

Singapur 119967 PuDong New Area, Shanghai, 200120, China
Tel.: (65) 6835-3011/Fax: (65) 6835-2711 Tel: (86) 21-5037-2222/Fax: (86) 21-5037-2200

Distribuidor autorizado:

© OMRON Corporation 2017-220 Reservados todos los
derechos. Con el fin de optimizar el producto, las especifi-
caciones estdn sujetas a modificacién sin previo aviso.
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